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(57) Harkenumlaufrechen (2) mit zumindest
einer beweglichen Reinigungsharke (11)
zum Reinigen eines Stabrechens (1), die
mit zumindest einem linearen Antriebsele-
ment (10) verbunden ist, das an einer Sei-
te des Stabrechens (1) an einem Rahmen
(5) angeordnet ist und Uber ein in der Be-
triebsstellung oberes Antriebsrad (12)
lauft, und mit einem oberen, schwenkbar
gelagerten Abstreifer (17) fiir die Reini-
gungsharke (11), wobei der Abstreifer
(17) und das Antriebsrad (12) gemeinsam
an einem relativ zum Rahmen (5) in der
Hohe verstellbaren Trager (20) gelagert
sind, der ein Spannelement fiir das lineare
Antriebselement (10) bildet.
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Zusammenfassung:

Harkenumlaufrechen (2) mit zumindest einer beweglichen Reini-
gungsharke (11) zum Reinigen eines Stabrechens (1), die mit zu-
mindest einem linearen Antriebselement (10) verbunden ist, das
an einer Seite des Stabrechens (1) an einem Rahmen (5) angeord-
net ist und ilber ein in der Betriebsstellung oberes Antriebsrad
(12) lauft, und mit einem oberen, schwenkbar gelagerten Abstrei-
fer (17) fir die Reinigungsharke (11), wobei der Abstreifer (17)
und das Antriebsrad (12) gemeinsam an einem relativ zum Rahmen
(5) in der Hohe verstellbaren Trdger (20) gelagert sind, der ein
Spannelement flr das lineare Antriebselement (10) bildet.

(Fig. 3a)
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Die Erfindung betrifft einen Harkenumlaufrechen mit zumin-
dest einer beweglichen Reinigungsharke zum Reinigen eines Stab-
rechens, die mit zumindest einem linearen Antriebselement
verbunden ist, das an einer Seite des Stabrechens an einem Rah-
men angeordnet ist und Uber ein in der Betriebsstellung oberes
Antriebsrad l&auft, und mit einem oberen, schwenkbar gelagerten
Abstreifer fir die Reinigungsharke.

In der AT 411 969 B ist ein Harkenumlaufrechen mit einer
Vielzahl von beabstandet angeordneten Rechenstidben in einem Rah-
men gezeigt. Ein solcher Harkenumlaufrechen wird in ein Gerinne,
beispielsweise einen Abwasserkanal, eingebracht, um Treibgut
aufzufangen, welches mit Hilfe von umlaufenden Reinigungsharken
aus dem Stabrechen entfernt werden kann. Hierfiir sind die Reini-
gungsharken mit an beiden Seiten des Rahmens umlaufenden linea-
ren Antriebselementen in Form von Endlos-Ketten verbunden,
welche je Uber ein oberes und ein unteres Antriebs- bzw. Ketten-
rad laufen. Die oberen Antriebsrdder sind mit einer gemeinsamen
Antriebswelle miteinander verbunden, welche von einem am Rahmen
der Rechenanlage angeordneten Elektromotor angetrieben wird. Die
Rechenharke greift in die Zwischenrdume zwischen den Rechensta-
ben ein und befdrdert das durch den Stabrechen aufgefangene Re-
chengut nach oben, wo es mit Hilfe eines Abstreifers abgerdumt
und in eine Abwurfrutsche abgeworfen wird. Der Abstreifer ist um
eine Schwenkachse bzw. Welle am Rahmen schwenkbar gelagert und
wird von der jeweiligen Reinigungsharke, wenn sie sich nach oben
und dann um das Kettenrad herum bewegt, aus seiner Normalbe-
triebsstellung verschwenkt, wodurch sichergestellt wird, dass
die Siebriickstdnde in die Abwurfrutsche gelangen.

Bei derartigen Harkenumlaufrechen ist es notwendig, dass die
die linearen Antriebselemente bzw. Endlos-Ketten stets straff
gespannt sind. Im Dauerbetrieb kénnen sich die Ketten jedoch in
einem gewissen AusmaR ladngen, insbesondere, wenn sich die ein-
zelnen Kettenglieder durch die permanente Zugbelastung geringfi-
gig ausdehnen. Um die erforderliche Kettenspannung dauerhaft zu
gewédhrleisten, wird tblicherweise eine Spanneinrichtung vorgese-
hen, mit welcher die obere Antriebswelle mit den seitlich aufge-
brachten oberen Antriebsrddern in der Hohe verstellt werden
kann. Durch die Verschiebung der Antriebswelle mit den oberen
Antriebsrdadern wird jedoch deren Stellung relativ zu dem bei
solchen Harkenumlaufrechen starr mit dem Rahmen verbundenen Ab-




streifer verdndert. Dies hat zur Folge, dass die mit den umlau-
fenden Endlos-Ketten verbundene Rechenharke an einer in Bezug
auf die nicht verstellte Stellung der Antriebsridder verschiede-
nen Stelle und unter einem verschiedenen Winkel auf dem Abstrei-
fer auftritt, was sich nachteilig auf die Funktion des
Abstreifers auswirkt, so dass ein zuverl&ssiges und vollstdndi-
ges Abstreifen des mit der Reinigungsharke abgerechten Rechen-
guts in die Abfallrutsche nicht mehr gewdhrleistet ist. Wird
hingegen auf eine Spanneinrichtung zum Nachspannen der umlaufen-
den Ketten verzichtet, wird die Funktion des Harkenumlaufrechens
entscheidend beeintrdchtigt, wenn sich die Ketten lockern bzw.
ausdehnen. Dariliber hinaus konnen gelockerte Ketten im schlimms-
ten Fall eine schwerwiegende St6rung des Harkenumlaufrechens
verursachen, beispielsweise, wenn sich eine gelockerte Kette an
einem Rahmenteil verfangt.

Es ist daher Aufgabe der vorliegenden Erfindung, die Nach-
teile der bekannten Harkenumlaufrechen zu vermeiden und einen
dauerhaft zuverldssigen Harkenumlaufrechen der eingangs ange-
fihrten Art zu schaffen, mit welchem ein Nachspannen der linea-
ren Antriebselemente ohne Beeintradchtigung der Funktion des
Abstreifers moglich ist.

Dies wird bei dem Harkenumlaufrechen der eingangs angefihr-
ten Art dadurch erzielt, dass der Abstreifer und das Antriebsrad
gemeinsam an einem relativ zum Rahmen in der Hohe verstellbaren
Trédger gelagert sind, der ein Spannelement fir das lineare An-
triebselement bildet.

Indem sowohl der Abstreifer als auch das Antriebsrad bzw.
vorzugsweise zwel Uber eine gemeinsame Welle miteinander verbun-
dene Antriebsrdder auf einem hthenverstellbaren Tr&dger gelagert
sind, wird die relative Stellung vom Abstreifer zu den Antriebs-
radern fixiert. Gleichzeitig ist der Trdger als Spannelement
ausgebildet, wobei iliber eine Hohenverstellung des Tr&agers, d.h.
eine Verschiebung des Tragers gegenliber dem Rahmen, die Spannung
der vorzugsweise als Endlos-Ketten ausgebildeten linearen An-
triebselemente verdndert werden kann, ohne dass hierdurch die
relative Anordnung von Abstreifer und oberen Antriebsrddern ge-
andert wiirde. Insbesondere konnen die mit den oberen Antriebsra-
dern verbundenen linearen Antriebselemente bzw. Endlos-Ketten
durch eine Verschiebung des Tradgers nach oben in Bezug auf die
Betriebsstellung des Harkenumlaufrechens nachgespannt werden, um




auf diese Weise eine Funktionsbeeintrdchtigung des Harkenumlauf-
rechen durch gelockerte Ketten zu vermeiden. Durch die feste Re-
lation zwischen dem Abstreifer und den oberen Antriebsridern
trifft die mit der umlaufenden Kette verbundene Reinigungsharke
unabhdngig von der relativen Stellung des Trdgers zum Rahmen
stets an denselben Stellen des Abstreifers auf diesen auf, wenn
die Reinigungsharke die oberen Antriebsridder erreicht. Wenn der
Abstreifer durch die Umlaufbewegung der Reinigungsharke entlang
der oberen Antriebsrdder aus seiner Normalstellung in eine ange-
hobene Stellung verschwenkt wird, kann das von der Reinigungs-
harke abgerechte Rechengut in einer stets gleichbleibenden Art
und Weise, auch nach wiederholtem Nachspannen der Umlaufketten,
abgerdumt und in eine Abwurfrutsche oder dergleichen entsorgt
werden. Der Abstreifer liegt in seiner Normalstellung vorzugs-
weise mit seinen freien seitlichen Endbereichen auf den aus dem
Rahmen ragenden Endbereichen der Antriebs-Welle auf.

Die HOhenverstellbarkeit des Tr&dgers kann auf konstruktiv
einfache Weise dadurch erzielt werden, dass zum Verstellen des
Trdgers eine mit diesem verbundene, sich an einem Stiitzteil am
Rahmen abstilitzende Gewindespindel vorgesehen ist. Die Gewinde-
spindel ist dabei vorzugsweise mit dem Tr&dger starr verbunden,
insbesondere verschweiffit. An ihrem freien Ende tritt die Gewin-
despindel durch eine entsprechende Offnung eines vorstehenden
Teils des bevorzugt als Winkel ausgebildeten Stiitzteils, wobei
dieser Stitzteil an seiner Anlageflidche an dem Rahmen, insbeson-
dere einem Rahmen-Seitenteil, mit diesem iliber SchweiBR- bzw.
Schraubverbindungen oder dergleichen starr verbunden ist. Der
Abstand zwischen dem Trdger und dem Stiitzteil ist vorzugsweise
durch Muttern verdnderbar, welche beiderseitig an dem vorstehen-
den Teil des Stitzteils auf der Gewindespindel aufgeschraubt
sind, wodurch die Gewindespindel an dem Stiitzteil fixierbar ist.
Zzum Nachspannen der Endlos-Ketten ist es somit lediglich erfor-
derlich, durch Verschieben der Muttern die Gewindespindeln etwas
weiter aus den Stitzteilen herauszuschieben, wodurch der Triger,
auf welchem die oberen Antriebsrdder gelagert sind, nach oben
verschoben wird. Durch das Verschieben des Tr&dgers nach oben
wird der Abstand zwischen den oberen und unteren Antriebs- bzw.
Kettenrddern vergrdBert, wodurch die um die oberen bzw. unteren
Rader umlaufenden Endlos-Ketten gespannt werden.

Eine besonders solide und teilesparende Ausfihrung des Tri-




gers kann erzielt werden, wenn als Trdger zwei an Rahmen-Seiten-
teilen verschiebbar angebrachte Lagerplatten vorgesehen sind.
Die Lagerplatten werden dabei bevorzugt zwischen einem inneren
und einem duferen Rahmenteil jeweils eines Rahmen-Seitenteils
vorgesehen.

Um ein individuelles Nachspannen der linearen Antriebsele-
mente bzw. Endlos-Ketten zu ermdglichen, insbesondere im Fall
einer ungleichen Lockerung der beiden Ketten, ist es glinstig,
wenn die Lagerplatten unabhdngig voneinander relativ zum Rahmen
verstellbar sind.

Um eine etwaige Schiefstellung der Antriebswelle, insbeson-
dere, wenn die beiden Lagerplatten unterschiedlich weit gegen-
Uber den jeweiligen Stiitzteilen verschoben bzw. in ihrer Hohe
verstellt sind, ausgleichen zu kdnnen, ist es glunstig, wenn das
Antriebsrad mit seiner Welle mittels Pendellagern in den Lager-
platten gelagert ist.

Eine konstruktiv einfache und dauerhaft zuverldssige Lage-
rung des Abstreifers kann erzielt werden, wenn der Abstreifer
mit seiner Welle mittels Gleitlagern in den Lagerplatten gela-
gert ist.

Um die erforderliche Verschiebbarkeit der Lagerplatten ge-
geniliber dem Rahmen auf einfache Weise sicherzustellen, ist es
von Vorteil, wenn die Lagerplatten mit Hilfe von Zapfen-Schlitz-
Fihrungen an den Rahmen-Seitenteilen verschiebbar gefihrt sind.
In den Lagerplatten konnen demnach in Verstellrichtung verlau-
fende Schlitze vorgesehen sein, durch welche an den Rahmen-Sei-
tenteilen befestigte Zapfen ragen, deren Durchmesser
vorzugsweise exakt der Breite der Schlitze entspricht, so dass
eine Querbeweglichkeit der Zapfen in den Fihrungsschlitzen ver-
mieden wird. Bei der Hohenverstellung des Trédgers bzw. der La-
gerplatten zur Justierung der Kettenspannung werden die Zapfen
in den Schlitzen in Verstellrichtung verschoben bzw. gefilhrt.

Um ein Blockieren der Abstreife-Achse oder -Welle und der
Antriebsrad-Welle(n) an dem Rahmen bzw. dessen Seitenteilen zu
verhindern, wenn der hohenverstellbare Trdger verschoben wird,
ist es glinstig, wenn der Rahmen bzw. dessen Seitenteile in Tré&-
ger-Verstellrichtung verlaufende Lidngsschlitze fiir den Durch-
tritt einer Abstreifer-Achse oder -Welle und einer Antriebsrad-
Welle aufweist bzw. aufweisen. Auf diese Weise werden die Wellen
in den zugehdrigen Langsschlitzen gefihrt, wenn die Tradgerplatte




zum Nachspannen des linearen Antriebselementes héhenverstellt
wird.

Um das Antriebsrad bzw. die Antriebsrdder unabhidngig von der
jeweiligen Hohenposition des Tridgers in konsistenter Weise an-
treiben zu koénnen, hat es sich auch als giinstig erwiesen, wenn
der Trédger auch ein Antriebsmittel bzw. einen Motor fiir das An-
triebsrad tragt.

Die Erfindung wird nachfoigend anhand von in der Zeichnung
dargestellten bevorzugten Ausfilhrungsbeispielen, auf die sie je-
doch nicht beschrédnkt sein soll, noch weiter erliutert. Im Ein-
zelnen zeigen in der Zeichnung: Fig. 1 eine Seitenansicht eines
Harkenumlaufrechens; Fig. 2 eine Ansicht des Harkenumlaufrechens
gemdR Fig. 1; Fig. 3a eine Detailansicht des oberen Seitenbe-
reichs des Harkenumlaufrechens mit dem erfindungsgemiBen Triéger
bzw. den Lagerplatten fir den Abstreifer bzw. das obere An-
triebsrad; Fig. 3b eine Schnittansicht des Harkenumlaufrechens
gemdR der Linie A-A in Fig. 3a; Fig. 3c eine Schnittansicht des
Harkenumlaufrechens gemdB der Linie C-C in Fig. 3b; Fig. 4a,
Fig. 4b bzw. Fig. 4c jeweils eine der Fig. 3a, Fig. 3b bzw. Fig.
3c entsprechende Darstellung, wobei die beiden Lagerplatten in
gegentiber der in den Figuren 3a bis 3c gezeigten Stellung der
Lagerplatten unterschiedlich weit nach oben verschobenen Stel-
lung dargestellt sind; Fig. 5a das in Fig. 3c mit einem Kreis
veranschaulichte Detail C in demgegeniiber vergréBertem MaBstab;
Fig. 5b das in Fig. 3c mit einem Rechteck veranschaulichte De-
tail D in demgegeniiber vergrtfBertem MaBstab; Fig. 6a eine De-
tailansicht der Lagerplatte; Fig. 6b eine Schnittansicht der
Lagerplatte gemdB der Linie A-A in Fig. 6a; Fig. 6c eine Explo-
sionsdarstellung der Lagerplatte gemidB den Fig. 6a und 6b; die
Fig. 7a bis 7e das Eingreifen der Reinigungsharke unter den Ab-
streifer zu verschiedenen Phasen der Umlaufbewegung; und die
Fig. 8a bis 8e das Eingreifen der Reinigungsharke unter den Ab-
streifer gemaB den Fig. 7a bis 7e, wobei die Lagerplatte in ei-
ner gegeniber der in den Fig. 7a bis 7e gezeigten Stellung der
Trdgerplatte nach oben verschobenen Stellung dargestellt ist.

In den Fig. 1 bzw. 2 ist ein einen Stabrechen 1 aufweisender
Harkenumlaufrechen 2 in einem Gerinne 3, beispielsweise einem
Abwasserkanal, gezeigt, in dem Wasser in Pfeilrichtung 4 fliefBt.
Wie in Fig. 1 ersichtlich, schlieBt der Harkenumlaufrechen 2 da-
bei einen Winkel von etwa 15° zur Vertikalen ein. Der Harkenum-




laufrechen 2 weist einen Rahmen 5 in der Art eines flachen
rechteckigen Gehiduses auf, in dessen unterem Bereich der Stabre-
chen 1 mit parallelen, regelmdBig beabstandeten Rechenstiben 6
angeordnet ist. Zwischen den Rechenstdben 6 sind schmale Zwi-
schenrdume in der Art eines Siebrostes freigelassen. Der Stabre-
chen 1 erstreckt sich im Wesentlichen iiber die H&he des Gerinnes
3 zwischen zwei Steher-artigen Rahmen-Seitenteilen 7 des Rahmens
5.

Innerhalb des Rahmens 5 laufen entlang seiner beiden Seiten
teile 7 auf Zug beanspruchbare lineare Antriebselemente bzw.
Endlosketten 10 um, welche Reinigungsharken 11 tragen. Jede Rei-
nigungsharke 11 erstreckt sich ihrer Breite nach quer iber den
Stabrechen 1. Jede Reinigungsharke 11 l&auft im oberen bzw. im
unteren Bereich des Harkenumlaufrechens 2 zusammen mit den Ket-
ten 10 um obere bzw. untere seitliche Antriebs- bzw. Kettenrider
12, 13. Die oberen Antriebsridder 12 werden dabei iiber ein belie-
biges Antriebsmittel 14, beispielsweise einen Elektromotor, an-
getrieben. Die Ketten 10 samt den damit befestigten
Reinigungsharken 11 laufen, wie in Fig. 1 ersichtlich, entgegen
dem Uhrzeigersinn, in Pfeilrichtung 15, um.

Nachdem eine jeweilige Reinigungsharke 11 in ihrer Umlauf-
Bewegung den unteren Umkehrpunkt passiert hat, greift sie im un-
teren Endbereich des Stabrechens 1 an dessen dem zustr&menden
Wasser zugewandten Vorderseite in die Zwischenrdume zwischen den
Rechenstdben 6 ein. Die Reinigungsharke 11 recht dabei im Stab-
rechen 1 aufgefangene "Sieb"riickstdnde ab und entsorgt diese
Rickstédnde in eine Abwurfrutsche 16, welche im oberen Bereich
des Rahmens 5 an der - bezogen auf die Strémungsrichtung des Ge-
rinnes 3 - Rlckseite des Harkenumlaufrechens 2 angebracht ist.
Hierfir ist ein Abstreifer 17 vorgesehen, mit welchem die Sieb-
rickstdande abgerdumt und in die Abwurfrutsche 16 abgeworfen wer-
den. Der Abstreifer 17 ist um eine Schwenkachse 18 schwenkbar
gelagert, welche bei herkémmlichen Harkenumlaufrechen 2 gegen-
Uber dem Rahmen 5 nicht verschiebbar ist, und wird von der je-
weiligen Reinigungsharke 11, wenn sie sich nach oben und dann um
das Antriebsrad 12 herum bewegt, aus seiner Normalbetriebsstel-
lung verschwenkt, wodurch sichergestellt wird, dass die Sieb-
riickstédnde in die Abwurfrutsche 16 gelangen.

Soweit bisher beschrieben, handelt es sich bei dem Harkenum-
laufrechen 2 um eine herkémmliche Umlaufrechenanlage, wie sie




bereits in der AT 411 969 B beschrieben ist.

Bisher wurde bei solchen Rechenanlagen ein Nachspannen der
Endlos-Ketten 10 dadurch bewerkstelligt, dass die mit den Ketten
10 verbundenen oberen Antriebsrdder 12 mit Hilfe von Spannele-
menten nach oben verschoben und anschlieBend in der verschobenen
Stellung fixiert wurden. Hierdurch kann zwar die fiir ein zuver-
léssiges Funktionieren der Umlaufrechenanlage zwingend erforder-
liche straffe Fihrung der Ketten 10 auf den Antriebsridern 12
nachjustiert werden, wenn sich die Ketten 10 im Dauerbetrieb in
ihrem Sitz gelockert haben; jedoch wird durch das Verschieben
der oberen Antriebsr&dder 12 deren relative Stellung zu dem bei
herkémmlichen Harkenumlaufrechen ortsfest am Rahmen 5 angeordne-
ten Abstreifer 17 ver&dndert, so dass ein vollst&dndiges Abstrei-
fen des durch die Reinigungsharke nach oben transportierten
Rechengutes in die Abwurfrutsche nicht mehr zuverldssig gewdhr-
leistet ist.

Demgegeniiber sind beim vorliegenden Harkenumlaufrechen 2,
wie aus den Fig. 3 und 4 ersichtlich, der Abstreifer 17 und das
obere Antriebsrad 12 gemeinsam an einem relativ zum Rahmen 5 in
der HOhe verstellbaren Trdger 20 gelagert, welcher mit zwei La-
gerplatten 21 gebildet ist, die auf beiden Seiten des Harkenum-
laufrechens 2 jeweils am Rahmen 5 verschiebbar angebracht sind.
Auf diese Weise bleibt die relative Anordnung des Abstreifers 17
zu den oberen Antriebsréddern 12 stets gleich, unabhdngig von der
jeweiligen Stellung des Tragers 20 bzw. der Lagerplatten 21 re-
lativ zum Rahmen 5. Es ist zudem giinstig, wenn der Tr&ger 20 zu-
sdtzlich auch das Antriebsmittel 14 fiir das Antriebsrad bzw. die
Antriebsrdder 12 tragt, um das Antriebsrad 12 unabhingig von der
jeweiligen HOhenposition des Trdgers 20 in konsistenter Weise
antreiben zu k&nnen.

Die Lagerplatten 21 sind unabhidngig voneinander relativ zum
Rahmen 5 in ihrer Hohe verstellbar, was insbesondere bei einer
ungleichen Ausdehnung bzw. Lingung der umlaufenden Ketten 10 von
Vorteil ist. In Fig. 4 sind die Lagerplatten 21 in einer gegen-
Uber der in Fig. 3 gezeigten Stellung der Lagerplatten 21 nach
oben verschobenen bzw. versetzten Stellung dargestellt, wobei,
wie insbesondere der Ansicht gemdR Fig. 4b entnommen werden
kann, die beiden Lagerplatten 21 in einer geringfligig verschie-
denen Hohenposition angeordnet sind, so dass sich eine geringe
Schradglage von Wellen 22 bzw. 23 ergibt, mit deren Hilfe der Ab-
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streifer 17 und die oberen Antriebsridder 12 am Trager 20 gela-
gert sind. Wie insbesondere in Fig. 3¢ und Fig. 4c ersichtlich,
kommt der Abstreifer 17 in seiner Normalstellung auf der An-
triebs-Welle 23 zu liegen, von wo aus er durch die (jeweilige)
Reinigungsharke 11 in eine angehobene Stellung verschwenkt wird,
wenn diese den Abstreifer 17 erreicht, wie im Zusammenhang mit
den Fig. 7 und 8 n&her erldutert wird. Die Wellen 22, 23 sind in
entsprechenden Langsschlitzen 24 bzw. 25 der Rahmen-Seitenteile
7 verschiebbar gefiithrt. Die Lingsschlitze 24, 25 verlaufen dabei
in Verstellrichtung der Lagerplatten 21. Die Breite der L&ngs-
schlitze 24 bzw. 25 entspricht méglichst genau dem Durchmesser
der Abstreifer-Welle 22 bzw. der Antriebs-Welle 23, so dass die
Wellen 22, 23 ohne seitliches Spiel in den Lingsschlitzen 24, 25
verschiebbar sind.

Wie aus den Fig. 3a bzw. 4a ersichtlich, sind die Lagerplat-
ten 21 mit Hilfe von Zapfen-Schlitz-Fiihrungen 26 an den Rahmen-
Seitenteilen 7 verschiebbar gefiihrt. Dabei treten Zapfen 27
durch in Fig. 6a bzw. 6c im Detail ersichtliche, sich in Ver-
stellrichtung erstreckende Fiihrungsschlitze 28, deren Breite an
den Durchmesser der Zapfen 27 angepasst ist, so dass die Zapfen
2’7 ohne Querbeweglichkeit in Verstellrichtung der Lagerplatten
21 verschiebbar gefiihrt sind.

Die Verstellung der Lagerplatten 21 erfolgt jeweils iiber
eine stationdre Gewindespindel 29, welche an einem Ende, dem
oberen Ende, mit der zugehdérigen Lagerplatte 21 starr verbunden,
. insbesondere verschweiBt, ist. Die Gewindespindel 29 ragt von da
nach unten und erstreckt sich durch eine komplementidre Offnung
30 eines als Befestigungs-Winkel ausgefiihrten Stiutzteils 31,
welcher mit dem zugehdrigen Rahmen-Seitenteil 7a fest verbunden,
insbesondere verschraubt, vernietet oder verschweiBt ist. Auf
der Gewindespindel 29 sind beiderseitig der Offnung 30 Muttern
32 aufgeschraubt, mit welchen die Gewindespindel 29 am Stiitzteil
31 fixiert ist. Um die Tr&gerplatten 21 nach oben zu verschieben
und auf diese Weise die Spannung der umlaufenden Kette 10 zu er-
hohen, werden die Muttern 32 geldst und auf der Gewindespindel
29 abwarts geschraubt, wobei die Gewindespindel 29 durch die
Offnung 30 nach oben geschoben wird; dadurch wird der Abstand
zwischen der Lagerplatte 21 und dem Stitzteil 31 vergrdBert. In
dieser nach oben verschobenen Stellung der Lagerplatten 21, wie
sie in den Figuren 4a bis 4c dargestellt ist, wird die Gewinde-
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spindel 29 wiederum durch Festziehen der Muttern 32 am Stiitzteil
31 fixiert.

Die oberen Antriebsridder 12 sind mit der Antriebs-Welle 23
mit Hilfe von an sich bekannten Pendellagern 33 in den Lager-
platten 21 gelagert. Wie der Fig. 5b (Detail D gem#B Fig. 3b)
entnommen werden kann, weisen die Pendellager 33 einen AuBenring
34 und einen Innenring 35 auf, zwischen welchen ein in Fig. 5b
nicht dargestellter Wialzkdrper, insbesondere eine oder zwei Ku-
gelreihen, drehbar gelagert sind. Der Innenring 35 bzw. die Ku-
geln lassen sich um wenige Winkelgrade aus der Mittelstellung
:vérschwenken, so dass eine Schiefétellung der AntriebswelleA23
in Bezug auf ein Gehduse 36 des Pendellagers 33 ausgeglichen
werden kann, wie es bei der in den Fig. 4a bis 4c dargestellten
Stellung des Trédgers 20 mit unterschiedlich hoch angeordneten
Lagerplatten 21 erforderlich ist. _

Wie insbesondere in den Figuren 6a bis 6c ersichtlich, ist
das Gehduse 36 jedes Pendellagers 33 iliber eine Mehrzahl von Bol-
zenverbindungen 37 mit Bolzen 38 und entsprechenden Muttern 39
mit der jeweiligen Lagerplatte 21 verbunden.

Wie aus Fig. 5a (Detail C gemdBR Fig. 3b) und auch aus den
Fig. 6a bis 6c ersichtlich, ist der Abstreifer 17 mit seiner
Welle 22 mittels an sich herkdmmlicher Gleitlager 40 in den La-
gerplatten 21 gelagert. Hierfiir ist in den Gleitlagern 40 eine
Gleitschicht 41 auf einem Endzapfen 42 vorgesehen, gegeniiber
welcher die Welle 22 mit ihrer Schwenkachse 18 drehbar gelagert
ist.

Die Fig. 7 und 8 veranschaulichen die einzelnen Phasen des
Umlenkens der Reinigungsharke 11 um eines der oberen Antriebsri-
der 12, wobei die Reinigungsharke 11 an sich herkémmlich, wie im
Wesentlichen in der AT 411 969 B beschrieben, ausgebildet ist.
In Fig. 8 ist die Lagerplatte 21 in einer gegeniiber der in Fig.
7 dargestellten Stellung der Lagerplatte 21 nach oben verschobe-
nen bzw. versetzten Stellung dargestellt. Da sowohl der Abstrei-
fer 17 Uber seine Welle 22, als auch die Antriebsrider 12 iiber
ihre gemeinsame Welle 23 in der Lagerplatte 21 gelagert sind,
ist die relative Stellung zwischen Abstreifer 17 und Antriebsrad
12 unabhédngig von der relativen Stellung der Lagerplatte 21 zum
Rahmen 5, wie aus einem Vergleich der verschiedenen Stellungen
der Lagerplatte 21 gemdf Fig. 7 und Fig. 8 ersichtlich ist. Die
an der in Pfeilrichtung 15 umlaufenden Kette 10 befestigte Rei-




nigungsharke 11 transportiert, wie erwdhnt, das zuvor aus dem
Stabrechen 1 ausgerechte Rechengut nach oben. Wenn die Reini-
gungsharke 11 mit dem aufgefangenen Rechengut die oberen An-
triebsrdder 12 erreicht, schiebt sich die Reinigungsharke 11
unter den Abstreifer 17, wie in Fig. 7a bzw. 8a dargestellt ist.
Die Reinigungsharke 11 trifft dabei unabhingig von der einge-
stellten Hohenposition der jeweiligen Lagerplatte 21 stets an
derselben Stelle bzw. unter dem gleichen Winkel auf den Abstrei-
fer 17 auf. Bei einer weiteren Verschiebung der Reinigungsharke
11 in Pfeilrichtung 15, wie in Fig. 7b bzw. 8b dargestellt, wird
der Abstreifer 17 um seine Schwenkachse 18 aus seiner Normal-
stellung (gemd@R der Darstellung in der Zeichnung entgegen dem
Uhrzeigersinn) verschwenkt, wobei die Siebriickstinde bei den in
den Fig. 7b bzw. 8b dargestellten Stellungen der Lagerplatte 21
zuverldssig in die Abwurfrutsche 16 abgestreift werden. In Fig.
7c bzw. 8c ist die Reinigungsharke 11 ungefidhr an ihrem oberen
Umkehrpunkt angelangt, an welchem der Abstreifer 17 am weitesten
aus seiner Normalstellung verschwenkt ist. Nach dem Passieren
des oberen Umkehrpunktes gibt die Reinigungsharke 11 den Ab-
streifer 17 sukzessive frei, und dieser kehrt allein aufgrund
der Gravitationswirkung oder unter der Wirkung einer nicht ge-
zeigten Feder in seine Normalstellung zuriick, wie aus Fig. 7d
und 7e bzw. Fig. 8d und 8e ersichtlich ist.




Patentanspriche:

1. Harkenumlaufrechen (2) mit zumindest einer beweglichen Rei-
nigungsharke (11) zum Reinigen eines Stabrechens (1), die mit
zumindest einem linearen Antriebselement (10) verbunden ist, das
an einer Seite des Stabrechens (1) an einem Rahmen (5) angeord-
net ist und Uber ein in der Betriebsstellung oberes Antriebsrad
(12) l&uft, und mit einem oberen, schwenkbar gelagerten Abstrei-
fer (17) fir die Reinigungsharke (11), dadurch gekennzeichnet,
dass der Abstreifer (17) und das Antriebsrad (12) gemeinsam an
einem relativ zum Rahmen (5) in der Hohe verstellbaren Trdger
(20) gelagert sind, der ein Spannelement fiir das lineare An-
triebselement (10) bildet.

2. Harkenumlaufrechen nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet,
dass zum Verstellen des Tr&dgers (20) eine mit diesem verbundene,
sich an einem Stitzteil (31) am Rahmen (5) abstiitzende Gewinde-
spindel (29) vorgesehen ist. .
3. Harkenumlaufrechen nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet,
dass als Trager (29) zwei an Rahmen-Seitenteilen (7) verschieb-
bar angebrachte Lagerplatten (21) vorgesehen sind.

4, Harkenumlaufrechen nach Anspruch 3, dadurch gekennzeichnet,
dass die Lagerplatten (21) unabhdngig voneinander relativ zum
Rahmen (5) verstellbar sind.

5. Harkenumlaufrechen nach Anspruch 4, dadurch gekennzeichnet,
dass das Antriebsrad (12) mit seiner Welle (23) mittels Pendel-
lagern (33) in den Lagerplatten (21) gelagert ist.

6. Harkenumlaufrechen nach Anspruch 4 oder 5, dadurch gekenn-
zeichnet, dass der Abstreifer (17) mit seiner Welle (22) mittels
Gleitlagern (40) in den Lagerplatten (21) gelagert ist.

7. Harkenumlaufrechen nach einem der Anspriiche 3 bis 6, da-
durch gekennzeichnet, dass die Lagerplatten (12) mit Hilfe von
Zapfen-Schlitz-Fihrungen (26) an den Rahmen-Seitenteilen (7)
verschiebbar gefiihrt sind.




8. Harkenumlaufrechen nach einem der Anspriiche 1 bis 7, da-
durch gekennzeichnet, dass der Rahmen (5) bzw. dessen Seitentei-
le (7) in Trager-Verstellrichtung verlaufende Léngsschlitze (24,
25) fir den Durchtritt einer Abstreifer-Achse oder -Welle (22)
und einer Antriebsrad-Welle (23) aufweist bzw. aufweisen.

9. Harkenumlaufrechen nach einem der Anspriiche 1 bis 8, da-

durch gekennzeichnet, dass der Trdger (20) auch ein Antriebsmi-
tel (14) fur das Antriebsrad (12) tragt.
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