socmanoa| POPIS VYN ALEZU

K AUTORSKEM_U OSVEDCENI

(61)

(23) Vystavnf priorita

(22) Prihlaseno 14 11 78
(21) PV 7409-78

200 105

(11) (B1)

(51) Int. C12 G 01 £ 25/00

URAD PRO VYNALEZY _
(40) Zvefejngno 30 11 79
A OBJEVY (45) Vydéno 01 10 82
(75) ‘
Autor vynélezu HICKL JIRf ing., BRNO

(54) ©  ze¥fzenf pro zkoufieni hladinom¥rd

Za¥izeni pro zkoueni hladinom&rd
kontaktniho nebo plovdkového typu. Ude-
lem vyndlezu je simulovat pohyb hladiny
v hydrogeologickém vriu a pFitom testovat
nebo cejchovat hladinoméry. Za¥izeni se-
stdvd z v8%e, v jeJiZ korund je upevnén
zkouieny hladinomdr a na jeji% stojindch
je kluzn¥ ulofen suport s m$rnmou nidobou.
Suport je ovldddn pomoci posuvovich Ye-
t82z1 elektromotorem, na jeho% hnaci h¥i-
deli je upevndn &islicovy polohomdr a po-
suvovy tachometr. Zkresleni méFenych ida-
‘38 zplsobované vytladovdnim vody plovdkem
lze odstranit uspoidddnim vyrovndvaci néd-
doby na suportu, kterd je spojena s mér-
nou nddobou potrubim, v ném¥f je za¥azeno
Serpadlo. Zmény hladiny vlivem ponoru
plovéku je mo¥no kompenzovat kontrolnim
hladinomérem, Za¥izen{ je vyuZitelné v
oboru vfvoje a vyroby hladinomdri.
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Vynélez se tyké za¥izeni pro zkou¥eni hladinom$rd kontaktnfho nebo plovdkového typu,
na ném% je moZino jednak simulovat pohyb hladiny v hydrogeologickém vriu, Jjednak testovat,
popiipadd i cejchovat hladinoméry.

Je znémé zarizeni pro zkou¥eni hladinomdrd, které sestdvd ze svisle ustavené a dole
uzaviené, s vihodou prihledné, kolony trub, na jejim% hornim konci je upevndn zkoudeny
hladinomér. Na dolnim konci kolony trub je upraven viok pro zaderpdvéni vody do kolony
a odtok s kohoutem pro jeji vypousiéni.

Nevyhodou zndmého zaPfizeni pro zkouSeni hladinom$ri je znand hmotnost a manipulace
s vodou. Kolona trub musi mit dostatednd velky primsr, asi 300 mm, aby se v n{ mohl plo-
védk zkouSeného hladinoméru volnd pohybovat a aby p#i jeho Idsteiném pono¥eni do vody ne-
vznikal pistovy efekt. Vj¥ka prihledné kolony trub musi p#ibliing odpovidat obvyklému
rozmezi pohybu hladiny v hydrogeologickych vrtech,tj. 10 a% 15 m. P#i uvedenfch rozmérech
kolony je t¥eba pro jeji naplnovéni vodou pouzit vykonného Zerpadla, které viak zvinuje
hladinu vody v kolond a znesnadnuje postup md#eni, nebo dokonce znemo¥nuje dynemické zkou-
8ky. Naplndnd kolona mé velkou hmotnost a z hlediska statického vyZaduje relativm® ndklad-
né opérné nebo kotvici za¥izeni. Cyklické naplnovdni a vyprazdnovdni kolony je Sasovd nd-

rotné a manipulace se znadnym mnoZstvim vody je obti¥nd,

Uvedené nevyhody odstranuje zabfzeni - stend pro zkouseni hladinomérd podle vyndle-
zu, jehoZ podstata spolivd v tom, %e zafizeni sestdvd z vdZe, v jeji% korun¥ je upevndn
adaptér pro upnuti zkoudeného hladinoméru a na jejiZ stojindch je kluznd uloZen suport
8 mdrnou nédobou, upoutany ne posuvovych Fetd3zech vedenych pies Fet$zové kola, kterd jsou
upevnéna na hnané hi{deli spojené p¥es prevodové soukoli s hnaci hifdeli elektromotoru,
na niZ je zapojen &islicovy polohomdr a posuvovy tachometr, p¥itom v pfivodﬁ elektromoto-

™ ja zafazen régulétor otddek a pYepinad chodu elekiromoturu.

Pro testovédni hladinomd$rd plovékového typu, kdy je tieba vyloudit zkresleni mdiFenych
ddajd vlivem vytlaku vody plovdkem, je vyhodné, kdy%Z na suportu je uspoidddna yyrovnﬁvabi
nddobe spojend potrubim, ve kterém je zaFazeno Serpadlo, s mérnou nédobou, piitoﬁ v mir-

né nédobd je vytvoien prepad dstici do vyrovmdvaci nddoby.

Zmény hladiny vlivem ponoru plovdku lze p¥ i vyhodnocovéni kompenzovat, kdyZ v koru-
né véie je uspordddn yontroln{ hladinomér, jehoZ snimaé je upevndn k mdrné nddobs.

Automaticky je lze kompenzovat, kdyZ kontrolni hladinomdr je na vjstﬁpu opatien
regulaénim Zlenem, elektricky spojenym s &islicovym polohomdrem. ‘

Vyhodou za¥izeni podle vyndlezu je simulace hladiny vody a jejiho pohybu ve vriu
nebo studni s pouZitim minimdlniho mnoZstvi vody. Odpadd obtiind man%gulace.s vodou, kte-
ré znep¥ijemmuje pracovni prostfedi laborantd a prodiuiuje Sasovy pribéh zkouﬁek._Zaiize-
ni je zplsobilé i pro dynamické zkousky hladinomérld, a to jakychkoliv typl. Zmdny drovad
hladiny, vznikajiocdl gdstednym ponotenim plovdku do vody jsou bud vyloudeny nebo ru¥nd &i
automaticky kompenzovény.
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P¥iklad konkréiniho provedeni za¥fzeni podle vyndlezu je znézorndn na p¥ilo¥enych
vykresech, kde na obr. 1 je schematicky zndzorndno za¥izeni v Selném pohledu, na obr. 2
je totéZ za¥izeni, avBak s vyrovndveci nddri{ na suportu, a na obr. 3 je za¥izeni s kon-

trolnim hladinomdrem,

Za¥{zeni pro zkouSeni hladinomdrd podle vyndlezu sestdvd z véZe 1, v jeji¥ korund 2
je na manipulaéni plo¥in& 3 upevn&n adaptér 4 pro up.nuti zkoudeného hladinom¥ru 5. Na
stojindch 6 v8%e 1 je kluzné ulofen suport 7 s mérnou nédobou 8 neplnénou vodou 9. Suport
71 Jje upoutén na pbsuvovjck; fetézech 10, vypnutych pomoci protiz;ivaii 1l a vede‘njéh pFes
Fetdzovd kola 12 nasazené ne hnané h¥fdeli 13 v korund 2 vé%e 1. Hhand hifdel 13 je spo-
jena pFes prevodové soukoli 14 s hnaci hiideli 15 elektromotoru 16, na niZ je napojen
Jednak &islicovy polohomér 17, jednak posuvovy tachometr 18. V pi'-ivodu 19 elektromotoru
16, umistdného na manipuladni plo&in& 3, je zafazen prepinad 20 chodu a reguléfor 21 otd-
dek elektromotoru/ 16. Pro testovidni zkou¥enych hladinoméri § kontgktniho typu, vybavenych
kontaktnim &idlem 23 upoutanym na mérném vodi¥i 22, se unistuje na suport 7 pouze mdrnd
nédoba 8, viz obr. l. Pro testovdni zkousengch hladinom&rd 5 plovékového typu, vybavenych
plovédkem 25 upoutanym na mérném lanku 24, se umistuje na suport 7 spolu s m$rnou nddobou
8 i vyrovndvaci nddoba 28, ktersd je potrubim _2§ spojena s mdrnou nddobou 8 viz. obr. 2.

V potrubi 26 je zaFazeno Serpadlo 29 a v mdrné nddobd 8 je uspoFddédn pi‘epa& 27, tatdiel
do vyrowndvaci nddoby 28. '

~ Zkousené hladinomdry 5 plovédkového typu lze testovat i bez vyrovmdvaci nédoby _2_§,
aviak s pouZitim kontroiniho hladinoméﬁ 30,  jeho#Z snima¢ 31 je upevnén k mdrné nddobé 8,
viz. obr. 3. Pro usnadnéni obsluhy lze kontroln:f hladinomér 30 opat#it reguladnim &lenem
32, kter;? Je elektricky spojen s éialo'_vjm polohomdrem 17.

PFi testovdni zkou¥eného hladinomdru 5 kontaktnfho typu na za¥izeni podle vyndlezu

se ustavi na suportu 7 m8rnd nddoba 8

naplnénd vodou 9. Prepinadem 20 se uvede ‘elektromo=~
tor 16 do chodu a 'regulétorem 21 se ¥idi jeho otd8ky. Pomoci pYevodového soukoli 14 se
piend3i rotadni pohyb z hnaci hi¥idele 15 na hnan.ou. hi#idel 13 a na Petdzovd kole g. Po-
suvnymi Fetézy 10 je suport 7 posouvdn po stojindch  § viZe 4 do zvolené polohy, nap¥.

do spodni Uvrati. Pon&vadZ mnoZstvi vody 9 v m¥rné nddob$ 8 je konstantni, Sislicovy po-
lohomér 17 uddvd kontinudlnd vzddlenost meéi hladinou vody 9 a adaptérem 4, na kterém je
upnut zkousSeny hladinomé;r- 2+ Ve zvolené poloze suportu 7 je uveden do chodu zkouZeny
hladinom¥r 5. Kdy% jeho klesajici kontai:tni ¢idlo 23, upoutané na mérném vodid¥i 22, se
dotkne hladiny vody 9. v mérné nddobs 8, hodnots hloubky hladiny vody 9 namd¥end zkouZe- o
nym hladinomérem 5 se porovndvd se stavem &f{slicového polohomdru 17. 2 pi{padného rozdi-
lu se usuzuje na nepiesnost zkouseného hladinomdru 5. Vzestup mé¥ené hladiny se simmluje
posuvem suportu 7. Op#t se uvede do chodu elektromotor 16 a regulétoréin 21 jeho otddek

se zvoll posuv;)vé rychlost suportu 7, kterou lze vizudlnd kontrolovat na posuvovém tacho-
metru 18. Porovadvénim hodnot naméfenjch zkouSenym hladinomdrem 5 s hodno tami indikovany-
mi &islicovym polohomSrem 17 se zjisfuje charakteristika presnosti méFeni zkouseného
hladinom&ru 5.



3 : 200 103

~ PFi testovdni zkousSeného hladinoméru 5 plovdkového typu je t¥eba vyloudit nebo
kompenzovat zm$ny Urovnd hladiny vody 9 v mSrné nddobs 8, které nastenou ddstednym pono-
Fenim plovdku 25 do vody 9. Vyloudit zmény drovnd hladiny vody 9 1ze pomoci p¥epadu 27
upraveného v mérné nddobd 8, viz obr. 2. Voda 2, kterou vytladuje ddstein& ponoFeny plo-
vék 25 odtékéd piepadem 27 do vyrovndvaci nddoby 28, odkud je derpadlem 29 Serpéna pies
potrubi 26 zp3t do mérné nddodby 8. Uroven hladiny vody 9 v mérné nddobd 8 zistévd konstén-

tni, i kdyZ se do ni pono¥{ plovék 25 a mnoZstvi vody 9 v mdrné nddod¥ 8 se zmen3i.

‘Kompenzovat zmény urovné hladiny vody 9 lze pomoci kontrolniho hladinom$ru 30, viz
obr, 3. Snimad 31 kontrolniho hladinom&ru 30, upevndny na mérné nddob& 8 kontinudind sni-
mé zmdny Urovnd hladiny vody 9 v m&rné néddobd 8 a kontrolni hladinomér 30 je indikuje.
Prirdgtek udrovnd hl&diny vody 9, ktery vznikne ponorenim plovdku 25 do vody 9, odpoditdvd
obsluhujici pracovnik od vdaje indikovaného &islicovym poiohomérem 17 a vy¥slednou hodno tu
porovndvéd s hodnotou uddvanou zkouSenjm hladinomdrem 5. Je-li pro usnadnéni obsluhy zari-
zeni podle vyndlezu kontrolni hladinom$r 30 opatien reguladnim Slenem 32, elektricky spo-
jenym s éislidovjm polohomérem 17, jak je znézbrnéno na obr.3,vznikne na vystupu regulad-
niho ¥lenu 32 elektrioky signdl Umdrny p¥iristku drovnd hladiny vody 9 a timto je korigo-
vén stav $islicového polohomdru 17 a pop¥ipadd i vstupni hodnoty pro registradni zafizeni,
na vykrese nezaﬁreslené, s p¥ipadnou korekci vstupnich hodnot pro registradni zarizeni.
Automatickd korekce Ifslicového polohomdru 17 je vhodnd zvl43td pro dynamické zkoudky,
‘kdy je testovén zkouZeny hladinomdr 5 plovdkového typu p#i rovnoms$rném stoupédni nebo kle-

géni hladiny vody 9. Kleséni nebo stoupdni hladiny je simulovdno posuvem suportu Ta

. v PREDMET VYNALEZU

1. Zaiizeni pro zkouSeni hladinomdri, vyznadené tim, %e sestdvd z vdZe (1), v jejii
korund (2) je upevndn adaptér (4) pro upnuti zkouSeného hladinomdru (5) a na jejif stoji-
néch‘(G) je kluznd ulo¥en suport (7) s m§rnou nddobou (8), upoutany na posuvovyich Feté-
zech (10) vedenych pres Fetdzovd kola (12), kterd jsou upevndna na hnané h¥ideli (13)
spojené pies prevodové soukoli (14) s-hnaci- hiidell {15) elektromotoru (16), na ni% je
zépojen $islicovy polohomdr (17) a posuvovy tachometr (18), pritom v p¥ivodu (19) elektro-
motoru (16) je zaPazen reguldtor (21) otddek a prepinad (20) chodu elektromotoru (16).

2. Za¥izeni podle bodu 1, vyznafené tim, Ze na suportu (7) je uspordddna vyrovndva-
ci nddoba (28) spojend potrubim (26), na kterém je za¥azeno Eerpadlo (29), s mérnou nddo-
bou (8), piitom v mdrné nddobd (8) je vytvoYen pFepad (27) dstici do vyrovndvaci nddoby
(28). ‘

3. ZaPizeni podle bodu 1, vyznadené tim, Ze v korund (2) véZe (1) je uspoiiddn

kontrolni hladinom&r (30), jehoZ snima& (31) je upevndn k mérné nddobd (8).
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4. ZaPizeni podle bodld 1 a 3, vyznadené tim, %e kontrolni hladinomdr (30) Jje na
vystupu opatien reguladnim Elenem (32), elektricky spojenym s &islicovym po‘lohon'ﬁ:éom (17).:.

3 vykresy
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