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Ratiére & plusieurs positions.

L'invention concerne une ratiére & plusieurs po-
sitions, de préférence pour des lames pour des fils
poils, comnortant deux unités de 1evage d 'une machine
de formation de la foule pour commander un cadre, un
levier pivotant se trouvant entre des unités de leva-
ge et une lame et pouvant etre commandé par les deux
unités de levage pour prendre quatre positions diffé-
rentes dont deux se croisent en un noint.

Le brevet francais n° 2.106.164 décrit une telle
ratiére pour la commande de métiers & tisser.

La somme des effets de commande des deux unités
de levage d'une lame lors de l'actionnement du levier
de transmission permet de placer celui-ti dans quatre
positions de travail. Si le levier de tirage de la
lame est articulé au niveau du point de croisement de
deux nositions du bras oscillant, deux positions de
travail des lames sont identiques. On n'obtient alors
que trois positions différentes.

De tels mécanismes de transmission sont soumis &
des contraintes extrémement importantes, étant donné
qu'une lame particuliérement lourde doit etre déplacée
sur apnroximativement le double du trajet de levage
correspondant a la foule, dans le cas d'une vitesse de
rotation qui est assez importante pour le métier & tis-
ser pour des tissus pelucheux, par rapvort aux métiers
a tisser pour des tissus lisses.

Les fils poils commandés par ces lames se pré-
sentent habituellement sous la forme de filaments peu
ou pas retordus, et ont tendance par conséquent a se
casser sous l'action d'oscillations trés importantes
des lames. De telles oscillations apvaraissent notam-
ment par suite de déformations élastiques des arbres
supportant les leviers oscillants chargés de facon

alternée ainsi qu'en raison de la série de points
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d'articulation et de points de connexion de bielles de
liaison dans le trajet de dévlacement du mécanisme de
transmission.

Ces oscillations internes incontrdlées négligea-
bles dans le cas de machines simples s'additionnent
dans le mécanisme d'entrainement entre les unités de
levage et la lame, ce qui conduit a des oscillations
supplémentaires des lames et par conséquent 4 la cassu-
re des fils poils.

L'invention se propose de rédhire dans toute 1la
mesure du vossible les mouvements oscillants désordon-
nés des lames.

Dans une ratiére a plusieurs positions du type
mentionné ci-dessus, ce probléme est résolu suivant
1'invention grace au fait que seuls les leviers qui
sont couplés directement avec les unités de levage
et le levier basculant commandant directement le mou-
vement de la lame sont montés sur un arbre fixe et que
le levier pivotant & quatre positions est monté par
1'intermédiaire de deux articulations, une des articu-
lations étant couplée a un levier de déplacement ou a
une bielle de liaison d'une unité de levage et oscil-
lant en meme temps aque ce levier ou cette barre, et
l'autre articulation étant articulée, de fagon & pou-
voir se déplacer de facon limitée dans l'espace., sur
des leviers de guidage qui de leur coté sont couplés
aux leviers de déplacement de la seconde unité de le-
vage, de sorte qu'il n'y a aucun arbre fixe soumis a
des forces d'entrainement de la lame dans le couplage
entre les unités de levage de la lame et le mécanisme
de déplacement de la lame.

Les mouvements de commande sont par conséquent
transmis directement des unités de levage au levier
pivotant et de celui-ci au mécanisme de déplacement
de la lame. Le nombre d'arbres soumis & des forces

est par conséquent réduit a un minimum.
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Comme unités de levage, on peut utiliser tous
les systémes connus tels que des systémes Hattersley,
des unités de levage rotatives, des mécanismes & ca-
mes et des systémes semblables, les unités de levage
elles-mémes devant se présenter sous la forme d'élé-
ments portant le mécanisme d'entrainement des leviers.

La présente invention sera mieux comprise a
l'aide de la description suivante de plusieurs modes
de réalisation préférés, mais non limitatifs repré-
sentés aux dessins annexés sur lesquels :

- la figure 1 est un schéma d'une ratiére com-
portant deux unités de levage, systéme Hattersley, et
un levier pivotant a quatre positions en forme de tige
comme élément de commande pour une lame ;

- la figure 2 représente une variante de la fi-
gure 1, le levier pivotant & quatre positions se pré-
sentant sous la forme d'un levier coudé ;

- les figures 3 & 6 représentent cette variante
dans les quatre positions de commande ;

- la figure 7 représente cette meme variante,
dans laquelle les quatre positions de commande sont
représentées ; '

- la figure 8 représente une variante dans la-
quelle le levier pivotant & quatre positions en forme
de tige est accroché & une bielle connectée au boitier
de la ratiere ;

~ la figure 9 représente une variante comportant
deux unités de levage d'une ratiére rotative avec un
levier pivotant & quatre positions en forme de tige ;

- la figure 10 est une variante du mode de réa-
lisation de la figure 9 ;

- la figure 11 représente un mode de réalisation
comportant deux unités de levage d'une ratiére rota-
tive, le levier pivotant & quatre positions se présen-
tant sous la forme d'un levier coudé ; et

- la figure 12 représente une variante du mode
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de réalisation de la figure 11.

Le mode 4'action et de travail de base des ra-
tiéres a Dlu51eurs positions est le meme que celui
d'un 1ev1er pivotant a quatre positions décrit dans -
le brevet francais n° 2.106.164.

sur la figure 1, la ratiére est désignée par la
référence 1, et le métier a tisser est désigné par la
référence 2. Les deux unités de levage 3, 4, systéme
Hattersley, sont reorésentées schématiquement respec-
tivement par deux crochets de tirage qui sont articu-
1és aux extrémités des deux balances. Au milieu des
balances sont accrochés les deux leviers oscillants
30, 40, qui sont montés de facon pivotante sur un ar-
bre fixe 12, le levier pivotant 5 a quatre p051t10ns,
en forme de tige, étant articulé sur le bras 3' d'un
des leviers oscillants 30, par 1'intermédiaire de
1'articulation libre 5'. Le bras 4' de l'autre levier
oscillant 40 est relié, par 1'intermédiaire de la
bielle de liaison 11, au levier pivotant 5. Le point
d'articulation est désigné par la référence 11'. A
partir de la partie coulissante 6', qui peut etre daé-
placée et fixée sur le levier pivotant 5, la bielle
6 s'étend en direction d'un levier basculant 9 monté
sur un arbre rigide et sur un bras duquel est fixée
la bielle poussante 7, alors que sur l'autre bras est
montée la bielle poussante 8 s'étendant en direction
de la lame 10. A la place de la bielle de liaison 11,
on pourrait également utiliser un couplage a coulisse
entre le levier oscillant 40 et le levier pivotant 5.

Les traits pleins représentent la position de
base I du levier pivotant 5 & quatre positions de la
machine. Si un crochet de tirage de 1'unité de levage
4 est tiré l'articulation 5' ne change pas de place.
Par contre, 1é levier pivotant 5 passe de la position
I dans la position II sous l'effet du tirage exercé

par 1'intermédiaire de la bielle de liaison 11. Si par



10

15

20

25

30

35

2486111

contre, un crochet de tirage de l'unité de levage 3
est tiré hors de la position représentée, l'articula-
tion 5' du bras 3' pivote vers la position 5". Le le-
vier pivotant 5 & quatre positions prend la position
ITI. Si maintenant un crochet de tirage de chaque uni-
té de levage est tiré, on obtient la position IV du
levier pivotant. Dans cette position, le levier pivo-
tant coupe la position I au point £. La bielle 6 arti-
culée & cet endroit ne bouge pratiquement pas lorsque
le levier vivotant & quatre positions passe de la po-
sition I & la position IV. Dans tous les autres cas,
le trajet de déplacement de la partie coulissante 6'
fixée rigidement sur le levier pivotant donne l'ampli-
tude du déplacement de la lame 10 lors du déplacement
du levier pivotant 5.

Le point de croisement du levier pivotant dans
les positions I et IV se trouve & l'extérieur des
points d'articulation 5', 11°'.

Sur les figures 2 & 7, on a de nouveau represen-
té les deux unités de ievage, systéme Hattersley, 3,

4, l'articulation 5' pour le levier pivotant 50 a qua-
tre positions étant disposée sur l'extrémité du bras
3' du levier oscillant 30. Ce levier pivotant est un
levier coudé sur un bras duquel est montée la bielle
de liaison 11 s'étendant en direction du levier os-
cillant 40 et sur l'autre bras duquel est montée la
partie coulissante 6' qui peut etre déplacée et fixée.
Le mouvement dont 1l'amplitude est déterminée par le
levier pivotant & quatre positions et qui est déclen-
ché par les unités de levage est transmis & la lame

10 du métier i tisser 2, par l'intermédiaire de la
bielle 6, du levier basculant 9, et des bielles pous-
santes 7, 8.

La figure 3 représente la position de base I du
levier pivotant 50 correspondant a la figure 2. Lors

du tirage du crochet de tirage de l1l'unité de levage
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arriére 4, le levier pivotant coudé 50 pivote dans la
position II (figures 4 et 7), par 1'intermédiaire du
levier oscillant 40 et de la bille de liaison 11, sans
que l'articulétion 5' pbouge. Si un crochet de tirage
de l'unité de levage avant 3 est tiré a partir de la
position de base, l'articulation 5' pivote par 1'inter-
médiaire du levier oscillant 30 dans la position 5",

et par conséquent le levier pivotant 50 pivote dans 1la
position III (figures 5 et 7). Lorsque le crochet de
tirage de chacune des unités de levage 3, 4 est tiré,
le levier pivotant 50 passe dans la position IV (fFi-
gures 6 et 7). )

Comme on le Yoit sur la figure 7, les leviers
pivotants se croisent dans leé positions II et III, au
point f. La lame se trouve au croisement entre les
deux foules.

Dans le mode de réalisation de la figure 8, le
levier pivotant 15 a quatre positions, en forme de
tige, est sorti de la ratiére 1 proprement dite. Etant
donné que ce levier pivotant n'est pas couple direc-
tement A un levier oscillant monté sur 1l'arbre fixe
12, mais est seulement articulé de fagon a pouvoir
flotter librement sur les bielles de liaison 13, 14,
une suspension supplémentaire 16 est nécessaire, cette
suspension reliant librement l'articulation 14', de
facon qu'elle puisse se déplacer de facon limitée dans
1'espace, au bati de la machine. Cette bielle de sus-
pension peut également &tre remplacée par un guide a
coulisse, comme représenté par exemple sur la figure
10.

Les quatre positions du levier pivotant 15 a
quatre positions sont de nouveau désignées par les
références I, II, III et IV.

En principe, chaque unité de levage peut étre
remplacée par une unité de constitution différente.

Pour des cas déterminés, notamment pour des machines
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rapides, il s'est révélé avantageux d'utiliser des ty-
pes de machines appelées ratiéres rotatives (voir par
exemple le brevet suisse n° 396.791). Ceci permet par
exemple d'obtenir un nombre d'actionnements de cadre
plus important par unité de temps.

Sur la figure 9, on a représenté schématiquement
deux unités de levage rotatives 17, 18, sans les orga-
nes de commande associés. Pour .chaque unité de levage,
sur l'arbre 70 est montée, de fagon a pouvoir tourner,
une bague excentrique 76, et sur celle-ci est respec-
tivement montée de facon coulissante une bielle 77, 78.
Suivant la commande fonction du dessin, les bagues
excentriques sont entrainées en rotation par l'arbre
suivant un angle d'au moins 180°. Ceci provogue un
mouvement de va-et-vient radial pour les bielles, mou-
vement qui est considéré comme mouvement de levage. Le
levier pivotant 5 & quatre positions, en forme de tige,
est maintenant articulé de fagon pivotante, en 17' et
18', sur les deux bielles, ce qui permet le déplacement
dans les quatre positions I, II, III et IV, suivant
que le mouvement de levage soit effectué par 1'une ou
1'autre ou les deux unités de levage. Les bielles s'é-
cartant radialement de l'arbre d'entrainement forment
un angle aigu entre elles. Ici également, les posi-
tions I et IV du levier pivotant se croisent au point
f. Ce qui est déterminant pour les positions angulai-
res mutuelles du levier pivotant dans les différentes
positions est la distance L suivant laquelle le levier
pivotant est fixé sur les deux bielles. Pour stabili-
ser les bielles 77, 78, la bielle 77 est accrochée,
de facon & pouvoir pivoter librement, sur une partie
fixe 19 du boitier de la ratiére. Ceci donne la mobi-
1itéd limitée des deux unités de levage et du levier
pivotant & quatre positions.

La figure 10 représente un agencement de consti-

tution similaire & celui de la figure 9, comportant



10

15

20

25

30

35

2486111

deux unités de levage rotatives 17, 18 qui sont mon-
tées sur l'arbre d'entrainement 70. La suspension 20
est de ce fait remplacée par une coulisse 20' fixée
sur la bielle 77 et coulissant par l'inﬁermédiaire de
la tige fixe 19, ce qui détermine la position angu-
laire approximative de la bielle. La seconde bielle
est désignée par la référence 78, et le levier pivo-
tant & quatre positions par la référence 5. Ce levier
pivotant est articulé sur les bielles en 17' et 18'.
La bielle 6 constitue la liaison avec 1la lame.

Comme représenté sur la figure 11, sur chaque
bielle 77 ou 78 est respectivement articulé un levier
oscillant 30 ou 40 monté sur un arbre fixe 12. Le le-
vier pivotant 50 coudé a quatre positions est respec-
tivement articulé sur une des branches 3', 4' de ce
jevier oscillant, d'une part par l'intermédiaire de
l'articulation a genouillére 5' et d'autre part.par
1'intermédiaire de la bielle de liaison 11, de sorte
que le levier pivotant est suspendu pratiguement 1li-
brement dans l'espace. La bielle de tirage 6 est ar-
ticulée sur le levier pivotant et s'étend en direction
de la lame.

Dans le mode de réalisation de la figure 12,
une unité de levage rotative 17 ne comporte qu'un le-
vier oscillant 30 qui est monté sur l'arbre fixe 12
dont un bras est articulé sur la bielle 77 et dont
l'autre bras supporte le levier pivotant coudé 50.
Celui-ci est lui-méme articulé sur la bielle 77 de 1la
seconde unité de levage rotative 18.

Les différents exemples de réalisation montrent
que la transmission des forces avec un levier pivotant
a4 quatre positions, entre 1'unité de levage et 1la
lame, est indépendante du type de l'unité de levage.

Les exemples représentés montrent des unités de
levage avec une cburse sensiblement identique, lesdi-

tes unités de levage pouvant cependant avoir des cour-
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ses différentes dans une seule et méme machine.

Les différents modes de réalisation ne compor-
tent aucun arbre soumis aux forces d'entrainement des
lames, & part les arbres indispeﬁsables pour le mon-
tage des unités de levage et des leviers basculants
de la lame. Il y a un couplage direct des unités de
levage avec le levier pivotant a quatre positions.
Les bielles de suspension ou les guides & coulisse
sont & peine chargés par les forces d'entrainement
des lames, ce qui donne un déplacement continuel,
sans oscillations et précis, des lames.

Comme il va de soi, et comme il résulte d'ail-
leurs déja de ce qui précéde, 1l'invention ne se limite
nullement & ceux de ses modes de réalisation et d'ap-
plication qui ont été plus spécialement envisagés :

elle en embrasse, au contraire, toutes les variantes.
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REVENDICATIONS

1. Ratiére a plusieurs positions, de préf érence

pour des lames pour.des fils poils, comportant deux
unités de levage (3, 4 ; 17, 18) d'une machine de for-
mation de la foule pour commander un cadre (10), un
levier pivotant (5) se trouvant, entre des unités de
levage et une lame et pouvant 2tre commandé par les
deux unités de levage pour prendre quatre positions
différentes (I, II, III, IV) dont deux se croisent
en un point (f), caractérisée en ce que seuls les le-
viers (30, 40 ; 77, 78) qui sont couplés directement
avec les unités de levage (3, 4 ; 17, 18) et le levier
basculant (9) commandant directement le mouvement de
1a lame (10) sont montés sur un arbre fixe (12 ; 70)
et que le levier pivotant (5, 50, 15, 19) & quatre
positions est monté par 1'intermédiaire de deux articu-
jations (5', 11' ; 13°*, 14' ; 17', 18'), une des ar-
ticulations (5', 14', 17') étant couplée a un levier
de déplacement ou & une bielle de liaison (30, 3' ;
14, 16 ; 77) d'une unité de levage (3, 17) et oscil-
lant en meéeme temps que ce levier ou cette bielle; et
1'autre articulation (11', 13', 18') étant articulée,
de facon a pouvoir se déplacer de facgon limitée dans
1'espace, sur des bielles (11, 13, 78) qui de leur co-
té sont couplés aux leviers de déplacement (40, 77) de
la seconde unité de levage (4, 18), de sorte qu'il n'y
a aucun arbre fixe soumis a des forces d'entrainement
de la lame dans le couplage (11, 5, 6 ; 13, 14, 15, 6;:
78, 19, 6) entre les unités de levage (3, 30, 4, 40,
77) de la lame et le mécanisme de déplacement (7, 8,
9) de la lame (10).

2. Ratiére suivant la revendication 1, compor-
tant deux unités de levage, systéme Hattersley (3, 4),
ou deux éléments de levage oscillants d'un mécanisme
3 cames, dans lesquels un crochet de tirage est res-

pectivement articulé au niveau des extrémités d'une
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balance et un levier oscillant (30, 40) est articulé
au milieu de la balance, ce levier oscillant étant
monté sur un arbre fixe .(12), ainsi qu'un levier pi-
votant (5) & quatre positions, a partir duquel une
bielle de connexion (6) transmet le déplacement au
mécanisme de déplacement (7, 8, 9) d'une lame (10),
caractérisée en ce que le levier pivotant (5, 50) &
quatre positions est monté de fagon pivotante, par
1'intermédiaire d'une articulation (5'), sur un bras
(3') du levier oscillant (30) de la premiére unité de
levage (3) et est couplé, par 1'intermédiaire d'une
seconde articulation (11') d'une coulisse ou d'une
bielle de liaison (11) se déplagant librement, au le-
vier oscillant (40) de la seconde unité de levage (4),
et que sur le levier pivotant (5) a quatre positions
peut etre déplacé et fixé un élément coulissant d'ar-
ticulation (6') pour une bielle de tirage de la lame.

3. Ratiére suivant la revendication 2, caracteé-
risée en ce que le levier pivotant a quatre positions
est constitué par une tige (5) approximativement rec-
tiligné sur une extrémité de laquelle est disposée
l'articulation (5') montée sur le levier oscillant
(30) .

4. Ratiére suivant la revendication 2, caracté-
risée en ce que le levier vpivotant a quatre positions
est constitué par un levier coudé (50) dont le sommet
du coude se présente sous la forme de l'articulation
(5') montée sur lerleviér oscillant, le second levier
oscillant (40) étant accroché sur un bras du levier
coued, par 1'intermédiaire d'une bielle de liaison
(11) ou d'une coulisse, et la bielle de connexion (6)
s'étendant en direction du mécanisme de la lame (7, 8,
9) étant articulée sur l'autre bras. )

5. Ratiére suivant la revendication 1, compor-
tant deux unités de levage, systéme Hattersley (3, 4),

ou deux éléments de levage oscillants d'un mécanisme
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3 cames, dans lesquels un crochet de tirage est res-
pectivement articulé au niveau des extrémités d'une
balance et un levier oscillant (30, 40) est articulé
au milieu de la balance, ce levier oscillant étant
monté sur un arbre fixe (12), ainsi qu'un levier pi-
votant (15) & quatre positions, a partir duquel une
bielle de connexion (6) transmet le mouvement au méca-
nisme de déplacement (7, 8, 9) d'une lame (10), carac-
térisde en ce qu'une articulation (14') du levier pi-
votant (15) & quatre positions est articulée d'une
part, par 1'intermédiaire d'une bielle de liaison (14)
ou 4'une coulisse, avec le levier oscillant (30) de

la premiére unité de levage (3) et d'autre part, par
1'intermédiaire d'une seconde bielle de suspension (16)
ou d'une coulisse, avec un point fixe de la ratiére
(1), et que le levier oscillant (40) de la seconde
unité de levage est counlé, de fagon articulée, par
1'intermédiaire d'une troisiéme bielle de liaison (13)
ou d'une coulisse, avec le levier pivotant a quatre
positions.

6. Ratiére suivant la revendication 1, compor-
tant deux unités de levage rotatives (17, 18), dans
lesquelles une bague excentrique (76) est respective-
ment montée sur un arbre d'entrainement (70) pour
chaque unité, et sur chaque bague excentrique est
respectivement montée une bielle (77, 78), ainsi qu'un
levier pivotant (5) a quatre positions, rectiligne ou
coudé, & partir duquel une bielle de connexion (6)
transmet le mouvement au mécanisme de déplacement (7,
8, 9) d'une lame (10), caractérisée en ce que les
bielles (77, 78) s'étendent radialement par rapport
3 1l'arbre d'entrainement (70) et forment un angle aigu,
que le levier pivotant (5) & quatre positions est
respectivement articulé sur les deux bielles, et
qu'une bielle est couplée de fagon mobile, par 1'in-
termédiaire d'unerbielle de suspension (20) ou d'une
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coulisse (20') avec une partie fixe (19) de la ratiére
(n.

7. Ratiére suivant la revendication 1, compor-
tant deux unités de levage rotatives (17, 18), dans
lesquelles une bague excentrique (76) est respective-
ment montée sur un arbre d'entrainement (70) pour
chaque unité, et sur chaque bague excentrique est
respectivement montée une bielle (77, 78), ainsi
qu'un levier pivotant (50) & quatre positions, recti-
ligne ou coudé, 3a partir duquel une bielle de connexion
(6) transmet le mouvement au mécanisme de déplacement
(7, 8, 9) d'une lame (10), caractérisée en ce qu'un
levier oscillant (30, 40) monté sur un arbre (12) est
respectivement articulé sur les deux bielles (77, 78),
et que le levier pivotant (50) a quatre positions est
counlé aux deux leviers oscillants.

8. Ratiére suivant la revendication 1, compor-
tant deux unités de levage rotatives (17, 18), dans
lesquelles une bague excentrique (76) est respective-
ment montée sur un arbre d'entrainement (70) pour
chaque unité, et sur chaque bague excentrique est
respectivement montée une bielle (77, 78), ainsi qu'un
levier pivotant (50) & quatre positions, rectiligne
ou coudé, & partir duquel une bielle de connexion (6)
transmet le mouvement au mécanisme de déplacement (7,
8, 9) d'une lame (10), caractérisée en ce que sur une
bielle (77) est articulé un levier oscillant (30) qui
est monté sur un arbre fixe (12), et que le levier
pivotant (50) & quatre positions est couplé d'une part
avec le levier oscillant (30) et d'autre part avec la
seconde bielle (78).

9. Ratiére suivant 1l'une quelconque des revendi-
cations 2 & 7, caractérisée en ce qu'un couplage a
coulisse {(20) remplace la bielle (11, 13, 14, 16, 20).
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