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(54) Vozik asynchronneho pozemného mont4Zneho dopravnika

Vynélez sa tyka vozika asynchrénneho pozemného montéZneho dopravnika, pouZivaného

najmé na prepravu zariadeni pri ich vlastnej montéZi.

‘Doteraz sa pre montéd na asynchrénnych pozemnych doepravnikoch pouZfvali prevaine

voziky pohénané retazovym alebo lanovym prevodom. Nevyhodou takto ovlédanfch vozikov

na asynchronnych pozemnych dopravnikoch je, Ze pri ich ovlddanf musf byt viacZlennd ob-

sluha, ktord je potrebnd hlavne pri zmene smeru pohybu vozika. Dalsia nevyhoda spoliva

v pracnoéti ohsiuhy'pri ovlddani vozika, hlavne pri preprave taZkych zariadeni.

Uvedené nevyhody zmiertuje a dany technicky problém riesi vozik aaynchrénneho po-

zemného monté¥neho dopravnfka podla vyndlezu, ktorého podstatou je, %e pozostéva z ného-

novej jednotky, ktoré je s pojazdovym mechenizmom spojend cez elekiromagneticku spojku

a ozubeny prevod pojazdu. Dalej je néhonové jednotka spojend so sklépacim mechanizmom

prostrednictvom ozubeného prevodu skldpania cez elektromagnetickd spojku pre skldpanie

a so zdvitovkovym prevodom skldpania. S otélacim mechanizmom je néhonové jednotka spoje-

né cez ozubeny prevod otdlania a elektromegneticky spojkh otd4%ania so zévitovkovym pre-

vodom oté%ania. Elektromagnetickou brzdou je s kondtrukciou vozika pevne spojeny ozube-

ny prevod pojazdu. Dalej zdvitovkovy prevod skldpania je kuZelovym prevodom spojeny po-

mocou hriadels skldpania cez loZiské skldpania s polohovadlom. Hriadel' sklépania je
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centrdlne ulofeny v lokiskéch otd¥ania oté¥acieho mechanizmu ulozeného vo vodiacich lo-
¥iskéch kondtrukcie vozika,

Vfhoda vozika asynchrdnneho pozemného montéZneho dopravnika podla vynédlezu spodiva
najmé v tom, %e sa dosishne plynulého priebehu montéZnych prédc bez zvydenej némahy mon-
tdZnych pracovnfkov, Daldou vyhodou je moZnost dialkového ovlddania, ktoré zabezpeduje
nastavenie poZadovanej polohy montovaného vyrobku na kafdom montéZnom pracovisku pri

optimdlnej kontrole zo strany monté%neho pracovnfka alebo kontrolnych pristrogjov,

Vozik asynchronneho pozemného montéZneho dopravnika je prikladne zndzorneny na

pripojenych vykresoch, kde na obr. 1 je nakresleny v néryse v &iastolnom reze a na obr. 2

v p8doryse v &iastolnom reze.

Voz{k asynchrdnneho pozemného montéZneho dopravnika pozostdva z ndhonovej jednot-
ky 1, ktord je spojend s pojazdovym mechanizmom 2 prostrednictvom elektromagnetickej'po-
Jjazdovej spojky 5 a ozubeného prevodu 6§, uloZenych na hriadeli hnanom 23 a hnacom gg;'
Skldpac{ mechanizmus3 je cez'ozuheny praevod skldpania 7 uloZeny na hriadeli hnenom g;'

a hriadeli prevodu otddania 24 a zdvitovkového prevodu sklédpania 9,uloZeného na hriadeli
ot4%ania 19 a na hriadeli prevodu otd¥ania 24. Otd¥aci mechanizmus4 je spojeny cez ozu~
beny prevod oté¥ania 10, uloZenym na hriadeli prevodu oté¥ania 24 a hriadeli hnanom 23

a cez elektromagneiickd spojku otd¥ania 24 so zivitovym prevodom oté¥ania 12, uloZenym
na hriadeli prevodu oté¥ania 24, pridom na hriadeli hnanom 23 je uloZend elektromagnetic-

ké brzda 13 a hriadel hnacf 22 i hriadel nosny 25 sd opatrené kolesami 26.

Vychddzeme zo stavu, ked nédhonovéd jednotka 1 pri pojazde vozika asynchrénneho po;
zemného montdZneho dopravnika uvddza do &innosti pojazdovy mechanizmus 2 cez zapnutd
elektromagneticky pojazdovd spojku 5 a ozuteny preved pojazdu 6, pridom elektromagnetic-
kd brzda 13 je vypnutd a zapina sa aZ pri vypnuti néhonovej jednotky 1 elektromagnetickej
pojazdovej spojky 5. Sklépaci mechanizmus 3 sa uvddza do &innosti z néhonovej jednotky 1
v sdidinnosti s ozubenym prevodom skldpania 7, s elektromagnqtickou séojkou pre skldpanie -
8 a zdvitovkovym prevodom skldpania 9. Otd¥aci mechanizmus 4 sa uvddza do &innosti z né-
honovej jednotky 1 cez ozﬂbeny pravod otd¥ania 10, elekiromagnetickd spojku otd¥ania 11
a zédvitovkovy prevod otdfania 12 pri ¥innosti elektromagnetickej spojky otéania 11, Pri
¢innosti sklépacieho mechénizmu 4 je pojazdovy mechanizmus brzdenj elektromagnetickou
brzdou 13, aby nedoélo k neZiaddcemu pohybu vozfka asynchronneho pozemného montéZneho

dopravnika,
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PREDMET VYNKLEZU

Voz{ik asynchronneho pozemného montéZneho dopravnika, vyznaujdici sa tym, %e po-
zostédva z néhonovej jednotky /1/, ktord je spojené s pojazdovym mechaniZmom'/2/ pros-
trednfctvom elektromagnetickej pojazdovej spojky /5/ a ozubenym prevodam pojazdu /6/,
dalej je ndhonovéd jednotka /1/ spojend so sklédpacim mechanizmom /3/ cez ozuheny.prévod
skldpania /7/, elektromagnetickud spojku pre sklépanie /8/ a so zdvitovkovym prevodom
sklédpania /9/, taktie% ndhonovéd jednotka /1/ je spojend pomocou ozubeného prevodu oté-
gania /10/, elektromagnetickej spojky oté¥ania /11/ a zdvitovkového prevodu otdZania
/12/ s otéfacim mechanizmom /4/, priZom kon3trukcia vozika /14/ je eiektramagnetickou
brzdou /13/ spojend s ozubenym prevodom pojazdu /6/ a‘zévitovkovy prevod sklédpenia /9/
je kuZelovym prevodom /15/ spojeny cez hriadel skldpania /16/ a lo¥iskami sklépania /17/
8 polohovadlom /18/, pri¥om hriadel sklédpania /16/ je uloZeny v loZiskéch otd¥ania /20/
btééacieho mechanizmu /4/ uloZeného vo vodiacich loZiskdch /21/ kon3trukcie vozika /14/.

2 vykresy
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Obr. 1
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Obr. 2
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