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Description

[0001] L'invention concerne le domaine de la produc-
tion d'aluminium par électrolyse ignée, notamment se-
lon le procédé HALL-HEROULT, et plus particuliére-
ment la gestion de certaines étapes du fonctionnement
des installations pour une telle production.

[0002] Elle concerne plus particulierement un dispo-
sitif de relevage du cadre anodique, c'est a dire de I'or-
gane portant les différentes anodes au sein d'une méme
cuve. Ces anodes sont en I'espéce constituées de car-
bone scellé sur une tige métallique conductrice de
I'électricité.

[0003] Il convient de rappeler que la production d'alu-
minium selon cette méthode s'effectue au niveau de cu-
ves d'électrolyse, contenant un bain d'alumine dissout
dans de la cryolithe fondue.

[0004] Le fond des cuves supporte une cathode. Par
ailleurs, les cuves comportent en général deux barres
horizontales conductrices, dénommées généralement
cadres anodiques, supportées par au moins une poutre
métallique horizontale rigide, réglable en hauteur. Les
anodes carbonées sont généralement positionnées se-
lon deux lignes paralléles, et sont supportées par des
tiges conductrices reliées, de fagon amovible, a chacun
des deux cadres anodiques.

[0005] De fait, le cadre anodique sur lequel sont
fixées les anodes par l'intermédiaire des tiges métalli-
ques, descend régulierement au rythme de la consom-
mation du carbone constitutif de I'anode, de par la réac-
tion chimique de I'électrolyse, et ce, au moyen d'un mé-
canisme implanté sur la cuve.

[0006] L'objectif de la descente des anodes au sein
du bain de cryolithe et d'alumine est de maintenir sen-
siblement constant I'entrefer entre la surface anodique
et la cathode.

[0007] Lorsque le cadre anodique est arrivé en extré-
mité de sa course verticale, il convient alors de procéder
a l'opération dite de relevage du cadre anodique avec
un outil traditionnellement dénommé poutre de releva-
ge. Un telle poutre est ainsi déplacée de cuves en cu-
ves, lorsque les cuves en question ne possédent de sys-
teme particulier a demeure pour cette opération.
[0008] Par ailleurs, cette opération de remontée du
cadre anodique doit étre effectuée sans interrompre le
processus continu, et notamment sans couper le cou-
rant électrique.

[0009] Comme par ailleurs, il convient de maintenir le
plan d'anode, c'est a dire la surface définie par I'ensem-
ble des anodes, les anodes montées sur le cadre doi-
vent étre maintenues a la hauteur qu'elles avaient at-
teintes lors de I'opération de relevage du cadre, sans
pour autant cesser d'étre en contact étroit et intime avec
ledit cadre, afin de ne pas interrompre la continuité du
courant électrique.

[0010] Lors de cette opération, il convient donc, préa-
lablement a la phase de remontée proprement dite du
cadre anodique, de désolidariser les tiges anodiques du
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cadre, sans pour autant interrompre leur contact avec
celui-ci.

[0011] Ces tiges sont traditionnellement fixées au ca-
dre par des organes appelés connecteurs. Ceux-ci ont
évolué dans le temps, dans le souci d'une plus grande
automatisation lors des phases de déconnexion. Pour
autant, subsiste toujours le probléme de maintenir fer-
mement en contact la tige de I'anode contre le cadre
anodique avant, pendant et aprés la progression de ce-
lui-ci, notamment lors de son ascension.

[0012] L'invention propose une solution a ce proble-
me, a la fois simple a mettre en oeuvre et efficace dans
son action.

[0013] Ce disposition de relevage du cadre anodique
d'une cuve d'électrolyse pour la production d'aluminium
comprend :

e un portique horizontal, destiné a venir se position-
ner au dessus de la cuve en question ;

e une pluralité d'organes de préhension et de main-
tien des tiges d'anode contre le cadre anodique,
comprenant :

¢ un module presseur, articulé au niveau de son
extrémité supérieure sur ledit portique, afin de
pouvoir subir un déplacement pendulaire par
rapport audit portique, de telle sorte a s'écarter
du plan contenant les tiges d'anodes d'un mé-
me cOté de la cuve, et destiné a assurer le
maintien des tiges d'anode contre le cadre
anodique ;

¢ et un module de préhension, solidaire du mo-
dule presseur, et destiné a assurer la préhen-
sion effective d'une tige d'anode.

[0014] Selon l'invention, les organes de préhension
et de maintien sont disposés de part et d'autre de la cu-
ve, et donc de part et d'autre du portique.

[0015] lIs sont fixés a celui-ci selon un écartement
fonction de I'entraxe standard des tiges d'anodes d'une
installation considérée.

[0016] Selon une caractéristique de l'invention, le
mouvement pendulaire des modules presseur est assu-
ré au moyen d'un activateur, et notamment d'un vérin
pneumatique, enl'absence de l'activation duquel un res-
sort de rappel induit le placage desdits modules pres-
seur contre le portique, c'est a dire annulant tout mou-
vement pendulaire, et par voie de conséquence, un pla-
cage des tiges d'anodes contre le cadre anodique.
[0017] Selon une autre caractéristique de l'invention,
le module de préhension est constitué d'une pince si-
tuée a I'extrémité inférieure de I'organe de préhension
et de maintien, ladite pince étant ouverte sous I'action
d'un activateur, et notamment d'un vérin pneumatique
en l'absence de l'activation duquel, un ressort induit sa
fermeture sur ladite tige d'anode.

[0018] Selon une autre caractéristique de l'invention,
le module de préhension est susceptible de faire I'objet
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de mouvements pendulaires, mais cette fois dans le
plan des tiges d'anode d'un méme coté de la cuve.
[0019] La maniere dont l'invention peut étre réalisée
et les avantages qui en découlent ressortiront mieux de
I'exemple de réalisation qui suit donné a titre indicatif et
non limitatif a I'appui des figures annexées.

La figure 1 est une représentation schématique il-
lustrant des anodes au niveau de la cuve et fixées
sur le cadre anodique.

La figure 2 est une représentation schématique en
section transversale du dispositif conforme a I'in-
vention.

La figure 3 est une représentation en vue latérale
du dispositif selon la figure 2.

[0020] On a représenté en relation avec la figure 1
une cuve d'électrolyse ignée (21), au sein de laquelle
plongent une série d'anodes (24). Ces anodes sont re-
liees électriquement au cadre anodique (23), par l'inter-
médiaire d'une tige conductrice (12), sensiblement ver-
ticale, assurant en outre la fonction de maintien des ano-
des.

[0021] Le cadre anodique (23) est susceptible de se
translater verticalement par rapport a un chassis (22)
s'étendant au dessus de la cuve. Lors de cette transla-
tion, au moyen d'une poutre de relevage du cadre ano-
dique (non représentée) le cadre anodique entraine les
anodes (24) qui lui sont solidarisées.

[0022] On areprésenté en relation avec la figure 2, le
dispositif conforme a l'invention.

Fondamentalement, celui-ci est constitué d'un portique
(1), sensiblement symétrique, et destiné a venir se po-
sitionner au dessus de chacune des cuves d'électrolyse.
Ce portique est par exemple, déplacé d'une cuve a
l'autre, au moyen d'un ou de deux chariots de levage,
dont sont munis les ponts supérieurs dans les installa-
tions de production d'aluminium.

[0023] Ce portique (1) comporte a ses deux extrémi-
tés des zones (2) et (3) d'articulation d'une pluralité d'or-
ganes de préhension et de maintien (5) des tiges d'ano-
de.

[0024] Selonlinvention,ily aautantd'organes de pré-
hension (5) que d'anodes et, ainsi qu'on peut I'observer
sur la figure 2, ces organes de préhension sont répartis
de part et d'autre de la cuve.

[0025] Ce portique (1), destiné a venir reposer sur la
cuve, est isolé électriquement des organes de préhen-
sion (5) au moyen d'éléments intermédiaires (11) réali-
sés en un matériau isolant, typiquement en polytétra-
fluoroéthyléne (Téflon - Marque déposée).

[0026] Selon une premiére caractéristique de l'inven-
tion, les organes de préhension (5) comportent tout
d'abord un module presseur, susceptible d'étre animé
d'un mouvement de rotation partiel par rapport a I'axe
d'articulation (4), selon un plan perpendiculaire au plan
contenant les tiges d'anode d'un méme c6té de la cuve.
[0027] On a ainsi représenté sur la droite de la figure
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2, un organe de préhension au maximum de sa course
angulaire, par rapport a la verticale, et donc en I'absen-
ce de toute fonction de serrage des tiges contre le cadre
anodique.

[0028] Néanmoins, en I'absence de toute contrainte
extérieure, le module presseur est maintenu vertical par
I'intermédiaire d'un ressort taré (7), prenant respective-
ment appui contre la paroi externe (6) des zones res-
pectivement (2) et (3), et contre la piéce de liaison (8),
rejoignant I'axe d'articulation (4) de I'organe de préhen-
sion (5) proprement dit. L'écartement dudit module par
rapport a sa position verticale est assuré au moyen d'un
vérin pneumatique du type vérin souple galette (9), pre-
nant appui contre la cloison interne (10) des zones res-
pectivement (2) et (3) et contre la piece de liaison (8),
ainsi qu'on peut bien l'observer sur la figure 2.

[0029] En d'autres termes, on dispose pour actionner
le module presseur par rapport a son axe d'articulation
(4) d'une technique double effet, mettant en oeuvre res-
pectivement le ressort (7) et le vérin pneumatique (9),
ce qui permet d'optimiser la sécurité lors de I'exploita-
tion. En effet, c'est systématiquement I'effet mécanique
du ressort qui assure l'effort presseur et de serrage de
la tige d'anode contre le cadre anodique en I'absence
de toute contrainte extérieure, telle que celle exercée
par le vérin. Ainsi, a I'état naturel, la tige d'anode est
systématiquement maintenue en contact intime avec le
cadre anodique. Le vérin (9) exerce un effort antagonis-
te par rapport au ressort (7), assurant ainsi I'annulation
de l'effort presseur et de serrage exercé par ce dernier.
Ce jeu de deux éléments antagonistes permet donc
d'assurer la mise en place et I'enlevement du module
presseur au niveau des tiges d'anode, et donc le fonc-
tionnement effectif de la poutre de relevage.

[0030] En effet, la mise en place de la poutre de rele-
vage impose I'écartement des modules presseur, tel
que représenté sur la droite de la figure 2, pour permet-
tre I'accessibilité aux tiges (12) des anodes.

[0031] Le module de préhension des tiges d'anode
(12) est constitué d'une pince (13), dont les deux piéces
sont articulées en (14), de telle sorte a permettre le rap-
prochement des zones de préhension (15) de la pince
I'une de l'autre, et donc d'assurer la fonction de serrage
et de préhension des tiges (12).

[0032] En l'absence de contraintes extérieures, un
ressort (16) a action verticale, intégré dans le corps (17)
de l'organe de préhension (5), assure le rapprochement
des éléments de préhension (15) I'un de l'autre, et donc
maintient la pince (13) en position de serrage.

[0033] Un vérin pneumatique (19), de type galette tri
- lobes, d'un modele similaire au vérin (9), assure l'effet
antagoniste et induit la compression du ressort, et par-
tant, l'ouverture de la pince (13) lorsqu'il est actionné.
[0034] Ainsi, et comme dans le cas précédent, on op-
timise une nouvelle fois la sécurité d'exploitation, puis-
que c'est I'effort mécanique positif du ressort (16), qui
assure les efforts presseurs et de serrage sur les tiges
d'anode (12), le vérin (19) n'ayant ici pour but que d'an-
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nuler cet effort presseur et de serrage lorsque I'on sou-
haite déplacer le dispositif de relevage du cadre anodi-
que au niveau d'une autre cuve.

[0035] L'architecture particuliere du dispositif confor-
me a l'invention, et notamment la position des action-
neurs au dessus des tiges d'anode (12) permet de dé-
gager les quatre faces latérales de I'organe (5), ce qui
libére ainsi le mécanisme des contraintes géométriques
a droite ou a gauche de chacun des actionneurs, ces
contraintes étant imposées par les arrivées de montée
positive (du courant électrique) au niveau du cadre ano-
dique. Elle permet corollairement de mettre en oeuvre
deux fonctions complémentaires d'amélioration du con-
tact électrique tige d'anode - cadre anodique, dont I'opé-
ration s'effectue juste avant le desserrage des connec-
teurs, et juste aprés le serrage des connecteurs, assu-
rant comme déja dit, la fixation des tiges sur le cadre
anodique.

[0036] Le dispositif conforme a l'invention permet
donc de réaliser les difféerentes étapes nécessaires a
I'opération de relevage du cadre anodique, a savoir :

e dépdt de la poutre de relevage sur le dessus de la
cuve considérée :

e application d'un effort presseur sur les tiges d'anode
(12) contre le cadre anodique, afin de maintenir la
continuité électrique ;

e préhension des tiges d'anode par les modules de
préhension ;

e desserrage des connecteurs assurant la fixation
des tiges d'anode sur le cadre anodique ;

¢ remontée du cadre anodique ;

e resserrage desdits connecteurs sur les tiges ;

e arrét de la fonction préhension et serrage des tiges
d'anode ;

e enlévement de la poutre de relevage.

[0037] La poutre de relevage conforme a invention
présente en outre une certaine modularité, susceptible
ainsi de la rendre adaptable a différentes morphologies
de cuve. De fait, les organes de préhension et de main-
tien (5) sont réglables en termes de fixation sur le por-
tique (1) constitutif de la poutre de relevage.

[0038] Ainsi, en mode opératoire, convient-il de con-
figurer ladite poutre en fonction du type de cuve, et no-
tamment en fonction de I'entraxe des tiges d'anode (12),
cette configuration visant essentiellement a positionner
lesdits organes de préhension sur le portique (1) en
fonction de cet entraxe.

[0039] Avantageusement, il convient de venir souffler
sur le cadre anodique derriere la tige d'anode, afin de
nettoyer le cadre de I'alumine qui aurait pu s'y déposer,
et dans cette hypothése, constituer une pellicule isolan-
te qui nuit au bon déroulement électrique de la cuve.
[0040] Parallélement, il convient également de percu-
ter la tige aprés serrage, afin de réaliser un bon contact
électrique tige d'anode - cadre anodique.
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[0041] Parallélement, compte-tenu du fait que la face
avant de la tige est libre, il est possible d'installer sur la
poutre de relevage un systéme de serrage et de des-
serrage mécanique des connecteurs, permettant ainsi
de rendre I'opération de relevage de cadre automatique
et sans risque ni nuisance physique pour les opérateurs.
[0042] En outre, et ainsi qu'on peut l'observer sur la
figure 3, les modules de préhension sont également
susceptibles de représenter un mouvement pendulaire
dans le plan des tiges anodiques.

[0043] A cet effet, ils disposent d'un double point d'ar-
ticulation, respectivement (18) en partie supérieure et
(20) en partie intermédiaire, les axes d'articulation cor-
respondant étant solidaires du chassis constitutif des or-
ganes (5). Sile systéme pendulaire (18) est libre de tou-
te contrainte, en revanche le systéme (20) est réglable
au moyen de ressorts et vis, de telle sorte a permettre
un débattement latéral de I'ordre de 20 a 30 mm. Ceci
permet une plus grande tolérance d'adaptation des mo-
dules de préhension au niveau des tiges d'anode.
[0044] Enfin, il est possible d'implanter un seul modu-
le presseur pour deux modules de préhension des tiges
d'anode, ce qui permet d'adapter I'encombrement en
hauteur de la poutre de relevagea son environnement,
indépendamment de l'intérét économique d'une telle
configuration.

[0045] On concoit dés lors tout I'intérét d'un tel dispo-
sitif de relevage du cadre anodique. En effet, outre la
relative simplicité de réalisation, et corollairement de mi-
se en oeuvre d'un tel dispositif, I'implantation d'action-
neurs double-effets, avec effet positif réalisé par ressort
confere a celui-ci une sécurité accrue en exploitation.

Revendications

1. Dispositif de relevage du cadre anodique d'une cu-
ve d'électrolyse pour la production d'aluminium ca-
ractérisé en ce qu'il comprend :

* unportique horizontal (1), destiné a venir se po-
sitionner au dessus de la cuve en question ;

e une pluralité¢ d'organes de préhension et de
maintien (5) des tiges (12) d'anode contre le ca-
dre anodique, comprenant :

¢ un module presseur, articulé (4) au niveau
de son extrémité supérieure sur ledit porti-
que, afin de pouvoir subir un déplacement
pendulaire par rapport audit portique, de
telle sorte a s'écarter du plan contenant les
tiges d'anodes d'un méme cété de la cuve,
et destiné a assurer le maintien des tiges
d'anode contre le cadre anodique ;

+ et un module de préhension, solidaire du
module presseur, et destiné a assurer la
préhension effective d'une tige d'anode.
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Dispositif de relevage du cadre anodique d'une cu-
ve d'électrolyse selon la revendication 1, caracté-
risé en ce que les organes de préhension et de
maintien (5) sont disposés de part et d'autre de la
cuve, et donc de part et d'autre du portique (1).

Dispositif de relevage du cadre anodique d'une cu-
ve d'électrolyse selon I'une des revendications 1 et
2, caractérisé en ce que les organes de préhen-
sion et de maintien (5) sont fixés au portique selon
un écartement fonction de I'entraxe standard des
tiges (12) d'anodes pour une installation considé-
rée.

Dispositif de relevage du cadre anodique d'une cu-
ve d'électrolyse selon I'une des revendications 1 a
3, caractérisé en ce que le mouvement pendulaire
des modules presseur est assuré au moyen d'un
activateur (9), en I'absence de I'activation duquel un
ressort de rappel (7) induit le placage desdits mo-
dules presseur contre le portique, c'est a dire annu-
lant tout mouvement pendulaire, et par voie de con-
séquence, un placage des tiges d'anodes contre le
cadre anodique.

Dispositif de relevage du cadre anodique d'une cu-
ve d'électrolyse selon la revendication 4, caracté-
risé en ce que l'activateur est un vérin pneumati-
que (9) du type galette souple.

Dispositif de relevage du cadre anodique d'une cu-
ve d'électrolyse selon I'une des revendications 1 a
5, caractérisé en ce que le module de préhension
est constitué d'une pince (13), positionnée a l'extré-
mité inférieure de I'organe de préhension et de
maintien (5), ladite pince étant ouverte sous I'action
d'un activateur (19), en I'absence de I'activation du-
quel, un ressort (17) induit sa fermeture sur ladite
tige d'anode (12).

Dispositif de relevage du cadre anodique d'une cu-
ve d'électrolyse selon la revendication 6, caracté-
risé en ce que l'activateur est un vérin pneumati-
que (19) du type galette souple tri - lobes.

Dispositif de relevage du cadre anodique d'une cu-
ve d'électrolyse selon l'une des revendications 1 a
7, caractérisé en ce que le module de préhension
est susceptible de faire I'objet de mouvements pen-
dulaires, dans le plan des tiges d'anode (12), d'un
méme coté de la cuve.

Dispositif de relevage du cadre anodique d'une cu-
ve d'électrolyse selon la revendication 8, caracté-
risé en ce que le module de préhension dispose
d'un double point d'articulation, respectivement en
partie supérieure (18) et en partie intermédiaire
(20), les axes d'articulation correspondant étant so-
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10.

1.

lidaires du chassis constitutif des organes (5), de
telle sorte a permettre un débattement latéral du
module de préhension, et ainsi de disposer d'une
plus grande tolérance d'adaptation dudit module au
niveau des tiges d'anode.

Dispositif de relevage du cadre anodique d'une cu-
ve d'électrolyse selon la revendication 9, caracté-
risé en ce que le systéme pendulaire supérieur
(18) est libre, c'est a dire exempt de toute contrain-
te, et en ce que le systéme pendulaire interrnédiai-
re (20) est réglable au moyen de ressorts et vis.

Dispositif de relevage du cadre anodique d'une cu-
ve d'électrolyse selon 'une des revendications 1 a
10, caractérisé en ce qu'a chaque module pres-
seur est associé deux modules de préhension des
tiges d'anode.

Patentanspriiche

1.

2,

3.

Vorrichtung zum Heben des anodischen Rahmens
einer Elektrolysewanne zur Herstellung von Alumi-
nium, dadurch gekennzeichnet, daB sie folgen-
des umfaft:

* eine horizontale Briicke (1), welche dazu be-
stimmt ist, Uber der fraglichen Wanne positio-
niert zu werden;

e eine Vielzahl Organe zum Greifen und Halten
(5) der Anodenschéfte (12) an dem anodischen
Rahmen, welche folgendes umfassen:

¢ ein Druckmodul, welches an seinem obe-
ren Ende an der genannten Briicke ange-
lenkt (4) ist, um eine Pendelbewegung in
bezug auf die genannte Briicke erfahren zu
kénnen und sich so von der Ebene entfer-
nen zu kénnen, welche die Anodenschafte
aufein und derselben Seite der Wanne ent-
halt, und welches dazu bestimmt ist, den
Halt der Anodenschafte an dem anodi-
schen Rahmen sicherzustellen;

¢ und ein Greifmodul, fest mit dem Druckmo-
dul verbunden und dazu bestimmt, das
wirksame Greifen eines Anodenschaftes
sicherzustellen.

Vorrichtung zum Heben des anodischen Rahmens
einer Elektrolysewanne nach Anspruch 1, dadurch
gekennzeichnet, daB die Greif- und Halteorgane
(5) auf beiden Seiten der Wanne und somit auf bei-
den Seiten der Briicke (1) angeordnet sind.

Vorrichtung zum Heben des anodischen Rahmens
einer Elektrolysewanne nach einem der Ansprtiche
1 und 2, dadurch gekennzeichnet, daB die Greif-
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und Halteorgane (5) an der Briicke mit einem Ab-
stand befestigt sind, der von dem bei einer be-
stimmten Installation standardmafRigen Achsab-
stand der Anodenschéfte (12) abhangig ist.

Vorrichtung zum Heben des anodischen Rahmens
einer Elektrolysewanne nach einem der Anspriiche
nach einem der Anspriiche 1 bis 3, dadurch ge-
kennzeichnet, daB die Pendelbewegung der
Druckmodule mittels eines Aktivators (9) sicherge-
stellt ist, wobei in Abwesenheit von dessen Aktivie-
rung eine Rickholfeder (7) das Anliegen der ge-
nannten Druckmodule an der Brlicke herbeifiihrt,
das heildt unter Unterdriickung jeder Pendelbewe-
gung, und daher ein Anliegen der Anodenschéafte
an dem anodischen Rahmen.

Vorrichtung zum Heben des anodischen Rahmens
einer Elektrolysewanne nach Anspruch 4, dadurch
gekennzeichnet, daB der Aktivator ein Pneumatik-
zylinder (9) des Typs flexible Scheibe ist.

Vorrichtung zum Heben des anodischen Rahmens
einer Elektrolysewanne nach einem der Anspriiche
1 bis 5, dadurch gekennzeichnet, daB das Greif-
modul von einer Klemme (13) gebildet ist, welche
am unteren Ende des Greif- und Halteorgans (5)
positioniert ist, wobei die genannte Klemme unter
der Einwirkung eines Aktivators (19) gedffnet wird,
wobei in Abwesenheit von dessen Aktivierung eine
Feder (17) ihr Schlieen auf dem genannten An-
odenschaft (12) herbeiftihrt.

Vorrichtung zum Heben des anodischen Rahmens
einer Elektrolysewanne nach Anspruch 6, dadurch
gekennzeichnet, daB der Aktivator ein Pneumatik-
zylinder (19) des Typs flexible Scheibe mit drei Vor-
springen ist.

Vorrichtung zum Heben des anodischen Rahmens
einer Elektrolysewanne nach einem der Anspriiche
1 bis 7, dadurch gekennzeichnet, daB das Greif-
modul in der Ebene der Anodenschéfte (12) auf ein
und derselben Seite der Wanne Pendelbewegun-
gen unterzogen werden kann.

Vorrichtung zum Heben des anodischen Rahmens
einer Elektrolysewanne nach Anspruch 8, dadurch
gekennzeichnet, daB das Greifmodul einen dop-
pelten Gelenkpunkt am oberen Teil (18) bzw. am
Zwischenteil (20) aufweist, wobei die entsprechen-
den Gelenkbolzen fest mit dem die Organe (5) bil-
denden Rahmen verbunden sind, so daR sie eine
seitliche Verschiebung des Greifmoduls zulassen
und somit eine gréRere Einstellungstoleranz des
genannten Moduls im Bereich der Anodenschéfte
zur Verfligung steht.
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10. Vorrichtung zum Heben des anodischen Rahmens

einer Elektrolysewanne nach Anspruch 9, dadurch
gekennzeichnet, daB das obere Pendelsystem
(18) frei, das heifdt ohne jede Belastung, ist und da®
das Zwischen-Pendelsystem (20) mittels Federn
und Schrauben einstellbar ist.

11. Vorrichtung zum Heben des anodischen Rahmens

einer Elektrolysewanne nach einem der Anspriiche
1 bis 10, dadurch gekennzeichnet, dal jedem
Druckmodul zwei Module zum Greifen der Anoden-
schafte zugeordnet sind.

Claims

Device for lifting the anode frame of an electrolysis
cell for the production of aluminium, characterized
in that it comprises :

* a horizontal cross-member (1) intended to be
positioned above the cell in question ;

* aplurality of members for gripping and holding
(5) the anode rods (12) against the anode
frame, comprising:

+ apressing module, pivoted (4) at its upper
end to the said cross-member, so as to be
able to undergo a pivoting movement with
respect to the said cross-member, in such
a way as to move away from the plane con-
taining the anode rods on the same side of
the cell and intended to keep the anode
rods against the anode frame; and

¢ agripping module, fastened to the pressing
module and intended to ensure actual grip-
ping of an anode rod.

Device for lifting the anode frame of an electrolysis
cell according to Claim 1, characterized in that the
gripping and holding members (5) are placed on
each side of the cell, and therefore on each side of
the cross-member (1).

Device for lifting the anode frame of an electrolysis
cell according to either of Claims 1 and 2, charac-
terized in that the gripping and holding members
(5) are fixed to the cross-member with a spacing
depending on the standard separation between the
anode rods (12) of a cell-line in question.

Device for lifting the anode frame of an electrolysis
cell according to one of Claims 1 to 3, character-
ized in that the pivoting movement of the pressing
modules is provided by means of an activator (9),
in the absence of the activation of which a return
spring (7) causes the said pressing modules to be
pressed against the cross-member, that is to say
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precluding any pivoting movement, and conse-
quently causing the anode rods to be pressed
against the anode frame.

Device for lifting the anode frame of an electrolysis
cell according to Claim 4,

characterized in that the activator is an air
cylinder (9) of the soft pancake type.

Device for lifting the anode frame of an electrolysis
cell according to one of Claims 1 to 5, character-
ized in that the gripping module consists of a clamp
(13) located at the lower end of the gripping and
holding member (5), the said clamp being opened
by the action of an activator (19), in the absence of
the activation of which a spring (17) causes it to
close onto the said anode rod (12).

Device for lifting the anode frame of an electrolysis
cell according to Claim 6, characterized in that the
activator is an air cylinder (19) of the trilobate soft
pancake type.

Device for lifting the anode frame of an electrolysis
cell according to one of Claims 1 to 7, character-
ized in that the gripping module is capable of un-
dergoing pivoting movements in the plane of the an-
ode rods (12) on the same side of the cell.

Device for lifting the anode frame of an electrolysis
cell according to Claim 8, characterized in that the
gripping module has two pivoting points, in the up-
per part (18) and in the intermediate part (20) re-
spectively, because of the corresponding pivot pins
being fastened to the constituent framework of the
members (5) in such a way as to allow a lateral de-
flection of the gripping module and thus to have a
greater tolerance on fitting the said module at the
anode rods.

Device for lifting the anode frame of an electrolysis
cell according to Claim 9, characterized in that the
upper pivoting system (18) is free, that is to say free
of any stress, and in that the intermediate pivoting
system (20) is adjustable by means of springs and
Screws.

Device for lifting the anode frame of an electrolysis
cell according to one of Claims 1 to 10, character-
ized in that each pressing module is associated
with two anode-rod gripping modules.
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