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UKLAD STEROWANIA PRZEKIADNI, ZWEASZCZA SERZYR ROZDZIELCZYCH SAMOJEZDNYCH MASZYN ROBOCZYCH

Przedmiotem wynalazku jest ukiad sterowania przekladni, swiaszoza skrzyd rozdsiel-
ozych przekazujgoyoh strumierdt mooy do napedzanych k6% jezdnyoh, samojezdmych maszyn
roboosych albo do ich ursgdzed roboozych,

Sterowana ukladem snana przekiadnia jest wyposatona w organy oiénieniowe, = ktérych
kazdy jest polgozmony 3 Jjednq pargq sprz¢glei przekiadni celem ich przelqczania, prsy ozya
stany kazde) pary sq ustalane za pomoog zapadek,

Tiokil oiénieniowe organu prselgozajgcego dwutiokowego sg ustawione wspdlosiowo we
wspplnym oylindrse, w ktéSrym utworzone sg przes nie trzy komory: wewnetrzna, usytuowa=-
na migdgy tiokami, oras dwie skrajne, z ktéryoh Jedna charakterysuje sie¢ mniejszg
powierschnig osymna tloka, Tioki majq byé doprowadsone do styku poprzez trapieh poédredni,
przediuzajgoy trzon tiokowy. Trzon tlokowy, polgozony 3z tlokiem samykajqoym komore
o mmiejsze) powierschni czynnej tlioka, orazs polgozona ¥ nia para sprzegiel ustalane sg
zapadkami w poszozegélnyoch trzech poiozeniach, odpowiadajaoych smalgozmeniu poszozegdl-
nych sprzegiel albo wyigozeniu ich obu,

Opréoz omSwionege organu dwutlokowego zastosowany Jjest w przekladni organ jednotio-
kowy przelaczania inmneJ pary sprsegieir w postaci dwukomorowego silownika jednotlokowego
dwustronnego dziatanie, ustalanego sapadkami dwupolozeniowo,

Trzy komory oiénieniowego organu dwutlokowego, polgozone = przestawiansg tréjpolozenio-
wo parg sprzegiel, oraz dwie komory ciénieniowego organu jednotiokowego, przestawiajgcego
aprze¢gla dwupolozeniowe, stanowlg pig¢clokomorowy sestaw zasilany wymagajqc( trzech kombi~
naoJji polgozefi, wynikajgqoyoch & potrzeb sterowanej przekiadni, przy ozym w procesach
przejécla T jJedneJ pary sprzegiei: na inng, malqozenia powimny byé realizowane po ukoficze=
niu wytgqozefi, ]

Ukiad sterowania ombéwionej przekiadni nalezy do grupy ukladdédw, w ktérych sygnal
olénieniowy do kazdej = wymienionych komér organéw zalqozania sprzegilel Jjest doprowadza-
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ny przez odrebny sterowany monostabilny zawér zasilajaoy, Kazdy zawér zasilajgoy Jest
przy tym zalgozany sygnalem z przetgoznikéw przestawianych przez kierowog, Organy zatgoza~
nia sprzegiel sgq wigo sterowane poédrednio, poprzez zawory zasilajqce,

Znany Jjest uklad sterowania przekiadni, nale2gcy do przedstawlonej grupy uktadéw,

w ktérym olénieniowe sygnaly sterujgoe do poszozegdlnych monostabilnyoch zawordéw zasilajg-
oych doprowadzane sg niezaleznie,

Usyskanie zamierzonej kombinacji sygnaléw, przestawiajqoych zawéry zasilajgqoe, niez-
bednej do uzyskania pozgdanego stanu sprzegiel przekiadni, wymaga w przypadku takiego
ukzadu zadziatania na skomplikowans stosunkowo kombinacje praelgczmnikéw, Nie tylko powo-
duje to zmaoczns strate ozasu, lecz takie stwarza niebezpileozeristwo pomylek w doborze
przelgc.mikéw, pomylek prowadzgoych do powaznych uszkodzeh przektadni,

Znany Jest réwniez ukiad mechaniozny oddzialtujqocy na wymagane kombinacje zaworéw
zasiiajgoyoch, Uklad taki jest skomplikowany i nie umozliwia umieszozenia mawordsw sterujg~
oych w poblisu organéw sterowanych, co prowadzl do przediluzenia przebiegéw przejéclowych
procesow przelgozania,

Celem wynalazku jest zapobiezenie tym wadom przez budowe ukiladu, w ktéSrym przeigozni-
ki przestawiane przez kierowoe bylyby podporzgqdkowane poszogegdlnym zadaniom ozgstkowym
obsiugl takim, jak: jazda « naped pomp, Jjazda szosowa = jazda teremowa i tym podobaym,
natomiast kombinaoje zalqozeh saworéw zasilajqoych bylyby realizowane prsez ukiad stero=-
wania umogliwiajncy oddsialywanie mdalne,

Istota rozwiazania wediug wynalazku polega na tym, Ze do Zawordw la.s:l.].ajqoyoh obu
komér skrajnych organu oiénieniowego dwutlokowego przelqozania sprzegiel oraz do zaworu .
zasilajgoego komory organu jednotiokowego, usytuowane] przeciwlegle w stosumku do komory
o mniejszej powlersohni ozynneJj tioka, sygnaly zalqozajqoce sg doprowadzane bezposrednio
Z réiznych sekoji praestawianego przez kierowog dwusekoyjnego przelgoznika tréjpolozeniowego
o tgoznie smasilanych sekojach, Z sekcJi przelqoznika tréjpoiozeniowego, polqozone] 7
bezpoérednio 3 monostablilnym zaworem zasilajgoym komory organu oilénieniowego jednotiokowe-
€0, sygnal Jjest raunioz' doprowadzany, w drugim polozeniu tego przetgoznika, poprzez wylgoze
nik krafioowy, spragzony s organem oiénieniowym dwutlokowym zatqozania sprze¢glei po stronie
Jego komory o mmiejszej powlerzchni ozynnej tioka 1 dalej szeregowo przez przestawilany
przez kierowoce prseiqoznik dwupolozemniowy, do obu monostabilnych zaworé4w sasilajgqcyoh
organu jednotiokowego zalgoczania sprzegilel,

Natomiast z sekcji przeiqoznika, polqozonej bezpodrednio 3 monostabilnymi saworami
zasilajqoymi obu komér skrajnych organu oisnieniowego dwutiokowego, sygnal Jjest réwniez
doprowadzany, W drugim polozehniu przelgomnika tréjpolozeniowego, poprzez wylgoznik krarico-
Wy usytuowany w organie ciénieniowym jednotlokowym zalgozania sprz¢8iel po stronie jego
komory o mmiejsze] powierzolni czynneJ tloka 1 dalej szeregowo przez przestawiany przez
kierowcg drugl przelqoznik dwupoiozeniowy, do monostabilnych saworéw masilajqoyoh komory
woewnetrznej i komory skrajnej ograniozonej mniejssq powlerzchniq ozynng tioka organu dwu-
tiokowego Zalgoczania sprzegleil,

Korzystna jest postaé ukiadu, w ktérej sygnaly sterujgoe, doprowadzane z przestawia~
nyoch przez kierowce przelgosnikéw do monostabilnych zaworéw za.s:l.lajqquh,. sg sygnatami
elektryoznymi,

W wyniku doprowadzenia sygnalu zalgozajqoego =z przelgozanego przea kierowoe przelqoz-~
nika do zaworéw zasilajgcych poprzez sprzezone z wymienionyml organami oisniemiowymi
wylqezniki krafioowe, usytuowane w ukiadzie sterowania wediug wynalazku, zamierzone zalg~
ozenie sprzegla jest warunkowane zalqozeniem albo wylgozeniem grupy sprzeglel, okreslo-
nej przedstawionq postaocis ukiadu, Uwarunkowanie to zapewnia osiggnigoie przedstawionego
ocelu wynalazku, '
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Uklad sterowania wediug wynalazku jest uwidoozniony w preyktadzie wykonania przedsta-
wionym na rysunku, ktérego fig. 1 pokazuje schemat ideowy ukladu, fig, 2 = jego schemat
montazowy, Sterowaniu podlega organ oidnisenlowy dwutlokowy 1 zalgosania sprze¢giel prze-
ktadni rozdzieloze) samojezdnej maszyny robooczej, slozony z dwboh tiokéw 2, 3 dzielgoych
przestrzed w oylindrze na komore wewngtrzng 4 orez na dwie komory skrajne 5, 6. Po
stronie trzonu tiokowego 7, osadzonego w tiloku 2 i oddzialujgcego na sprzegla przekiadni.
usytuowana Jjest komora skrajna 5 ograniozona mniejszg powlerzchnig ozynns tlokas W tlo-
ku 2 Jest osadzony réwniez odoinek posdredni 8, przediuzajgoy trzon tiokowy 7 i umozliwia~
Jaoy podredni styk tiokéw 2, 3, Przy tym po stronle komory skrajnej 5 ograniczonej mniej-
szg powilerzchnia ozynng tloka, jest usytuowany elektryoczny wylgoznik kranoowy 9.

Sterowaniu podlega réwniez organ ociénieniowy Jednotiokowy 10 zalgozania innej grupy
sprzegiel przekiadnl w postacli silownika dwustronnego dzialania z tlokiem 11 dzielgcym
oylinder silownika na dwie komory 12, 13, =z ktéSrych po stronile’ jednej 12 jest usytuowany
elektryczny wylgozittk kraticowy 1k,

Komory obu organéw ciédnieniowych 1, 10 zatgczania sprzegiel przekladni sq zasilane
sygnatami oiénieniowymi poprzez monostabilne zawory zasilajgoe 15, 16, 17, 18, 19,
sterowane sygnalami elektrycznymi uzyskiwanymi za pomoog przestawianych przez kierowce
organéw stérouan:la w postaci dwuobwodowego tréjpolozeniowego przelqoznika elektryozne-
g0 20 oraz dwéch dwupolozeniowych przeigoznikéw elektryoamych 20, 24, Prey tym
o mozliwodol zalgczania za pomocg przeigoznika 21 komory 4 albo 5 clénieniowego organu
dwutlokowego 1 zalgozania sprzegiel stanowi wylgqcznik kraficowy 14 pozostajgqoy pod wply-
wem organu oiénieniowego jednotliokowego 10, Podobnie pozostajgoy pod wpiywem organu
ociénieniowego dwutiokowego 1 zatgozania sprz¢glel wylgozmik kradocowy 9 stanowi o mozli-
wosol dodatkowego zalgnozenia Jednej z komér organu oifénieniowego jednotiokowego 10 za
pomocg preelgcmnika 22,

Zastrzez2enia patentowe

1, Uklad sterowania przekiadni, swlaszcza skrzyi rozdzielczych samojezdnych maszyn
roboozych, wyposazonych W organy ciénieniowe przelqomania sprzeglel przekiadni, z ktérych
to organéw w jednym z nich miedzy dwoma tiokami, doprowadzanymi do wzajemnego styku
poprzez odcinek posredni przediuzajgey trzon tlokowy, Jjest usytuowana komora wewngtrzna,
na zewngtrz tlokéw natomiast po kazdeJ stronie Jedna komora skrajna, z kté6rych to komér
skra jnych jJedna jest ograniozona mmie jszg powierzchnig ozymng tioka w pordéwnaniu z obiema
pozostaiymi komorami, drugl natomiast organ przetgozania sprzg¢gle: przekladni stanowi
sitownik dwustronnego dziatania o dwéoh odpowiednio do tego komorach, w ktéryi to ukiadzie
sterowania doprowadzenie oiénienio'égo sygnatlu wykonavwczego do kazde] z wymienionyoch
koméT organéw ciénieniowych przelqozania sprzggiel jest zrealizowane przez odrebny stero-
wany monostabilny zawér zasilajgcy, prey ozym sygnaly zalgqcgajgce do tych zaworéw sg
doprowadzane 2 przelgcenikéw przestawlanych przez kierowog, znamienny ¢t ym %Ze
do zaworéw zasilajgqoych /15, 17/ obu komér skrajnych /5, §¢ organu cidnieniowsgo dwutio-
kowego /1/ przelqozania sprz¢giel oraz do zaworu zasilajgoego /18/ komory /12/ organu
oiénieniowego jednotiokowego /10/, usytuowanej przeciwlegle w stosunku do komory /13/

o mmie jszej powlerzchnl oczynnej tioka, sygnaly zalgqozajqce sg doprowadzane begpodrednio

z ré2znyoh sekcjl przestawianego przez kierowce dwusekoyjnego przelgoznika trdjpolozeniow
wego /20/ o lgoznie zasillanyoh sekocjach, przy ozym z sekcji przelgcznika tréjpoiozenio-
wego /20/, polgozone) bezpoérednio z monostabilnym zaworem zasilajqoym /18/ komory organu
clénieniowego Jednotlokowego /10/, sygnal jest réwnie2z doprowadzany, w drugim potozeniu
tego przetgoznika /20/, poprzez wylqoznik kraiocowy /9/, sprzezony z organem olénieniowym
dwutiokowym /1/ malgozania sprzeglel po sironie Jego komory /5/ o mniejszej powierzohni
ozynne] tioka, 1 dale] szeregowo przez przestawiony przez kierowce preelgqoznik dwupolo~
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2eniowy /22/, do obu monostabilnych zaworé4w zasilajgoych /18/ /19/ organu jednotlokowe-
go /10/ zalgqozania sprzegiel, natomiast w sekoji przeigoznika /20/, polgczone] bezpoéred.
nio z monostabilnymi zaworami zasilajgoymi /15, 17/ obu komér skrajnyoh /5, 6/ organu
oiénieniowego dwutlokowego /1/, sygnat jest réwniez doprowadzany, w drugim polozeniu
przetgcznika tréjpotozeniowego /20/, poprzez wylgoznik kratficowy /14/ sprzezony
z organem ciénieniowym Jednotiokowym /10/ zalgczania sprzegiel po stronie jego komory/13/
o mniejszeJ powierzchni ozynnej tioka i dalej szeregowo przez przestawlany przez kierow=
ce drugi przetgoznik dwupotozemiowy /22/, do monostabilnych zawordédw zasilajgcych /16, 15/
Komory wewngtrzne) /4/ i komory skrajnej /5/ ograniczonej mnie])szg powlerzohnig oczynng
tioka organu dwutlokowego /1/ zalgczania sprzegilei,

2. .ktad sterowania wediug zastrz, 1, znamienny tym 20 sygnaly sterujg=-
ce, doprowadzane z przeltgoznikéw /20, 21, 22/, przestawlanych przez kierowce, do mono-
stabilnych zaworéw zasilajgcych /15, 16, 17, 18, 19/, =g sygnélami elektryocznymi,
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