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UKłAD STEHCWANI1 PRZEKŁADNI, ZWŁASZCZA SKRZY* ROZDZIELCZYCH SAMOJEZDNYCH MASZYN ROBOCZYCH

Przedmiotom wynalazku Jest układ sterowania przekładni, zwłaazoza skrzyń rozdziel*-
ozyoh przekazująoyoh strumień mooy do napędzanych kół Jezdnych, samojezdnych maszyn
roboczych albo do Ich urządzeń roboozyoh*

Sterowana układem znana przekładnia Jest wyposażona w organy olśnleniowe, ■ których
każdy Jest poląozony z Jedną parą sprzęgieł przekładni oelem ioh przełączania, przy ozym
stany każdej pary są ustalane za pomocą zapadek*

Tłoki ciśnieniowe organu przełączającego dwutłokowege są ustawione współosiowo we
wspólnym cylindrze, w którym utworzone są przez nie trzy komoryt wewnętrzna, usytuowa¬
na między tłokami, oraz dwie skrajne, z któryoh Jedna charakteryzuje się mniejszą
powlerzohnlą czynną tłoka** Tłoki mają byó doprowadzone do styku poprzez trzpień pośredni,
przedłutająoy trzon tłokowy* Trzon tłokowy, połączony z tłokiem zamykającym komorę
o mniejszej powierzohnl czynnej tłoka, oraz połączona z nią para sprzęgieł ustalane są
zapadkami w poszczególnych trzech położeniach, odpowiadającyoh maląozenlu poszczegól¬
nych sprzęgieł albo wyłąozenlu ioh obu*

Opróoz omówionego organu dwutłokowego zastosowany Jest w przekładni organ Jednotlo-

kowy przełączania innej pary sprzęgieł w postaol dwukomorowego siłownika Jednotlokowego
dwustronnego działania, ustalanego zapadkami dwupololeniów o*

Trzy komory olśnleniowego organu dwutłokowego, połączone u przestawianą trójpołożenio-
wo parą sprzęgieł, oraz dwie komory ciśnieniowego organu Jednotłoków ego, przestawiającego
sprzęgła dwupołożenlowe, stanowią pięoiokomorowy zestaw zasilany wymagający trzech kombi*
nacji połąozeń, wynikającyoh z potrzeb sterowanej przekładni, przy ozym w prooosaoh
przejśola z Jednej pary sprzęgieł na inną, załączenia powinny byó realizowane po ukończe¬
niu wyłąozeń*'

Układ sterowania omówionej przekładni należy do grupy układów, w których sygnał
ciśnieniowy do każdej z wymienionych komór organów załączania sprzęgieł Jest doprowadza-
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ny przez odrębny sterowany monostabilny zawór zasilająoy* Każdy zawór zasilający Jest
przy tym zaląozany sygnałem z przełąoznlków przestaw lanyoh przez kierówoę* Organy załącza¬

nia sprzęgieł są więo sterowane pośrednio, poprzez zawory zasilające*
Znany Jest układ sterowania przekładni, należący do przedstawionej grupy układów,

w którym oiśnieniowe sygnały sterujące do poszczególnych monostabilnyoh zaworów zasilają¬
cych doprowadzane są niezależnie*

Uzyskanie zamierzonej kombinaoji sygnałów* przestawiających zawory zasilające, niez¬
będnej do uzyskania pożądanego stanu sprzęgieł przekładni* wymaga w przypadku takiego
układu zadziałania na skomplikowaną stosunkowo kombinację przełączników* Nie tylko powo¬
duje to znaczną stratę ozasu, lecz także stwarza niebezpieczeństwo pomyłek w doborze
przeląc ników, pomyłek prowadzących do poważnych uszkodzeń przekładni*1

Znany Jest również układ meohaniozny oddziałująoy na wymagane kombinaoje zaworów
zasilająoyoh* Układ taki jest skomplikowany i nie umożliwia umieszczenia zaworów sterują-

oyoh w pobliżu organów sterowanych, oo prowadzi do przedłużenia przebiegów przejściowych
prooesów przełączania*

Celem wynalazku Jest zapobieżenie tym wadom przez budowę układu* w którym przełączni¬
ki przestawiane przez kierowcę byłyby podporządkowane poszczególnym zadaniom cząstkowym

obsługi takim, jak! Jazda - napęd pomp, jazda szosowa - Jazda terenowa i tym podobnym,
natomiast kombinaoje załąozeń zaworów zasilająoyoh byłyby realizowane przez układ stero¬
wania umożliwiający oddziaływanie zdalne*

Istota rozwiązania według wynalazku polega na tymi zo do zaworów zasilająoyoh obu
komór skrajnych organu ciśnieniowego dwutłoków ego przełączania sprzęgieł oraz do zaworu
zasilająoego komory organu jednotłokowego, usytuowanej przeoiwlegie w stosunku do komory
o mniejszej powlerzohnl ozynnej tłoka, sygnały załąozająoe są doprowadzane bezpośrednio
z różnych sekoji przestawianego przez kierówoę dwusekoyjnego przełąoznika trójpołożeniowego
o łąoznie zasilanych sekcjach* Z sekoji przełąoznika trójpołożeniowego* poląozonej
bezpośrednio z monostabilnym zaworem zasilającym komory organu oiśnlenlowego jednotłokowe—

go, sygnał jest również doprowadzany, w drugim położeniu tego przełącznika, poprzez wyłąoz-
nik krańoowy, sprzężony z organem oiśnieniowym dwutłokowym załączania sprzęgieł po stronie
jego komory o mniejszej powierzchni ozynnej tłoka i dalej szeregowo przez przestawiany
przez klerów oę przełącznik dw upoiożeniowy, do obu monostabilnych zaworów zasilająoyoh
organu Jednotłoków ego załączania sprzęgieł*

Natomiast z sekoji przełąoznika, połączonej bezpośrednio z monostabilnymi zaworami
zasila jąoymi obu komór skrajnyoh organu oiśnlenlowego dwutlokowego, sygnał Jest również
doprowadzany, w drugim położeniu przełąoznika trójpołożenionego, poprzez wyłąoznlk kranoo¬
wy usytuowany w organie oiśnieniowym Jednotłokowym załąozanla sprzęgieł po stronie Jego
komory o mniejszej powierzchni ozynnej tłoka i dalej szeregowo przez przestawiany przez
kierowcę drugi przełącznik dwupołożeniowy, do monoetabilnych zaworów zasilająoyoh komory
wewnętrznej 1 komory skrajnej ograniczonej mniejszą powierzchnią ozyrmą tłoka organu dwu¬
tłoków ego załączania sprzęgieł*

Korzystna jest postaó układu, w której sygnały sterująoe, doprowadzane z przestawia¬
nych przez kierowcę przeląoznlków do monostabilnych zaworów zasilająoyoh, są sygnałami
elektryoznymi*

V wyniku doprowadzenia sygnału załączającego z przełączanego przez kierówoę przełąoz¬
nika do zaworów zasilająoyeh poprzez sprzężone z wymienionymi organami oiśnieniowymi

wyłączniki krańcowe, usytuowane w układzie sterowania według wynalazku, zamierzone załą-
ozenie sprzęgła Jest uwarunkowane załączeniem albo wyłąozeniem grupy sprzęgieł, określo¬
nej przedstawioną postacią układu* Uwarunkowanie to zapewnia osiągnięcie przedstawionego
oelu wynalazku*
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Układ sterowania według wynalazku Jest uwidoczniony w przykładzie wykonania przedsta¬
wionym na rysunku, którego fig. 1 pokazuje schemat ideowy układu, fig* 2 - jego schemat
montażowy* Sterowaniu podlega organ ciśnieniowy dwutlokowy 1 załąozania sprzęgieł prze¬

kładni rozdzielozej samojezdnej maszyny roboozej, złożony z dwóoh tłoków 2, 3 dzielących
przestrzeń w cylindrze na komorę wewnętrzną k oraz na dwie komory skrajne 59 6. Po
stronie trzonu tłokowego 7# osadzonego w tłoku 2 i oddziałującego na sprzęgła przekładni•
usytuowana jest komora skrajna 5 ograniozona mniejszą powierzchnią ozynną tlokav V tło¬
ku 2 Jest osadzony również odcinek pośredni 8, przedłużający trzon tłokowy 7 i umożliwia¬
jący pośredni styk tłoków 2, 3* Przy tym po stronie komory skrajnej 5 ograniczonej mniej¬
szą powierzchnią ozynną tłoka, jest usytuowany elektryczny wyłąoznlk krańcowy 9»

Sterowaniu podlega również organ ciśnieniowy Jednotłokowy 10 załąozania innej grupy
sprzęgieł przekładni w postaci siłownika dwustronnego działania z tłokiem 11 dzielącym
cylinder siłownika na dwie komory 12, 13, z których po stronie* jednej 12 jest usytuowany
elektryczny wyłącznik krańoowy 14.

Komory obu organów ciśnieniowyoh 1, 10 załączania sprzęgieł przekładni są zasilane
sygnałami ciśnieniowymi poprzez monostabilne zawory zasilające 15, 16, 17, 18, 19,
sterowane sygnałami elektrycznymi uzyskiwanymi za pomocą przestawianych przez kierówoę
organów sterowania w postaoi dwuobwodowego trójpołożeniowego przełącznika elektryczne¬
go 20 oraz dwónh ówupolożeniowych przełączników elektryoznyeh 20, 2k9 Przy tym
o mozliwośoi załączania za pornooą przełącznika 21 komory k albo 5 oiśnlenlowego organu
dwutlokowego 1 załąozania sprzęgieł stanowi wyłąoznlk krańoowy ik pozostający pod wpły¬
wem organu ciśnieniowego jednotłoków ego 10. Podobnie pozostający pod wpływem organu
oiśnlenlowego dwutlokowego 1 załąozania sprzęgieł wyłąoznlk krańoowy 9 stanowi o mozli¬
wośoi dodatkowego załączenia Jednej z komór organu oiśnlenlowego jednotłokówego 10 za
pomooą przełącznika 22*

Zastrzeżenia patentowe

1. Układ sterowania przekładni, zwłaszoza skrzyń rozdzielczych samojezdnych maszyn

roboozyoh, wyposażonych w organy ciśnieniowe przełączania sprzęgieł przekładni, z których
to organów w jednym z nich między dwoma tłokami, doprowadzanymi do wzajemnego styku

poprzez odolnek pośredni przedłużająoy trzon tłokowy, Jest usytuowana komora wewnętrzna,
na zewnątrz tłoków natomiast po każdej stronie Jedna komora skrajna, z których to komór
skrajnych Jedna jest ograniozona mniejszą powierzchnią ozynną tłoka w porównaniu z obiema
pozostałymi komorami, drugi natomiast organ przełączania sprzęgieł przekładni stanowi
siłownik dwustronnego działania o dwóoh odpowiednio do tego komorach, w którym to układzie
sterowania doprowadzenie oiśnlenlowego sygnału wykonawczego do każdej z wymienionych
komór organów ciśnieniowych przełączania sprzęgieł Jest zrealizowane przez odrębny stero¬
wany monoetabilny zawór zasilający, przy czym sygnały załączające do tych zaworów są

doprowadzane z przełączników przestawlanyoh przez klerów oę, znamienny tym, że
do zaworów zasilających /15# 17/ obu komór skrajnych /5, 9 organu oiśnlenlowtgo dwutlo¬
kowego /1/ przełączania sprzęgieł oraz do zaworu zasilająoego /18/ komory /12/ organu
oiśnlenlowego jednotłoków ego /10/, usytuowanej przeciwległe w stosunku do komory /13/
o mniejszej powierzchni ozynnej tłoka, sygnały załąozające są doprowadzane bezpośrednio
z różnyoh sekcji przestawianego przez kierowcę dwusekoyjnego przełącznika trójpołożenio¬
wego /20/ o łąoznle zasilanych sekcjach, przy czym z sekcji przełącznika trójpołożenlo-
wego /20/9 połączonej bezpośrednio z monostabilnym zaworem zasilającym /18/ komory organu
oiśnlenlowego jednotłokowego /10/, sygnał jest również doprowadzany, w drugim położeniu
tego przełącznika /20/, poprzez wyłąoznlk krańoowy /9/f sprzężony z organem olśnlenlowym
dwut lokowym /1/ załączania sprzęgieł po stronie Jego komory /5/ o mniejszej powierzchni
ozynnej tłoka, i dalej szeregowo przez przestawiony przez kierów oę przełąoznlk dwupoło-
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zeniowy /22/f do obu monostabilnyoh zaworów zasilaJąoyoh /18/ /19/ organu Jednotłokowe-
go /10/ zaląozania sprzęgiełf natomiast -w sekoji przełąoznika /20/, połączonej bezpośred¬
nio z monostabilnymi zaworami zasilaJąoyoi /15# 17/ obu komór skrajnyoh /5f 6/ organu
ciśnieniowego dwutłokowego /1/, sygnał Jest również doprowadzany9 w drugim położeniu
przełącznika tróJpoło±©niowego /20/, poprzez wyłącznik krańcowy /\h/ sprzężony
z organem ciśnieniowym Jednotłokowym /10/ załączania sprzęgieł po stronie Jego komory/13/
o mniejszej powierzchni ozynnej tłoka i dalej szeregowo przez przestawiany przez kierow¬

cę drugi przełąoznik dwupołozeniowy /22/f do monostabilnyoh zaworów zasilających /16, 15/
komory wewnętrznej /k/ i komory skrajnej /5/ ograniozonej mniejszą powierzohnlą czynną
tłoka organu dwutłokowego /y/ załączania sprzęgieł*

2« kład sterowania według zaetrz. 1, znamienny tym, że sygnały sterują¬
ce, doprowadzane z przełąozników /20, 21 f 22/, przestawianych przez kierowcę, do mono-
stabilnyoh zaworów zasilających /15# 16, 17, 18, 19/* aą sygnałami elektrycznymi.
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FIG. 1 .
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HG.2

Pracownia Poligraficzna UP PRL. Nakład 100 egz.
Cena 100 zł
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