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Wynalazek dotyczy urzgdzenia umozliwiajgce-
go cofanie dzZwigni przelaczajacej w wyjsciowe
polozenie zerowe, zastosowanej w takich prze-
kladniach biegéow, w ktérych wlaczanie lub wy-
lgczanie poszczegblnych stopni predkosci z jed-
nego na nastepny wyzszy lub nizszy stopien,
nastepuje kolejno po sobie. Takie przekladnie
biegébw stosuje sie zwlaszcza w motocyklach.

W przekladniach biegéw, stosowanych dotych-
czas w motocyklach, wzajemne rozmieszczenie
poszczeg6lnych stopni predkosci jest tego rodza-
ju, ze wyjsciowe polozenie zerowe znajduje sie
miedzy I i II stopniem predkofci. Przy tym II
i IIT wzglednie wyzszy stopiefi predkoéci s roz-
mieszczone jeden za drugim, wskutek czego jest
rzeczg niemozliwg przejécie z III lub wyzszego
stopnia bezpofrednio do wyjsciowego polozenia
zerowego bez konieczno$ci wlgczenia majpierw
najblizszych nizszych stopni.

Ta mniedogodno$é dotychczasowych przekladni
biegéw w motocyklach daje sie szczegélnie od-
czuwaé przy jezdzie w mieScie, np. na skrzy-
zowaniach lub przy innych przeszkodach, gdzie
trzeba sie zatrzyma¢é i maszyne uruchomié z wig-
czonym wyzszym stopniem predkosci. Do dal-
szego ruszenia trzeba woéwczas ponownie wig-
czyé 1 stopien predko$ci. W dotychczasowych
wykonaniach przekladni biegéw do mobocykli
trzeba mp. z IV stopnia predkosci przelaczyé
najpierw na III i nastepnie dopiero dokonaé
przelgczenia na II stopiefi predkosci, zanim prze-
kladnia biegéw daje sie przestawi¢ do polozenia
Zerowego.

Znane s takie konstrukcje, w ktérych wia-
czone stopnie moga byé wylaczone do polozenia
zerowego za pomocy diwigni rozruchowej. Za-
sadnicza wada tych konstrukcji polega jednak
na tym, ze diwignia rozruchowa przy urucho-
mionym silntku mnie moze byé uzyta do wylg-



ézatila,  wykdrzystahié za# jej stambwi ryzyke, -

polegajace ma tym, ze wycinek rozrusanikowy
sprzegnie . sie z silnikiem znajdujacym sie
w biegu. ’ )

'Niedogodnoéé te usuwa urzgdzenie, stanowigce
przedmiot wynalazku. Urzgdzenie to umozliwia
wylaczanie kazdego stopnia predkosci nawet
przy uruchomionym  silniku,
i przestawianie bezposrednie do wyjSciowego
polozenia zerowego wylacznie za pomocg tylko
dzwigni przelgczajgcej.

Urzadzenie wedlug wynalazku uwidocznionel

‘na rysunku, ma ktérym fig. 1 przedstawia sche-
mat sposobu pracy dzZwigni przelaczajgcej i mia-
nowicie w obrebie luku A — B dzwignia ta dzia-
la jak znane dotychczas dzwignie przelaczajace,
w polozeniu za§ B — C dziala ona wylacznie przy
cofaniu w wyjsciowe polozenie zerowe, fig. 2 —
przedstawia przekréj podluzny urzadzenia w po-
lozeniu wlgczenia fig. 3 — szczegél urzadzenia
w polozeniu wylgczenia, fig. 4 — przekr6j po-
przeczny urzgdzenia w plaszczyZnie A—A,
fig. 5 — przekrdéj poprzeczny urzgdzenia w plasz-
czyznie B—B, fig. 6 — widok suwaka w Kkie-
runku strzaltki C i wreszcie fig. 7 — przekréj
poprzeczny suwaka w plaszczyZnie B—B.

Dzwignia przelgczajaca 1 jest umocowana na
walku wigczajacym 2 w spaséb pozwalajgcy na
jej ruch obrotowy i przesuwny. Walek wigcza-
jacy 2 jest zaopatrzony w kiy 3, 4, ktérymi za-
czepia on o dwa niezalezne od siebie zabieraki 5
lub 6. W zabieraku 5 jest osadzony mechanizm
zapadkowy do stopniowego (normalnego) wia-
czania stopni predkoéci, skladajacy sie ze spre-
zynujacych zapadek 7 i 8. Zabierak wylaczajacy
6 jest zaopatrzony w mechanizm zapadkowy do
bezposredniego wstecznego przelaczania do po-
lozenia zerowego, wykonany w postaci sprezy-
nujacej zapadki 9. Zabierak 5 jest sprzezony
2z walkiem 2 za pomoca kia 3 i rowka 10 (ﬁg, 5),
mnatomiast zabierak 6 jest z tym walkiem sprze-
2ony za pomocg Kla 4 i rowka 11 (fig. 4). Za-
padka 9 jest zaopatrzona w trzpieh 12, ktéry
przy obrocie zabieraka 6 uderza o ukoéng po-
wierzchnie 13 pierfcienia wsporczego 14, umoz-
Ii\iv:iajac tym samym samoczynne Wwylgczenie
zapadki, Zapadki 7 i 8 zabieraka 5 zaczepiaja
o szezeliny 15 i 16 plytki suwakowej 17, przy
czym szczelina 16 (szczelina $rodkowa) jest tak
przedluzona, ze zaczepia o mig takze zapadka 9
zabieraka wylaczajacego.

Plytka suwakowa 17 jest plytka podstawowa
ukladu suwakowego. Plytka ta jest osadzona
obrotowo mna czopie 18 i jest zaopatrzona w zma-
ne urzadzenie zatrzymujace 19. Na plytce 17 su-
waka sa osadzone przesuwnie dwie plytki sw

z wyjagtkiem I .

‘ruchu wylaczajgcego ‘jest

wakowe 20 i 21, polaczone ze soba za pomoca
sprezyn 22, umozliwiajacych ruch przeciwsobny
tych plytek. Sila sprezyn 22 jest tak dobrana, ze
uklad suwakowy przy wlgczaniu stanowi jedng
calosé. Plytki 20 i 21 s3 zaopatrzone w znane
rowki 23 i 24, o ktére zaczepiaja czopy 25, 26
widelek wlgczajacych 27, 28.

Watek wlgczajacy 2 jest utrzymywany w swym
normalnym polozeniu na skutek mnacisku spre-
zyny 29, osadzonej w otworze watka 2 i dziata-
jacej w kierunku strzalki X. W tym polozeniu
kiel 3 walka 2 zahacza o zabierak 5, wskutek
czego urzadzenie znajduje sie w polozeniu wlg-
czania. Kiel 4 watka wlaczajacego 2 porusza sie
w tym polozeniu w kolowym wycinku zabiera-

ka 6, wskutek czego zabierak ten pozostaje mie-

czynny. Wiaczanie poszczegélnych stopni pred-
kosci odbywa sie przy tym w sposéb znany.
Jezeli przekladmia biegéw ma byé przestawio-
na do zasadniczego poloZenia zerowego, wWoéw-
czas watlek wlaczajacy 2 nalezy maciskaé noga
w kierunku strzalki Y przeciw dzialamiu sily,
wywieranej przez sprezyne 29. Wskutek tego
kiel 3 przestaje zaczepia¢ o kolowy wycinek za-
bieraka 5 i walek 2 przez przekrecenie zostaje
zabezpieczony w polozeniu cofnietym wskutek
tego, ze kiet 3 (wskutek podparcia) porusza sie
po czole kolowego wycinka zabieraka 5. Przy
ruchu przesuwnym walka 2 w kierunku strzalki
Y, kiet 4 przedostaje sie¢ do rowka 11 zabieraka
wylaezajgcego 6, wskutek czego walek 2 przy
dalszym obrocie w kierunku strzalki Z obraca
zabierak 6 a wraz z nim i zapadke 9. Zapadka 9
zaczepia przy obrocie o Scianke szczeliny 16 plyt-
ki suwakowej 17 i przy dalszym jej obrocie cbraca
plytke suwakowa w polozenie, w ktérym widelki
przekladni biegéw ustawiajg sie w zasadnicze
potozenie zerowe. W tym polozZeniu plytki suwa-
kowej trzpien 12 zapadki 9 trafia ma powierz-
chnie 13 pierécienia wsporczego 14, wskutek
czego zapadka zostaje wylgczona z jej stanu za-
czepienia o $cianke szczeliny 16.
. W tym poloZeniu plytka suwakowa zostaje za-
bezpieczona za pomocg wspomnianeégo juz po-
wyzej urzadzenia zatrzymujacego. Ogramiczenie
okreflone z chwilg
osadzenia sie trzpienia 12 na powierzchni uda-
rowej 30 pierécienia wsporczego 14. Jezeli przy
przelaezaniu do poloZénia zerowego uzebienie
k6t przekiadni biegéw nie zajely polozenmia pra-

widlowego, woéwczas pilytka 20 lub 21 suwaka’

sprezynuje pod dzialaniem sprezyn 22 tak, ze

nastepuje przy tym tylko wylgczenie ze stanu.

zazebienia ko6l przekladniowych. W tym przy-
padku uklad suwakowy daje sie obrécié do po-
lozenia zerowego bez konieczno$ci wlgczenia
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przy tym nastepegeo nigszego stopnia szybkodci.
Przy wstecznym  obrocie waltka wlgczajacego 2
badZz przez nacisk nogg na diwignie 1, bgdz tez
przez napiecie, nie przedstawionej na rysunku
Srubowej sprezyny w kierunku strzalki Z, dzwig-
nia przelaczajaca wychyla sie do polozenia wlacze-
nia i przez dzialanie sprezyny 29 zostaje wy-
przegnieta. Kietl 3, zaczepia w tym polozeniu o ro-
wek 10 zabieraka 5, kiel 4 za$§ zostaje wycofany
z rowka 11 w wycinku kolowym =zabieraka 6.
Po tym zabiegu dzwignia wlaczajgea znajduje
si¢ W polozeniu wlaczenia, kola za$ skrzynki bie-
gow zostaja ustawione w zasadniczym pelozeniu
zerowym.,

Jest rzecza oczywista, Ze opisane rozwigzanie
konstrukcyjne wurzgdzemia wedlug wynalazku
moze byé osiggniete mp. za pomeca poruszania
wspblnej kombinowanej dzwigni wlgezajacej
i rozruchowej. W tym przypadku odnosny me-
chanizm dziala tylko w obrgbie swego ruchu

obrotowego, w ktéorym to zakresie ta wspdima -

c_liw-ignia wykonywa dzialanie wlaczajace.

Zastrzezenia patentowe
1. Urzadzenie umozliwiajace cofanie dzwigni
przelaczajgcej przekiladni biegdbw w motoecy-
klach lub podobnych pojazdach do wyjscio-
wego polozenia zerowego, znamienne tym, Ze
posiada dzwignie (1) wykonujacg ruch obro-
towy i przesuwny i uruchamiajaca to urzg-
dzenie, ktéra w polozeniu cofnietym (fig. 2)
i w zakresie (A—B) ruchu obrotowego (fi-g. 1)
oddzialywa mna normalne wlaczanie stopni
szybkoséci, natomiast w swym polozeniu wig-
czenia (fig. 3) i w zakresie (B—C) swego riu-
chu obrotowego (fig. 1) oddzialywa ma wylg-

czanie przekladni w wyjSciowe polozZenie ze- -

rowe.

4. Urzadzenie wedlug zastrz.

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
ze dzwignia wlaczajaca (1), wykonujgca ruch
obrotowy i przesuwny, jest sprzezona z watkiem
wlaczajgcym (2), ktory klamj (3, 4) zaczepia
o Scianki wykrojow (10, 11} dwéch obracajg-
cych sie dokola wspélnej osi zabierakéw (5, 6),
ktére w zalezno$ci od osiowego ‘ustawienia
walka sg na przemian wlgczane i wylgczane.

3. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, 2, znamienne .
tym, ze zabierak wylaczajacy (6) jest zaopa-
trzony w sprezynujaca zapadke (9), ktéra za-
czepia o S$cianke szczeliny (16) plytki suwa-
kowej (17) i w celu wycofania z tej szczeliny
jest zaopatrzona w trzpien (12), ktéry przy
obrocie zabieraka mabiega ma uko$ng po-
wierzchnie (13) pierscienia wsporczego (14).

1—3, znamienne

tym, ze plytka suwakowa (17), o ktéra zacze-
piaja zapadki obu zabierakéw (5, 6) i ktéra
za pomocg znanego $rodka oddzialywa na
wlaczanie, posiada postaé statej plytki (17)
ze zwyklymi szczelinami (15, 16), przy czym
w prowadnicy tej plytki sg osadzone prze-
suwnie plytki (20, 21) zaopatrzone w znane
" rowki mastawcze (23, 24) i polaczone ze soba
za pomocy sprezyn (22).

5. Urzadzenie wedtug zastrz. 4, znamienne tym,

ze sprezyny (22) sa tak dobrame, iz plytka su-
wakowa (17) przy wigczaniu stanowi jednag
calosé, piytki zas (20, 21) dopiero wtedy spre-
zynujgco odchodza jedna od drugiej, gdy kota
przekladni mie zazebiaja sie z odpowiednimi
kolami przy cofaniu z wyjSciowego polozenia
Zerowego.

Josef Jozit

Zastepca: Kolegium Rzecznikéw Patentowych
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