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Tavaranpyori tyskokoonpano
Varurotationskombination

Tiivistelmd - Sammandrag
Tavaranpydrityskokoonpano (10) ja menetelmé
tavaroiden (11) pyorittimiseksi ennalta maarat-
tyyn asemaan liikkuvalla kuljettimella (28).
Kokoonpano késittda liikutettavia tavaranoh-
jausrakenteita (103) ja yhteistoimivia pys-
tysuoran liikkeen ja pyéritysliikkeen kokoon-
panoja, jotka on synkronoitu kuljettimen kans-
sa. Kukin tavaranohjausrakenne on rakennettu
ja jarjestetty pystysuoraa ja pyoritysliiketta
varten litkkuvan kuljettimen ylapuolella ja sitd
ohjaa nokanseurain- {120, 132} ja ohjainratara-
kenteet (73, 90) kytkeytymain tavaroihin ja
pydrittimadin niitad liikkuvalla kuljettimella
ennalta maérittyyn asemaan.

Sammansattning (10) for att rotera varor och ett

forfarande for att rotera varorna (11) till en férut-
bestdmd stéllning pd en rérande transportanord-
ning (28). Sammanséttningen innefattar rérliga
konstruktioner (103] fér styrning av varorna och
samarbetande sammansattningar for en vertikal
rorelse och for en roterbar rorelse som har synk-
roniserats med transportanordningen. Varje konst-
ruktion foér styrning av varorna har konstuerats och
anordnats for den vertikala och den roterbara rérel-
sen ovanfor den rérande transportanordningen och
den styrs av en styrkamsf6ljare- (120, 132) och
styrbanakonstruktioner (73, 90} for att koppla pa
varorna och for att rotera dessa pd den rérande
transportanordningen till den férutbestimda still-

ningen.
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