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(54) MASCHINE ZUR ENTFERNUNG VON SCHOTTER EINES GLEISES

(57) Zur Entfernung von Schotter unterhalb eines Gleises
(4) ist eine Raumvorrichtung (5) vorgesehen, die
einen unterhalb des Gleises (4) in einer Schotter-
bettung (6) positionierbaren und um eine vertikale
Drehachse (7) verschwenkbaren Raumbalken (10)
einer Raumkette (11) aufweist. Ein von der Dreh-
achse (7) distanziertes Ende (12) des Raumbalkens
(10) ist durch eine I6sbare Kupplung (13) mit einer
am Maschinenrahmen (1) befestigten Abstitzvor- ! .
richtung (14) verbindbar. Diese ist - fur eine ge- ‘ L = S
meinsame Verschwenkung mit dem Raumbalken ! v ‘

(10) - Uber eine von der Kupplung (13) distanzierte, B S ann e e
eine Schwenkachse (15) aufweisende Anlenkung 2 —s 2
(16) am Maschinenrahmen (1) befestigt.
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Zusammenfassung

Zur Entfernung von Schotter unterhalb eines Gleises (4) ist eine Raumvorrichtung
(5) vorgesehen, die einen unterhalb des Gleises (4) in einer Schotterbettung (6)
positionierbaren und um eine vertikale Drehachse (7) verschwenkbaren
Raumbatken (10) einer Raumkette (11) aufweist. Ein von der Drehachse (7)
distanziertes Ende (12) des Raumbalkens (10) ist durch eine I6sbare Kupplung
(13) mit einer am Maschinenrahmen (1) befestigten Abstitzvorrichtung (14)
verbindbar, Diese ist - fiir eine gemeinsame Verschwenkung mit dem Raumbalken
(10) - tber eine von der Kupplung (13) distanzierte, eine Schwenkachse (15}

aufweisende Anlenkung (16) am Maschinenrahmen (1) befestigt.

(Fig. 1)
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Maschine zur Entfernung von Schotter eines Gleises.

Die Erfindung betrifft eine Maschine gemal dem Oberbegriff von Anspruch 1.
Aus FR 2 658 843 A1 ist bereits eine derartige Maschine mit einer endiosen
Raumkette bekannt. Die Kette ist in einer héhen- und querverstelibar mit dem
Maschinenrahmen verbundenen Kettenflihrung angeordnet, die einen
horizontal verlaufenden unteren Arm in Form eines Rdumbalkens aufweist.
Im Arbeitseinsatz wird dieser unterhalb des Gleisrostes in der
Schotterbettung quer zur Gleislangsrichtung eingeschwenkt, wobei das freie
Ende des Balkens Uber eine als Hydraulikzylinder ausgebildete
Abstitzvorrichtung am Maschinenrahmen aufgehéngt ist.

Weitere derartige Maschinen sind noch durch FR 2 717 510 bzw. AT 117 118
bekannt.

Die Aufgabe der vorliegenden Erfindung liegt nun in der Schaffung einer
Maschine der eingangs genannten Art, die auch im Bereich von Weichen
optimal einsetzbar ist.

Diese Aufgabe wird erfindungsgemal mit einer Maschine der
gattungsgemalen Art dadurch gelést, dass fiir eine vom Winkel a
unabhéngige permanente Abstiitzung des Rdumbalkens 10 die
Abstutzvorrichtung 14 relativ zum Maschinenrahmen 1 verstellbar ist.

Mit dieser speziellen Ausbildung der Abstiitzvorrichtung besteht in

vorteilhafter Weise die M&glichkeit, den Rdumbalken derart lang
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auszubilden, dass auch eine Bearbeitung eines Weichenabschnittes
maoglich ist. Dazu ist unter Vermeidung jedweder Umrlistarbeiten lediglich
eine Winkelveranderung von Raumbalken und Abstitzvorrichtung in Bezug
auf die Gleisachse erforderlich.

Weitere Vorteile der Erfindung ergeben sich aus den Unteransprichen und
der Zeichnungsheschreibung.

Im Folgenden wird die Erfindung anhand von in der Zeichnung dargestellten
Ausflihrungsbeispielen naher beschrieben. Es zeigen:

Fig.1 eine Ansicht einer Raumvorrichtung sowie einer zugeordneten
Abstitzvorrichtung in Maschinen- bzw. Gleislangsrichtung, Fig. 2 und 3 die
Raumvorrichtung in einer Perspektivansicht bzw. in einer Draufsicht, und Fig.
4, 5 jeweils eine weitere Variante der Abstltzvorrichtung.

Ein in Fig. 1 bis 4 ersichtlicher Maschinenrahmen 1 einer Maschine 2 zum
Entfernen von Schotter eines Gleises 4 ist (iber jeweils endseitig
angeordnete, nicht néher dargestellte Schienenfahrwerke auf dem Gleis 4
verfahrbar. Zwischen den Schienenfahrwerken ist eine Rdumvorrichtung 5
vorgesehen. Diese weist einen unterhalb des Gleises 4 in einer
Schotterbettung 6 positionierbaren und durch einen Antrieb 46 um eine
vertikale Drehachse 7 in einem Winkel a zu einer Gleislangsrichtung 8 in
einer Rdumebene 9 verschwenkbaren Rdumbalken 10 einer Rdumkette

11 auf. Im Bereich des Rdumbalkens 10 wird das hier in Form eines
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Weichenabschnittes vorliegende Gleis 4 durch eine nicht naher
dargestellte Hebevorrichtung angehoben.

Ein von der Drehachse 7 distanziertes Ende 12 des Rdumbalkens 10 ist
durch eine l6sbare Kupplung 13 mit einer am Maschinenrahmen 1
befestigten Abstitzvorrichtung 14 verbindbar. Diese ist fiir eine
gemeinsame Verschwenkung mit dem Raumbalken 10 tber eine von der
Kupplung 13 distanzierte, eine Schwenkachse 15 aufweisende Anlenkung
16 am Maschinenrahmen 1 befestigt. Die vertikale Drehachse 7 des
Réumbalkens 10 und die Schwenkachse 15 der Anlenkung 16 sind parallel
zueinander positioniert.

Die Abstitzvorrichtung 14 besteht aus einem durch die Anlenkung 16 mit
dem Maschinenrahmen 1 verbundenen Horizontaltréger 17 mit einem von
der Anlenkung 16 distanzierten freien Ende 18 und sinem mit diesem
verbundenen, die Kupplung 13 aufweisenden Vertikaltrager 19. Dieser ist
durch eine Laufkatze 20 mit dem eine Langsrichtung 21 aufweisenden
Horizontaltrager 17 verbunden, wobei die Laufkatze 20 in der genannten
Langsrichtung 21 verschiebbar gelagert und durch eine Blockiereinrichtung
22 kraftschlissig am Horizontaltrager 17 fixierbar ist.

Der Vertikaltrager 19 ist beziglich seiner Lange durch einen Antrieb 24 in
einer Langsrichtung 23 veranderbar und ist mit einem Seil 25 einer -
beziiglich einer Arbeitsrichtung 26 der Maschine 2 vor der

Abstlitzvorrichtung 14 - am Maschinenrahmen 1 angeordneten Seilwinde
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27 verbunden. Die Maschine 2 weist zwei voneinander unabhangige,
beziglich ihrer jeweiligen Anlenkung 16 in einer Maschinenquerrichiung
28 voneinander distanzierte Abstitzvorrichtungen 14 auf. Damit kann
sowoh! eine nach links oder auch nach rechts abzweigende Weiche
bearbeitet werden.

Der Raumbalken 10 ist mitsamt einem Drehantrieb 29 zur Rotation der
Raumkette 11 um eine Drehachse 31 relativ zum Maschinenrahmen 1 um
1800 - fiir eine wahlweise Positionierung des Drehantriebes 29 auf einem
von zwei je an Schwellenenden 30 anschlieffenden Bettungsabschnitten
32 - verdrehbar. Die Drehachse 31 ist beziiglich der
Maschinenquerrichtung 28 und des Maschinenrahmens 1 mittig
positioniert. Die gesamte Raumvorrichtung 5 ist einerseits durch einen
Antrieb 33 Uber vertikale Filhrungen 34 relativ zum Maschinenrahmen 1
héhenverstellbar und andererseits durch Filhrungen 35 (iber einen Antrieb
48 auch in Maschinenlangsrichtung verstellbar.

Wie insbesondere in Fig. 1 und 2 ersichtlich, ist der Rdumbalken 10
mitsamt dem Drehantrieb 29 mit einem ersten Quertrdger 36 verbunden,
der seinerseits in einem zweiten Quertrédger 37 verschiebbar gelagert ist.
Dieser ist mit einer Drehvorrichtung 38 verbunden, die {iber einen
Drehantrieb 43 fiir eine Drehung des Rdumbalkens 10 um die Drehachse

31 aktivierbar ist.
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Zwischen dem Vertikaltréger 19 und der Anlenkung 16 ist eine zweite
Laufkatze 39 am Horizontalirdger 17 in dessen Langsrichtung 21
verschiebbar gelagert und mit einer absenkbaren Schienenzange 40
verbunden. Diese wird mit der Schiene 41 eines abzweigenden Gleises
des Weichenabschnittes verbunden, um die Anhebung des Gleises zu
unterstitzen.

im folgenden wird die Arbeitsweise der Maschine 2 bzw. der
Raumvorrichtung 5 naher beschrieben.

Wahrend des Arbeitseinsatzes in einem weichenfreien Gleisabschnitt
schiieft der - durch den Antrieb 46 unter das Gleis 4 eingeschwenkte -
Réaumbalken 10 einen groflen Winkel a in Bezug auf die
Maschinenquerrichtung 28 ein {s. dazu die mit strichpunktierten Linien
angedeutete Position des Raumbalkens 10 in Fig. 3). Durch die Rotation
der Raumkette 11 in der durch einen Pfeil 42 angedeuteten Richtung wird
der unter dem Gleis 4 befindliche Schotter in den linken Bettungsabschnitt
32 gefordert. Dort kann der angehaufte Schotter beispielsweise durch eine
nachfolgende Flankenkette aufgenommen werden. Beide
Abstlitzvorrichtungen 14 befinden sich in einer Aullerbetriebstellung.
Sobald in einem beginnenden Weichenabschnitt die Schwellenlange
zunimmt (in Fig. 2, 3 auf der rechten Seite), erfolgt unter Beaufschlagung
des Antriebes 46 sowie Unterstilitzung durch die Seilwinde 27 eine

Veranderung des Winkels a derart, dass das freie Ende 12 des
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Réumbalkens 10 immer im an die Schwellenenden 30 anschliefenden
Bettungsabschnitt 32 zu liegen kommt.

Mit Hilfe eines Antriebes 44 kann nun die (in Fig. 2, 3) rechte
Abstiitzvorrichtung 14 vom Maschinenrahmen 1 distanziert werden, um die
Kupplung 13 des Vertikaltrdgers 19 mit dem freien Ende 12 des
Raumbalkens 10 zu verbinden. Der Antrieb 24 erméglich eine
gegebenenfalls erforderliche Langenanpassung des Vertikaltrdgers 19. Mit
der Blockiereinrichfung 22 kann die Position des Vertikaltragers 19 in
Bezug auf den Horizontaltrager 17 fixiert werden. Die Seilwinde 27 kann
mit dem Seil 25 dem Raumbalken 10 entgegenwirkende Krafte zur
Entlastung des Antriebes 46 bzw. Drehantriebes 43 auf den
Maschinenrahmen 1 Gbertragen.

Vor der nachstfolgenden Winkelversteliung zur Anpassung an die l&nger
werdenden Schwellen ist die Blockiereinrichtung 22 kurzzeitig zu ldsen.
Zur besseren Ubertragung der Gleishebekrafte wird die Schienenzange 40
mit der Schiene 41 kontaktiert. Fir den Fall, dass in weiterer Folge ein -
ein in der linken Bildhalite (Fig. 3) gelegenes Abzweiggleis aufweisender -
Weichenabschnitt kommt, kann der Rdumbalken 10 bezUglich der
Drehachse 31 um 1809 gedreht werden. Dazu muss vorher der
Raumbalken 10 in eine zur Gleislangsrichtung 8 parallele Lage

ausgeschwenkt und die Raumvorrichtung 5 durch den Antrieb 33
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angehoben werden, bis der Rdumbalken 10 oberhalb des Gleises 4 zu
liegen kommt.

Bedarfsweise kann durch einen weiteren Antrieb 45 eine
Querverschiebung des Raumbalkens 10 relativ zur Drehvorrichtung 38
durchgefiihrt werden.

Gemal einem in Fig. 4 dargestellten Ausfihrungsbeispiel der Erfindung
(bei dem funktionsgteiche Teile mit den bisher genannten Bezugszeichen
versehen sind) ist die Abstiitzvorrichtung 14 als Verlangerung des mit der
Drehvorrichtung 38 verbundenen zweiten Quertragers 37 ausgebildet. Ein
freies Ende 47 des genannten Quertragers 37 ist mit dem
langenveranderbaren Vertikaltrager 19 verbunden. Dieser ist Gber die
Kupplung 13 an das Ende 12 des Raumbalkens 10 angekuppelt. Auch bei
dieser Ausfihrung ist die Abstiitzvorrichtung 14 - fir eine gemeinsame
Verschwenkung mit dem Rédumbalken 10 - Giber eine von der Kuppiung 13
distanzierte, eine Schwenkachse 31 aufweisende, als Drehvorrichtung 38
ausgebildete Anlenkung am Maschinenrahmen 1 befestigt.

Bei der in Fig. 5 schematisch dargestellten Variante der Abstiitzvorrichtung
14 ist der Horizontalirager 17 Uber eine Langsfihrung 49 durch einen
Antrieb 50 in Maschinenlangsrichtung verschiebbar mit dem
Maschinenrahmen 1 verbunden. Aulerdem ist der Horizontaltrager 17
durch einen weiteren Antrieb 50 teleskopisch in dessen Langsrichtung

verlangerbar ausgebildet. Der Vertikaltrager 19 ist - wie bei den bereits
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beschriebenen Ausfiihrungen - durch die Kupplung 13 mit dem
Raumbalken 10 verbunden. Damit ist die Abstiitzvorrichtung 14 fir eine
vom Winkel a unabhéngige permanente Abstiitzung des Radumbalkens 10

entlang der Langsfiihrung 49 relativ zum Maschinenrahmen 1 verstelibar.
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Patentanspriiche

1. Maschine zur Entfernung von Schotter unterhalb eines Gleises (4), mit
einem Uber Schienenfahrwerke auf dem Gleis (4) verfahrbaren Maschinenrahmen
(1) und einer hohenverstelibar mit diesem verbundenen Raumvorrichtung (5), die
ginen unterhalb des Gleises (4) in einer Schotterbettung (6) positionierbaren und
um eine vertikale Drehachse (7, 31) in einem Winkel a zu einer Gleislangsrichtung
(8) in einer Raumebene (8) verschwenkbaren Rdumbalken (10) einer Raumkette
(11) aufweist, wobei ein von der Drehachse (7, 31) distanziertes Ende (12) des
Raumbalkens (10) durch eine lésbare Kupplung (13) mit einer am
Maschinenrahmen (1) befestigten Abstiitzvorrichtung (14) verbindbar ist, dadurch
gekennzeichnet, dass fiir eine vom Winkel a unabhangige permanente
Abstiitzung des Raumbalkens (10) die Abstiitzvorrichtung (14) relativ zum

Maschinenrahmen (1) verstellbar ist.

2. Maschine nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass

die Abstlitzvorrichtung (14) - fiir eine gemeinsame Verschwenkung mit dem
Raumbalken (10) - Giber eine von der Kupplung (13) distanzierte, eine
Schwenkachse (15) aufweisende Anlenkung (16) am Maschinenrahmen (1)

befestigt ist.



3. Maschine nach Anspruch 2, dadurch gekennzeichnet, dass die vertikale
Drehachse (7, 31) des Rdumbalkens (10) und die Schwenkachse (15) der

Anlenkung (16) parallel zueinander positioniert sind.

4. Maschine nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass die
Abstitzvorrichtung {14) aus einem durch die Anlenkung {16) mit dem
Maschinenrahmen (1) verbundenen Horizontaltrdger (17) mit einem von der
Anienkung (16) distanzierten freien Ende (18) und einem mit diesem verbundenen,

die Kupplung (13) aufweisenden Vertikaltrager (19) besteht.

5. Maschine nach Anspruch 4, dadurch gekennzeichnet, dass der
Vertikaltrager (18) durch eine Laufkatze (20) mit dem eine Langsrichtung (21)
aufweisenden Horizontaltrager (17) verbunden ist, und die Laufkatze (20) in der

genannten Langsrichtung (21) verschiebbar gelagert ist.

6. Maschine nach Anspruch 4, dadurch gekennzeichnet, dass der eine
Langsrichtung (23) aufweisende Vertikaltrager (19) durch einen Antrieb (24) in der

genannten Langsrichtung (23) beziiglich seiner L&nge verdnderbar ist.

7. Maschine nach Anspruch 5, dadurch gekennzeichnet, dass der Laufkatze
(20) eine Blockiereinrichtung (22) fir eine wahlweise kraftschliissige Verbindung

mit dem Horizontaltrédger (17) zugeordnet ist.



8. Maschine nach einem der Anspriiche 4 bis 7, dadurch gekennzeichnet,
dass der Vertikaltrager (19) der Abstitzvorrichtung (14) mit einem Seil (25) einer -
beziiglich einer Arbeitsrichtung (26) der Maschine (2) vor der Abstitzvorrichtung

(14) - am Maschinenrahmen (1) angeordneten Seilwinde (27) verbunden ist.

9. Maschine nach einem der Anspriiche 1 bis 8, dadurch gekennzeichnet,
dass zwei voneinander unabhingige, bezuglich ihrer jeweiligen Anlenkung (16) in
einer Maschinenquerrichtung (28) voneinander distanzierte Abstitzvorrichtungen

(14) vorgesehen sind.

10. Maschine nach einem der Anspriche 1 bis 9, dadurch gekennzeichnet,
dass der Radumbalken (10} mitsamt einem Drehantrieb (29) zur Rotation der
Raumkette (11) um eine Drehachse (31) relativ zum Maschinenrahmen (1) um
1800 - fiir eine wahlweise Positionierung des Drehantriebes (29) auf einem von
zwei je an Schwellenenden (30) anschliefenden Bettungsabschnitten (32) -

verdrehbar ist.
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