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Urzadzenie do korekcji pomiaru nateieﬁia przeplywu
w zaleznosci od temperatury

Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do korekcji pomiaru nat¢zenia przeptywu w zaleznosci od tempe-
ratury przeptywajacego czynnika.

W dotychczas stosowanych pomiarach nate¢zenia przeplywu czynmka 0 zmiennej temperaturze, zwtaszcza
gazdéw, badZ nie uwzgledniano w ogéle temperatury czynnika i wynik podawany byt z bt¢dem ktdrego wielkosé
byta zalezna do wielko$ci zmian temperatury, badZ stosowano skomplikowane przetworniki korygujace, elek-
tryczne lub pneumatyczne. Dla sterowania niektérymi procesami technologicznymi jak na przyktad spalaniem,
pomiary obarczone bt¢dem réznicy temperatur s3 nie do przyj¢cia i wymagajg korekcyjnych przeliczeri natgze-
nia przeptywu w oparciu o wykresy zaleznosci btedu od temperatury.

Nalezy réwniez zaznaczy¢ ze w dotychczasowych zabudowanych miernikach przeptywu, bezposrednio na
sterowniku hydraulicznym, nie ma mozliwosci korekcji natgzenia przeptywu w zaleznosci od temperatury.

Celem wynalazku jest urzagdzenie korygujgce pomiar nateZenia przeptywu czynnika w zaleznosci od jego
temperatury co w efekcie pozwala na bezposredni odczyt przeptywu w jednostkach znormalizowanych na
przyktad w normalnych metrach szesciennych, bez skomplikowanej aparatury elektronowej.

Cel ten zostal osiggniety przez zastosowanie ukladu dZwigni, z ktérych jednoramienne inicjujace ramig
zamocowane w nieprzesuwnym przegubie i wolnym koricem wspéipracujgce z popychaczem przenoszgcym site
réznicy cisniefi, w pewnej odlegtosci od nieprzesuwnego przegubu jest polaczone z ramieniem, przenoszagcym
prowadzonym w plywajgcym prowadniku, potaczonym z popychadtem przylegajgcym do Srodka korekcyjnego
ramienia, ktére ma jeden koniec zamocowany obrotowo w przesuwnym, umownie poziomo, przegubie, a drugi
koniec jest prowadzony, umownie pionowo, przez prowadnik, potaczony przegubowo ze zdawczym ramieniem,
do ktérego w pewnej odlegtosci od przegubu przylega rami¢ przenoszace a do ktérego korica przylega popychacz
impulsu skorygowanego, przy czym na korekcyjne ramie¢ dziata popychacz miernika temperatury. Ptywajacy
prowadnik ramienia przenoszacego jest potaczony z korekcyjng sprezyng. Ponadto dwukrotna odlegtos¢ styku
ramienia przenoszacego z ramieniem zdawczym od pionowo przesuwnego przegubu jest réwna-dtugodci zdaw-
czego ramienia.

Tak wykonane urzgdzenie ma nieskomplikowang budowg, jest tatwe w wykonaniu i stosowaniu, koryguje
4 biezaco wskazania ci$nieniomierza bez udziatu skomplikowanych urzadzeii elektronicznych, przy czym wska-
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zania sj dokladne w bardzo szerokich granicach temperatur, a impulsy wychodzace maja znaczng moc ktéra
pozwala nawet na bezposrednie sterowanie sterownikami na przyktad hydraulicznymi.

Wynalazek jest blizej objasniony w przyktadzie wykonania pokazanym na rysunku, ktéry przedstawia
schemat urzadzenia do korekcji pomiaru natezenia przeptywu w zaleZznosci do temperatury.

Urzadzenie do korekcji pomiaru natezenia przeptywu w zaleznosci od temperatury, stanowi uktad dzwigni
na ktory jednoczesnie dziata impuls sity Px réznicy cisnieri i sita pochodzaca od impulsu temperatury, przeno-
szona popychaczem Pt. Inicjujace rami¢ 6 o dtugosci b jako jednoramienna dZwignia, zamocowana w nieprze-
suwnym przegubie 3, od strony wolnego korica, styka si¢ z popychaczem sity Px pochodzacej od impulsu réznicy
ci$nieni, pochodzacej najkorzystniej ze zwezki i urzadzenia mieszkowego nie pokazanych na rysunku.

W odlegtosci X od nieprzesuwnego przegubu 3 znajduje si¢ utozyskowane przesuwnie w ptywajacym
prowadniku 9, przenoszace ramig¢ 5, ktére umownie znajduje si¢ w potozZeniu poziomym, i drugim koricem styka
si¢ z umownie pionowym zdawczym ramieniem 4, ktére z kolei stanowi jednoramienna dZwignia, przy czym .
miejsce styku znajduje si¢ w odlegtosci Y od miejsca przegubu 1 zdawczego ramienia 4. Zdawcze rami¢ 4 ma do
drugiego wolnego korica przytozony popychacz przenoszacy skorygowana sit¢ Pk pochodzacg od réznicy cisniert
i temperatury.

Ruchomy umownie pionowo przesuwnic w prowadniku 11 przegub 1 jest potaczony z umowme poziomym
korekcyjnym ramieniem 7 stanowigcym jednoramienng dZwigni¢ zamocowang obrotowo w przesuwme umownie
poziomym przegubem 2. Na korekcyjne rami¢ 7 dziata za posrednictwem popychacza sita Pt pochodzaca od
impulsu temperatury. W potowie korekcyjnego ramienia 7 w odlegtosci a od przegubu 1 lub 2 znajduje si¢
umownie pionowo usytuowany popychacz 8 do ktdrego jest zamocowany ptywajacy prowadnik 9, przy czym dla
zréwnowazenia sil ramion i dZwigni oraz regulacji sity impulsu do tegoz prowadnika 9 zamocowana jest sprezyna
10 z regulowanym naciagiem.

Dla prawidtowego funkcjonowania urzadzenia dobrane wielkosci winny spetnia¢ nastgepujace réwnosci:

“dtugo$é z zdawczego ramienia 4 winna si¢ réwnaé dwom odlegtosciom Y to jest odlegtosciom migdzy prze-
gubem 1 ramienia 4 a miejscem przylozenia przenoszacego ramienia 5. Ponadto z wielkosci dZwigni winna
wyplywaé nastgpna réwnosé to znaczy Ze sita Pk na popychaczu réznicy cisnieri jest proporcjonalna do
momentu wynikajacego z sity Px impulsu cisnienia a odwrotnie proporcjonalna do podwdéjnej odlegtosci inicjuja-
~cego odcinka X. Dobdr odlegtosci dziatania sity Pt na popychaczu miernika temperatury zalezy od zastosowa-
‘nego elementu i dobiera si¢ go doswiadczalnie.

Urzadzenie dziala nastgpujaco: Impuls ciénienia czyli sita Px na popychaczu miernika réznicy cisnier jest
przekazywana poprzez jednoramienna dZwigni¢ — inicjujace rami¢ 6 na przenoszace ramig¢ 5 ktére z kolei przeka-
zuje impuls na zdawcze rami¢ 4 przekazujace impuls na popychacz sity Pk skorygowanej. W przypadku wzrostu
temperatury impuls w postaci sity Pt na popychaczu temperatury dziatajacy na korekcyjne rami¢ 7 pizemieszcza
za posrednictwem popychacza 8 przenoszace rami¢ $, jak tez potozenie pionowo przesuwnego przegubu 1 przez
co zmieniaja si¢ wielkosé dtugosci odcinka x inicjujgcego i dtugosc zdawczego odcinka y, i dtugosé z zdawczego
ramienia 4 co przy niezmiennej diugosci b ramienia inicjujacego 6 daje efekt korekcji sity Pk, od sity Pt
pochodzacej od temperatury.

Tak wykonane urzadzenie ma prosta budowe pozwala na skutek dos¢ znacznych sit impulséw Px i Pk na
bezposrednie sterowanie sterownikami na przyktad hydraulicznymi. Urzadzenie nie wymaga skomplikowanej
aparatury elektronicznej i moze by¢ zamontowane bezposrednio przy czujnikach, co znacznie upraszcza montaz
i obstuge. Jest pewne w dzialaniu nawet w cigzkich warunkach'przemystowych, w szczegdlnosci nadaje si¢ do
automatycznego sterowania spalaniem w piecach przemystowych.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do korekcji pomiaru natgzenia przeplywu w zaleznosci od temperatury, znamienne tym, ze
stanowi go uktad dZwigni z ktérych jednoramienne inicjujace rami¢ (6) zamocowane w nieprzesuwnym prze-
gubie (3) i wolnym koricem potaczone z popychaczem przenoszgcym site (Px) réznicy cisnieri, w odlegiosci X)
od przegubu (3) jest potaczone z przenoszagcym ramieniem (5) prowadzonym w p}ywajqcym prowadniku (9)
potaczonym z popychaczem (8) przylegajacym do $rodka korekcyjnego ramienia (7) ktére ma jeden koniec
zamocowany obrotowo w przesuwnym, umownie poziomo, przegubie (2), a drugi koniec jest prowadzony,
umownie pionowo, przez prowadnik (11) polgczony przegubowo ze zdawczym ramieniem (4), do ktérego
w odlegtosci (Y) od przegubu (1) przylega przenoszar~ zami¢ (5), a w odlegtosci (z) przylega popychacz impulsu
skorygowanego (Pk), przy czym na korekcyjne ramig (7) dziata popychacz (Pt), impulsu temperatury.

2. Urzadzenie wedtug zastrz. 1, znamienne tym, ze plywajgcy prowadnik (9) przenoszgcego ramienia (5) '
" jest poiaczony z korekcyijng sprezyng (10).
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3. Urzadzenie wedtug zastrz. 1 i 2 znamienne tym, Ze dwukrotna odlegtos¢ (Y) styku przenoézqcego

ramienia (5) z zdawczym ramieniem (4) od pionowo przesuwnego przegubu (1) réwna si¢ odlegtosci (Z) zdaw-
czego ramienia (4).
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