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Przedmiotem niniejszego wynalazku jest
tuzupelnienie patentu Nr 8427; ulepszenie
polega na tem, Ze obydwie ramy rusztowe
wykonywuja wraz z osadzonemi w nich
rusztowinami takie drgania jak wzgledne
drgania obu grup rusztowin, opisane w pa-
tencie Nr 8427, t. j. poszczegblne drgania
catkowite rozktadaja sie na czesciowe drga-
nia o amplitudzie mniejszej od amplitudy
catkowitych drgan, przyczem czeSciowe
drgania nastepuja po sobie kolejno, a ich
sumaryczna amplituda réwna sie amplitu-
dzie calkowitych drgan.

W mysl niniejszego wynalazku nadaje
sie ramom rusztowym ruch drgajacy zapo-
moca pedni, zapomoca silnika elektryczne-

go lub zapomoca specjalnego urzadzenia na-
pedowego, nie uzywajac do tego celu po-
ntocniczych cylindréw parowych, gdyz w
danych warunkach korzystniej jest uzy¢ do
napedu pedni lub silnika elektrycznego.

Na fig. 1—10 przedstawiono przyktad
konstrukcji mechanizmu napedowego. Fig.
1 przedstawia podluzny przekr6j mecha-
nizmu napedowego; fig. 2 — polaczenie ram
rusztowych; fig. 3 — schemat mechanizmu
napedowego; fig. 5—9 — poprzeczne prze-
kroje mechanizmu napedowego; fig. 10 — w
widoku zewnetrzne tozysko jednego z wa-
l6w przektadni,

Gléwny wal napedowy 1 jest polaczony
z pednia lub z silnikiem elektrycznym bez-



posrednio, albo za posrednictwem skrzynki
zmianowej; z walem 1 jest polgczony za
posrednictwem przek¥hi z¢batej wal kor-
bowy, ktéry zapomoca facznika wprawia w
ruch drgajacy dzwignie; polaczong z rama
rusztowa zapomoca drugiego lacznika. W
ten sposéb rama rusztowa wykonywuje
ruch drgajacy. Jezeli polozenie osi dZzwigni
przekladni zmienia si¢, to drgania naleza
do rodzaju ruchéw tak zwanych harmo-
nicznych, wigc sg podobne do ruchéw tloka
maszyny parowej; w celu uzyskania wy-
padkowych drgan sktadajacych si¢ z mniej-
szych drgan czeSciowych nadaje sie osi
dzwigni przektadni ruch obrotowy, polega-
~ jacy na tem, ze w czasie jednego obrotu
watu korbowego 0§ wspomnianej dzwigni
opisuje cze$¢ obrotu kotowego cylindra.
‘Mechanizm taki przedstawiono schematycz-
nie na fig. 3. 2 oznacza .okreg kola, ktéry
opisuje czop korbowy 3 polaczony zapomo-
ca drazka z dzwignia 5, 6, 7 wahajaca siena
osi 6. Drazek 8 taczy wspomnianag dzwignie
z rama rusztowa.

Gdy czop korbowy zrobi pét obrotu do
punktu 3‘, to dZwignia przechodzi do poto-
Zenia 5, 6°, 7°, a rama rusztowa odbedzie
droge 9; w czasie drugiej polowy obrotu
korby dZwignia wraca wraz z rama ruszto-
wa do pierwotnego polozenia, czyli rama
rusztowa wykonala jedno drganie.

W mysl niniejszego wynalazku o$§ dZwi-
gni krazy po kole 10 i przechodzi do dru-
giego polozenia kraricowego 6, ktéremu
odpowiadaja inne polozenia krarncowe
dzwigni niz przedtem, tak ze rama ruszto-
wa wykonuje swoje drgnienie w innem
miejscu niz przy pierwszem polozeniu kon-
cowem czopa korbowego.,

Na fig. 3 oznaczono te polozenia krar-
cowe dzwigni 5”7, 6”,7” 15", 6", 7; dlu-
go$¢ polowy drgania ramy rusztowej
oznaczono przez 11 i dlugosé ta rézni sie
nieco od dlugosci 9, ktéra odpowiada
pierwszemu polozeniu kraricowemu osi 6.

Polozeniom posrednim osi 6 dzwigni, le-

zacym pomiedzy zaznaczonemi polozeniami
kraficowemi, odpowiadaja drgania rusztu
lezace pomiedzy drganiami 9 i 711. Ponie-
waz o§ 6 przechodzi wszystkie polozenia
poérednie, wigc rama rusztowa wykonuje
kolejne drgania wzdluz calej tej drogi. 9
i 11 oraz drgania posrednie sa drganiami
czeSciowemi, a 12 oznacza dlugo$é calego
drgnienia,

Badajac dlugosé¢ czesciowych drgan 9 i
11 przyjeto, ze 0§ 6 nie zmienia swego po-
Yozenia 6 i 6 w czasie obrotu czopa korbo-
wego. W rzeczywistosci czop stale si¢ ob-
raca, wiec dlugosci jednego drgania cze-
$ciowego obu potéwek nie sa jednakowe, bo
jezeli dla pewnego kierunku drgania skutki
obu ruchéw, ktérym podlega dZwignia, su-
muja si¢, to dla przeciwnego kierunku drga-
nia odejmuja si¢ (przez skutki obu ruchéw
dZwigni nalezy rozumieé¢ dzialanie drazka
4 na koricu jednego ramienia dZwigni i
dzialanie ruchu obrotowego osi dZwigni).
Wskutek tego otrzymuje si¢ wypadkowy
ruch drgajacy, przedstawiony na fig. 3.

Fig. 1 przedstawia przekr6j podluzny,
na ktérym oznaczenia sa takie same jak na
fig. 3. Wal napedowy 1 wprawia w ruch
mechanizm korbowy za posrednictwem
przekladni z két zebatych 14, 15. Podtug
fig. 4 czolowe kolo zgbate 15 nie jest wla-
éciwie osadzone na jakim$§ wale, lecz jego
piasta 16 obraca si¢ wprost w lozysku
skrzynki 17; w kole 15 jest osadzona ekscen-
trycznie tarcza korbowa 18, przyczem
ekscentrycznosé — e. Tarcza korbowa 18
wraz z czopem korbowym 3 i osia 20 two-
rzy calosé; piasta 16 jest zamknigta od ze-
wnatrz nakrywa 21, przez ktéra o§ 20 wy-
chodzi nazewnatrz i jest zakoriczona $ruba,
zapomoca ktérej stozek tarczy 18 mozna
wciskaé w kolo czotowe 15.

Cieglo 8 jest polaczone z diwigarami
23 ramy rusztowej zapomocg czopa 22 (fig.
2), ktory jest prowadzony zapomocy tloka
24 w cylindrze 25.

Dzwignia 5, 6, 7 jest umocowana na mi-




mosrodzie 26, ktéry jest osadzony luzno
obrotowo na- osi 27; jezeli mimosréd 26
sie obréci, to tem samem zmienia si¢ poto-
Zenie osi 6 dzwigni; wspomniana o$ 6 opi-
suje powierzchni¢ cylindra, ktérego pro-
mien réwna si¢ ekscentrycznosci e mimo-
$rodu 26, tworzacego calos¢ wraz z kolem
srubowem 28 (fig. 5), zazgbiajacem sie z
éruba 29 wprawiang w ruch glownym wa-
tem napedowym (fig. 1) zapomoca dwdch
waléw 30 i 31, czolowych kot zgbatych 32,
33 wlaczonych pomiedzy waly 30 i 31; fig.
7 i 8 przedstawiaja przekroje skrzynki 17,
w ktorych sa pomieszczone te przekladnie.

Ilo$¢ czgsciowych drgan przypadajacych
ra jedno calkowite drganie mozna zmie-
niaé, regulujac ilo§¢é obrotéw mimosrodu
przy niezmiennej iloéci wahan dZwigni na-
pedowej; w tym celu zastosowano trzy pa-
ry czolowych kot ze¢batych pomiedzy glow-
nym walem napedowym i watem 30 (fig. 7).
Na wale 30 znajduja si¢ dwa sprzegla ko-
towe 34 i 35, z ktérych ostatnie jest podwoj-
ne. Fig. 8 uwidocznia reczne dzwignie 36 i
37 do przestawiania sprzegiel,
dzwignie te sa sprzezone w ten sposéb, ze
nie mozna wlaczyé dwéch sprzegiel odra-
zu; obydwie dzwignie 36, 37 sa potaczone
drazkiem 38, ktéry z dzwignia 36 jest po-
laczony stale zapomoca sworznia, a z dZwi-
gnig 37 polaczony jest w ten sposéb, ze to
polaczenie mozna zluznié, przesuwajac
dzwignie 36 do drugiego polozenia zazna-
czonego na rysunku linjg przerywana,

Drazek 38 ma na koricu oczko 39, przez
ktére przechodzi wykréj 40 rozszerzonej
czesci dZwigni- 37; gdy écianka oczka za-
skoczy w wykréj, to dZwignia 37 jest za-
ryglowana.

Na fig. 8 przedstawiono dzwignie 36 w
polozeniu kraficowem, podczas gdy dzwi-
gnia 37 znajduje si¢ w potozeniu $rodko-
wem, tak ze sprzeglo 34 jest wlaczone, a
sprzeglo 35 znajduje si¢ w srodkowem po-
lozeniu 1 nie bracuie, oczko drazka 38 ry-
gluje w tem polozeniu dZwigni¢ 37, tak ze

przyczem

sprzegla 35 nie mozna wlaczyé o ile nie
przestawi si¢ dZwigni 36 do drugiego potlo-

- zenia, to znaczy dopoki nie wylaczy si¢ na-

przod sprzegla 34,

Fig, 5 i 6 przedstawiaja przekroje dzZwi-
gni napedowej i srubowego kola; na fig. 5
przechodzi plaszczyzna przekroju przez
dtuzsze ramie dzwigni, a na fig. 6—przez
krétsze ramie. 5 i 7 oznacza czopy dZwigni,
26 — mimoéréd, 28—koto srubowe, Mimo-
$rod i koto srubowe obracajg si¢ swobod-
nie na osi 27 osadzonej nieruchomo w
skrzynce 17.

Fig. 9 przedstawia schematycznie osa-
dzenie czopa korbowego 3 w czotowem ko-
le 15. Dlugoscia korby jest odleglosé¢ osi
czopa korbowego 3 od osi kola ze¢batego 15,
przyczem dlugos¢ ta jest réwna ekscen-
trycznosci e; tarcze 18 mozna przekreci¢
w kole 15, poniewaz obie te czesci s sprze-
zone z sobg wskutek tarcia na stozkowych
powierzchniach ich styku, tak ze czop kor-
bowy moze zajmowa¢é kolejno wszystkie po-
lozenia na obwodzie kola 42 o promieniu o,
przyczem wypadkowa dlugosé korby nape-
dowej ciagle si¢ zmienia; jej najwiek-
sza dlugo$é wynosi 3‘, rowna 2e, otrzymu-
je sig, gdy srodek czopa znajdzie si¢ w 3,
to znaczy naprzeciwko osi 19 kola 15, W
polozeniu 3 wynosi wypadkowa dlugosé
korby 3“, w polozeniu 3 wynosi 3 i
wreszcié w potozeniu 19 jest rowna 0; gdy
czop korbowy znalazl si¢ w tem polozeniu
i obydwa sprzegla sa wylaczone, to diwi-
gnia napedowa pozostaje w spoczynku i
drgania rusztu ustaja,

Opisany mechanizm korbowy umozliwia
dowolna regulacje amplitudy czesciowych
drgan rusztu od pewnego maksimum (2e)
do zera w sposéb ciggly, tak ze w razie po-
trzeby mozna zupelnie wstrzymaé drgania
ramy rusztowej.

Wspomniano juz na wstepie, Zze naped
w mysl niniejszego wynalazku jest dosto-
sowany do rusztéw, ktérych rusztowiny sa
umieszczone w dwéch ramach; kazda z tych



ram moze byé zaopatrzona w opisany na-
ped. Drgania ram sa perjodyczne, a wy-

padkowe przesunigcia wzgledne obu ram |

sa zalezne nietylko od samych drgan, lecz
takze od wielkosci réznicy drgan obu grup
rusztowin, .

Chcac zmienié réznice faz trzeba odpo-
wiednio nastawié drgania jednej z ram; w
tym celu trzeba zluznié $rube osi 20 i obro-
ci¢ tak, zeby wypadkowa dlugoéé korby by-
ta réwna zeru. Znalezienie tego poziomu
ulatwia podzialka 43 wyryta na nakrywce
21 (fig. 4 i 10) i wskazéwka pierscieniowa
44 przymocowana do osi 20; podzialka
wskazuje wypadkowa dlugosé korby, tak ze
nastawienie pozadanej dlugosci korby jest
bardzo latwe. Po uplywie pewnego czasu
mozna rame rusztowa wprawi¢ znowu w
ruch i doprowadzi¢ do pozadanej réznicy
faz, a réwnoczeénie mozna zmieni¢ ampli-
tude drgan czesciowych. )

Opisane $rodki umozliwiajg dostosowa-
nie si¢ do wszelkich warunkéw pracy ru-
sztu, bo mozna regulowaé nietylko ampli-
tude ilosci czesciowych drgan, lecz takze
amplitude catkowitych drgan, a mozna tez
wstrzymaé drgania calkowicie i regulowa¢
roznicg faz drgan obu ram rusztowych,

Zastrzezenia patentowe.

1. Ruszt schodkowy, ktérego ruszto-
winy sa podzielone naprzemian na dwie
grupy i wykonywuja drgania w kierunku
dlugosci rusztu wedlug patentu Nr 8427,
przyczem rusztowiny wprawia w ruch ped-
nia, lub silnik elektryczny za posrednic-
twem mechanizmu korbowego i specjalnej
dzwigni napedowej, znamienny tem, ze
ramy rusztowe wykonywujg drgania, kto-

re s3 podzielone na mniejsze drgania cze- .

" éciowe, nastepujace po sobie i wypelnia-
jace cata dtugoéé jednego drgania catko-
witego. ,

2. Ruszt schodkowy wedlug zastrz. 1,
znamienny tem, ze o$ dZwigni napedowej

jest osadzona w mimosrodzie, ktéry mozna
obraca¢ zapomocy kol zegbatych, tak ze o$
dzwigni napedowej opisuje powierzchnig
cylindra o przekroju kolowym,

3. Ruszt schodkowy wedtug zastrz. 1,
znamienny tem, ze wal korbowy jest osa-
dzony mimosrodowo w lozysku i moze byé
w niem obracany, tak ze wypadkowa dlu-
go$¢ ramienia korby mozna zamieniaé,

4, Ruszt schodkowy wedlug zastrz, 1,
3, znamienny tem, ze dlugo§é¢ korby watu
korbowego jest réwna ekscentrycznosci z
jaka wal korbowy jest osadzony w swem
tozysku, tak ze wypadkowa dlugosé korby
mozna zmieniaé¢ od wielkosci réwnej po-
dwéjnej ekscentrycznosci osadzenia watu
korbowego w jego lozysku az do zera, przy-
czem wszystkie wielkosci posrednie mozna
osiagnaé kolejno w sposéb ciagly, zmienia-
jac w ten sposéb amplitude czesciowych
drgan ram rusztowych od pewnego maksi-
mum do zera.

5. Ruszt schodkowy wedlug zastrz. 1,
3, 4, znamienny tem, Ze ustawiajac wal

.korbowy w jego tozysku w ten sposéb, ze

wypadkowa dlugos$é¢ korby jest réwna ze-
ru, mozna wstrzymaé w razie potrzeby
drgania ram rusztowych na dowolny prze-
ciag czasu, a przez zmiang tego okresu
czasu mozna zmienia¢ dowolnie réznice
faz drgan obu grup rusztowin.

6. Ruszt schodkowy wedlug zastrz. 1,
3—5, znamienny tem, ze czop lozyskowy
walu korbowego tworzy calo$é¢ wraz z ze-
batem kolem pedzacem ten wal.

7. Ruszt schodkowy wedlug zastrz. 1, .
2, znamienny tem, ze przekladnia zg¢bata do
napedu mimosrodu, na ktérym jest osadzo-
na dZwignia napedowa jest wielokrotna,
tak ze predkosci obrotu mimosrodu moga
byé rozmaite, co umozliwia regulacje ilosci
czesciowych drgan rusztowin, przypadaja-
cych na jedno drgnienie calkowite.

8. Ruszt schodkowy wedlug zastrz. 1,
2, 7, znamienny tem, ze obydwie dZwignie
reczne do wlaczania i wylaczania sprzegiet




sa polaczone ze soba zapomoca oczka obej-
mujacego t¢ dZwigni¢ w plaszczyznie prze-
chodzacej przez srodek obrotowego czopa
i zaskakujgcego swym zewnetrznym lukiem
w wykréj dzwigni, lezacy w tej samej pla-
szczyznie. )

9. Ruszt schodkowy wedlug zastrz. 1,
2, 1, 8, znamienny tem, ze polaczenie obu
dzwigni recznych jest tak wykonane, ze gdy
dzwignia, polaczona z drazkiem zapomoca
sworznia, znajduje si¢ w jednem z polo-
Zen kraricowych, to druga dzwignia znaj-
duje si¢ w polozeniu srodkowem i jest za-

ryglowana w tem polozeniu przez ze-
wnetrzny luk oczka, ktére zaskoczylo w
wykréj tej dZwigni, tak ze sprzeglo przesu-
wane przez t¢ dZwigni¢ nie moze byé wla-
czone dopéki nie przestawi sie¢ pierwszej
dzwigni do drugiego polozenia krarcowe-
go, wskutek czego nastapi wylaczenie
sprzegla uruchomianego przez te¢ pierwsza
dzwignie.

Alexej Lomsakov.
Zastepca: Dr. inz. M. Kryzan,

rzecznik patentowy.



Do opisu_ patentowego Nr 8696.

Ark, 1.

AP
.....,/. :Oltvlﬂlllllfﬂr‘\\ pepe ,” 1~ W\/W,/,/.W/V/M,J_/ﬂ:,
N ._.,_ _” T _/” 7 [
,,q _ ____ . = \lﬂvﬂ.ﬁ..tn !AVIVM;..I/\N.\\\\\\\.\I\A\—\\\L 072
[ "OO‘.WW.MV!\V\\\”§ 2 : = — n/ - -
. D “

/«%\V? /Y,\t/-:.\ 7
’, \\ N

s \\N\\\hﬁi\\\\\\\\\\, ,
N v w

// c -8 27 /

AN

O




A — g — S

Do opisu patentowego Nr 8696.
Ark, 2,

217,

)
%
%

1L/ I/ SSSS VY,

V7YY

NN

i 27
144/////\//2/////?&

29



Do opisu patentowego Nr 8696.
Ark. 3.

Fi9.7

N N
é N
77— S’ ¢ \\\\\\\
\ [ s
N N
N| N

N
ml=
% \\ % \ \

1 '
’/JA{! DA S - 3 N\ 422 -
G~/ )\ TS
N %, e GIF 3 N ",'/ N\ ’/"\ W
RSN A, Y N 277 N NN - &
ST AR Y R
N

N
7

N
SR

N
Ky 35 \
N N R \
SN @§ NS AN
\ 5 3

Yossrss24

NN

L e T,._M:
y 3t e QD
4
1
:
Druk L. Bogustawskiego, Warszawa. ’
s R



	PL8696B3
	BIBLIOGRAPHY
	CLAIMS
	DRAWINGS
	DESCRIPTION


