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Wynalazek dotyczy takiego urzadzenia
do zamiany spélrzednych, uzywanego w
zwiazku z jakim§ przyrzadem rachunko-
wym (np. do obliczania wzorcéw balistycz-
nych), ktére z jednej strony zawiera dwa
suwaki, przesuwne w kierunkach prostopa-
dtych, a z drugiej — czton obrotowy nao-
koto nieruchomej osi i przesuwny wzgledem
niej w kierunku promieniowym.

Urzadzenia takie wykonywano dotych-
czas juz te w ten sposéb, ze obydwa suwaki
i czton byly znakowane, a przy ruchach
czlonu obrotowego suwaki w celu uzyskania
okreslonego polozenia znakéw, trzeba bylo
wzgledem siebie przesuwaé, juz to w ten
sposéb, ze obydwa suwaki polaczone byly z
czopem czlonu obrotowego zapomoca pro-
wadnic szczelinowych i wskutek tego w cza-

sie ruchéw tego czlonu samoczynnie prze-
suwaly siec we wlasciwe polozenie. Pierw-
sze rozwiazanie ma te ujemna strone, ze do
§ledzenia znakéw i przesuwania suwakéw
potrzebny jest specjalny czlowiek. Drugie

rozwigzanie jest wolne wprawdzie od tej

wady, ale przy zlozonych przyrzadach ra-
chunkowych o tyle jest niepraktyczne, ze
sity napedowe, jakiemi mozna rozporza-
dzaé, nie sa dostatecznie wielkie.

Wedlug wynalazku trudno$é te mozna
usunaé przez wstawienie miedzy trzon a o-

bydwa suwaki urzadzenia do sterowania po-

stepowego, przy ktérego pomocy nastepuje
w czasie ruchéw czlonu samoczynne przy-
taczenie si¢ Zrédla napedu, ktére dopéty
przemieszcza obydwa suwaki, dopéki odle-
glosci ich od osi obrotu czlonu nie odpowia-
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daja spélrzednym tegoz, odniesionym do
biegunowego ukladu spéirzednych, ktérego
poczatek miesci si¢ na osi obrotu czlonu.

Na rysunku uwidocznione jest urzadze-
nie wedlug wynalazku, sluzace do zamiany
spolrzednych biegunowych na prostokatne;
w szczeg6lnosci fig. 1 przedstawia widok u-
rzadzenia zgéry, a fig. 2 — przekréj wzdtuz
linji 2 — 2 na fig. 1.

Litera a oznacza ramie, osadzone obro-
towo wzgledem nieuwidocznionej na Tysun-
ku nieruchomej osi, wzdtuz ktérego suwak
¢ daje si¢ przesuwaé przy pomocy nagwin-
towanego wrzeciona b w kierunku promie-
niowym wzgledem osi obrotu ramienia a.
Powyzej ramienia a osadzony jest suwak d,
przesuwny w kierunku strzatek A, B i zao-
patrzony w dwie szyny stykowe d?, d2,
prostopadte do kierunku jego przesunieé.
Drugi suwak e jest umieszczony ponizej ra-
mienia a i daje si¢ przesuwaé w kierunku
strzatek C i D w ten sposéb, ze kierunek je-
go ruchow jest prostopadly do kierunku
przesunie¢ suwaka d. Suwak e posiada réw-
niez dwie szyny stykowe e! i e2, prostopa-
dle do kierunku jego przesunigé. Szyny sty-
kowe d' i d? z czopem ¢! suwaka c oraz szy-
ny stykowe e! i e? wraz z czopem c? (osie
obydwéch czopéw sa na jednej linji) two-
rza urzadzenie do sterowania postepowego,
ktére jest wlaczone w obwody pradu, za-
wierajace np. silniki lub przekazniki. Wy-
nikiem tego jest nastepujacy proces robo-
czy. Skoro podczas ruchu suwaka ¢ czop ¢!
przekroczy szyne stykowa d!, to zostaje
wlaczony silnik, ktéry dopéty porusza su-
wak d w kierunku A, péki ponowne prze-
kroczenie szyny d! przez czop ¢! nie spo-
woduje wylaczenia silnika., Przy przekro-
_czeniu szyny stykowej d? czopa ¢! wlaczo-

ny zostaje drugi silnik (wzglednie wspo-
mniany wyzej silnik, luz z odwrotnym kie-
runkiem obrotu), ktéry bedzie poruszat su-
wak d wkierunku B dopéty, dopéki ponow-
ne przekroczenie szyny d? przez czop c! nie
wylaczy tego silnika. Przy przekroczeniu
szyny stykowej e! przez czop ¢? nastepuje
wlgczenie silnika, ktéry dopéty przesuwa
suwak e w kierunku C, dopéki nie wylaczy

- go ponowne, przekroczenie szyny o' przez

czop c% Przy przekroczeniu szyny stykowej
e? przez czop c? rowniez nastepuje wlacze-
nie silnika, ktéry dopéty przesuwa suwak e
w kierunku D, 'dopéki ponowne przekrocze-
nie szyny e* przez czop c?, nie wylaczy tego
silnika.

Zastrzezenie patentowe:

Urzadzenie do zamiany spétrzednych z
dwoma suwakami, przesuwnemi w kierun-
kach wzajemnie prostopadtych, i z czlonem,
dajacym si¢ ebraca¢ maokolo nieruchomej
osi i przesuwnym wzgledem niej w kierunku
promieniowym, znamienne tem, Ze jest zao-
patrzone w przyrzad do sterowania poste-
powego, przy ktérego pomocy w czasie ru-
chow tego czlonu nastepuje samoczynne
wlaczanie si¢ Zrédta napedu, ktére dopoty
przemieszcza obydwa suwaki, dopéki odle-
glosci suwakow od osi obrotu cztonu nie od-
powiedza spélrzednym czlonu, odniésio-
nym do ukladu spélrzednych biegunowych
o poczatku, przypadajacym na osi obrotu
czlonu.

Ernst Schumacﬁér.
Zastepca: M. Skrzypkowski,

rzecznik patentowy.
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