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【 公 報 種 別 】 特 許 法 第 １ ７ 条 の ２ の 規 定 に よ る 補 正 の 掲 載
【 部 門 区 分 】 第 ７ 部 門 第 ４ 区 分
【 発 行 日 】 令 和 6 年 1 月 3 0 日 ( 2 0 2 4 . 1 . 3 0 )
　
【 国 際 公 開 番 号 】 W O 2 0 2 3 / 0 5 3 2 4 8
【 出 願 番 号 】 特 願 2 0 2 3 - 5 5 0 8 2 7 ( P 2 0 2 3 - 5 5 0 8 2 7 )
【 国 際 特 許 分 類 】
   Ｂ ６ ０ Ｌ 3 / 0 0 ( 2 0 1 9 . 0 1 )
   Ｂ ６ ０ Ｌ 9 / 1 8 ( 2 0 0 6 . 0 1 )
   Ｂ ６ ０ Ｌ 1 5 / 2 0 ( 2 0 0 6 . 0 1 )
   Ｂ ６ ０ Ｌ 5 0 / 6 0 ( 2 0 1 9 . 0 1 )
   Ｂ ６ ０ Ｌ 5 8 / 1 0 ( 2 0 1 9 . 0 1 )
【 Ｆ Ｉ 】
　 Ｂ ６ ０ Ｌ 3 / 0 0 　 　 　 Ｎ 　 　 　
　 Ｂ ６ ０ Ｌ 9 / 1 8 　 　 　 Ｐ 　 　 　
　 Ｂ ６ ０ Ｌ 1 5 / 2 0 　 　 　 Ｚ 　 　 　
　 Ｂ ６ ０ Ｌ 5 0 / 6 0 　 　 　 　 　 　 　
　 Ｂ ６ ０ Ｌ 5 8 / 1 0 　 　 　 　 　 　 　
　
【 手 続 補 正 書 】
【 提 出 日 】 令 和 5 年 1 0 月 1 8 日 ( 2 0 2 3 . 1 0 . 1 8 )
【 手 続 補 正 １ 】
【 補 正 対 象 書 類 名 】 明 細 書
【 補 正 対 象 項 目 名 】 ０ ０ ５ １
【 補 正 方 法 】 変 更
【 補 正 の 内 容 】
【 ０ ０ ５ １ 】
　 一 方 、 ト ル ク 指 示 値 T q _ r e q が 正 の 値 で あ る 場 合 （ Ｓ １ ３ ／ Ｙ ｅ ｓ ） 、 バ ッ テ リ 情 報 取  
得 部 ６ ３ が 取 得 し た バ ッ テ リ ２ １ の 出 力 電 流 の 検 出 値 I _ b と 、 力 セ ン サ 出 力 検 出 部 ６ ５ に  
よ り 検 出 さ れ た 各 車 輪 ３ Ｌ Ｆ ， ３ Ｒ Ｆ ， ３ Ｌ Ｒ ， ３ Ｒ Ｒ に 伝 達 さ れ た 駆 動 ト ル ク の 検 出 値  
T q _ d e t _ L F ， T q _ d e t _ R F ， T q _ d e t _ L R ， T q _ d e t _ R R を 取 得 す る （ ス テ ッ プ Ｓ １ ５ ）  
。 各 車 輪 ３ Ｌ Ｆ ， ３ Ｒ Ｆ ， ３ Ｌ Ｒ ， ３ Ｒ Ｒ に 伝 達 さ れ た 駆 動 ト ル ク の 検 出 値 T q _ d e t _ L F  
， T q _ d e t _ R F ， T q _ d e t _ L R ， T q _ d e t _ R R は 、 力 セ ン サ １ １ Ｌ Ｆ ， １ １ Ｒ Ｆ ， １ １ Ｌ Ｒ  
， １ １ Ｒ Ｒ か ら 出 力 さ れ る ｙ 方 向 の 軸 回 り の モ ー メ ン ト と し て 検 出 さ れ る 。
【 手 続 補 正 ２ 】
【 補 正 対 象 書 類 名 】 明 細 書
【 補 正 対 象 項 目 名 】 ０ ０ ５ ３
【 補 正 方 法 】 変 更
【 補 正 の 内 容 】
【 ０ ０ ５ ３ 】
　 一 方 、 バ ッ テ リ ２ １ の 出 力 電 流 の 検 出 値 I _ b が 正 の 値 で あ る 場 合 （ Ｓ １ ７ ／ Ｙ ｅ ｓ ） 、  
診 断 部 ６ ９ は 、 取 得 し た 駆 動 ト ル ク の 検 出 値 T q _ d e t _ L F ， T q _ d e t _ R F ， T q _ d e t _ L R ，  
T q _ d e t _ R R の 和 T q _ d e t _ t l が 正 の 値 で あ る か 否 か を 判 定 す る （ ス テ ッ プ Ｓ ２ １ ） 。 駆 動  
ト ル ク の 検 出 値 T q _ d e t _ L F ， T q _ d e t _ R F ， T q _ d e t _ L R ， T q _ d e t _ R R の 和 T q _ d e t _ t l  
が ゼ ロ で あ る 場 合 、 つ ま り 、 駆 動 ト ル ク の 検 出 値 T q _ d e t _ L F ， T q _ d e t _ R F ， T q _ d e t _  
L R ， T q _ d e t _ R R の 和 T q _ d e t _ t l が 正 の 値 で な い 場 合 （ Ｓ ２ １ ／ Ｎ ｏ ） 、 診 断 部 ６ ９ は  
、 イ ン バ ー タ ユ ニ ッ ト ３ ０ 及 び 駆 動 用 モ ー タ ７ を 含 む 駆 動 系 の 異 常 フ ラ グ を 立 て （ ス テ ッ  
プ Ｓ ２ ３ ） 、 本 ル ー チ ン の 処 理 を 終 了 す る 。 こ の 場 合 、 制 御 シ ス テ ム １ ０ 全 体 と し て ト ル  
ク 指 示 値 T q _ r e q の 入 力 が あ り 、 バ ッ テ リ ２ １ か ら の 出 力 電 流 が あ る に も か か わ ら ず 駆 動  
ト ル ク が 出 力 さ れ て い な い 状 態 で あ る た め 、 診 断 部 ６ ９ は 、 イ ン バ ー タ ユ ニ ッ ト ３ ０ 及 び  
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駆 動 用 モ ー タ ７ の ど こ か に 異 常 が 発 生 し て い る と 判 定 す る と と も に 、 以 降 の 異 常 診 断 処 理  
が で き な い 状 態 で あ る た め に 本 ル ー チ ン の 処 理 を 終 了 す る 。
【 手 続 補 正 ３ 】
【 補 正 対 象 書 類 名 】 明 細 書
【 補 正 対 象 項 目 名 】 ０ ０ ５ ４
【 補 正 方 法 】 変 更
【 補 正 の 内 容 】
【 ０ ０ ５ ４ 】
　 一 方 、 駆 動 ト ル ク の 検 出 値 T q _ d e t _ L F ， T q _ d e t _ R F ， T q _ d e t _ L R ， T q _ d e t _ R R の  
和 T q _ d e t _ t l が 正 の 値 で あ る 場 合 （ Ｓ ２ １ ／ Ｙ ｅ ｓ ） 、 診 断 部 ６ ９ は 、 各 駆 動 用 モ ー タ  
７ Ｌ Ｆ ， ７ Ｒ Ｆ ， ７ Ｌ Ｒ ， ７ Ｒ Ｒ に つ い て 、 ト ル ク － 電 流 特 性 の ず れ を 判 定 す る （ ス テ ッ  
プ Ｓ ２ ５ ） 。
【 手 続 補 正 ４ 】
【 補 正 対 象 書 類 名 】 図 面
【 補 正 対 象 項 目 名 】 図 ３
【 補 正 方 法 】 変 更
【 補 正 の 内 容 】
【 図 ３ 】

【 手 続 補 正 ５ 】
【 補 正 対 象 書 類 名 】 図 面
【 補 正 対 象 項 目 名 】 図 ４
【 補 正 方 法 】 変 更
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【 補 正 の 内 容 】
【 図 ４ 】
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