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대표도
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명세서

[발명의 명칭]

엘리베이터의 그룹 제어장치

[도면의 간단한 설명]

제 1 도는 본 발명의 구성에 따른 엘리베이터의 그룹 제어장치를 도시한 블럭 선도이다.

제 2 도는 본 발명의 또 다른  구성에 따른 엘리베이터의 그룹 제어장치를 도시한 블럭 선도이다.

제  3  도는  제  1  도  및  제  2  도에  도시된  원격  스테이션(31-33)중  하나의  내부  구성을  도시한  블럭 
선도이다.

제 4 도는 제 1 도에 도시된 메인 스테이션(10)의 내부 구성을 도시한 블럭선도이다.

제  5a  도는  제  1  도  및  제  2  도에  도시된 메인 스테이션(11-13)중  하나와 원격 스테이션(31-33) 사
이에 직렬 데이타 전송 버스(20)를 통해서 교환되는 데이타의 어드레스표를 도시하고 있다.

제  5b  도는  원격  스테이션(31)에  의해서  교환된  데이타(D10)(D13)의  데이타  포맷의  실시예를 도시하
고 있다.

제 6a 도-제 6d 도는 제 5a 도의 직렬 데이타 통신을 설명하는 타이밍 챠트이다.

제  7a  도는  제  2  도에  도시된  마스터  및  스레이브  스테이션으로서  메인  스테이션(11-13)중  하나를 
할당하는 스캔스에 대한 플로우 챠트이다.

제  7b  도는  제  1  도  혹은  제  2  도에  있는 마스터 메인 스테이션(10-13)의  데이타 통신 시캔스(사이
클 스캔)에 대한 플로우 챠트이다.

제  8  도는  제  1  도  혹은  제  2  도에  도시된  원격  스테이션(31-33)(61)의  데이타  통신  시캔스(사이클 
스캔)에 대한 플로우 챠트이다.

* 도면의 주요 부분에 대한 부호의 설명

10 : 메인 스테이션(main station)            20 : 데이타 전송버스

31,32,33 : 원격 스테이션                       101,301 : 마이크로 컴퓨터

102,301 : 램                                          103,303 : 롬

304 : 입력버퍼                                       305 : 출력버퍼
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106,306 : 직렬 통신 유니트                     109,309 : 타이머

[발명의 상세한 설명]

본 발명은 엘리베이터의 그룹 제어장치에 관한 것이다.

근래에  마이크로  컴퓨터의  등장에  따라  엘리베이터의  상승과  하강을  제어하거나  각  엘리베이터의 홀
(hall) 할당을 제어하는 장치에 놀라운 변화가 있게 되었다.

종래의  엘리베이터  제어장치는  대개  릴레이  제어회로를  사용하였으며  엘리베이터  기능이  증가될때 
상대적으로 이러한 릴레이의 수도 증가되고 있다.

이러한 릴레이 수의 증가는 소 중량, 저 제조단가, 저 전력소비에 대한 추구에 방해가 되고 있다.

그러나  상기와  같은  종래의  문제는  소형이면서  높은  특성을  지닌  마이크로컴퓨터를  이용한 엘리베이
터 제어장치에 의해서 해결될 수 있다.

마이크로  컴퓨터의  사용은  상기의  종래의  문제를  해결할  수  있을  뿐만  아니라  그룹  제어장치의  설계 
및  개선에  많은  도움을  주게되고  궁극적으로  다양하고  유용한  엘리베이터  제어가  가능해질  수 있게
된다.

마이크로컴퓨터는  단일  엘리베이터를  제어하는  단일  유니트  제어장치와  복수의  엘리베이터를 총괄적
으로 제어하는 그룹 제어장치에 적용될 수 있다.

잘  알려진  바와같이  그룹  제어장치는  복수의  엘리베이터가  단일  시스템으로  동작할때  승객  혹은 사
용자에게 높은 동작효율과 좋은 서비스를 제공하는 기능이 있다.

더  구체적으로  설명하면  그룹  제어장치는  홀  할당  제어기능이  있으며  이러한  기능에  따라  어떤층에 
있는  엘리베이터  홀로부터의  홀  호출신호에  응답하면서  마이크로  컴퓨터는  즉시  최적의  서비스를 위
한  엘리베이터를  선택하고  이렇게  선택된  엘리베이터  케이지(칸)는  재빨리  홀  홀출신호에  응답하게 
된다.

그룹  제어장치는  또한  화재시  혹은  지진이  일어날  경우에  대비한  비상  동작  제어기능을  가지고 
있고,  러시  아워시간에  최적의  서비스를  제공하기  위해서  러시아워(rush-hour)  제어  기능도 갖고있
다.

일례로  러시아워  기능에  따르면  각  엘리베이터의  운행횟수는  정해진  시간  범위내에서  증가하도록 되
어있다.

종래의  그룹  제어장치를  사용하는  엘리베이터  시스템에  있어서,  사용자에  의하여  홀  호출신호가 정
해진 층의 홀 버턴이 눌려짐으로 발생될때 홀 호출신호는 홀 호출등록 유니트내에 등록된다.

홀  호출  등록유니트는  홀  호출신호를  그룹  제어장치에  공급하며  그룹  제어장치내에  있는  마이크로 
컴퓨터는  각  엘리베이터  케이지에  현행위치,  호출등록상태  및  엘리베이터의  동작상태에  따라서 최대
시간에 호출된 층에 도달할 수 있는 엘리베이터를 선택한다.

이때  그룹  제어장치는  선택된  엘리베이터의  단일  유니트  제어장치내에  홀  호출신호를  인가시킨다. 
이러한  홀  호출  등록이  되면  단일  유니트  제어장치는  상응하는  엘리베이터  케이지가  홀  호출신호가 
발생되었던 층으로 운행하도록 되어있다.

이러한 종래의 시스템에 있어서 홀 호출 등록 유니트가 고장나 버리고 요구된 홀 호출 등록 및 데이
타 전송이 중단될 때  홀  호출된 층으로부터의 홀  호출신호는 그룹 제어장치에 전송될 수  없으며, 따
라서 그룹 제어가 될 수 없게 된다.

이러한 점에 따라 홀 호출 등록 유니트는 종래 시스템의 신뢰성을 결정하는 요인이 되고 있었다.

다른말로  표현하면  홀  호출  등록  유니트의  고장은  전체  그룹  제어  시스템의  고장을  일으키게  하는 
원인이 된다.

이러한  종래의  시스템에  대한  일례는  윌클러의  다수가  1974년  11월  30일에  발표한  미국특허  제 
3,851,735 호에 나타나 있다.

이러한 미국 특허에 밝혀진 내용은 본 출원에 내재되어 있다.

엘리베이터의  그룹  제어장치의  마이크로컴퓨터는  많은  입력/출력신호  라인을  갖고  있어야만  된다. 
그 이유는 엘리베이터이의 제어장치가 각층에 설치된 위치 지시기,  홀  등록 장치,  랜턴 차임 및 그
밖의  장치로부터  오는  수백가지의  신호와,  각  엘리베이터  케이지내에  설치된  엘리베이터  케이지 호
출  등록장치,  위치  지시기,  동작  모드  스위치  및  기타  장치에서  송신되는  수백가지  신호를 처리해야
만 하기 때문이다.

종래의  엘리베이터  제어장치에서는  병렬식  신호  전송이  채택되기  때문에  각  전송신호에  대해서 사용
되는 모든 신호 라인은 직접적으로 마이크로 컴퓨터의 입력/출력단에 연결되었다.

이러한  사실로부터  각  층에  있는  마이크로  컴퓨터와  각  장치간에  신호  전송을  하기  위해서 엘리베이
터  통로내에  설치되는  전송선의  양은  엄청나게  많게되고  결국  전송선  도관용으로  요구되는  설치 동
작에 대한 단가와 많은 공간을 차지하는 문제가 생기게 되었다.

각  엘리베이터  케이지내의  마이크로컴퓨터가  여러  장치간의  신호  전송에  있어서  요구되는  단일 케이
블의 수 또한 대량이다.

최근  건물의  높이가  높아지는  추세이므로  상기의  사실은  복잡한  엘리베이터  설치  및  보존  동작에 문
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제점이 되어왔다.

본  발명의  첫번째  목적은  그룹  제어장치와  각  층의  홀  혹은  엘리베이터  케이지  간의  신호전송에 필
요한  신호  라인의  수를  줄일  수  있고,  설치  및  보존  동작이  쉬운  엘리베이터의  그룹  제어장치를 제
공하는데 있다.

본  발명의  두번째  목적은  홀  호출신호의  처리기능이  분산되어  그룹  제어시스템  중  어느  한  부분이 
고장이  나서  전체  시스템에  고장이  유발되지  않게하고,  매우  신뢰성  있는  그룹  제어를  할  수  있는 
엘리베이터의 그룹 제어장치를 제공하는데 있다.

본  발명의  첫번째  목적은  엘리베이터  제어실이나  혹은  그밖의  장소에  설치된  엘리베이터의 제어장치
의 메인 스테이션을 직렬 신호 데이타 전송이 실행되는 단일 신호 라인인 버스를 통해서 각 층 혹은 
엘리베이터의 케이지에 있는 원격 스테이션에 연결시킴으로써 성취될 수 있다.

본  발명의  두번째  목적은  단일  신호  라인을  통해서  각  원격  스테이션에  연결된  메인  스테이션의 수
를 설정하고,  그리고 복수의 메인 스테이션중의 단지 하나 즉  마스터 메인 스테이션이 각  원격 스테
이션으로부터  수신된  데이타에  기초를  둔  엘리베이터의  홀  호출  등록  혹은  그룹제어를  실행함으로써 
성취될 수 있다.

이러한  경우에  홀  호출  등록을  실행하는  마스터  메인  스테이션에  공급된  동일한  데이타가  또한  상기 
홀 호출등록을 실행치 않는 슬레이브인 다른 메인 스테이션에 공급된다.

만약  마스터  메인  스테이션이  고장  즉  동작정지될  때  슬레이브  메인  스테이션이  홀  호출  등록과 그
에 관련된 동작을 계속할 수 있게 되어있다.

첨부된 도면에 따라 본 발명을 설명하면 다음과 같다.

제 1  도는 본 발명의 구성에 따른 그룹 제어장치를 도시하고 있다.  IF  즉,  1층  원격 스테이션(31)은 
빌딩의 1층(1F)에 있는 엘리베이터 홀내에 설치된다.

홀  호출  버턴(41)은  1층으로  엘리베이터  케이지를  호출하는데  사용되고,  홀  호출  등록지시기(51)는 
홀  호출  버턴(41)에  의하여  메인  스테이션(10)내에  홀  호출  등록을  시키는데  사용되며,  이러한  홀 
호출 버턴(41) 및 홀 호출 등록 지시기(51)는 1F 원격 스테이션(31)에 연결되어 있다.

홀  호출  버턴(41)과  홀  호출  등록  지시기(51)는  엘리베이터  입구  가까이에  있는  벽면상에  설치된다. 
마찬가지로 2F 원격 스테이션(32) 및 3F 원격 스테이션은 빌딩의 2층과 3층에 설치된다.

1F에서  3F의  원격  스테이션(31-33)은  엘리베이터의  동작이  제어되거나  통제되도록  연속되어  있는 데
이타 전송 버스(20)를 거쳐서 메인 스테이션(10)에 결합되어진다.

버스(20)는  쌍으로  된  신호  라인으로  구성되어  있거나  혹은  하나  혹은  여러가닥의  광섬유  라인으로 
되어 있다.

만일  원격  스테이션(31-33)  및  메인  스테이션(10)이  각각  FM  송신기/수신기와  그에  관련된  장치를 
가진다면 물리적인 케이블로 된 버스(20)는 제거될 수 있다.

비록  버스(20)가  제거될지라도  FM  송신기/수신기  혹은  그와  비슷한  것이  사용될때  메인 스테이션
(10)과 원격 스테이션(31-33)을 결합시키는 단일 버스는 여전히 기능상 존재하게 된다.

따라서  무선  버스가  또한  본  발명에서  단일  직렬  데이타  전송버스(20)로써  고찰될  수  있을  것이다. 
IF원격 스테이션(31)은 제 3 도에 도시된 바와같은 형태를 가질 것이다.

홀  호출  버턴(41)이  눌려지면  홀  호출  정보는  입력버퍼(304)와  데이타  버스(33)를  통해서  마이크로 
컴퓨터(301)로 공급된다. 

롬(303)에  저장된  프로그램(제  8  도를  참조로  설명될  것임)에  따라  마이크로  컴퓨터(301)는  병렬 데
이타로 된 홀 호출 정보를 직렬 통신 유니트(병렬/직렬 변환기)(306)에 전달한다.

직렬  통신  유니트(306)는  타이머(309)의  클럭  주파수에  상응하는  데이타  전송  비율로  직렬로  된  홀 
호출 정보를 버스 드라이버(307)를 통해서 버스(20)로 전송한다.

제 4 도는 메인 스테이션(10)의 구조에 대한 실시예를 도시하고 있다.

제  3  도에 도시된 IF  원격 스테이션(31)에서 나온 직렬 데이타의 IF  홀  호출정보가 버스(20)로 전송
될때 상기의 홀 호출정보는 버스 리시버(108)를 통해서 직렬 통신 유니트(106)에 전달되어 진다.

병렬형태의  홀  호출정보가  버스(100)를  통해서  메인  스테이션(10)의  마이크로  컴퓨터(101)에 공급된
다.

이때  IF홀  호출정보는  램(102)에  저장된다.  롬(103)에서  저장된  사전  설정  프로그램  시캔스에  따라 
마이크로 컴퓨터(101)는 병렬 데이타인 홀 호출정보를 직렬 통신 유니트(106)에 보낸다.

직렬  통신  유니트(106)는  수신된  병렬  데이타를  직렬  홀  호출  등록  정보로  변환시키고  버스 드라이
버(107)를 통해서 버스(20)로 전송한다.

홀  호출  등록  정보가  버스(20)로  전달될때  제  3  도에  도시된  버스  리시버(308)을  통해서  직렬  통신 
유니트(306)에 공급되어진다.

직렬  통신  유니트(306)는  직렬  홀  호출  등록  정보를  병렬  데이타로  변환하여  변환한  데이타를 마이
크로 컴퓨터(301)에 공급한다.

마이크로  컴퓨터(301)는  홀  호출등록이  형성된  바를  표시하는  데이타를  램(302)과  출력  버퍼(305)에 
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공급한다. 이때 1F용 홀 호출등록이 종결되고 지시기(51)는 턴온상태가 된다.

제  1  도의  구성에  있어서  1호기  케이지의  원격  스테이션(61)은  버스(20)를  통해서  메인 스테이션
(10)에 결합된다.

1호기 케이지의 원격 스테이션(61)의 내부구조는 제 3 도에 도시된 구조와 동일하다.

케이지  원격  스테이션(61)용인  케이지  호출버턴(71)과  케이지  호출  등록  지시기(81)는  1층  원격 스
테이션(31)용의 홀 호출버턴(41)과 홀 호출 등록 지시기(51)와 동일한 기능을 갖고있다.

원격 스테이션(61)은 도시되어 있지 않지만 1호기의 엘리베이터 케이지내에 설치된다.

제  1  도에  도시된  바와같이  버스(20)를  통제하는  기능을  지니고  있는  마스터용  메인  스테이션(10)은 
원격 스테이션(31-33)뿐만 아니라 케이지 원격 스테이션(61)을 악세스 한다.

제  1  도에 있는 2F  원격 스테이션(32)와  3F  원격 스테이션(33)은  1F  원격 스테이션(31)과  동일한 구
성을 가지고 있다.

부수적으로  설명하면  다수의  메인  스테이션(10)  및  원격  스테이션(31-33)은  단일  전송  버스(20)에 
다중으로  연결되어  있고  버스  드라이버(107)(307)  및  버스  리시버(108)(308)는  'RS485  ISO'  통신 표
준과 일치되어 있다.

통신  표준과  일치된  드라이버/리시버가  사용될때  데이타는  그  보드(baud)율이  100kbps(bit/sec)를 
유지하면서 전송된다.

이때  버스(20)의  길이는  200-300m  정도이다.  직렬  통신  유니트(106)(306)는  일례로  미국  인텔 주식
회사의  제품인  LSI  모델  "i8251"로  구성되고  이러한  제품은  UART(Univesal  Asynchronous  Receiver 
Transmitter)로 불리우고 있다.

제  2  도는  본  발명의 또  다른  형태이고 제  1  도에  도시된 메인 스테이션(10)은  다수의 메인 스테이
션(11-13)으로 대체되어 있다. 

메인 스테이션(11-13)의 수는 원격 스테이션(31-33) 혹은 엘리베이터의 수와 차이가 있을 수 있다.

메인 스테이션(11-13)의 내부 회로 구조는 제 4 도에 도시되어 있다.

제  2  도에  도시된  구조에  있어서  메인  스테이션(11-13)의  전체는  원격  스테이션(31-33)을  악세스 하
지않고  메인  스테이션(11-13)중에서  단지  일반적인  하나의  메인  스테이션만이  원격 스테이션(31-
33)을 악세스하고 반면에 잔여 메인 스테이션은 백업(backup) 메인 스테이션으로써 동작한다.

일례로  메인  스테이션(11-13)  전체가  표준  상태일때  단지  메인  스테이션(11)은  데이타  전송을 위해
서 어드레스 신호를 버스(20)로 전달하고, 동시에 메인 스테이션(31-33)을 악세스한다. 

이러한  경우에  메인  스테이션(12)(13)은  메인  스테이션(11)에  공급된  데이타를  버스(20)에 폐치시키
지만 이때 어드레스 신호는 버스(20)에 전송되지 않는다.

그러나  만약  메인  스테이션(11)이  사전  설정  주기시간  보다  더  긴  어드레스  신호를  전용하지 않는다
면  메인  스테이션(12)은  스테이션(11)의  위치내에서  동작하고  버스(20)로  데이타  전송용  어드레스 
신호를 보낸다.

이러한 형태는 스테이션(11)이 동작치 않을때 스테이션(12)은 스테이션(31-33)을 악세스시킨다.

마찬가지로 스테이션(11)(12)이 동작치 않을 때 스테이션(13)은 스테이션(31-33)을 악세스한다.

제  2  도의  구조에  있어서  메인  스테이션(11-13)은  사전  설정된  우선  순위에  따라  원격 스테이션(31-
33)을 악세스한다.

단일 메인 스테이션은 원격 스테이션을 악세스할 수  있는 권한 혹은 기능을 할당받고,  잔여 메인 스
테이션은 보조 슬레이브 메인 스테이션으로써 동작한다.

원격  스테이션(31-33)으로  스테이션(10-13)등  중의  하나인  마스터  스테이션의  악세스  형태는  제  1 
도 및 제 2 도의 구성에 대해서 공통이다.

상세한 설명은 제  5  도-제  8  도를  참조로 행해질 것이고 이러한 경우 제  2  도에  도시된 제  1  메인 
스테이션(11)은  1F  원격  스테이션(31)~3F  원격  스테이션(33)을  악세스하는  메인  스테이션으로써 동
작하게 된다.

제 5a 도는 어드레스표를 나타내고 있다.

마스터  메인  스테이션(11)은  출력  데이타(D10-D12)와  입력  데이타(D13-D15)의  각  쌍(일례  D10과 
D13)이 각각의 원격 스테이션(31-33)에 할당되도록 6개의 어드레스(A10-A15)를 사용한다.

일례로  어드레스(A10)는  제  5b  도에  도시된  바와같이  출력  데이타(D10)를  원격  스테이션(31)에 공급
하는데 사용된다.

메인  스테이션(11)이  어드레스(A10)  및  데이타(D10)를  출력할때  원격  스테이션(31)은 어드레스(A1
0)에 따라 데이타(D10)를 폐치시킨다.

어드레스(A13)는  제  5b  도에  있는  바와같이  원격  스테이션(31)이  데이타(D13)를  발생시키는데 사용
된다.

메인  스테이션(11)이  어드레스(A13)를  출력할때  원격  스테이션(31)은  데이타(D10)에  상응하는 데이
타 (D13)를 버스(20)로 출력하고, 그리고 메인 스테이션(11)은 데이타(D13)를 수신하게 된다.
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제  5b  도에서  데이타(D13)의  비트(DO)로  표시된  부호  'D'는  1F  하향  스위치(41)가  턴온될  때  '1'로 
된다.

그리고 비트 'D1'으로 표시된 부호 'U'는 1F 상향 스위치(41)가 턴온될 때 '1'로된다.

데이타(D10)의  비트(D4)로  표시된  LD는  하향  호출  엔트리  지시기(51)을  턴온시키기  위해서 데이타
(D13)의 D0='1'에 응답하면서 '1'이 된다. 

비트(D5)로  표시된  LU는  상향  홀  호출  등록  지시기(51)가  턴온되도록  데이타(D13)의  D1="1"에 응답
하면서 '1'로 된다.

제  5a  도에  도시된  데이타(D12)(D15)  뿐만  아니라  데이타(D11)(D14)는  제  5b  도에  도시된  바와같은 
동일한 포맷을 가진다.

이러한  형태에  있어서,  어드레스(A10-A15)는  원격  스테이션이  수신/송신  데이타로  처리되도록 결정
된다.  홀  호출  등록지시용인  제어데이타(D10-D12)는  메인  스테이션으로부터  선택된  원격 스테이션으
로 보내어지고 홀 홀출 데이타(D13-D15)는 원격 스테이션에서 메인 스테이션으로 보내어진다.

각  스테이션에서의  데이타  전송  시캔스와  데이타  입력/출력  타이밍이  제  6a-6d  도에  따라  서술될 것
이다.  데이타  전송  시캔스는  프로그램의  형태로  메인  및  원격  스테이션의  롬(103)(303)에  저장되고 
이에 상승하는 마이크로 컴퓨터(101)(301)에 의하여 실행되어진다.

TO 시간에 마스터 메인 스테이션(11)은 버스(20)로 어드레스 신호(A10)을 출력한다.

상기  어드레스  신호(A10)에  반응하여  원격  스테이션(31-33)은  제  5a  도에  정의된  바와같이  어드레스 
신호(A10)가 자신들의 어드레스와 상응하는 가를 판정하게 된다.

어드레스  신호(A10)이  상기  원격  스테이션의  어드레스에  상응하면  원격  스테이션(31)은  즉각적으로 
어드레스가 입력용인가 혹은 출력용인가를 판정한다.

만약  어드레스가  입력용이라면,  원격  스테이션(31)은 T1 시간에서  버스(20)를  통해서  데이타(D10)를 

수신한다.

더  구체적으로  어드레스신호(A10)를  수신한  원격  스테이션(31)은  이러한  어드레스  신호(A10)가  원격 
스테이션의 어드레스 용인가와 입력용인가를 결정한 이후에 데이타(D10)를 기다리게 된다.

반면에  어드레스  신호(A10)를  출력한  후  메인  스테이션(11)은  즉시  어드레스  신호(A10)가  입력용 혹
은 출력용인가를 스스로 판정하게 된다.

어드레스  신호(A10)가  메인스테이션(11)용의  출력으로써  설계되어  있기  때문에  메인스테이션(11)은 
어드레스(A10)에 지정된 데이타(A10)를 T1시간에 버스(20)로 출력한다.

상기  처리과정이  어드레스(A15)까지  혹은  한  사이클  스캔의  종결까지  계속될때  원격 스테이션(31-
33)용 데이타 전송 사이클은 완성되어지게 된다.

따라서 시간축에 따른 버스(20)상의 내용은 제 6a 도에 도시된 바와같다.

6개의 데이타(D10-D15)의 한 사이클 스캔 주기T는 다음과 같이 주어진다. 즉,

T=T1+T2+……T12+Tα×12

여기서 Tα 는  전술한  바와같이  데이타가  그  자체용인가와  데이타가  입력용  또는  출력용인가를 결정하

기 위해서 각 스테이션에 대해 요구된 처리시간이다.

이상에서  서술한  바와같이  원격스테이션에  의하여  처리될  데이타는  하나의  입력데이타  혹은  하나의 
출력데이타이다.

그러나  엘리베이터  케이지에  있는  원격스테이션의  경우에  두개  혹은  그  이상의  데이타가  처리될 것
이다.

이러한  사실은  각각의  메인스테이션(11-13)에서  기억용량  즉  어드레스  수를  증가시킴으로써  쉽게 이
루어질 수 있다.

메인스테이션(11)에  대한  상기  처리시캔스는  제  7a  도와  제  7b  도에  있는  플로우챠트로  설명될  수 
있으며 원격스테이션(31-33)의 처리시캔스는 제 8 도의 플로우챠트에 의하여 설명될 수 있다.

메인스테이션(11-13)의  마이크로컴퓨터는  어떤  스테이션이  마스터  스테이션인가를  지시하는 플래그
비트를 가지고 있다.

메인스테이션(11-13)이  동작될때  스테이션(11)의  플래그비트는  스테이션(12)(13)의  플래그비트가 초
기루틴시에 "0"이 될동안 "1"로 된다.

이때  메인스테이션(11)은  마스터  메인스테이션으로써  동작하게  된다(제  7a  도의  단계(ST10)에서 
YES).

메인스테이션(11)에서  초기  어드레스(A10)는  제  4  도의  마이크로컴퓨터의  어드레스  카운터내에서 설
정된다(제 7b 도의 단계(ST18)).

단계(ST19)에서 설정 어드레스(A10)는 버스(20)로 보내어진다.

단계(ST20)에서 어드레스(A10)는 출력으로써 메인스테이션(11)에 할당될 것인가를 검색하게 된다.
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만약  단계(ST20)에서  YES가  되면  출력데이타(D10-D12)에  상응하는  신호는  단계(ST21)에서 버스(20)
로 출력된다.

그러나  만약  단계(ST20)에서  NO가  되면  입력데이타(D13-D15)의  상응하는  신호가  단계(ST22)에서 버
스(20)로부터 스테이션(11)에 수신되어지고 페치된다.

단계(ST23)에서 현재의 어드레스가 종결어드레스 인가를 판정한다.

이러한  구성에  있어서,  6개의  어드레스가  사용되기  때문에  'A15'까지의  처리가  종결되는가를 판정하
게 되는데 어드레스 카운터의 계수를 검색함으로써 가능해진다.

어드레스  신호가  종결  어드레스(YES)이고  처리가  단계(25)에서  NO일  것을  단계(ST23)에서  결정할때 
동작단계는 단계(ST18)로 복귀하게 된다.

그러나  만약  어드레스  신호가  종결  어드레스에  도달되지  않으면(단계(ST23)에서  NO),  동작단계는 단
계(ST24)로 진행하게 된다.

단계(ST24)에 있어서 어드레스 카운터의 계수는 1씩 증가된다.

단계(ST19)에  있어서  어드레스  카운터의  증가된  계수에  상응하는  어드레스(A11)는  버스(20)로 출력
된다.

상기  단계(ST18)에서  단계(ST25)까지는  반복되고  단계(ST23)에서  YES가  될때  동작단계는 단계(ST1
8)의  어드레스(A10)로  복귀되고  동일한  시캔스가  반복되며  이러한  과정은  일반적으로 사이클스캔이
라고 불리워진다.

스테이션(11)은  제  7b  도의  플로우챠트에  따라  동작하고  일반적으로  여기서  마스터  메인 스테이션으
로써 동작하게 된다.

이러한  경우에  슬레이브  메인스테이션으로써  동작하는  스테이션(12)(13)의  동작은  제  7a  도에 도시
된 단계(ST10-ST14)로 표시된 바와같다.

각  슬레이브  메인스테이션(12)은  버스(20)로부터  어드레스  신호(A10-A15)를 수신한다(단계(ST11)에
서 YES).

스테이션(12)이  마스터스테이션이  아니기  때문에  슬레이브  스테이션(단계(12))이  되도록  결정되고 
버스(20)로부터 어드레스 신호(A10-A15)에 상응하는 데이타(D10-D15)를 수신한다(단계(ST13)).

만약  제  2  도에  도시된  제어장치가  동작중이라면(단계(ST14)에서  NO),  스테이션(12)는  홀 호출정보
(단계(13))와  같은  데이타(D10-D15)와  스테이션(11)에서  보내진  어드레스  신호(A10-A15)를 수신한다
(단계(ST11)에서 YES).

이후에 슬레이브 스테이션(12)(13)은 사이클스캔 동작으로 단계(ST10-ST14)를 반복하게 된다.

마스터  메인  스테이션(11)이  고장이  나고  더이상  어드레스  신호(A10-A15)가  버스(20)로  보내지지 않
을  경우(단계(ST11)에서  NO),  다른  스테이션(12)(13)은  계속  사전  설정된  주기시간  동안  일례를 들
면  스테이션(11)에  대해서는  2.5초,  스테이션(12)에  대해서는  5.0초,  스테이션(13)에  대해서는 7.5
초 동안 버스(20)로부터 어드레스 신호를 기다리게 된다.

어드레스  신호(A10-A15)가  단계(ST11)의  변화로부터  단계(ST15)(ST16,NO)까지  5초  경과  후에도 버스
(20)에 나타나지 않을때, 스테이션(12)의 플래그 비트는 "0"에서 "1"로 변화하게 된다(단계(ST17)).

이때  스테이션(12)은  마스터  메인  스테이션이  되고  제  7b  도와  같은  흐름으로  동작을  실행하게 
된다.

두개의  스테이션(11)(12)이  고장나고,  어드레스  신호(A10-A15)중  어느  어드레스  신호도  버스(20)로 
보내지지  않을때(단계(ST11)에서  NO),  스테이션(13)은  7.5초  동안  어드레스  신호의  입력을  기다리게 
된다.(단계(ST15)).

단계(ST11)에서  단계(ST15)로  제어가  변환된  후  7.5초  동안  어드레스  신호(A10-A15)가  버스(20)로 
보내지지  않을때(단계(ST16)에서  NO),  스테이션(13)의  플래그  비트는  "0"에서  "1"로 변화된다(단계
(ST17)).

이러한  동작  후  스테이션(13)은  마스터  메인  스테이션으로써  동작하게  되고,  제  7b  도에  있는 동작
단계를 실행하게 된다.

제  8  도에  도시된  바와같이  각각의  원격스테이션(31-33)에서  버스(20)로부터  보내진  어드레스 신호
(A10-A15)는 단계(ST30)로 수신되고 페치된다.

이때  단계(ST31)에서  페치된  어드레스  신호가  그  자체의  스테이션을  가르키는가,  즉  일례로  제  1 원
격스테이션(31)인가를 판정하게 된다.

단계(ST31)에서 NO가 되면 동작단계는 단계(ST30)로 복귀한다.

그러나  단계(ST31)에서  YES가  되면  어드레스  신호가  출력을  가르키고  있는지의  여부를  판정하게 된
다.

만약  단계(ST32)에서  YES라면  상응하는  출력  데이타(D13)는  단계(ST33)에서  버스(20)로  출력하게 된
다.

동작정지가 아닐때(단계(ST35)에서 NO), 동작단계는 단계(ST30)로 복귀한다.
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각 원격스테이션(31-33)은 상기 동작단계를 거친다.

마스터 메인스테이션(11)의 메모리 표는 제 5a 도에 따라 서술되어진다.

또다른 슬레이브 메인스테이션(12)(13)은 동일한 메모리 스페이스 즉 6개의 어드레스를 가진다.

일반적으로  마스터  메인  스테이션(11)이  버스(20)를  제어할때  슬레이브  메인  스테이션(12)(13)의 각
각에 있는 6개의 모든 어드레스는 입력데이타용이 된다.

이러한  사실로부터  슬레이브  메인  스테이션(12)(13)이  제  4  도의  램(102)내에서  버스(20)를 제어하
는  마스터  메인  스테이션(11)으로부터  출력된  데이타(D10-D12)와  원격스테이션(31-33)에  의하여 출
력된 데이타(D13-D15)를 저장시키게 된다.

즉, 슬레이브 메인 스테이션(12)은 버스(20)에 나타나는 모든 데이타를 저장한다.

따라서  일반적으로  버스(20)를  제어하지  않는  슬레이브  메인  스테이션(12)(13)의  메모리인 램(102)
은  통상적으로  버스(20)를  제어하는  마스터  메인  스테이션(11)의  메모리인  램(102)내에  저장된 최신
정보의 데이타를 일정하게 저장하게 된다.

상기의  서술에  따라  버스(20)를  통상적으로  제어하는  마스터  메인  스테이션(11)이  동작정지  즉 고장
이  날때  잔여  슬레이브  메인  스테이션(12)(13)중의  하나는  동작정지  직전에  스테이션(11)에  저장된 
것과 동일한 데이타로 버스(20)의 제어를 계속할 수 있다.

버스(20)를  제어할  능력을  지니고  있는  새로운  마스터  메인  스테이션(12)은  어드레스(A13-A15)가 입
력용일때  어드레스(A10-A12)가  출력용이  되도록  스테이션(11)의  고장전에만  입력으로  할당되는 메모
리 스페이스를 할당하게 된다.

이제 마스터 메인 스테이션의 동작정지에 대한 검색이 서술될 것이다.

일반적인 버스(20)의 상태가 제 6a 도에 도시되어 있다.

즉  어드레스(A10-A15)와  데이타(D10-D15)는  중지됨이  없이  선택적으로  마스터  메인  스테이션의 기능
을 제어하는 버스에 따라 버스(20)로 전달되어진다.

통상적으로  버스(20)를  제어하는  마스터  메인  스테이션이  고장날때  어드레스(A10-A15)중  어떠한 것
도 발생되지 않는다.

어떠한  어드레스(A10-A15)도  발생되지  않을때  어떠한  데이타(D10-D15)도  입력,  혹은  출력되지 않는
다.

따라서  버스(20)는  그  자체에  어떠한  데이타(A10-A15)(D10-D15)도  존재하지  않는  상태를  유지하게 
된다.

반면에  또다른  슬레이브  메인  스테이션(12)은  고장난  마스터  메인  스테이션(11)의  메모리 스페이스
와  동일한  메모리  스페이스를  가지고  있고,  주기적으로  모든  어드레스(A10-A15)를  각각  0.1초로 악
세스할 수 있다(제 7a 도에서 단계(ST11)).

이러한  악세스  단계가  일례로  5초  정도의  사전설정  검색시간에  걸쳐  수행되지  않을때(제  7a  의 단계
(ST16)에서  NO),  슬레이브  메인  스테이션(12)은  현재  사용되는  마스터  메인  스테이션(11)이 고장임
을  판단하고,  제  7b  도의  단계(ST18-ST25)와  같은  버스(20)의  제어를  시작하기  위해서  상기 슬레이
브 메인 스테이션이 마스타(master)가 된다(제 7a 도에서 단계(ST17)).

하나  이상의  슬레이브  메인  스테이션(12)(13)이  마스터로써  동시에  시작하지  않기  위해서는  제  7a 
도의  단계(ST15)에서  대기시간인  다른  검색시간이  우선  순위에  따라  각각의  메인스테이션용으로 설
정되어야만 된다.

이러한 우선 순위는 다음과 같은 형태로 계속 미리 설정된다.

제 4 도에 도시된 바와같이 메인스테이션(11-13)은 내부구성을 가지고 있다.

비록  어드레스  신호(A10-A15)중  어떠한  어드레스도  0.1초  동안  버스(20)로부터  입력되지  않는다고 
할지라도  스테이션(11)은  슬레이브  스테이션으로써  제  7a  도의  단계(ST15)와  같은  타이머(109)에 의
하여 2.5초가 지날때까지 어드레스 신호의 입력을 기다린다.

마찬가지로  스테이션(12)은  5초  동안  어드레스  신호의  입력을  기다리고  스테이션(13)은  7.5초  동안 
어드레스 신호의 입력을 기다린다.

모든  메인스테이션(11-13)이  표준상태이고  2.5초  후  즉  제어장치가  동작된  후  즉시  일어날  수  있는 
일인  어떠한  어드레스  신호도  검색되지  않을때  스테이션(11)은  제  7a  도에서  단계(ST17)와  같이 마
스터 역할을 하게된다.

0.1초  후  스테이션(11)이  마스터스테이션이  되고  스테이션(11)은  어드레스  신호(A10-A15)를 버스
(20)로 보낸다.

이러한  어드레스  신호가  스테이션(12)  혹은  스테이션(13)의  대기시간  즉  스테이션(12)에  대해서는 5
초,  스테이션(13)에  대해서  7.5초의  대기  시간내에서  버스(20)에  나타나게  되기  때문에 스테이션
(12)(13)은 슬레이브 스테이션이 된다.(제 7a 도의 단계(ST12)).

마스터  메인  스테이션(11)이  동작정지하고  5초에  걸쳐  어드레스  신호(A10-A15)가  버스(20)에 보내지
지  않을  경우  슬레이브  메인스테이션(12)은  어드레스  신호의  결손에  반응하면서(제  7a  도의 단계
(ST16)에서  NO)  마스터가  된다(제  7a  도에서  단계(ST17)).  0.1초  후  상기  스테이션(12)이 마스터스
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테이션이 되면 스테이션(12)은 어드레스 신호(A10-A15)를 버스(20)에 보낸다.

이러한  어드레스가  스테이션(13)의  대기  시간(제  7a  도의  단계(ST15)에서  7.5초)내에  버스(20)에 나
타나지 않기 때문에 스테이션(13)은 제 7a 도의 단계(ST12)와 같이 슬레이브 스테이션이 된다.

마찬가지로  두개의  메인  스테이션(11)(12)이  동작정지하고  어떠한  어드레스  신호(A10-A15)도  7.5초 
이상동안  버스(20)에  나타나지  않을때(제  7a  도의  단계(ST16)에서  NO),  슬레이브  메인 스테이션(1
3)은 단계(17)에 도시되듯이 마스터 메인 스테이션으로써 할당된다.

이러한  형태에  있어서  메인스테이션이  마스터로써  할당받는  데에  대한  우선권이  제  7a  도의 단계
(ST15)에서 일례로 2.5초, 5.0초 및 7.5초등의 신호 대기기시간에 의하여 결정된다.

그리고  버스(20)를  제어해온  마스터  메인  스테이션이  동작정지할때  이러한  동작정지를  검색하는 또
다른  슬레이브  메인  스테이션은  각  원격스테이션으로  일반적이고  연속적인  데이타  전송이 허용되도
록 하는 능력이 있는 버스를 얻게 된다.

이러한  장치에  있어서  메인스테이션(10-13)중  어느  하나의  메인스테이션은  각  엘리베이터를 제어하
는  단일  유니트  제어장치의  기능을  가지고  있고,  원격스테이션(31-33)은  각  층의  엘리베이터  홀에 
설치되어 있다.

원격스테이션(31-33)은  데이타(D13-D15)와  같은  출력을  홀  호출버턴(10-13)에서 메인스테이션(10-
13)으로  공급하며,  그리고  메인스테이션(10-13)중  어느  하나로부터  홀  호출엔트리  지시기의  ON 명령
을 수신하게 된다.

메인스테이션(10-13)중  버스를  제어할  수  있는  것인  마스터  메인  스테이션(11)은  순차적으로  홀 호
출정보 데이타(D13-D15)를 버스(20)를 통해서 원격스테이션(31-33)으로부터 수신하게 된다.

수신된  정보를  입력시키고  나면  마스터메인  스테이션(11)은  홀  호출등록  지시기(51-53)를  턴온하기 
위해서 홀 호출등록 지시기의 ON 명령데이타(D10-D12)를 공급하게 된다.

또다른  슬레이브  메인스테이션(12)(13)이  또한  이러한  상기의  데이타를  수신하기  때문에  마스터 메
인  스테이션(11)이  동작정지될때  조차도  높은  우선권이  있는  슬레이브  메인  스테이션(12)은  즉시 동
작정지된  스테이션(11)에  대체될  수  있고  게다가  원격스테이션(31-33)이  연속데이타  전송을  하게 허
용된다.

이러한 형태에 있어서 홀 호출등록 제어는 어떠한 문제도 없이 연속될 수 있다.

본  발명에  따른  엘리베이터용  그룹  제어장치에  있어서  비록  하나  혹은  그  이상의  메인스테이션이 동
작정지  즉  고장이  날때라도  시스템은  그  기본기능을  계속  수행할  수  있으므로  시스템의  신뢰성은 증
진된다.

단일  직렬데이타  전송버스가  데이타  전송수단으로써  사용되기  때문에,  단일  라인  설치작업과  그 제
조단가가 각 엘리베이터용 병렬의 단일 라인들을 사용하는 종래의 시스템에 비해 감소될 수 있다.

전술한  바와같이  본  발명의  장치에  따라  홀  호출버턴과  홀  호출  등록지시기의  입력/출력  데이타용인 
원격 스테이션은 마이크로 컴퓨터로써 제어되고 각 층에 설치된다.

게다가  각  단일  유니트  제어장치  또한  메인  스테이션으로  동작시킬  수  있도록  마이크로  컴퓨터를 가
진다.

하나의  메인  스테이션은  마스터  메인  스테이션으로써  움직일  수  있는  권한이나  능력을  할당받고 있
다.

선택된  마스터  메인  스테이션은  직접적이고  직렬로  홀  호출정보를  각  층에  위치한  원격  스테이션에 
공급하게 된다.

이러한  정도는  순차적인  버스구조에  의하여  각  유니트  제어장치내에  있는  메인  스테이션에 직접적이
고 직렬로 공급되고 있으며 결국 각 메인 스테이션을 일정하게 홀 호출상태를 검색할 수 있다.

따라서  통상적으로  버스를  차지하고  있는  마스터  메인  스테이션이  동작정지  될지라도  버스를 제어하
는 능력은 즉시 선행하는 홀 호출상태에서 방해됨이 없이 다른 메인스테이션에 이동될 수 있다.

따라서  마스터  메인  스테이션이  동작정지된다  하더라도  동작정지에  대항하는  백업이  사용자에게 어
떤 문제가 일어나지 않도록 주어지게 되기 때문에 높은 신뢰를 지닌 시스템이 제공되게 된다.

직렬데이타  전송시스템이  채택되기  때문에  전송선의  양은  적게들고  전송선의  제조단가와  전송시간에 
많은 절약이 있게 된다.

본  발명은  매우  실제적이고  유용한  구성이라는  점을  관련하여  서술되었지만  서술된  구성에  제한되지 
않으며  반면에  모든  수정과  동일한  구조가  포함되도록  폭넓은  해석에  근거를  둔  청구범위의  사상과 
범위내에 있는 다양한 수정 및 동일한 구성이 있을 수 있는 것으로 이해된다.

(57) 청구의 범위

청구항 1 

엘리베이터  케이지의  홀  호출등록을  실행하는  메인  스테이션(10)(11-13)과,  상기  엘리베이터 케이지
를  호출하는  홀  호출신호를  발생하고  상기  엘리베이터  케이지의  호출표시를  실행하기  위해서 엘리베
이터가  설치된  빌딩내의  각층의  엘리베이터  홀  내에  설치된  복수의  원격스테이션(31-33)을  포함하는 
원격스테이션(31-33)으로 구성된 엘리베이터의 그룹 제어장치에 있어서, 상기 메인 스테이션
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(10)(11-13)과  상기  원격  스테이션(31-33)과  결합시키고,  상기  원격스테이션(31-33)과  상기  메인 스
테이션(10)(11-13)  사이에서  상기  홀  호출신호의  직렬데이타  전송을  실행하여  상기  홀  호출등록이 
상기  메인  스테이션(10)(11-13)에  영향을  주도록  되어있는  단일  데이타  전송버스(20)가  포함된  것을 
특징으로 하는 엘리베이터의 그룹 제어장치.

청구항 2 

제  1  항에  잇어서,  상기  엘리베이터  케이지는  상기  엘리베이터  케이지가  이동되는  상기  각층  중 어
느  하나의  홀을  지시하는  홀  호출신호를  발생시키고,  상기  각층의  호출표시를  실행하기  위해  상기 
메인 스테이션(10)에 결합된 케이지 원격스테이션(61)을 포함하는 것을 특징으로 하는 장치.

청구항 3 

제  1  항에  있어서,  상기  메인  스테이션(10(11-13)은  상기  단일데이타  전송버스(20)를  통해서  상기 
복수의  원격스테이션(31-33)에  각각  결합되어  있고,  상기  복수의  원격  스테이션(31-33) 각각으로부
터  나온  홀  호출신호를  각각  수신하는  복수개의  메인스테이션(11-13)을  포함하는  것을  특징으로 하
는 장치.

청구항 4 

제  1  항에  있어서,  상기  원격스테이션(31-33)이  상기  단일데이타  전송버스(20)를  통해서  상기 엘리
베이터  케이지의  호출을  나타내는  데이타를  상기  메인  스테이션(10)(11-13)에  직렬로  전송하게 되어
있고,  상기  메인  스테이션(10)(11-13)이  상기  단일  데이타  전송버스(20)를  통해서  상기 원격스테이
션(31-33)에  엘리베이터  케이지의  호출표시용  데이타를  직렬로  전송하도록  된  것을  특징으로  하는 
장치.

청구항 5 

제  2  항에  있어서,  상기  케이지의  원격스테이션(61)이  단일데이타  전송버스(20)를  통해서  상기  메인 
스테이션(10)에  엘리베이터  케이지의  호출을  나타내는  데이타를  직렬로  전송하고,  상기  메인 스테이
션(10)이  상기  단일  데이타  전송버스(20)를  통해서  상기  엘리베이터  케이지의  원격스테이션(61)에 
상기 엘리베이터 케이지의 호출표시용 데이타를 직렬로 전송하도록 된 것을 특징으로 하는 장치.

청구항 6 

제  3  항에  있어서,  상기  각층의  원격스테이션(31-33)이  단일데이타  전송버스(20)를  통해서  상기 메
인  스테이션(10)(11-13)에  상기  엘리베이터  케이지의  호출을  나타내는  데이타를  직렬로  전송하고, 
상기  메인  스테이션(10)(11-13)이  상기  단일데이타  전송버스(20)를  통해서  상기 원격스테이션(31-
33)에 엘리베이터 케이지의 호출표시용 데이타를 전송하도록 된 것을 특징으로 하는 장치.

청구항 7 

제  2  항에  있어서,  상기  각층의  원격스테이션(31-33)과  상기  케이지의  원격스테이션(61)  각각이 상
기  단일데이타  전송버스(20)를  통해서  메인  스테이션(10)에  상기  엘리베이터  케이지의  호출을 표시
하는  데이타를  직렬로  전송하고,  상기  메인  스테이션(10)이  상기  원격스테이션(31)(33)과  상기 케이
지의  원격스테이션(61)  각각에  엘리베이터  케이지의  호출표시용  데이타를  직렬로  전송하도록  된 것
을 특징으로 하는 장치.

청구항 8 

제  3  항에  있어서,  상기  엘리베이터  케이지의  홀  호출등록을  제어하는  메인  스테이션(11-13)중  한 
메인  스테이션(11)이  동작정지  되었을때  나머지  다른  메인  스테이션(12)(13)이  고장난  메인 스테이
션(11) 대신에 엘리베이터 케이지의 홀 호출등록을 제어하도록 된 것을 특징으로 하는 장치.

청구항 9 

제  6  항에  있어서,  상기  엘리베이터  케이지의  홀  호출등록을  제어하는  메인  스테이션(11-13)중  하나 
(11)가  동작정지  되어  버릴때  나머지  다른  메인  스테이션(12)(13)이  고장난  메인  스테이션(11) 대신
에 상기 엘리베이터 케이지의 홀 호출등록을 제어하도록 된 것을 특징으로 하는 장치.

청구항 10 

복수의  엘리베이터가  복수의  층에  사용되고,  상기  엘리베이터의  동작을  제어하는  메인 스테이션(11-
13)이  각  엘리베이터에  결합되어  있으며,  그룹  제어장치는  주어진  층의  홀에서  발생되는  홀 호출신
호에  응답하여  적절한  엘리베이터  케이지를  선택하고,  상기  엘리베이터의  그룹  제어를  실행하며, 상
기  홀  호출신호발생용  버턴(41-43),  홀  호출등록을  지시하는  홀  호출등록  지시기(51-53)  및 원격스
테이션(31-33)이  각각의  홀에  구비되어  있으며,  상기  각각의  원격스테이션(31-33)이  정해진 어드레
스  신호(A13-A15)에  응답하여  홀  호출버튼  데이타(D13-D15)를  출력하고,  상기  메인 스테이션(11-
13)중  어느하나로부터  수신된  또다른  설정  어드레스  신호(A10-A12)에  응답하여  홀  호출등록 데이타
를  페치시키며,  상기  홀  호출등록  데이타(D10-D12)에  따라  홀  호출등록  지시기(51-53)을  ON/OFF 제
어하는  엘리베이터의  그룹  제어장치에  있어서,  상기  각  원격스테이션(31-33)과  상기  각  메인 스테이
션(11-13)이  단일  직렬  전송버스(20)를  통해  결합되어  있는  것을  특징으로  하는  엘리베이터의  그룹 
제어장치.

청구항 11 

제  10  항에  있어서,  상기  메인  스테이션(11-13)중  어느  하나  (11)가  상기  단일  직렬  전송버스(20)를 
통해서  상기  각각의  메인  스테이션(11-13)을  제어하고  나머지  메인  스테이션(12)(13)은  상기  한 메
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인  스테이션(11)에  저장된  데이타와  동일한  홀  호출등록  데이타(D10-D12)  및  홀  호출버턴  데이타 
(D13-D15)를  저장하도록  되어  있으며,  상기  원격스테이션(31-33)을  제어하는  메인  스테이션(11)은 
상기  각  원격스테이션(31-33)으로부터  홀  호출버턴  데이타(D13-D15)를  수신하기  위해서  설정된 어드
레스  신호(A13-A15)를  순차적으로  출력하고,  홀  호출등록  제어를  실행하며,  그리고  수신된  홀 호출
버턴  데이타에  따라  각  홀에  대한  홀  호출등록  데이타(D10-D12)  및  다른  설정  어드레스 신호(A10-
A12)를  출력하도록  되어있고,  상기  각  원격스테이션(31-33)을  제어하는  메인  스테이션(11)이 동작정
지되어  버릴때  나머지  다른  메인  스테이션(12)(13)중  하나가  고장난  메인  스테이션(11)  대신에  상기 
원격스테이션(31-33)을 제어하도록 되어 있는 것을 특징으로 하는 장치.
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