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54 ZARIZENf K Rfzenf OPERACE NA BRousichH A LEéTICfCH ’

-STROJICH FRO vaOBU BIZUTERNfCH KAMENU

1

Vynélez reéi zarizeni k rizeni stroaﬁ pro obrébeni bifuternich kamenﬁ
pri Jechh broudent a 1e§teni, zagiéfuaici po%adovanou posloupnost funkci
strojd.

Dosud zndmé zarizeni k rizeni stroaﬁ pro obrébeni blﬁuternich kamenﬁ :
vyu¥ivaji nekollkavaékovych bubnl s naréﬁkaml, spinagiciml koncové spinade
ovlddajici Jednotllvé funkce, nebo programovacich Tetezd s naréﬁkaml primo
ovliddajicimi &innost Jednotllvych funkinich &dstf stroae. Rychlost pohybu
bubnﬁ nebo retezﬁ Jje mo¥no menlt. ~

Tato zarizen{ Jsou nevyhodné tim, te nezagiéﬁugi vykondni funkei strojd .

v zdvislosti na ukonZenf funkef predchozich programdtoryjsou prostorove
néro¥né a pri jejich programovéni je nutno programovat rezervy, nutné pro
prekonéni pripadnych pasivnich odporﬂ zpomalujicich vykonént nekterych funk-
cio :

Tyto nevyhody odstraiiuje zarizeni k rizeni strogﬁ na obrébeni biZuter~
“nich kamenﬁ které ‘sestévé ze soustavy koncovych spinadd a éldel vyhodnoco~
. vact Jednotky, 1mpulsni Jjednotky, posuvného registru, blokovact Jednotky,
bloku éasovaéﬁ a soustavy vykonovych prvkl. Podstata vynélezu spolfvd v tom,
ze vyhodnocovaci Jednotka je zapojena mezi soustavu koncovych spinad a &i- -
del a impulspi jednotku ke spousteni posuvného registru pro pripojovént &a-
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sovadd k rizent vykonov§ch prvkd, prilem? poéuvny registr je pripojen k blo-
kau Zasovadl pres blokovact jednotku a vyhodnocovaci Jednotka ‘je zéroven spo-
jena primo s blokovaci Jjednotkou.

Vynélez umoéﬁuge rizeni Jednotllvych funkci stroaﬁ tak, Ze 51gné1 pro
rizeni funkci stroje mbZe byt vydén a% po vykondni viech funkci v pozadované
posloupnosti funkc{ stroje predchozich. Splneni predchozich funke{ poiadova-
né posloupnosti je kontrolovéno soustavou koncovych spinald a &idel a vyhod-
nocovéno vybodnocovaciml Jednotkaml. Soudasné vynélez umoiiiuje prlradlt libo~-
volné plode obrébeného bi¥uterniho kamene kterykoll 2z nastavenych technologic~
kych &Casl.

Na vyobrazeni je znézorneno Jedno ) moﬁnych provedeni zarizeni podle vy-
nédlezu.

Zarizeni sestavé 2z jedﬁotek pro vyhodnocovéni vstupnich signéiﬁ‘;, im-
pulsni jednotky 3, posuvného registru 4, soustavy &asovald 5, soustavy bloko~
vacich jednotek 6 a soustavy koncovych spinaéu a &idel 7.

Zarizeni podle vyndlezu zajistuje prlrazeni zvolenych technologlckych
Zasd nastavenym plochédm kamend tim, %Ze impulsem.pro podédtek polohovéni kamenﬁ
se prestavi posuvny reglatr 4 tek, Ze jeho aktivni vystupni signél Jje pres
blokovact jednotku (% priveden Xk prisluénému 6asovaé1 5 Impulsni jednotka 3
d4 impuls pro poldtek zmeny polohy kamend. teprve tehdy, a% ji Jjednotka pro
vyhodnocovédni vstupnich signédld 1 podle stavu koncovych spfnall a &idel T as
povel. Blokovaci jednotka § je odaretovévéna signdlem koncovych spinald a &i-
del 7, .zdvislym na pribéhu polohovéni kamend. zar{zeni mi%e byt doplneéno
ovlddaci a signalizadni jednotkou, pomoci které ‘lze ovlédat posuvny registr
4 a blokovaci jednotky & a vybrané vystupni signély a sledovat prﬁbeh vy-
branych vetupnich a vy¥stupnich signédld a nekterych d11%1{ch posloupnosti stro-
jem zaalétovanjch funke{. ' '

4 Jednim z mo¥nych provedeni zarizeni podle vynélezu Je stavebnlcové ri-
d101 zar{zeni z pneumatickych logickych prvkd Dreloba, kde jsou jednotky
pro vyhodnocovani vatupnich signdld, 1mpu18ni Jednotka a posuvny registr
sdruZeny do jednoho bloku a soustava blokovacich jednotek a Zasovall do dru-
‘hého bloku. Soustava koncovych spinall tého% systému a g{sel napr. hydrau-
licko - pneumatickych prevodnikd tvor{ periferni ¥dst ridictho systému a ce-
1é zarizeni Jje umisteno ve skr{ni rizeni, obsahuaici vykonové pneumatické
ventlly, kterd Je uzavrena ovlédacim a signalizadnim panelem.

Vynédlez umoihuae rizen{ brousicich a ledticfch strojd na vyrobu bliu-
ternich kamend vyuZitim logickjch vazeb mezi jednotlivymi funkceni tak, te
posuvny registr je prestavovén impulsy pro zmenu polohy kamend a ukonZeni
polohovéni kamend je podminkou pro nastartovéni zvolenych technologickych
&asd. : ' o :

Zarizeni ﬁodle vynélezu lze vyuZit napriklad v bi%uternim primyslua k §£->
zen{ brouszcich a le3ticich stroaﬂ na vyrobu stroane brouéenych bifuternich
kamenﬁ.



Predmet vynélezu

Zarizeni k rizeni operaci na brousicfch a leétlcich strojich pro vyrobu
bi%uternich kamend pneumatickym’ blnérnim Systémem, sestdvajicim ze soustavy
koncovych spinadd a &idel, vyhodnocovaci jednotky, impulsnt Jednotky, posuv-
ného registru, blokovaci Jjednotky, bloku Zasovall a soustavy vykonovych '
-prvkd, vyznalenym. tim, ¥e vyhodnocovact Jednotka (1) je zapojena mezi sousta-
vou koncovych spinald a &idel (7) a impulsnf Jednotku 3) spouéteni posuv-
ného registru (4) pro pripojovéni Zasovadd (5) k rizeni vykonovych prvky,
prléemz Jje posuvny registr (5) prlpogen k bloku éasovaé& (5) pres blokovaci
Jednotku (6) a vyhodnocovaci Jjednotka (1) Jje zéroveit spojena primo s bloko-
vaci Jednotkou (6).
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