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PATENTNI ZAHTJEVI

1.

10.

11.

12.

Krevet (1) koji ima prilagodljiva svojstva, koji obuhvaca:
madrac (2) koji sadrzi barem jednu zonu (21) koja ima neovisno prilagodljivu ¢vrstocu i/ili visinu;
pogonsku jedinicu (4) postavljenu radi podesavanja ¢vrsto¢e navedene barem jedne zone;
barem jedan senzor (31; 31'; 31"), pri ¢emu je navedeni senzor (senzori) prilagoden za mjerenje fizickog
parametra koji je povezan s leze¢im polozajem koji koristi korisnik;
upravljacku jedinicu (5) uredenu tako da na osnovu ulaza iz navedenog(ih) senzora (31; 31" 31") odreduje
trenutni leze¢i poloZaj korisnika, pri emu je navedeni lezeéi polozaj moguée odrediti kao jedan od skupa od
najmanje dva unaprijed odredena lezea polozaja i za kontrolu pogonske jedinice (4) za prilagodavanje
¢vrstoée navedene zone (zona) na unaprijed postavljene vrijednosti ¢vrstoée koje odgovaraju odredenom
lezeéem polozaju,
naznacen time $to svaka zona sadr7i viSe opruga zavojnica rasporedenih u dZepovima koji definiraju dZepni
opruzni jastuk, i tako da je upravljatka jedinica postavljena tako da na osnovu ulaza iz navedenih senzora
odreduje trenutni lezeéi polozaj korisnika kontinuirano ili redovito, pri ¢emmu su senzori (31; 31'; 31")
rasporedeni u ovojnici senzora rasporedenoj na vrhu madraca, a ovojnica senzora ima karakteristiku elektri¢ne
impedancije koja varira s normalnom silom koja djeluje na nju.
Krevet sukladno zahtjevu 1, naznacen time da madrac sadrzi najmanje dvije zone (21) koje imaju neovisno
podesivu ¢vrstocu, 1 po moguénosti najmanje tri zone, a najpoZeljnije najmanje pet zona.
Krevet sukladno zahtjevu 1 ili 2, naznaCen time da se zona (21) koja ima ¢vrsto¢u koja s¢ moZe podesiti proteze u
osnovi duZ cijele Sirine madraca (2), a zone su odvojene u uzduznom smjeru madraca.
Krevet sukladno bilo kojem od prethodnih zahtjeva, naznacen time da skup unaprijed definiranih lezecih polozaja
sadrzi najmanje dva, a pozeljno tri lezeca polozaja koji odgovaraju korisniku koji lezi na ledima, na trbuhu i na
boku.
Krevet u skladu s bilo kojim od prethodnih zahtjeva, naznacen time da su senzori (31; 31'; 31") rasporedeni u
fleksibilnoj i planarnoj ovojnici senzora.
Krevet u skladu s bilo kojim od prethodnih zahtjeva, naznacen time, da ovojnica senzora ukljucuje gornji
fleksibilni elektricno vodljivi dio (61) koji sadrzi gornji senzorski vodi¢ (62), donji fleksibilni elektri¢éno
provodljivi dio (63) koji sadrZzi donji senzorski vodi¢ (64), i fleksibilni intermedijarni sloj (65), kao §to je
piezorezistivni sloj, koji ima aktivno senzorsko podrucdje koje ima karakteristiku elektri¢ne impedancije koja varira
s normalnim silama koje djeluju na nju, pri ¢emu je navedeni medupolozaj smjesten izmedu gornjeg i donjeg
vodljivog dijela.
Krevet u skladu s bilo kojim od prethodnih zahtjeva, naznacen time da je upravljacka jedinica (5) operativna u
na¢inu podesavanja parametara, u kojoj su unaprijed zadane vrijednosti ¢vrsto¢e za razlicite zone u razliCitim
leZe¢im poloZajima koje se mogu definirati i/ili podesiti.
Krevet u skladu s patentnim zahtjevom 7, naznacen time $to je u nalinu podesavanja parametara skup unaprijed
definiranih leze¢ih polozaja moguée definirati i/ili ponovno definirati.
Krevet u skladu s patentnim zahtjevom 8, naznacen time Sto je kontrolna jedinica dodatno prilagodena za
spremanje, kada je skup leze¢ih polozaja definiran ili redefiniran, senzorski podaci iz navedenih senzora koji
odgovaraju navedenim unaprijed definiranim leZe¢im poloZajima i da se koriste navedeni pohranjeni podaci za
razlikovanje unaprijed definiranih leze¢ih polozaja u operativnom rezimu.
Krevet u skladu s bilo kojim od prethodnih patentnih zahtjeva, koji nadalje uklju¢uje daljinski upravlja¢ prilagoden
za komunikaciju s upravljaCkom jedinicom, pri ¢emu je navedena komunikacija poZeljno osigurana putem
bezi¢nog sucelja.
Krevet u skladu s bilo kojim od prethodnih zahtjeva, naznacen time da je upravljacka jedinica (5) postavljena tako
da na osnovu ulaza iz navedenih senzora odreduje sadasnji leZeci polozaj korisnika kada se utvrdi da se senzorski
ulaz iz bilo kojeg od senzora mijenja u odnosu na posljednju pohranjenu vrijednost senzora iz navedenog senzora
za velic¢inu ve¢u od redefinirane grani¢ne vrijednosti.
Metoda za automatsku prilagodbu svojstava kreveta, koja sadrzi korake:
omogucavanje madraca koji sadrzi najmanje jednu zonu koja ima ¢vrstocu koja se moze podesiti, a svaka zona
sadrzi vise opruga zavojnica rasporedenih u dZepovima koje definiraju dZepni opruzni madrac;
omogucavanje barem jednog senzora, pri ¢emu su navedeni senzori prilagodeni za mjerenje fizickog parametra
koji se moze prilagoditi leZzeCem polozaju koji koristi korisnik, pri ¢emu su senzori smjesteni u ovojnici senzora
smjeStenoj na vrhu madraca,
ovojnica senzora s karakteristikom elektri¢ne impedancije koja varira s uobi¢ajenom silom koja se vr$i na nju;
odredivanje, kontinuirano ili redovito, na temelju ulaza iz navedenog senzora, trenutnog lezeceg polozaja
korisnika, pri ¢emu je navedeni lezeci polozaj moguce odrediti kao jedan od skupa od najmanje dva unaprijed
odredena lezeca polozaja; 1
podesavanje Cvrstoée navedene zone (zona) na unaprijed zadane vrijednosti ¢vrstoée koje odgovaraju
odredenom leze¢em polozaju.
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