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一种铣床可包括框架。铣床可以包括连接到

该框架的第一端的第一轮和第二轮，以及连接到

该框架的第二端的第三轮。该铣床可以包括分别

连接该框架与该第一轮、该第二轮和该第三轮的

第一支腿、第二支腿和第三支腿。该铣床可以包

括可枢转地连接到该框架的相对侧上的一对臂。

该铣床可以具有铣削滚筒，该铣削滚筒以平行于

该枢转轴线的旋转轴线可旋转地连接到臂上。此

外，铣床可具有发动机，该发动机经由传动装置

使铣削滚筒旋转。该发动机的横向于该框架定位

的输出轴可以具有与这些臂的枢转轴线间隔开

的输出轴轴线。
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1.一种铣床，包含：

框架；

第一轮和第二轮，连接到框架的第一端；

第三轮，连接到框架的与第一端相对设置的第二端；

连接框架和第一轮的第一支腿；

连接框架和第二轮的第二支腿；

连接框架和第三轮的第三支腿；

一对臂，可枢转地连接到所述框架的相对侧，所述臂具有横向于所述框架设置的枢转

轴线；

铣削滚筒，可旋转地连接到所述一对臂的自由端，所述铣削滚筒的旋转轴线总体上平

行于所述枢转轴线设置；

发动机，被配置为用于经由传动装置来旋转所述铣削滚筒，所述发动机具有被定位成

总体上横向于所述框架的输出轴，所述输出轴具有被设置为与所述臂的枢转轴线间隔开的

输出轴轴线；

其中所述枢转轴线被设置在所述输出轴轴线与所述铣削滚筒的旋转轴线之间。

2.根据权利要求1所述的铣床，其中所述输出轴轴线设置为总体上平行于所述臂的所

述枢转轴线。

3.根据权利要求1所述的铣床，其中所述输出轴设置为相对于所述臂的所述枢转轴线

总体上倾斜。

4.根据权利要求1所述的铣床，其中所述臂在从所述铣床的后部朝向所述铣床的前部

的方向上延伸。

5.根据权利要求1所述的铣床，进一步包括臂轴承，所述臂轴承附接到所述框架并且配

置为支撑与所述臂中的一个相关联的轴。

6.根据权利要求1所述的铣床，其中所述枢转轴线相对于所述框架定位在第一高度，并

且所述输出轴轴线相对于所述框架定位在第二高度。

7.根据权利要求6所述的铣床，其中所述第一高度小于所述第二高度。

8.根据权利要求6所述的铣床，其中所述第一高度大于所述第二高度。

9.根据权利要求1所述的铣床，其中所述传动装置包括：

发动机驱动滑轮，连接到所述发动机的输出轴；

滚筒滑轮，连接到所述铣削滚筒；以及

连接所述发动机驱动滑轮和所述滚筒滑轮的至少一个皮带。

10.根据权利要求9所述的铣床，其中所述一对臂中的一个包括包围所述发动机驱动滑

轮、所述滚筒滑轮和所述至少一个皮带的传动箱。

11.根据权利要求1所述的铣床，进一步包括设置在所述框架的所述第一端和所述第二

端之间的操作者平台，所述操作者平台配置为可从所述框架的第一侧附近移动到所述框架

的第二侧。

12.根据权利要求1所述的铣床，其中所述第一支腿、所述第二支腿或所述第三支腿中

的至少一个包括：

上部区段，连接到所述框架；

权　利　要　求　书 1/2 页

2

CN 113250055 A

2



下部区段，连接到所述第一轮、第二轮或第三轮中的对应一个上，所述上部和下部区段

是相对于彼此可移动的；以及

致动器，在一端连接到所述框架并且在相对端连接到所述下部区段。

13.根据权利要求1所述的铣床，进一步包括：

横管，连接所述一对臂；以及

至少一个臂致动器，在一端连接到所述框架并且在相对端处连接到所述横管。

14.一种铣床，包含：

框架；

左前轮，设置为邻近所述框架的前端；

右前轮，设置为邻近所述前端并且与所述左前轮间隔开；

左后轮，设置为邻近所述框架的后端；

右后轮，设置为邻近所述后端并且与所述左后轮间隔开；

左前支腿，连接所述框架和所述左前轮；

右前支腿，连接所述框架和所述右前轮；

左后支腿，连接所述框架和所述左后轮；

右后支腿，连接所述框架和所述右后轮；

左臂，可枢转地连接到所述框架并且从所述框架朝向所述框架的前端延伸；

右臂，可枢转地连接到所述框架并且从所述框架朝向所述框架的前端延伸，所述左臂

和所述右臂具有横向于所述框架设置的枢转轴线；

横管，连接所述左臂和所述右臂；

至少一个臂致动器，连接所述框架和所述横管；

铣削滚筒，可旋转地连接到所述左和右臂的自由端；

发动机，设置为横向于所述框架并且具有输出轴，所述输出轴配置为通过皮带驱动使

所述铣削滚筒旋转，所述输出轴的输出轴轴线设置为平行于所述枢转轴线并且与所述枢转

轴线间隔开；

其中所述枢转轴线被设置在所述输出轴轴线与所述铣削滚筒的旋转轴线之间。

15.根据权利要求14所述的铣床，其中所述皮带驱动设置在所述框架的一侧上并且包

括：

发动机驱动滑轮，连接到所述发动机的输出轴；

滚筒滑轮，连接到所述铣削滚筒；以及

连接所述发动机驱动滑轮和所述滚筒滑轮的至少一个皮带。
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具有偏离发动机输出轴的枢转臂的铣床

技术领域

[0001] 本发明总体上涉及一种铣床，并且更具体地涉及一种具有偏离发动机输出轴的枢

转臂的铣床。

背景技术

[0002] 路面通常包括车辆在其上行进的沥青或混凝土的最上层。随着时间的推移，路面

可能例如由于坑洞的形成或裂缝和车辙的发展而磨损或损坏。损坏的路面又可能对在路面

上行进的车辆造成损坏。损坏的路面可以通过填充坑洞、裂缝和/或车辙而局部修复。然而，

通常需要用全新的路面替换磨损或损坏的路面。这通常通过从道路移除一层沥青或混凝土

并通过铺设新的一层沥青或混凝土来重新铺设道路来实现。

[0003] 有时需要稳定或重构道路或工地的上层(例如，地块、停车场、建筑工地等)。这通

常通过移除上层，将其与稳定组分如水泥、灰分、石灰等混合，并将混合物沉积回道路或工

地的顶部来实现。铣床，例如稳定器或回收机通常用于该目的。这样的铣床包括由轮或履带

支撑的框架，并且包括附接到框架的铣削滚筒。铣削滚筒封闭在滚筒室内。该铣削滚筒上的

这些切割刀具或齿将地面撕裂并且将所移除的材料推向该滚筒室的后部。将稳定成分和/

或水与铣削的材料混合，然后将其朝向滚筒室的后部沉积回地面上。

[0004] 在一些稳定器或回收机中，铣削滚筒不直接附接到框架。取而代之的是，铣削滚筒

附接到围绕框架枢转的一对臂上。在臂和框架之间的液压致动器设置为用于升高或降低臂

以改变铣削滚筒相对于框架和地面的位置。期望将发动机布置在这样的铣床的框架上，使

得旋转动力可以从发动机经由皮带或链条驱动直接传递到铣削滚筒。一些回收机设计将发

动机输出轴与枢转臂的枢转轴线同轴地定位。然而，这种布置提出了显著的设计、制造和维

护挑战。

[0005] 本发明的铣床解决了现有技术的上述问题和/或其他问题中的一个或多个。

发明内容

[0006] 在一个方面，本发明涉及一种铣床。该铣床可以包括框架。该铣床还可以包括连接

到该框架的第一端的第一轮和第二轮。此外，铣床可包括连接到框架的与第一端相对设置

的第二端的第三轮。该铣床可以包括连接该框架和该第一轮的第一支腿、连接该框架和该

第二轮的第二支腿，以及连接该框架和该第三轮的第三支腿。该铣床还可以包括可枢转地

连接到该框架的相对侧上的一对臂。臂可以具有横向于该框架设置的共同枢转轴线。该铣

床可以具有可旋转地连接到该对臂的自由端的铣削滚筒。铣削滚筒的旋转轴线可设置为总

体上平行于枢转轴线。该铣床还可以具有被配置为经由传动装置使该铣削滚筒旋转的发动

机。该发动机可以具有被定位成总体上横向于该框架的输出轴。该输出轴可以具有与臂的

枢转轴线间隔开设置的输出轴轴线。该枢转轴线可以被设置在该输出轴轴线与该铣削滚筒

的旋转轴线之间。

[0007] 在另一方面，本发明涉及一种铣床。该铣床可以具有框架。该铣床可以具有设置为
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邻近框架的前端的左前轮以及设置为邻近前端并且与左前轮间隔开的右前轮。此外，铣床

可具有设置为邻近框架的后端的左后轮和设置为邻近后端并且与左后轮间隔开的右后轮。

铣床还可以具有连接框架和左前轮的左前支腿、连接框架和右前轮的右前支腿、连接框架

和左后轮的左后支腿，以及连接框架和右后轮的右后支腿。该铣床可以具有左臂，该左臂可

枢转地连接到该框架并且从该框架朝向该框架的前端延伸。该铣床还可以具有右臂，该右

臂可枢转地连接到该框架并且从该框架朝向该框架的前端延伸。该左臂和该右臂可以具有

横向于该框架设置的共同枢转轴线。该铣床可以具有连接该左臂和该右臂的横管，以及连

接该框架和该横管的至少一个致动器。该铣床还可以具有可旋转地连接到左和右臂的自由

端的铣削滚筒。另外，铣床可具有横向于框架设置的发动机。该发动机可以具有输出轴，该

输出轴被配置为用于经由皮带驱动来旋转该铣削滚筒。该输出轴的输出轴轴线可以被设置

为平行于臂的枢转轴线并且与臂的枢转轴线间隔开。该枢转轴线可以被设置在该输出轴轴

线与该铣削滚筒的旋转轴线之间。

附图说明

[0008] 图1是示例性铣床的图示；

[0009] 图2是图1的示例性铣床的局部视图；

[0010] 图3是用于图1的铣床的示例性支腿的局部截面图；

[0011] 图4是图1的示例性铣床的另一个局部视图；

[0012] 图5A是图1的示例性铣床的左侧的局部视图；

[0013] 图5B是图1的示例性铣床的右侧的局部视图；

[0014] 图6A是图1的示例性铣床的左侧的另一个局部视图；

[0015] 图6B是图1的示例性铣床的右侧的另一个局部视图；并且

[0016] 图7是图1的示例性铣床的框架的一部分的局部截面图。

具体实施方式

[0017] 图1分别示出了示例性铣床20。在如图1所示的一个示例性实施例中，铣床20可以

是回收机，其也可以称为土壤稳定器、回收机机器、道路回收机等。铣床20可以包括框架22，

框架22可以从第一端24延伸到与第一端24相对设置的第二端26。在一些示例性实施例中，

第一端24可以是框架22的前端并且第二端26可以是框架22的后端。框架22可以具有任何形

状(例如矩形、三角形、方形等)。

[0018] 框架22可以支撑在一个或多个推进装置28、30、32(在图1中看不到)、34上。推进装

置28、30、32、34可配备有电动或液压马达，其可将运动传递给推进装置28、30、32、34以帮助

在向前或向后方向上推进机器20。在如图1所示的一个示例性实施例中，推进装置28、30、

32、34可采用轮的形式。然而，可以设想，铣床20的推进装置28、30、32、34可以采用履带的形

式，其可以包括例如链轮、惰轮和/或可以支撑连续履带的一个或多个辊。在本发明中，术语

轮和履带将互换使用并且将包括这两个术语中的另一个。

[0019] 轮28、30可位于框架22的第一端24附近，轮32、34可位于框架22的第二端26附近。

轮28可以沿着框架22的宽度方向与轮30间隔开。同样地，轮32可沿框架22的宽度方向与轮

34间隔开。在如图1所示的一个示例性实施例中，轮28可以是左前轮，轮30可以是右前轮，轮
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32可以是左后轮，并且轮34可以是右后轮。推进装置28、30、32、34中的一些或全部也可以是

可转向的，从而允许机器20在地面60上向前或向后运动期间转向右侧或左侧。尽管图1中的

铣床20示出为包括四个轮28、30、32、34，但是可以设想，在一些示例性实施例中，铣床20可

仅具有一个后轮32或34，后轮32或34可总体上位于框架22宽度的中心。

[0020] 框架22可以通过一个或多个支腿36、38、40、42连接到轮28、30、32、34。例如，如图1

所示，框架22可以经由支腿36连接到左前轮28并且经由支腿38连接到右前轮30。同样，框架

22可以经由支腿40连接到左后轮32并且经由支腿42连接到右后轮34。支腿36、38、40、42中

的一个或多个可以是高度可调节的，使得框架22相对于轮28、30、32、34中的一个或多个的

高度可以通过分别调节支腿36、38、40、42中的一个或多个的长度来增加或减少。应当理解，

调节框架22相对于轮28、30、32、34中的一个或多个的高度还将调节框架22相对于地面60的

高度，轮28、30、32、34可以支撑在地面60上。

[0021] 铣床20的铣削滚筒44可位于第一端24和第二端26之间。应当理解，术语铣削滚筒

包括诸如滚筒、切割滚筒、工作滚筒、混合滚筒等术语。在如图1所示的一个示例性实施例

中，铣床20的铣削滚筒44可以不直接附接到框架22。相反，如图1所示，铣床20的铣削滚筒44

可以通过臂46连接到框架22上。臂46可以包括设置在铣床20的任一侧上的一对臂(在图1中

只能看到其中一个)。还如图1所示，臂46可从框架22向框架22的前端24延伸。然而，可以设

想，在铣床20的其他示例性实施例中，臂46可以从框架22朝向框架22的后端26延伸。铣削滚

筒44可以附接到臂46的自由端。铣床20的铣削滚筒44可以包括切割刀具48(或齿48)。

[0022] 铣削滚筒44在地面上方的高度可以通过相对于框架22旋转臂46和/或通过调节支

腿36、38、40、42中的一个或多个来调节。当铣削滚筒44旋转时，齿48可与地面或路面接触并

撕裂或切割地面或路面。铣削滚筒44可以封闭在滚筒室50内，所述滚筒室50可以帮助容纳

通过齿48从地面或路面去除的材料。铣削滚筒44的旋转可以使去除的材料从滚筒室50的邻

近前端52向滚筒室50的后端54传送。还可以设想，在一些示例性实施例中，铣削滚筒44的旋

转可以使去除的材料改为从滚筒室50的邻近后端54向滚筒室50的前端52传送。稳定组分例

如灰分、石灰、水泥、水等可以与去除的材料混合，并且铣削材料和稳定组分的再生混合物

可以沉积在邻近滚筒室50的后端54的研磨表面60上。

[0023] 铣床20还可包括发动机56和操作者平台58。发动机56可以是任何合适类型的内燃

机，例如汽油、柴油、天然气或混合动力发动机。然而，可以设想，在一些示例性实施例中，发

动机56可以由电力驱动。发动机56可配置为将旋转动力输出传递至与推进装置28、30、32、

34相关联的一个或多个液压马达，并传递至铣削滚筒44。发动机56还可配置为传递动力以

操作与铣床20相关的一个或多个其它部件或辅助装置(例如泵、风扇、马达、发电机、皮带驱

动、传动装置等)。

[0024] 铣床20可以包括操作者平台58，操作者平台58可以附接到框架22。在一些示例性

实施例中，操作者平台58可以是可以包括或可以不包括遮篷的露天平台的形式。在其他示

例性实施例中，操作者平台58可以是部分或完全封闭的舱室的形式。操作者平台58可包括

一个或多个可由机器20的操作员使用以控制机器20的操作的控制或输入装置。如图1所示，

操作者平台58可以位于地面60上方的高度“H”。在一些示例性实施例中，高度H可以在地面

60上方约2ft至10ft之间的范围内。尽管操作者平台58在图1中示出为总体上定位在机器20

的宽度的中间，但操作者平台58可配置为定位在沿框架22的宽度的不同位置处。因此，例
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如，操作者平台58可以配置为可从框架22的相邻左侧62移动到框架22的相邻右侧64。

[0025] 应当理解，如在本发明中使用的，术语前和后是相对术语，其可以基于铣床20的行

进方向来确定。同样，应当理解，如在本发明中所使用的，术语左和右是相对术语，其可以基

于面向铣床20的行进方向来确定。

[0026] 图2示出了示例性铣床20的局部视图。如图2所示，臂46可以包括左臂66和右臂68。

左臂66可以设置在框架22的左侧62上，并且右臂68可以设置在框架22的右侧64上。左和右

臂66、68可以可枢转地附接到框架22并且可以被配置为相对于框架22可旋转。左臂66和右

臂68可以具有公共枢转轴线70，所述公共枢转轴线70设置为横向于框架22并且总体上平行

于框架22的宽度方向。横管72的一端与左臂66固定连接，相对端与右臂68固定连接。一个或

多个臂致动器74可以连接在框架22和横管72之间。例如，臂致动器74的一端76可以连接到

框架22，并且臂致动器74的相对端78可以连接到横管72。在一个示例性实施例中，臂致动器

74可以是单作用或双作用液压致动器。然而，可以设想，臂致动器74可以是单作用或双作用

气动致动器，或者可以包括齿条和小齿轮装置、皮带和滑轮装置等。

[0027] 图3是用于铣床20的示例性支腿36、38、40、42的局部截面图。支腿36可包括第一

(或上)区段80和第二(或下)区段82。致动器88可以被设置在支腿36之内或之外。第一区段

80可以附接到框架22。在一个示例性实施例中，第一区段80可以刚性地附接到框架22上。第

一区段80可以从框架22朝向轮28延伸。在一些示例性实施例中，第一区段80还可以在远离

轮28的方向上延伸到框架22中。第二区段82可以附接至轮28并且可以从轮28朝向框架22延

伸。在如图3所示的一个示例性实施例中，第一和第二区段80、82可以是中空圆柱形管。然

而，可以设想，第一和第二区段80、82可以具有其他非圆柱形形状。第一和第二区段80、82可

以被配置为相对于彼此可滑动地移动。在如图3所示的一个示例性实施例中，第二区段82可

以具有相对于第一区段80更小的截面并且可以被接纳在第一区段80内。然而，可以设想，在

其他示例性实施例中，第一区段80可以具有相对于第二区段82更小的截面并且可以被接纳

在第二区段82内。第一和第二区段80、82可形成致动器88可位于其中的可变高度外壳。然

而，还可以设想，致动器88可以位于由第一和第二区段80、82形成的外壳的外部。

[0028] 致动器88可以将框架22与轮28连接。致动器88可包括缸90、活塞92和杆94。缸90可

以从连接到框架22的框架端100延伸到可以设置在框架22与轮28之间的轮端102。活塞92可

以可滑动地设置在缸90内并且可以将缸90分成头端室96和杆端室98。即，活塞92可配置为

在缸90内从相邻的框架端100滑动到相邻的轮端102。头端室96可以被设置为更靠近缸90的

框架端100并且杆端室98可以被设置为更靠近缸90的轮端102。杆94可以在一端连接到活塞

92。杆94可以从活塞92延伸穿过缸90的轮端部102，并且可以在杆94的相对端处直接或间接

地连接到轮28。在如图3所示的一个示例性实施例中，杆94可连接到轭104，轭104又可连接

到轮28。在一些示例性实施例中，轭104可以固定地附接到支腿36的第二区段82上。在这些

示例性实施例中，杆94可以连接到支腿36的第二区段82。在其他示例性实施例中，轭104可

以是轮28的一部分并且可以可移动地附接到第二区段82上。还可以设想，在一些实施例中，

轭104可以不附接至第二区段82。还可以设想，轭104在一些示例性实施例中可以不存在，轮

28可以直接连接到支腿36的第二段82。

[0029] 致动器88可以是单作用或双作用液压致动器。例如，致动器88的头端室96和杆端

室98中的一者或两者可配置为接收和保持液压流体。头端室96和杆端室98中的一者或两者
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可连接到配置为储存液压流体的罐(未示出)。用液压流体填充头端室96和/或排空来自杆

端室98的液压流体可使活塞92在缸90内沿箭头“A”所示的方向从框架端100向轮端102滑动

地移动。在方向A上的活塞运动可以导致致动器88的长度增加，从而导致第一和第二区段

80、82相对于彼此可滑动地移动，由此增加支腿36的高度“h1”。高度h1还可以对应于框架22

相对于轮28的高度。高度h1的增加可对应于框架22相对于地面60的高度“h2”的增加。类似

地，从头端室96排空液压流体和/或用液压流体填充杆端室98可导致活塞92在缸90内沿箭

头“B”所示的方向从轮端102朝向框架端100滑动地移动。在方向B上的活塞运动可以减小致

动器88的长度，由此减小支腿36的高度“h1”，这又可以减小框架22相对于地面60的高度

“h2”。此外，尽管上面的描述涉及支腿36和轮28，但是分别连接在框架22和轮30、32、34之间

的每个支腿38、40、42可以具有与上面关于支腿36和轮28描述的那些相似的结构和功能特

性。

[0030] 图4示出了示例性铣床20的另一局部视图。如图4所示，机器20的框架22可具有沿

前后方向从前端24朝向后端26延伸的纵向轴线106。如上所述，左和右臂66、68可枢转地连

接到框架22，并可配置为绕横向于框架22设置的公共枢转轴线70枢转。例如，枢转轴线70可

以被设置为总体上垂直于纵向轴线106并且总体上平行于框架22的宽度方向。左和右臂66、

68可以从框架22延伸。铣削滚筒44可旋转地附接到左和右臂66、68的自由端108。铣削滚筒

44可以包括一个或多个齿48(为了简化，在图4中未示出)。铣削滚筒44可围绕可横向于框架

22设置的旋转轴线110旋转。例如，铣削滚筒44的旋转轴线110可以被设置为总体上垂直于

纵向轴线106并且总体上平行于左和右臂66、68的枢转轴线70。如在本发明中所使用的，术

语“总体上”应被解释为涵盖典型的制造和组装公差。例如，术语“总体上垂直”应解释为涵

盖90°±5°范围内的角度。同样，术语“总体上平行”应解释为涵盖0°±5°范围内的角度。

[0031] 如图4所示，发动机56可以安装到框架22并且可以横向地定位在框架22上。发动机

56可以沿着框架22的宽度布置。在一个示例性实施例中，发动机56可以被定位成使得发动

机56的输出轴112可以被设置为总体上垂直于框架22的纵向轴线106。发动机56的输出轴

112可以直接或间接地连接到与发动机56相关联的曲轴。发动机56的输出轴112可以围绕输

出轴轴线112旋转，该输出轴轴线可以被设置为总体上垂直于纵向轴线106并且总体上平行

于枢转轴线70。然而，可以设想，在一些示例性实施例中，输出轴112和输出轴轴线112可替

代地设置为相对于铣削滚筒44的枢转轴线70和/或旋转轴线110总体上倾斜(例如，角度范

围在5°至30°之间)。还如图4所示，发动机56的输出轴轴线112可以与枢转轴线70间隔开。

[0032] 图5A示出了机器20的左侧62的局部视图，示出了枢转轴线70相对于输出轴轴线

114的位置。如图5A中所示，枢转轴线70可以在水平方向和竖直方向上与输出轴轴线114间

隔开。例如，枢转轴线70可定位在输出轴轴线114的前方(即，更靠近前端24)水平距离“DH”。

在图5A所示的一个示例性实施例中，输出轴轴线114可相对于框架22定位在高度“h3”处，并

且枢转轴线70可相对于框架22定位在高度“h4”处。还如图5A中所示，高度h3可以小于高度

h4，使得枢转轴线70可以被定位成比输出轴轴线114竖直地更低(即，更靠近地表面60)。

[0033] 机器20可包括用于将动力从发动机56传送到铣削滚筒44的传动装置116。如图5A

所示，左臂66可以包括可以包围传动装置116的传动箱118。虽然图5A将左臂66示出为包括

传动箱118，但是可以设想，在一些示例性实施例中，另外地或替代地，右臂68可以包括传动

箱118。传动装置116可以是皮带驱动传动装置，该皮带驱动传动装置可以包括发动机驱动
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滑轮120、滚筒滑轮122以及一个或多个皮带124。发动机驱动滑轮120可以直接或间接地连

接到输出轴112。在一些示例性实施例中，发动机驱动滑轮120可以包括可以经由例如铰接

接头或齿轮箱连接到输出轴112的轴，该铰接接头或齿轮箱可以允许输出轴112和输出轴轴

线114相对于枢转轴线70倾斜。在其他示例性实施例中，发动机驱动滑轮120的轴可以与输

出轴轴线114同轴和/或发动机驱动滑轮120可以直接附接到发动机56的输出轴112上。

[0034] 滚筒滑轮122可以直接或间接地连接到铣削滚筒44。在一些示例性实施例中，滚筒

滑轮122可以直接附接到铣削滚筒44。在其它示例性实施例中，滚筒滑轮122可以连接到设

置在铣削滚筒44内的行星齿轮机构。一个或多个连续的，永不结束的皮带124可以连接发动

机驱动滑轮120和滚筒滑轮122。例如，如图5A所示，皮带124可以环绕发动机驱动滑轮120和

滚筒滑轮122。发动机56的输出轴112可以经由离合器(未示出)使发动机驱动滑轮120旋转。

发动机驱动滑轮120又可经由一个或多个带124使滚筒滑轮122旋转。滚筒滑轮122可以直接

或通过铣削滚筒44中的行星齿轮箱旋转铣削滚筒44。传动装置116可有利地允许动力从发

动机56有效地传送到铣削滚筒44。

[0035] 图5B示出了机器20的右侧64的局部视图。如上所述，输出轴轴线114可以在水平和

竖直方向上与枢转轴线70间隔开。例如，枢转轴线70可以定位在输出轴轴线114的前方水平

距离“DH”。枢转轴线70还可以被定位成竖直地低于输出轴轴线114。在如图5B所示的一个示

例性实施例中，右臂68可以不包括传动装置116，尽管考虑了左和右臂66、68都包括传动装

置116的实施例。通过仅在机器20的左侧62上设置传动装置116，右臂68可以具有比传动箱

118更小的宽度，这可以允许机器20更靠近右侧64上的堤岸、墙壁等定位，从而允许铣削滚

筒44在右侧64上进行齐平切割。

[0036] 图5A和图5B示出了示例性实施例，其中枢转轴线70被定位在输出轴轴线114前方

并且朝向地面60偏移并且远离框架22。然而，可以设想，枢转轴线70可以定位在输出轴轴线

114的前方或后方。此外，枢转轴线70可以相对于输出轴轴线114定位成更靠近或更远离框

架22。图6A示出了示例性机器20的右侧64的局部视图，其中枢转轴线70定位在输出轴轴线

114的后面(例如，更靠近后端26)。同样地，图6B示出了示例性机器20的右侧64的局部视图，

其中枢转轴线70不仅定位在输出轴轴线114之后，而且定位成与输出轴轴线114相比更靠近

框架22。例如，在图6B中，枢转轴线70相对于框架22定位在高度h4处并且旋转轴线相对于框

架22定位在高度h3处。然而，与图5A和图5B所示的机器20的实施例不同，在图6B的示例性实

施例中，高度h3大于高度h4，使得输出轴轴线114被设置为与枢转轴线70相比更远离框架22

并且更靠近地面60。

[0037] 图7示出了穿过示例性机器20的框架22的一部分的局部截面。在如图7所示的一些

示例性实施例中，发动机输出轴112的输出轴轴线114被定位成偏离枢转轴线70。还如图7所

示，发动机轴轴承126可以附接到框架22上。在一些示例性实施例中，发动机轴轴承126可以

是轴颈轴承，尽管也可以考虑其他类型的轴承。发动机轴轴承126可以支撑发动机56的输出

轴112或发动机驱动滑轮120的轴。输出轴112可以被配置为在轴承126内旋转。在其他示例

性实施例中，发动机轴轴承126可以不附接至框架22，而是可以附接至机器20的另一个部

件。在这些示例性实施例中，发动机输出轴112可以延伸穿过框架22中的开口，使得在发动

机输出轴112与该开口的内表面之间可以存在间隙。

[0038] 左和右臂66、68中的每一个可以包括轴130。如图7所示，轴130可以配置为与臂轴
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承128一起旋转。臂轴承128可以附接到框架22上。类似于发动机轴轴承126，臂轴承128可以

是轴颈轴承或被配置为支撑轴130的其他类型的轴承。在如图7所示的一个示例性实施例

中，臂轴承128在尺寸上可以小于发动机轴轴承126。

[0039] 定位枢转轴线70与输出轴轴线114分开而不是与输出轴轴线114同轴可提供若干

优点。例如，使输出轴112偏离枢转轴线70可以允许两个用于臂轴承128的相对较小的尺寸，

而不是使用一个大轴承126，该大轴承被配置为支撑左和右臂66、68的轴130并且围绕可以

穿过轴承128的输出轴112。如在传统机器中，枢转轴线70和输出轴轴线114的同轴布置通常

需要使用定制的轴承，该轴承的尺寸设置为支撑左和右臂66、68并允许输出轴112穿过轴承

128。相反，分离枢转轴线70和输出轴轴线114的位置可允许使用通常较小的臂轴承128，其

可以是标准的现成部件，使得所公开的设计相对于传统机器更便宜且更容易制造。枢转轴

线70偏离输出轴轴线114还可以通过允许轴承126、128单独地和在必要时进行组装或拆卸、

修理和/或更换来帮助确保维护的容易性。使枢转轴线70偏离输出轴轴线114可以提高维护

或修理目的进入发动机56的便利性。另外，枢转轴线70偏离输出轴轴线114可以提供发动机

56在框架22上的更大的放置自由度，从而允许改善对机器20的质心的控制。

[0040] 对于本领域技术人员显而易见的是，可以对所公开的铣床进行各种修改和变化。

考虑到所公开的铣床的说明书和实践，其它实施例对于本领域的技术人员将是显而易见

的。其意图在于，说明书和示例仅被认为是示例性的，真实范围由所附权利要求及其等同物

指示。
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图4

图5A
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