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(57) vieteno textilnftho stroje, zejména
prstencového skacfho stroje, obsabujfed-
na dffku v¥etena uloZeny rotor elektro-
motoru a t¥ecf brzdu. Rotor elektromo-
toru uloZeny axidln& posuvnd na d¥iku
vietena mé prom&nny vndjdi prim&r zmen-
Sujfci se k jednomu &elu, prilem? je
spojen s prestavitelnou t#Hecf plochou

brzdy.
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Vyndlez se tykd vPetena textilnfho stroje, zejména prstencového skacfho stroje, oo-
sahujfcfho na d¥fiku vietene uloZeny rotor elektromotoru a theci brzdu.
napPiklad prstencovych skacfch stroji nebo prstencovych doptd-

Jsou znéma vrietena,
u uspoiddén elektromotor, v&tdinou asynchronn{, a

dacfch stroji, u Kterych je na vieten
to tak, %e rotor elekbtromotoru je upevnén na dffku vPetena.

Brzdndho Ufinku se dosahuje vEtZinou rufnim pi"epnut‘im motoru do brzdného reZimu,
napf{klad protiproudem stejnosmérnym a podobnd a néslednym rudnim vypnutim po dosaZen”
nulovych otégelk, nebo se brzdného G&inku dosshuje po odpojeni motoru zapnutim proudu do
budicl{ civky vestaviné elektromagnetické brzdy.

Vzhledem k technologickjm pofadavkim na rizné otéZky, napi{klad nehazovaci otdlky a
pracovnf otéEky, kberé se pohybujf obvykle v rozmez{ 4 000 + 10 000 ot/min. jsou elek-
tromotory vPetena napédjeny prom&nnym napstim i kmitoltem, co¥ vyluduje pou¥it{ b&Znych
brzdovych motord, u kterych je vinuti brzdy napéjeno ze si{t¥ spole&né s motorem.

U rudnd ovlddanych vieten nelze provést automatizaci. U elektromechanickych vieten
se specidlnim vinutim pro ovlédéni elektromagnetické brzdy Jje nutno zabezpedit u kaZdého
vFetena samostatnd pomoci relé stykatl nebo silnoproudé elektroniky &innost brzdy a na
stroji instalovat zdroj pro napdjen{ elektromagnetld brzd a elektricky rozvod po stroji,
umoZnujic{ propojeni vSech elektromagnetl brzd se zdrojem jejich napdjeni.

Nevyhody dosud znémych vieten pro textilnf, zejména prstencdvé skacf stroje, odstra-
nuje zabizeni podle vynélezu, jehoZ podstata spolivéd v tom, %¥e rotor elektromotoru uloZe-
ny axiélné posuvnd na df{ku vietena je spojen s pfestavitelnou t¥ect plochou brzdy, pfi-
fem? vn&jd{ primdr rotoru se k jednomu gelu plynule nebo stupnovitd zmen3uje.

V§hodou navrhovaného PeSeni je, Ze k zabrzddnf vietena dochdzi automaticky po vypnu-
t{ motoru a brzd3nf tedy nenf zdvislé na vypadku elektrické energie. Déle odpadd nutnost
napéjectho zdroje a rozvodu elektrické energie pro vinut{ brzd a mnoZstvi relé nebo sty-
ka&l pro jejich ovlddénf. Dal3{ vyhodou navrhovaného PeSenf je, %e odpadd mechanismus
elektromagnetické brzdy vretena vEetnd vinut{ brzdy. )

PF{kladné provedeni vietena podle vyndlezu je schematicky zndzorndno na piipojeném
vykrese v Tezu.

Vieteno, napffklad prstencového skaciho stroje, je tvoPeno t&lesem 1, v ndmZ je znd-
mym zpdsobem oto¥nd uloZen d¥fk 2 vPetena, ktery prends{ axidlni sflu zpisobenou zejména
hmotnost{ civky s névinem 3 na t&leso 1. Na difku 2 je axiéln& posuvné uloZen rotor 4
elekbromotoru. Rotor 4 elektromotoru je s dfikem 2 vietena spojen zndmym zpisobem, napri-
Klad kolfku a dréky nebo dré¥kovénim d¥fku 2 a rotoru 4. Stator 5 elektromotoru je pev-
né uloZen v télese 1 vietena.

U pPfkladného provedeni mé rotor 4 elektromotoru tvar komolého kuZele a vnit¥ni plo-
cha statoru 5 je tvoFena kuZelovou plochou o stejném vrcholovém dtku. Rotor 4 viak miZe
mit i jiny tvar rota¥anfho t¥lesa, jehoZ vn&jsi primér se sm¥rem od jednoho &ela k druhé-
mu zmen3uje, napiiklad stupnovité. Vnitfni plocha statoru 5 mé potom tvar obrdceny.

S rotorem 4 elektromotoru je pevn& spojena phestavitelnd ¥4st 61 brzdy 6, kterd se
v axiglnfm sméru pohybuje po diffku 2 vPetena spolefnd s rotorem 4. Pevnd &dst 62 brzdy
6 je pevad spojena s t&lesem 1 vietena. U p¥fkladného provedeni je prestavitelnd dst 61
brzdy 6 upevndna na dolnfm &ele rotoru 4 elektromotoru, tak¥e phestavitelnd ddst 61 brz-
dy 6 je silou zplisobenou hmotnostf rotoru 4 pritladovédna k pevné &dsti 62 brzdy 6. Pro
zvjSent pPitlaéné s{ly mi¥e byt na di*fku 2 vretena uloZen pru¥ny element 7, jeho# sfla
plisobf na rotor 4 ve smdru k pevné &ésti 62 brzdy 6. U p¥ikladného provedeni je pruZny
element 7 tvofen tlagnou prufinou, uloZenou na d¥fku 2 vietene mezi hornim &elem rotoru
4 a krouZkem 8, upevnénym na d¥fku 2 vietena.
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Vieteno podle vyndlezu v prfkladném provedent pracuje takto:
Na d¥{ku 2 vietena je ulofen axidlnd posuvny rotor 4 elektromotoru, ktery Jje ve stavu
bez napéti tladen plsobenfm vlastn{ hmotnosti a prufnym elementem 7 do polohy, ve kte-
ré dochézi ke styku tFecfch ploch 61, 62 brzdy 6. Vzhledem ke tvaru rotoru 4 a statoru
2 elektromotoru, vznikne pfi napéjent elektrickym proudem zdroven s todivym momentem i
axidln{ sfla vyvozend magnetickym polem statoru 3, kterd pisob{ proti pruZnému elemen-
tu 7, a tim dochdz{ k odbrzd¥nf rotoru 4. P¥i odpojent napé jectho napdtf od statoru 5
tato axidln{ sfla vyvozend magnetickym polem zanikne a pruZny element 7 pritladuje the-
¢f plochy 61, 62 brzdy 6 k sobd, a tim dojde samoinnd k zabrzddni vietene. Rotor 4
elektromotoru je pritom spojen s difkem 2 vPetene vhodnym zplsobem tak, %e dochézf k pie-
nosu krouticiho momentu, p¥iZem¥ je zachovdna mo¥nost vzédjemného axiglnfho posuvu rotoru
4 na dffku 2 vietena. '

PREDMET VYINALEZU

Vieteno textilnfho stroje, zejména prstencového skactho stroje, obsahujfec{ na d¥f-
ku vietena uloZeny rotor elektromotoru a tdect brzdu, vyznadujfel se tIfm, %e rotor (4)
elektromotoru uloZeny axidlnd posuvnd na difku (2) vietena, je spojen s prestavitelnou
tfecl plochou (61) brzdy (6), piifem? wvn3jsf primsr rotoru (4) se k jednomu &elu plynule
nebo stupnovitd zmenduje.

1 vykres
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