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Przedmiotem wynalazku jest mechanizm rézni-
cowy, zwlaszcza do pojazdéw mechanicznych, za-
wierajacy uklad smarowania sluzacy do dostar-
czania cleju do wnetrza obracajgcego sie kosza
mechanizmu réznicowego zaré6wno przy wysokich
jak i niskich predko§ciach. Przyktadowo mechanizm
taki moze byé zastosowany w napedzie gléwnym
pojazdu w celu rozdzielania i przenoszenia mo-
mentu obrotowego na napedzanie kola pojazdu.

W znanych mechanizmach réznicowych ro6zne
kcla zebate i inne czeSci tych mechanizmé6w musza
byé chlcdzone i smarowane caly czas podczas pracy
mechanizmu za pomocg odpowiedniego przepltywu
oleju. Zazwyczaj taki przeplyw powoduje sie przez
szczelne umieszczenie obracajgcego sie kosza me-
chanizmu réznicowego wewnatrz obudowy cze$-
ciowe wypemmionej olejem tak, ze cbr6t kosza moze
byé wykorzystany do wymuszania obiegu oleju.
Konstrukcja takich mechanizméw z ukladu sma-
rowania przyjmuje jedng lub dwie postacie w za-
lezmo$ci cd przewidywanego zastosowania mecha-
nizmu réznicowego, a w zwigzku z tym, w zalez-
noSci cd oczekiwanej normalnej obrotowej pred-
ko$ci kosza mechanizmu réznicowego.

Jezeli kosz ma pracowaé normalnie przy sto-
sunkowo wysokich predko§ciach obrotowych, woéw-
czas zazwyczaj dostarcza sie olej do kosza blisko
jego osi obrotu tak, ze sily odSrodkowe moga byé
wykorzystane do spowodowania przeplywu oléju
promieniowo na zewnatrz przez kanaly w kaszu,
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ktére kierujg olej do wewnetrznych czeSci kosza.
Natomiast jezeli kosz ma mormalnie pracowaé przy
stosunkowo niskich predko$ciach obrotowych, wow-
czas zazwyczaj stosuje sie czerpaki umieszczone
na koszu, ktére stuzg do podnoszenia oleju do
géry rodczas obrotu kosza tak, ze moze cn gra-
witacyjnie plyngé promieniowo do. wewngtrz me-
chanizmu poprzez kanaly w koszu, ktére kierujg
przeptyw do wewnetrznych czeSci kosza. Poniewaz
sity odérodkowe wymuszajg przeplyw oleju na zew-
natrz mechamizmu przy wysokich predko$ciach ob-
rotowych, a przy miskich predko$ciach obrotowych
do wewnatrz mechanizmu, dlatego wiec uklad
smarowania wykonany dla pracy przy niskich
predkoSciach nie zabezpiecza dostarczania odpo-
wiedniej ilo§ci oleju do wewmetrznych cze$ci ko-
sza gdy kosz obraca sie z wysokg predkoscia, po-
niewaz olej nie moze ptyna¢ do wewmngtrz poprzez
promieniowe kanaly wbrew silom od§rodkowym,
ktére dominujg przy takich predko§ciach. I prze-
ciwnie, uklad smarowania zaprojektowany dla pra-
cy przy wysokich predkoSciach nie zabezpiecza
dostarczania odpowiedniej ilo§ci oleju do wewne-
trznych czeSci kosza, gdy kosz cbraca sie z niskg
predko$cig, poniewaz sily odSrodkowe przy takich
predko$ciach nie sg wystarczajace do wymuszenia
przeptywu oleju. premieniowo sna.zewngtrz mecha-
nizmu poprzez smarujace kanaly kosza. L
Jezeli kosz mechanizmu réznicowego .zawiera
zar6wno zwykly uklad smarowania dla wysokich
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predko$ci jak i uklad dla niskich predko$ci, woéw-
czas promieniowe kanaly ukladu dla niskich pred-
ko§ci powoduja wyciekanie oleju ma zewngtrz z
ukladu dla wysokich predkoSci podczas pracy przy
wysokiej predkoéci i dlatego tez do wewnetrznych
czefci kosza dostarczana jest niewystarczajaca ilc§é
oleju podczas pracy przy wysokich predko$ciach.

Celem wynalazku jest skonstruowanie mechaniz-
mu réznicowego zawierajgcego uklad smarowania,
ktéry pozwala na odpowiednie dostarczanie sma-
rujgcego pltynu do wewmetrznych cze$ci kosza me-
chanizmu w zalezno§ci od obrotowej predkcéci
kosza; © 7T Y
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Péstawiény" ¢el zostal zrealizowany wedlug wy- '

nalazku dzieki wykcmai'liu mechanizmu ré6znicowe-
go 'majacego -uklad us;narowania, w ktéorym w
przestrzeni wewnetradej kosza znajduje sie kanat
csiowy lisytiowany wzdluz osi obrotu kosza, ktéry
laczy sie z przestrzenia wewnetrzng kosza. Uklad
smarowania sklada sie z pierwszego otworu two-
rzacego czefi¢ kanaly  osiowego w Dpoblifu wew-
netrznej przestrzeni kosza, kanaléw przeptywowych
usytuowanych promieniowo w koszu, ktérych ot-
wory wylotowe polqczone sa z kanalem osiowym
w odlegloSci od §rodka obrotu kosza mniejszej od
promienia pierwszego otwory.

Kosz wyposazony jest w obwodowe komory ma-
gazynujgce, kt6re sg otwarte od strony kanatu
osicwego oraz sy polaczone z przestrzemia wew-
netrzng kosza peprzei pierwsse ofwery, Promie-
niowe kanaty przeplywowe skierowane sg do ka-
nalu osiowego pod pewnym katem pomiedzy ko-
morami magazynujgcymi i komorami, ktérych pro-
miefh zewnetrznej powierzchni jest wiekszy od pro-
mienia pierwszego otworu. Drugi otwér o promie-
niu mniejszym od promienia pierwszego otworu
twerzyé cze$é kanatu osiowego w poblizu zewnetrz-
nej czeSci kosza, ijczac komory magazynujgce z
zewnetrzng cze$eig kosza.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w
przykladzie wykomania na rysunku, na ktérym
fig. 1 przedstawia mechanizm réznicowy z ukla-
dem smarowania w przekroju, fig. 2 — cze§é ukia-
du smarowania w przekroju wzdtuz linii 2—2 na
fig. 1, a fig. 3 — inng cze§é ukladu smarowania
w przekroju wzdtuz linii 3—8 na fig. 1.

Mechanizm réznicowy 10 zawiera obudowe 12,
w ktérej znajdujg sie rézme jego elementy, i ktéra
zaopatrzona jest w otwory dla waiu wej§ciowego
14 i dla pary wsp6tosiowych p6tosi 16L i 16R. Wat
- wejSciowy 14 jest obrotowo zamocowany wewngtrz
cbudowy 12 w lozysku 18 i dwéch lozyskach opo-
rowych 20, a napedzajace trzpieniowe koto zebate
22 jest zaklinowane na wale wejSciowym 14 obra-
cajae sie razem z nim. Piericieniowe kolo zebate
~2% jest napedzane przez kolo zebate 22 coraz jest
polgczone z koszem 28 mechanizmu réznicowego
10, np. za pomocy Srub 26, powodujac obrét kosza
28 dookola osi okreflonej przez stozkowe lotyska
oporowe 30L i 80R. Kosz 28 jest wewngtrz wy-
drazony a z zewmatrz jest zazwyczaj zamkniety.

W koszu 28 znajduje sie krzykak 32, ktéry usy-
tuowany jest w poprzek przestrzeni wewnetrznej
-3%-i zamoeowany jest swoimi koficami w przeciw-
» Ieglyeh cylindrycenyeh otworach 36 i 38 wyko-
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nanych w koszu 28, cbracajae sie razem z koszem
28. Na kazdym walku krzyzaka 32 zamocowana
jest para obiegowych ko6l zebatych 40, usytucwa-
nych w poblizu przeciwlegtych koficow walkéw,
ktére to kota wspélpracujg jednocze$nie z bocznym
kclem zebatym 42L i bocznym kolem zebatym 42R
tworzac zesp6! przekladni zebatej mechanizmu r6z-
nicowego 10. Poprzez kanaly osiowe 17 w koszu
28, ktoérych osie symetrii pokrywajg sie z osig ob-
rotu kosza 28, przebiegajg poélosie 16, ma ktérych
zaklinowane s3, w miejscu oznaczonym na rysun-
ku liczba 19, odpowiednie boczne kola zebate 42L,
42R. Mechanizm réinicowy 10 zawiera takze ele-
menty do pewnego stopnia przeciwdzialajacego jego
swobodnemu dzialaniu réinicujacemy tak, ze cze$é
momentu obrotowego jest przenoszona przez jedna
polo§ woéwcezas, gdy druga pélo§ obraea sie swo-
bocnie. .

Elementami tymi s3g: wkladka sprzegiowa 44L
zlaczona z pé6losia 16L i podobna wkladka sprze-
glowa 44R zigczana % polesia 16R, Kazda wkladka
sprzegowa sklada sie z pier§cieniowych tarcz cier-
nych 46 zaklinowanych ma koszu 28, dla zapew-
nienia obrotu wraz z nia, ktére sg poprzekladane
pierfeieniowymi tarczami ciermymi 48 zaklinowa-
nymj na odpowiednich bocznych kotach zebatych
42. Gdy pétosie 16L i 16R obracaja sie z tg samg
predkoscia obrotowa, woéwczas nie ma wzglednego
ruchu obrotowego pcmiedzy koszem 28 i bocznym
kolem zabatym 42L lub bocznym kolem zebatym
42R i w zwigzku z tym nie ma wzglednego ruchu
obrotowego pomiedzy poprzekladanymi tarczami
ciernymi wktadek sprzegtowych. Jednakze gdy
jedna z p6losi 16L lub 16R obraca sie wolniej od
drugiej, wéwczas musi wystapié wzgledny ruch
pomiedzy odpowiadajacymi jej bocznym kolem ze-
batym 42 i koszem 28 i temu wzglednemu rucho-
wi przeciwdziatajg tarcze cierne obydwu wkladek
sprzeglowych - 44. Wytworzony przez wkladke sprze-
glowa reakcyjny moment obrotowy, réizny co do
wielkoéci lecz o przeciwnym kierunku, przenoszo-
ny jest na pbétoé 16R lub 16L, kt6ra ma mozliwosé
wykorzystania tego momentu.

W mechaniZmie rézmicowym 10 zastosowano uk-
lad smarowania, ktéry zapewmia wla$ciwe smaro-
wanie ré6znych jego ruchomych czeSci a takze umoz-
liwia dobre odprowadzenie cierla. W tym celu
obudowa 12 jest uszczelniona, a w niej zawarty
jest w odpowiedniej iloéci olej lub inny odpowied-
nio smarujacy riyn, tworzagc w dolnej cze§ci obu-
dowy zbiornik 50 oleju, w ktérym czeSciowo za-
mcccwany jest kosz 28 oraz piercieniewe kola
zebate 24, ktére obracajg sie podczas pracy me-
chanizmu réznicowego 10. Poniewaz mechanizm
ten dziala zaréwno przy stosunkowo wysokich
predkosciach obrotowych jak réwniez przy sto-
sunkowo miskich predko$ciach obrotowych oraz
poniewaz przy tych dwéch rodzajach predkosci
obrotowych deecydujacg role odgrywaja inne ro-
dzaje sil, dlatego tez uklad smarowania sklada
sie z dwéch czeci: dla wysokich i dla miskich
predkofci, gdyz przy wysokich predkosciach prze-
wazajg sily odSrodkowe a przy niskich predkos-
ciach przewazajq sity cieikofci. Jakkolwiek obie
czeSci ukladu smarowania dzialaja zgodnie oraz
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zawierajag wspéOlne elementy, to jednak dla lep-
szego zrozumienia sg one opisane oddzielnie.

Podezas pracy mechanizmu r6znicowego 10 przy
wysokiej predkoSci pierScieniowe kolo zebate 24
obraca si¢ zanurzajac si¢ w oleju przy przecho-
dzeniu przez zbiornik 50 oleju. Sily powierzchnio-
we powoduja, ze na powierzchni wychodzgcega ze
zbiornika pier§cieniowego kola zebatego 24 przy-
wiera cienka warstewka oleju i gdy predkcsSé ab-
rotowa pier§cieniowego kola zebatega 24 jest od-
powiednio wysoka, cze§é tego oleju jest odrzucang
z kola zebatego promieniowo na zewnatrz, na sku-
tek dzialania sily od§rodkowej, uderzajac o wew-
netrzng $cianke 52, obudowy 12 mechnizmu réz-
nicowego 10 wzdluz jej gbérnego obrzeza.

Cze§é oleju odrzucanego z kota zebatega 24 zbie-
rana jest w kanale przeplywowym 54, ktary bieg-
nie ukoénie wzdluz wewnetrznej Scianki 52 obu-
dowy 12 do dotu w kierunku p6tosi 16R, i ktérega
konstrukcja umozliwia wymuszony ruch oleju pod
wplywem dzialania sily ciezko§ci w kierunku wlo-
tu 56 otworu przelotowego 58R w obudowie 12.
Otwoér przelotowy 58R biegnie w obudowie 12 w
kierunku do dclu umozliwiajac przeplyw przezen
oleju wchodzacego do otworu wlotowego 56 pod
dzialaniem sity ciezko$ci, ktéry nastepnie wypelnia
obwodowe wglebienie 60 w obudowie 12 otaczajac
obracajacg sie p6tos 16R.

Uszczelka 62 zabezpiecza przed wyciekaniem ale-
ju na zewnatrz obudowy 12 wzdluz poélosi 16R,
z tym, ze jednoczeSnie zwieksza sie jej $redmica
w kierunku bocznege kola zebatego 42R w pobli-
zu wglebienia 62 i przez to sila od§rodkowa po-
woduje osiowy przeplyw oleju do kanalu osio-
wego 17TR przez pierScieniowsg przestrzen pomiedzy
osiag 16R i powierzchnig otworu 66R w koszu 28,
ktéra ogranicza kanat osiowy 17. W koszu 28 znaj-
dujg sie obwodowe komory magazynujgce 68R,

83 629

10

15

20

25

30

35

ktére otwarte sg od strony kamalu osiowego 17,

poprzez ktéry wplywa do nich olej z otworu 66.
Komory magazynujacego 68 majg ksztalt zewne-
trznej powierzchni stozka Scietego, ktérego wieksza
z podstaw jest usytuowana blizej przestrzeni wew-
netrznej 34, dzieki czemu za wysoka predko$é ob-
rotowa kosza 28 pcwoduje przeplyw oleju w kaz-
dej komorze w Kkierunku zewnetrznej powierzchni
70 komory i jego zbieranie sie w poblizu maksy-
malnej $rednicy komory, oznaczonej na rysunku
liczbg 72. Promieniowa gleboko$é, do jakiej olej
moze wypelniaé komory 68 jest ograniczona S$red-
nicami rézinych kanat6w lub otworéw prowadza-
cych do tych komér. Olej wyplywa z komoér do
kanalu o najwiekszej Sredmicy, gdyz ma on naj-
mniejszg efektywng wysoko$§é zaporows.
Wewnetrzna cze§é kanalu osiowego 17 jest uk-
sztaltowana w postaci otworu 74 w koszu 28, ktéry
lgczy przestrzenn wewnetrzng 34 z komorami 68
i ma S$rednice wigksza od S$rednicy otworu 66R
tak, ze olej dostarczany do komoér 68 przez otwar
66 przeptywa do drugiego pier§cieniowego otworu
pomiedzy zewnetrzng Scianka otworu 74R i bocz-
nym kolem zebatym 42R. Poprzekladane tarcze cier-
ne wkladek sprzeglowych 44 sa zaopatrzone na
powierzchniach w promieniowe, nie pokazane row-
ki, kté6rymi olej przeptywa na zewnatrz pod wpty-
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wem dzialania sity odSrodkowej, i ktérych wew-
netrzne kohce polaczone sa z otworem T4R tak,
ze clej wyplywajacy z komoér 68 naciska na zew-
natrz pomiedzy tarczami 46 i 48 przez pawierz-
chniowe rcwki smarujgce i chlodzgce tarcze cier-
ne. Zewnetrzne kofice powierzchniawyeh rowkéw
promieniowych w tarezach ciermych 46 i 48 s3
takze otwarte i lqcza si¢ z obwodowym wybra-
niem 78R w kaszu 28, dzigki czemu alej bedacy
we wkladce sprzegtowej 44R zbiera sie w wybra-
niu 78R smarujgc zeby bocznego kala zebatego 42R
i obiegowego kota zebatego 40 i nastepmie wypel-
niajgc przestrzefi wewnetrzna 34 kasza 28 mecha-
nizmu réznicowega 10.

W koszu 28 znajdujg sie odpowiednie otwary 80,
przez ktére olej wyplywa z przestrzeni wewngtrz-
nej 34 i powraca do zbiornika 50 po wykonaniu
swej pracy. Pélo§ 16L, zlaczcme z nia boczne kolo
zebate 42L oraz wkladka sprzeglowa 44L sa chto-
dzone i smarowane, podczas pracy przy wysokiej
predkoéci mechanizmu réznicowego 10, podobnie
jak odpowiednie elementy zwigzane z p&losig 1GR.
Podczas wynurzania sie pierScieniowego kala zg-
batego 24 ze zbiornika 50 oleju, cze§é aleju z war-
stewki przylegajacej do powierzchni kota zebatego
24 nie jest odrzucana na zewnatrz, ale jest prze-
noszana przez pier§cieniowe kolo zgbate 24 az do
chwili jego zazebienia sie z napedzajacym trzpie-
niowym Kkolem zgbatym 22, po czym cze§é oleju
zostaje zgarnieta przez szybeiej obracajace sie koto
zgbate 22, Z wewnetrznej Scianki 52 obudowy 12
wystaje do dotu czeSciowa oslona 82 dastosowana
do stozkowego ksztaltu napedzajacego kola zeba-
tego 22, ktéra przykrywa znaczng cze$¢ jego oh-
rzeza tak, Ze olej odrzucany na zewngtrz pod dzia-
laniem sily odSrodkowej zbiera sie na wewnetrz-
nej Sciance ostony 82. Ostona 82 w poblizu wigkszej
§rednicy zaopatrzona jest w okienko 84.

Czynno§¢ pcmpowania wykonywana przez na-
pedzajace kolo zebate 22 powoduje przeplyw oleju
zebranego na wewnetrznej S§ciance ostony 82 w
kierunku okienka 84 i dalej jego wyplyw przez to
okienko. Drugi kanat przeplywowy 86, podobny
do poprzednio opisanego kanalu przepltywowego
przebiega do wewnetrznej §cianki 52 obudowy 12
do wewngtrz mechanizmu i jest tak usytuowany,
ze olej wyplywajacy z okienka 84 Sciska do niego.
Kanal przeplywowy 86 biegnie ukos$nie do dolu w
kierunku pétosi 16L i zweza sie przechadzac w
otwér przelotowy 58L w obudowie 12, ktéry jest
rodobny do poprzednio opisanego otworu przelo-
towego 58R, tak, ze alej w kanale przeplywowym
86 przeplywa pod wplywem dzialamia sily cigzko$-
ci przez otwér przelotowy 58L i otacza p6lo§ 16L.

Kanal osiowy 17TL jest uksztaltowany za pomoca
element6w podobnych jak przy kanale osiowym
17R, co powoduje, Ze olej przeplywa przez kanal
csiowy 17L, w spos6b opisany powyzej, do wnetrza
kosza 28 chlodzac i smarujgc wkladke sprzeglowa
44L i boczne kolo zebate 42L. N

Podczas pracy mechanizmu réznicowego 10 przy
stosunkowo miskiej predkcéci obrotowej zaréwno
obwodowa predka$é pierScieniowego kola zebatego
24 jak i napedzajacego kola zebatego 22 nie sg
wystarczajaco wysokie, aby spowodowaé odrzucenie



83 629

7

z nich jakichkolwiek ilo§ci oleju na zewnatrzi dla-
tego tez do kanaléw przeplywowych 54, 86 nie
deplywa wystarczajgea ilo§é oleju dla smarowania
mechanizmu réznicowego w spos6b opisany wyzej.

Dla smarowania elementéw mechanizmu zwigza-
nych z pbélosia 16L w czasie pracy przy niskiej
predko$ci obrotowej, kosz 28 zaopatrzony jest w
pewng ilo§é przeciwlegle usytuowanych czerpakéw,
jak np. czerpak 88L, kt6re wraz z obrotem kosza
28 zanurzajgc sie w zbiorniku 50 smaru, wypel-
niajg sie olejem, podnoszg olej do géry tak, ze
mcze on przeplywaé pod dzialaniem silty ciezkos$ci
przez kamaty 90L do poétosi 16L.

Zgodnie z fig. 2 w polgczeniu z fig. 1 zewnet-
rzna powierzchnia 92 kosza 28 wspélpracuje z pro-
mieniowo wystajacg z mniej Sciankg 94 i mas-
tepnie obwodowo zagieta tworzac czasze 96, ktora
wypelnia sie olejem, gdy czerpak 88L zanurza sig
w zbiorniku 50 oleju. Gdy czerpak 88L wynurza
sie ze zbiormika 50, wowczas pewna ilc§é oleju
wewngtrz czaszy 96 zostaje podniesiona powyzej
plaszczyzny poziomej, nastepnie przeplywajac pod
wplywem dzialania sily ciezkoSci do kanalu 90L
przez jego otwér wlotowy 98 usytuowany w pobli-
zu dna czaszy 96.

Kanat 90 biegnie w koszu 28 do wewnatrz pod
pewnym katem pomiedzy komorami magazynujg-
cymi 68 zasadniczo w kierunku promieniowym ilg-
czy sie swym wylotowym otworem 100 z otworem
102, ktéry tworzy cze§¢ kanalu osiowego 17L i jest
usytuowany wspblosiowo z pélosiag 16L tak, ze olej
z czerpaka 88L $Scieka bezpoSrednio na nia.

Po Scieknieciu na gérng cze§é pédlosi 16 smaru-
jacy olej sptywa na d6t woké6t pélosi przez otwor
74L, jak pokazano na fig. 1, smarujgc wkladke
sprzeglowa 44L i boczne kol> zebate 42L, przeply-
wajagc grawitacyjnie przez kanaty i otwory ro-
przednio cpisane. Smarowanie i chlodzenie pélosi
16R, wkiladki sprzeglowej 44R i bceznego kola ze-
batego 42R przy niskich predko$ciach obrotowych
cdktywa sie w podobny sposéb do cbjasnicnego po-
wyzej a stosowanego do smarowania i chicdzenia
cdpowiednich elementéw zwigzanych z po6tosig 16L
przy niskich predko$§ciach obrotowych.

Zgodnie z fig. 3 w polaczeniu z fig. 1 kosz 28 za-
opatrzony jest w czerpaki, jak np. czerpak 88R,
usytuowane wckoél pierScieniowego kecla zebatego
24, Otwér 104 w bocznej $ciance pierscieniowego
kcla zebatego 24 umozliwia przeplyw oleju do cza-
szy 96R czerpaka 88R, gdy czerpak zanurza sie w
zbiorniku 50 oleju, a kanal 90R podobny do kana-
tu 90L, wychodzi do czaszy 96R w poblizu jej dna.
Kanal 90R biegnie w koszu 28 do wnetrza pod
pewnym katem pomiedzy kcmorami magazynujg-
cymi 68 zasadniczo w promieniowym kierunku
i laczy sie swym wylotowym otworem 100 z otwo-
rem 102, ktéry tworzy cze§¢ kanalu osiowego 17
i jest usytuowany wspélosiowo z pélosig 16R tak,
ze olej moze Sciekaé bezposrednio na nig, gdy czer-
pak 88R zostanie podniesiony wyzej plaszczyzny
pcziomej.

Po Scieknigciu na gbérng cze§é pélosi 16R smaru-
jacy olej splywa w doét! wok6l of pélosi 16R przez
wybranie 74R, jak pokazano na fig. 1, smarujgc
wktadke sprzegtowsg 44R i boczne kolo zebate 42R
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przeplywajac grawitacyjnie przez kanat i otwory
poprzednio opisane. ‘

Kanaly 90 posiadaja wylotowe otwory 100 od
strony kanaléw osiowych 17 i ze wzgledu na fakt,
ze sila od§rcdkowa powoduje przeplyw oleju przez
te kanaly na zewnatrz podeczas pracy mechanizmu
réznicowego 10 przy wysokich predkos$ciach, kana-
ly 90 umozliwiaja wyplyw oleju z komér 68 bez
przeplywania przez wybranie 74 dla odpowiednie-
go smarowania wkladki sprzeglowej 44 i bocznych
k6l zebatych 42. Aby przeciwdzialaé takim stra-
tom smarowania podczas pracy mechanizmu ro6z-
nicowego przy wysokich predkosciach otwory wy-
lIotowe 100 kanal6w 90R umieszcza sie w odlegltoSci
promieniowej od osi obrotu kosza 28 mniejszej od
promienia otworu 74 dlatego, zeby po wyplynie-
ciu oleju do komér magazynujgcych 68 i wypelnie-
niu ich wzdluz zewnetrznej Scianki 70, olej wrly-
wal do otworu 74 przed osiggnieciem promienio-
wej glebokosci wystarczajgcej do odrzucenia ole-
ju na zewnatrz przez kanaty 90.

Odleglo§é promieniowa wylotowych otworéw 100
kanaléw 90R moze byé takze tak dobrana, zeby
stopniowo zmieniajac swg dlugo§é byla mniejsza
cd promienia otworu 74. W ten sposéb ilo§é oleju
przeptlywajgcego przez otwér 74 moze byé regulo-
wana za pomoca promieniowego dziatania kanalu
90 jako rury podnoszacej, przez co zmniejsza sie
hydrauliczng wysoko§¢é tloczenia w otworze 74
podczas pracy przy wysokich predko$ciach.

Zastrzezenia patentowe

1. Mechanizm réznicowy, zwlaszcza do pojazdéw
mechanicznych, w ktérym kosz cbraca sie dockcta
osi obrctu znamienny ftym, ze w przestrzeni we-
wnetrznej (34) kosza (28) znajduje sie kanal osio-
wy (17) usytuowany wzdluz osi cbrotu kosza, kté-
ry laczy sie z przestrzenia wewnetrzng (34) oraz
uklad smarcwania zawierajacy ctwér (74) wspol-
csiowy z osig cbrotu kosza (28), ktéry to otwoér {74)
tworzy cze$¢ kanatu osiowego (17) w poblizu prze-
strzeni wewnetrznej (34) kosza (28), i przeplywa-
jace kanaly (90) usytuowane zazwyczaj promienio-
wo w koszu (28), ktérych wylotowe otwory (100)
pclgczone sg z kanalem osiowym (17), przy czym
odlegto§é prcmieniowa wylctu (100) otworu (90) od
csi obrotu kosza jest mniejsza od promienia ctwo-
ru (74).

2. Mechanizm wedtug zastrz. 1, znamienny tym,
ze po zewnetrznej stronie kosza (28) umieszezone
sa czerpaki (88R), a kanaly przeplywowe (90) po-
1aczone z czerpakami (88R) tak, ze plyn moze prze-
plywaé¢ z czerpakéow (88R) do kanaléw przeplywo-
wych (90).

3. Mechanizm wedlug zastrz. 1 lub 2, znamienny
tym, ze ma komory magazynujgce (68) usytuowane
w koszu (28) dookola osi obrotu, ktére otwarte sg
od strony kanalu osiowego (17), przy czym otwoér
(74R) 1aczy komory magazynujgce (68) z przestrze-
niag wewnetrzng (34) a odleglo$é promieniowa ze-
wnetrznej powierzchni komér magazynujgcych
(68) cd osi obrotu kosza (28) jest wieksza od pro-
mienia otworu (74R). )

4. Mechanizm wedlug zastrz. 3, znamienny fym,
ze symetrycznie rozmieszczone komory magazynu-
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jgce (68) maja ksztalt stozkéw $cietych wspélosio-
wo z osig obrotu, przy czym wieksze podstawy
tych stozk6w lezg w poblizu przestrzeni wewne-
trznej (34), a otwé6r (74R) przecina te podstawy.

5. Mechanizm wedlug zastrz. 3, znamienny tym,
%e kanaly przeptywowe (90R) biegng w koszu (28)
do kanalu osiowego (17) ukoénie pomiedzy komo-
rami magazynujgcymi (68).

6. Mechanizm wedlug zastrz. 6, znamienny tym,
ze kanaly przeplywowe (90R) biegng w koszu (28)
do kanalu osiowego (17) uko$Snie pomiedzy komo-
rami magazynujacymi (68).

7. Mechanizm wedlug zastrz. 3, znamienny {ym,
2e w koszu (28) znajduje sie wspblosiowy z osig
obrotu otwor (66R), ktéry tworzy cze§é kanatu osio-
wego (17) w poblizu zewmetrznej cze$ci kosza (28),
ktéra laczy z komorami magazynujgcymi (68), przy
czym promiefn otworu (66R) jest mniejszy niz pro-
mien otworu (74R).

8. Mechanizm wedlug zastrz. 6, znamienny tym,
ze w koszu (28) zmajduje sie otwér (66R) wsp6i-
osiowy z osig obrotu kosza, ktory tworzy czesé ka-
natu osiowego (17) w poblizu zewnetrznej cze$ci
kosza (28), ktéra lgczy z komorami magazynujg-
cymi (68), przy czym promieA otworu (66R) jest
mniejszy niz promien otworu (74R).

9. Mechanizm wedlug zastrz. 1, znamienny tym,
ze w przestrzeni wewmetrznej (34) kosza (28) znaj-
duje sie otwor (74R) laczacy sie z tg przestrzenmig
i usytuowany wsp6tosiowo z osig obrotu kosza (28),
przy czym przeplywowe kanaty (96R) w koszu (28)
skierowane sg promieniowo od zewnatrz w Kkie-
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runku csi obrctu kosza, a cdleglo§é promieniowa
ich otworéw wylotowych (100) od osi obrotu kosza
jest mniejsza od promienia otworu (74R).

10. Mechanizm wedlug zastrz. 9, znamienny tym,
ze kosz (28) zaopatrzony jest w komory magazynu-
jace (88) ustawione woké! osi cbrotu oraz w otwér
(66R) wspoblosiowy z osig obrotu, przy czym otwér
(74R) laczy komory magazynujace (68) z przestrze-
niag wewnetrzng (34), a otwér (66R) lgczy kcmory
magazynujace (68) z zewnetrzng strong kosza (28),
za$§ promien otworu (66R) jest mniejszy od promie-
nia otworu (74R), a maksymalny promien powierz-
chni komér magazynujacych (68) jest wiekszy od
promienia otworu (74R).

11. Mechanizm wedlug zastrz. 10, znamienny tym,
ze po zewnetrznej stronie kosza (28) umieszczone
sg czerpaki (88), a symetrycznie rozmieszczcne ko-
mory magazynujace (68) majg ksztalt stozkow
Scietych wspé6losiowych z osig obrotu, przy czym
wiegksze podstawy tych stozk6w lezg w poblizu
przestrzeni wewnetrznej (34), a kanaly przeplywc-
we (90R) blegng ukoénie pomiedzy komorami ma-
gazynujacymi (68) i polgczone sq 'z czerpakami (88).

12. Mechanizm wedlug zastrz. 11, znamienny tym,
%2e zaopatrzony jest w kanaly przepitywowe (54),
rpolgczone z obudowsa (12), dostarczajace plyn z ze-
wnatrz kosza (28) do otworu (74R).

13. Mechanizm wedlug zastrz. 12, znamienny
tym, ze obudowa zaopatrzona jest w kanaly prze-
ptywowe (58R) lgczace kanaly przeptywowe (54)
z otworem (T4R), a kanaly przeplywowe (54) bie-
gna od osi obrotu do dotu w kierunku kanatu (58R).
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