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Opis wynalazku

Przedmiotem wynalazku jest zgrabiarka podbieraczowo-przenosnikowa do zbierania pokosow
traw i innych roslin.

Znane sa maszyny rolnicze do zbierania rownomiernie roztozonej na polu zielonki z dwoma bocz-
nymi podbieraczami zbierajacymi zielonke z podioza na ptaszczyzne przenosnikéw transportujacych te
zielonke prostopadle do kierunku jazdy i formujacych waskie pokosy zielonki na powierzchni podtoza
umozliwiajac jej zbieranie przez nastepne urzadzenia. W celu redukcji szerokosci transportowej prze-
nosniki wraz z podbieraczami stanowiacymi uktady robocze przestawiane sa z pozycji roboczej w trans-
portowa, w ktdérych odpowiednio ptaszczyzna przenosnikow jest prawie rownolegta do ptaszczyzny pod-
toza, a w pozycji transportowej prostopadta do niej.

Ze wzgledu na nierdwnosci podtoza podczas pracy wystepuja zaréwno odchylenia liniowe jak
i katowe pomiedzy osia watu przektadni, a osia watu odbioru mocy ciagnika co skutkuje powstawaniem
naprezen w wale przegubowo teleskopowym. Powstawanie odchylenia liniowego i katowego pomiedzy
osig watu przekiadni i osia watu odbioru mocy ciagnika nalezy niwelowac co jest realizowane przez
specjalnag konstrukcje zaczep potaczonego przy uzyciu przegubu mocowanego do ramy zgrabiarki.

W opisie patentowym SI25064A przedstawiony zostat uktad napedowy zgrabiarki karuzelowe;
z wykorzystaniem przektadni katowe] umieszczonej w ptaszczyznie pionowej na przegubie obrotowym
i pompy hydraulicznej. Umiejscowienie pompy hydraulicznej w tym miejscu umozliwia obracanie sie
watu przekfadni wzgledem watu odbioru mocy ciagnika w ptaszczyznie poziomej, co pozwala na reduk-
cje kata powstatego na skutek zmiany toru jazdy. Rozwiazanie to posiada wady, poniewaz nie pozwala
na redukcje katdow na wale przegubowo teleskopowym powstatych na skutek réznicy pozioméw pomie-
dzy zgrabiarka, a ciagnikiem.

W opisie patentowym PL429823A1 ujawniona jest zgrabiarka nasiebierna do zbioru roslin sto-
miastych, zwtaszcza motylkowych. W zgrabiarce przedstawiono uktad napedowy, w ktorym przektadnia
umiejscowiona jest w pozycji poziomej, a 0$ watu przektadni jest w pozycji rownolegtej do osi watu
odbioru mocy ciagnika. Uktad zbudowany jest z korpusu bedacego tacznikiem pomiedzy zaczepem,
a rama nosna zgrabiarki do ktérego przytaczona jest pompa hydrauliczna. Rozwigzanie to réwniez nie
pozwala na wyeliminowanie katow na wale przegubowo teleskopowym powstatych na skutek réznicy
poziomdw pomiedzy ciagnikiem, a zgrabiarka podczas pracy.

Celem niniejszego wynalazku jest redukcja naprezen w wale przegubowo teleskopowym powsta-
tych na skutek zmiany potozenia liniowego i katowego pomiedzy osig watu przektadni i osia watu odbioru
mocy ciagnika podczas pracy zgrabiarki podbieraczowo-przenosnikowe;.

Istota wynalazku jest zgrabiarka podbieraczowo-przenosnikowa do zbierania pokosow traw i in-
nych roslin, ciggniona przy uzyciu ciagnika za zaczep potaczony z rama nosna posiadajaca ukfad robo-
czy, ktory jest przymocowany do ramienia bocznego i sktada sie z podbieracza realizujacego podno-
szenie zielonki z podtoZza oraz przenosnika, taki ze w pozycji roboczej zgrabiarki ptaszczyzna robocza
przenosnika jest prawie rownolegta do podioza, a w pozycji transportowej razem z ramieniem bocznym
przestawiany jest do pozycji, w ktérej ptaszczyzna przenosnika jest prawie prostopadta do podtoza,
wyposazona w uktad napedowy skiadajacy sie z pompy hydraulicznej i przektadni umiejscowione;
w przedniej czesci charakteryzujaca sie tym, ze pompa hydrauliczna wraz z przektadnia umiejscowiona
jest bezposrednio na zaczepie w pozycji poziomej lub zblizonej do poziomej. Zaczep potaczony jest
poprzez przegub z rama nosng zapewniajac mozliwos¢ obrotu w osi sworznia pionowego i w 0si sworz-
nia poziomego, co skutkuje umiejscowieniem osi gtdwnego watu w linii prostej z osia watu ciagnika
niezaleznie od potozenia zgrabiarki.

Korzystnym jest, gdy zgrabiarka podbieraczowo-przenosnikowa posiada stopy podporowe, ktére
sa przymocowane do kazdego ramienia zaczepu za pomoca sworzni. Obie stopy podporowe potaczone
sg za pomoca poziomej belki taczacej, ktéra umiejscowiona jest w gérnej ich czesci.

W korzystnym wykonaniu w dolnej czesci zaczepu przymocowane sa ksztattowe ptytki z otworami
do ustalania potozenia stopy podporowej zakohczonej stopka przymocowana do niej nieroztacznie, przy
czym stopka, ma postac wielokata.

W innym korzystnym wykonaniu jedna ze stép podporowych w dolnej czesci posiada uchwyt,
ktory w przekroju poprzecznym ma ksztatt okregu, a w przekroju wzdtuznym ksztatt litery C.

Korzystnym jest, gdy stopa podporowa i pozioma belka taczaca w przekroju poprzecznym posia-
daja profil o ksztatcie czworokata.
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Zastosowanie w zgrabiarce podbieraczowo-przenosnikowej do zbierania pokosow traw i innych
roslin rozwigzania, w ktérym naped hydrauliczny wyposazony w przektadnie i pompe hydrauliczna
umiejscowiony jest bezposrednio na zaczepie posiadajacym mozliwos¢ obrotu w osi pionowej i osi po-
ziomej pozwala na redukcje odchylenia liniowego jak i katowego pomiedzy osia watu przektadni, a osia
watu odbioru mocy ciagnika co skutkuje umiejscowieniem osi watu zgrabiarki w linii prostej z osia watu
ciagnika niezaleznie od jej potozenia.

Zastosowanie konstrukcji z wykorzystaniem przegubu nadajacego dwie osie obrotu zaczepowi
pozwala na uzyskanie duzych wartosci kata skretu jak réwniez wysokosci kopiowania poprzecznego.

Rozwiazanie wedtug wynalazku przedstawiono w przyktadzie wykonania na rysunku, na ktérym
fig. 1 przedstawia w widoku izometrycznym zgrabiarke podbieraczowo-przenosnikowa do zbierania po-
kosow traw i innych roslin wyposazong w centralnie zamocowany na zaczepie uktad napedowy w po-
zycji roboczej, fig. 2 przedstawia w widoku izometrycznym zgrabiarke podbieraczowo-przenosnikowa
do zbierania pokosdw traw i innych roslin wyposazong w centralnie zamocowany na zaczepie uktad
napedowy w pozycji transportowej, fig. 3 przedstawia widok boczny zgrabiarki podbieraczowo-przeno-
$nikowej do zbierania pokoséw traw i innych roslin wyposazonej w centralnie zamocowany na zaczepie
uktad napedowy, fig. 4 przedstawia w widoku bocznym sprzeg zgrabiarki podbieraczowo-przenosniko-
wej do zbierania pokoséw traw i innych roslin wyposazony w centralnie zamocowany na zaczepie uktad
napedowy, a fig. 5 przedstawia w widoku z przodu sprzeg zgrabiarki podbieraczowo-przenosnikowej do
zbierania pokosow traw i innych roslin wyposazony w centralnie zamocowany na zaczepie uktad nape-
dowy.

Zgrabiarka podbieraczowo-przenosnikowa do zbierania pokoséw traw i innych roslin posiada
wspartg na kotach 5 rame nosna 3 ciggnieta przez ciagnik rolniczy za zaczep 1 w kierunku oznaczonym
strzatkg z numerem 6. Rama nos$na 3 potaczona jest z zaczepem 1 poprzez przegub 2, co zapewnia
mozliwos¢ obrotu wzgledem osi sworznia poziomego O1 i osi sworznia pionowego O2. Zgrabiarka po-
siada naped hydrauliczny wyposazony w przektadnie 15 i pompe hydrauliczng 14 umiejscowiony bez-
posrednio na zaczepie 1 posiadajacym mozliwo$¢ obrotu w osi pionowej i 0si poziomej pozwalajacy na
redukcje odchylenia liniowego jak i katowego pomiedzy osig watu zgrabiarki O3, a osia watu cia-
gnika O4. Zaczep 1 posiada przymocowana do kazdego swojego ramienia stope podporowa 4, z kté-
rych co najmniej jedna wyposazona jest w uchwyt 18. Stopy podporowe 4 potaczone sa ze sobg za
pomoca poziomej belki taczacej 19. Kazda ze stdop podporowych 4 zakonczona jest stopka, korzystnie
w postaci wielokata, przymocowana do niej nieroztgcznie. Stopy podporowe 4 przymocowane sg do
ptytki ksztattowej 21 i posiadaja mozliwos¢ regulacji ich potozenia poprzez osadzenie sworznia 22
w odpowiednich otworach 20 wspomnianej ptytki ksztattowej 21. Korzystnym jest, gdy stopy podpo-
rowe 4 w przekroju poprzecznym maja ksztatt czworokata, a uchwyt 18 w przekroju poprzecznym ksztatt
okregu, zas$ w przekroju wzdiuznym ksztatt litery C.

Rama nosna 3 posiada dwa symetrycznie umieszczone ramiona boczne 7 do ktérych zamoco-
wany jest uktad roboczy 17, sktadajacy sie z przenosnika 8 stuzgcego do transportu w kierunku prosto-
padtym do kierunku jazdy 6 materiatu podawanego z podtoza 13 za pomoca podbieracza 9 w kierunku
uktadanych pokosow. Nabieranie zielonki na przenosnik 8 przy uzyciu podbieracza 9 wsparte jest za
pomoca rolki dogniatajacej 10 zamocowanej przy uzyciu wspornika 12 do ramy przenosnika 11. Uktady
robocze 17 przemieszczajg sie w pozycji roboczej po podtozu 13 za pomocg urzgdzen podporowych
16. Uktady robocze 17 wraz z ramionami bocznymi 7, w celu redukcji szerokos$ci zgrabiarki podbiera-
czowo-przenosnikowej sa sktadane do transportu, do pozycji pionowej w ten sposdb, Zze ptaszczyzna
przenosnika 8 staje sie prostopadta do podtoza 13.

Wykaz oznaczen:

— zaczep

— przegub

— rama no$na

— stopa podporowa
kota

— kierunek jazdy

— przenosnik

— podbieracz

rolka dogniatajaca
— rama przenosnika
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— wspornik rolki dogniatajacej

— podtoze

— pompa hydrauliczna

— przektadnia

— urzadzenie podporowe

— ukfad roboczy

— uchwyt

— pozioma belka taczaca

— otwory w ksztattowej ptytce

— ptytka ksztattowa

— sworzen

— 0S sworznia poziomego osadzonego w otworze zaczepu 1
— 0S sworznia pionowego przegubu
— 0s watu maszyny

— 0s walu ciagnika

Zastrzezenia patentowe

. Zgrabiarka podbieraczowo-przenosnikowa do zbierania pokosoéw traw i innych roslin, cia-

gniona przy uzyciu ciagnika za zaczep (1) potaczony z rama nosna (3) posiadajaca co naj-
mniej jeden ukitad roboczy (17), ktéry jest przymocowany do ramienia bocznego (7) i sktada
sie z podbieracza (9) realizujgcego podnoszenie zielonki z podtoza (13) oraz przenosnika (8),
taki, ze w pozycji roboczej ptaszczyzna robocza przenosnika (8) jest prawie rownolegta do
podtoza (13), a w pozycji transportowej razem z ramieniem bocznym (7) przestawiany jest do
pozycji, w ktorej ptaszczyzna przenosnika (8) jest prawie prostopadta do podtoza (13), wypo-
sazona w ukiad napedowy skitadajacy sie z pompy hydraulicznej (14) i przektadni (15) umiej-
scowionej w przedniej czesci zgrabiarki znamienna tym, ze pompa hydrauliczna (14) wraz
z przektadnia (15) umiejscowiona jest, w pozycji poziomej lub zblizonej do poziomej, bezpo-
$rednio na zaczepie (1) potaczonym poprzez przegub (2) z rama nosna (3) zapewniajac moz-
liwos¢ obrotu w osi sworznia pionowego (0O2) i osi sworznia poziomego (O1) powodujac usy-
tuowanie osi (O3) gtownego watu w linii prostej z osig watu (O4) ciagnika niezaleznie od poto-
zenia zgrabiarki.

Zgrabiarka wedtug zastrz. 1 znamienna tym, ze do kazdego ramienia zaczepu (1) przymoco-
wana jest za pomoca sworzni (22) stopa podporowa (4), przy czym stopy podporowe (4) po-
taczone sg pozioma belka taczaca (19) umiejscowiona w gornej ich czesci.

Zgrabiarka wedtug zastrz. 2 znamienna tym, ze w dolnej czesci zaczepu (1) posiada ksztat-
towe ptytki (21) z otworami (20) do ustalania potozenia stopy podporowej (4).

Zgrabiarka wedtug zastrz. 2 znamienna tym, ze co najmniej jedna ze stop podporowych (4)
w dolnej czesci posiada uchwyt (18).

Zgrabiarka wedtug zastrz. 2 znamienna tym, ze stopa podporowa (4) zakonczona jest stopka
przymocowanag do niej nieroztacznie, przy czym stopka, ma postac wielokata.

Zgrabiarka wedtug zastrz. 2 znamienna tym, ze stopa podporowa (4) i pozioma belka taczaca
(19) w przekroju poprzecznym posiada ksztatt profilu czworokatnego.

Zgrabiarka wedtug zastrz. 2 znamienna tym, ze uchwyt (18) posiada w przekroju poprzecz-
nym ksztait okregu, a w przekroju wzdtuznym ksztatt litery C.
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Rysunki

Fig. 1
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Fig. 5
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