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Jwenkbare, door een medium onder druk bediende vleugelmotor.

De uitvinding heeft betrekking op een zwenkbare vleugel-
motor, welke door een drukmedium met een instelbare hoekslag en een
progressieve uitloopdemping in de dode punten bediend wordt.

. De tot nog toe bekende zwenkbare motoren, welke door een
medium onder druk bediend worden, kunnen in drie groepen onderverdeeld
worden: De eerste groep wordt gevormd door motoren, met de meest
verbréide constructieve oplossingen.

In hoofdzask gaat het daarbij om een cylindrisch lichaam
ven de motor met een flens of met voeten voor de bevestiging, in
welk lichaam een rotor met een, twee of drie schoepen draaibaar gele=-
gerd is en waarbij de arbeidsruimte door een identiek aantal schei-
dingswanden onderverdeeld is, welke gelijktijdig de funktie van aan-
slagen vervullen. De arbeidshoek van de rotor wordt hier door het aan-
tal scheidingswanden begrensd. De motoren zijn zonder eigen demping
en de arbeidsruimte, de rotor en de schoepen zijn door inlegsels af-
gedicht, welke door hun bereiding het uiteindelijke arbeidsmoment ver-
lagen. In het tweede’ geval gaat het om draaizuigercylinders voor een
hydraulische of pneumatische aandrijving. De motor bestaat uit een
cylinder met een inloop asn beide einden, welke cylinder het lichaam
van de motor vormt, uit een schijf, welke asn de zijden van tappen
met meergangige buitenschroefdraad met een spoed van hSO eindight,
welke schroefdraden tegengesteld zijn en in moeren zijn gelegerd. De
ene moer is niet verdraaibaar in het deksel van de motor verankerd.

De tweede moer vormt een einde van de rotor. Het tweede
einde van de rotor is een tap voor de afvoer ven het torsiemoment. Door
de toevoer van het medium onder druk in de ene of de andere inloop
wordt de schijf door de schroefvormige beweging van de ene naar de
andere zijde van de cylinder verschoven.

De drasibeweging van de rotor is op deze wijze van de
schroefvormige beweging van de schijf door het samenwerken van de
vaste moer in het deksel, welke vast met het lichaam van de motor ver-
bonden is, de schroefdraad op de tap van de schijf en de moer van de
rotor, afgeleid. De rotor is radiaal en axiaal in het tweede deksel’
van het lichaam van de motor zodanig gelegerd, dat deze slechts de
draaibeweging kan maken. De motor wordt behalve in standaarduitvoering

ook in verschillende modificaties geleverd. Een dearvan omvat de in-
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stelbaarheid van de draaiingshoek van de rotor en onderscheidt zich

door de axiale verschuiving van de niet draaibare legering van de moer

en het deksel van de motor en door een te kiezen demping in de eind=-

standen. De motor:bezit een hoog technisch niveau en het voordeel is,
een grote keuze in de modificaties. Door de constructieve opvatting‘
en de gegeven oplossing vereist de motor een belangrijke technologie
en fabricagenauwkeurigheid. Het schroefgédeeltevvan de aandrijving is
de kritische plaats van de motor, waarbij een kleine afwijking in égn
nauwkeurigheid of een slijtage de dan gevormde speling in de traagheids—
belasting ongunstig werkt onder gunstige en vloeiende gang. Een derde
geval, dat in zijn oorspronkelijke vorm tot. de eerste groep behoort,
draagt een ver doorgevoerde inovatie, welke betrekking heeft op de
keuze van de draaiingshoek van de rotor en dé einddemping in één gé-
geven drsaibereik. De aangegeven parameters liggen op een hoog niveszu.
Een feit is echter, dat het bereik wvan de instelbaarheiq van dé Qraai- _
ingshoek van de rotor bij 750 Nm slechts 180° is, hetgeen door de
inovatie ook niet verbeterd kan worden.

De bovengenoemde bezwaren worden door een zwenkbare vleu-
gelmotor volgens de uitvinding ondervangen, waarvan het wezen daarin
bestaat, dat de motor uit tenminste een arbeidssectie is saméngésteld
welke uit een ringvormig lichaam bestaat, dat van een vast zijdeel
met een bevestigde scheidingswand en een aanslag voor hét vaste dode-
punt van de hoekslag voorzien is en waaraan onder een vloeiende hoek
instelbaar, de verstelbare zijwand met een bevestigde:, begrenzende
aanslag voor het begrenzen van het instelbare dode punt van de wérk—'
zame hoekslag van een sectie bevestigd is. Dé rotor van élke arbéids-
sectie bestaat uit een vleugel met dempingsvoeten voor het vormen van
een wigvormig nauwer wordende ruimte bij de uitloop van dé vleugel
naar de aanslagen, waarin smoorgroeven zijn gevormd. Bij het samenstel-
len van de motor uit een aantal arbeidssecties zijn de afzonderlijke
arbeidssecties coaxiaal met elkaar verbonden.

De zwenkbare vleugelmotor volgens de uitvinding maakt het
door een progressieve demping mogelijk, dat het'uitlopén'en het aanlo-
pen van de rotor vloceiend en zonder stoten kan plaatsvindén. De con-
structieve afmetingen zijn klein en de vorm compact en er wordt een doel-

matige aandrijfinrichting voor de noodzakelijke arbeids-~hoekslag ver-

schaft met een klein aantal delen, welke gemskkelijk te onderhouden zijn.
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Door de progressiéve deping'enr de temgslagklép mét een
voeg voor het aanlopen wordt de binnenruimte van de motor zo ﬁuttig
mogelijk gebruikt. De demping is voor een gegeven béréik van het 'pelas-
tingsmoment, de snelheid en dé» onbalans in. de belasting doeltreffend.
De hoekslag van elke arbeidssectie is na verdeling van de schroeven
grof en vervolgens vloeiend in het bereik van ovale openingen van de
verstelbare zijwand zodanig instelbaar, dat instellen van een wille-
keurige hoekslag tot ca. 270° mogelijk is. Het is mogelijk een huis
met twee en meer secties te vormen, welke zodanig op een as verbonden
zijn, dat de arbeidshoekslagen en de hoeksnelhedén van de afzonderlijke
secties in willekeurige cycli gesommeerd of van elkaar a.fgetrok.kén
kunnen -worden. _

De tezamen met de schoepen met dempingsvoeten gevormde
rotor maskt een grotere dynamiek en torszemomen’c van de motor tot 7
zeer kleine afmetingen mogelijk door het toepassen van hogere drukken
van het arbeidsmedium. De toevoeropeningen in elke arheidssectie zijn
aan de kopwand op radiaal aangebrachte openingen en een paar daarvan
kan..:.. zodanig worden afgeschermd, dat in de funktie het a.nderé paar
van deze openingen na de noodzakelijke samenstelling van de motor
behouden blijft. Bij het instellen van de maximale hoekslag van 'eén
arbeidssectie kan de werking door middel van een servoschijf voor het
instellen van sndere tussenstanden van de slag van de werkzame hoek
bestuurd worden. Elke arbeidssectie is constructief zodanig uitgévoérd,
dat deze een zo klein mogelijk asntal wrijvingsvlakkén heeft .i'én wél
op de afdichting van de uittredende tappen van de rotor. Door deze
oplossing is de minimale gevoeligheid gewaarborgd en zijn de mechanische
verliezen van de motor tot een minimum beperkt. Door het scha.kelén van
de beide afdichtende kopvlakken van de rotor door middel van de scha-
kelopeningen is het hydraulische evenwicht gewaarborgd. Bij het’ samén—
stellen van de motor uit twee of meer a.rbéidssecties is de oplossing
van de toevoer van het medium onder druk door de voeding van de mee-
genomen arbeidssectie hetzij verwezenlijkt door bewéeglijke sla.ngén
of vaste toevoermiddelen via verdeelmiddelen of de toevoerboringen in
de rotor van de dragende arbeidseenheid.

Bij een op deze wijze samengestelde motor kan de totalé
slag van de werkzame hoek een veelvoud van één volledig hoek van 270O

zijn.
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In de tekening is een constructieve uitvoeringsvorm van
een arbeidssectie van de motor en verschillende modificaties van de
samenstellingen van de arbeidssecties naar de toevoer van medium onder
druk voor het voeden van de meegenomen arbeidssecties weergegeven.

In de tekening toont:

figuur 1 een doorsnede door een arbeidssectie volgens de
lijn I-I ven figuur 2;

, figuur 2 een gedeeltelijke doorsnede van een arbeidssec-
tie volgens de lijn II-II van figuur 1, gezien in de richting van de
as van de motor op de instelbare zijwand;

figuur 3 een doorsnede over de 1lijn III-IIT van figuur I
in het vlak van de smoorgroef en in het vlak van de terugslegklep
resp. de toevoer van het mediumomer druk;

figuur 4 een verbinding van twee arbeidssecties bij het
voeden van de meegenomen arbeidssectie door een niet weergegeven,
beweeglijke slang;

figuur 5 een verbinding van twee arbeidssecties, waarbi]j
in doorsnede de voeding van de meegenomen arbeidssectie door de ver-
deling is weergegeven; en

figuur 6 een verbinding van twee arbeidssecties waarbij
in doorsnede de voeding van de meegenomen arbeidssectie door boringen
in de doorboorde rotor van de dragende arbeidssectie is weergegeven.

Elke arbeidssectie 100 en de dragende arbeidssectie 101
bestaat uit een lichaam 1, dat van een vaste zijwand 3 met een daar-
aan bevestigde aanslag 8 en een scheidingswand 9 voorzien is, een
daaraan vlceiend, instelbaar een zijwand 2 met een daaraan bevestigde
begrenzingsasnslag 7 voor het begrenzen van het verstelbare dode punt
van de werkzame hoekslag onder een bepaalde hoek bevestigd is. In de
zijwanden 2, 3 is hetzij de rotor 4 van de arbeidssectie 100 of de ge-—-
boorde rotor 26 van de dragende arbeidssectie 101 draaibaar gelegerd.
Elke arbeidssectie 100 en de dragende arbeidssectie 101 is van openin-
gen 11 in de kop of van radiale toevoeropeningen voorzien, welke gemeen-
schappelijk aan de binnenzijde ter weerskanten van de scheidingswand
9 uitmonden. De rotor L4 van de arbeidssectie 100 en de geboorde rotor
26 van de dragende arbeidssectie 101 is zodanig op de vleugels van
dempvoeten 6 voorzien, dat de onscherpe inloopkanten 14 van de dem-

pingsvoeten 6 tezamen met smoorgroeven 12, welke in de aanslagen T, 8
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gevormd zijn, een wigvormig zich vernauwende riimte voor een pro-

gressieve demping van de uitloop van de vleugels 5 naar de aanslagen
T en 8 vormen. Daarbij zijn de aanslagen 7,8 van terugslagkleppen

18 voorzien, welke in de voeg 16 voor een vlceiend aanlopen van de
vleugel, in de aanslagen T of 8 uitmonden, hetgeen veroorzaskt wordt,
doordat het medium onder druk bij het aanlopen van de vleugel 5 in
de doorlastrichting door de terugslagklep 13 in de voeg 16 tussen de
aanslag T of 8 en de vleugel 5 heenloopt en slechts op een gedeelte
van het radiale vlak inwerkt en het aanloopmoment door de verhouding
van het vlak van de voeg 16 ten opzichte van het radiale vlak van de
vleugel 5 met de dempingsvoet 6 bepaald wordt. De voeg 16 kan door
een vlakke iitsparing in de vleugel 5 of in de aanslagen 7, 8 gevormd
worden. De verstelbare zijwand 2 is door middel van de schroeven 20
aan het lichaam 1 bevestigd, welke door boogvormige utsnijdingen

19 lopen en zodanig zijn bevestigd, dat een vloeiende hoekinstelling
ven de arbeidsslag bij elke sectie 100 en de dragende arbeidssectie
101 gewaarborgd is.

Elke arbeidssectie 100 en de dragende arbeidssectie 101
meken een vloeiende instelling van de hoekslag van de rotor tot onge-
veer 270° mogelijk. De instelling van de gewenste hoekslag geschiedt
zodanig, dat de verstelbare zijwand 2 over het veelvoud van de verde-
ling van de schroeven 20 grof instelbaar is, en binnen het raam van de
hoekafmeting van de boogvormige uitsnijding 19 is de mogelijkheid aan-
wezig van een gelijkmatig instellen van de gewenste hoekslag. Elke
arbeidssectie 100 en de dragende arbeidssectie 101 heeft afdichtings-
vlekken 21 van de rotor 4 of voor de geboorde rotor 26 met tenminste
een doorschakelopening 15 voor de vereffening. Bij het samenstellen
van de motor uit twee van deze arbeidssecties 100 is op de rotor L,
welke de arbeidssectie 100 mee-neemt, een meeneemmaaf 22 bevestigd,
waarop de meegenomen arbeidssectie 100 bevestigd is. Daarbi] is het
mogelijk de onbeweeglijke meenemende arbeidssectie 100, welke op het
frame 25 bevestigd is, van een niet weergegeven vaste toevoer voor het
medium onder druk te voorzien, welke naar behoefte in de toevoerope-
ningen 11 in de kop of de radiale toevoeropeningen 10 uitmonden, ter-
wijl het noodzakelijk is de zich bewegende meegenomen arbeidssectie
100 van niet weergegeven, beweeglijke toevoermiddelen voor het medium

onder druk, bijv. door het gebruik van drukslangen, te voorzien, welke
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in de radiale toevoeropeningen 10 .of de toevoeropeningen 11 in de kop
uitmonden. Bij een ander variant van de samenstelling van de twee van
dezelfde_arbéidssecties 100 is aan de rotor 4 van de meenemende ar-
beidssectie 100 een werdeelnaaf 23 bevestigd, waarop het lichaam van
5 de deler 24 draaibaar gelegerd is en waarop de meegencmen arbeids-
sectie 100 bevestigd is en waarin een kanaalverdelingssysteem 30
is gevormd, dat op de verdelende, ringvormige groeven 29 aansluit,
. waarin de toevoeropeningen 28 van het lichasm van de verdeler 2k
uitmonden. Het kanaalsysteem 30 mondt aan de andere zijde uit in de
10 toevoeropeningen 11 van de meengenomen arbeidssectie 100. Daarbij
kunnen de ringvormige groeven 29 hetzij in het binnencylindrische vlak
van het lichaam van de verdeler 24 tussen de afdichtingen 31 of in
het buitenste cylindervlak van de verdeelnaaf 23 gevormd worden.
) Deze variant maskt een zeer groot aantal samengestelde
15 arbeidssecties 100 mogelijk, omdat de lichamen van de verdeler 2L
zodanig in het frame 25 bevestigd kunnen worden, dat alle toevoermidde—
 len van het medium onder druk onbeweeglijk kunnen zijn.
Bij een andere variant is een arbeidssectie 100 en een
dragende arbeidssectie 101 samengevoegd. De onbeweeglijke dragende
20 arbeidssectie 100 is van een geboorde rotor 26 voorzien, waarop de
toevoernaaf 27 is bevestigd, waarop de arbeidssectie 100 bevestigd is
en waarin een kanaaltcevoersysteem 34 is gevormd, dat'op de toevoer-
boringen 33 van de geboorde rotor 26 van de dragende arbeidssectie
101 aansluit en in de toevoeropeningen 11 aan de kop van de arbeids-
25 sectie 100 uitmondt. De toevoer van het medium onder druk veor de
dragende arbeidssectie 101 kan onbeweeglijk zijn, terwijl voor de
arbeidssectie 100 dit geschiedt door niet weergegeven béweeglijke
slangen, welke in de toevoerkubus 32 uitmonden, welké op de toevoer-
boringen 33 van de geboorde rotor 26 aansluit. Een voordeel van deze
30 opstelling is, dat geen wrijvingsverliezen en geen ontwijken van me-
dium onder druk in vergelijking met de toepassing van een verdeler 23,
24 ontstaan. Verder maakt deze constructie samenstelling van de motor
uit een aantal arbeidssectie 100 mogelijk, welke door de dragende ar-
beidssectie 101 meegenomen worden, echter bij de toepassing van een
35 verdeler 23, 24 voor elke volgende arbeidssectie 100. Tijdens bedrijf
van de motor cefent de rotor 4 op de geboorde rotor 26 een stootbeweging

in de werkruimte uit, welke docr de aanslagen T, 8 met de automatische
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progressieve demping voor het bereiken ven de beide dode punten be-
grensd is. De scheidingswand duwt in samenwerking met de rotor 4 of
de geboorde rotor 26 en de schoep, welke door de vleugel en de demp-
voeten 6 gevormd wordt, de arbeidsruimte in twee delen of kamers en
wel in het drukgedeelte en het gedeelte, dat met de afvoer of omge-
keerd verbonden is, afwisselend naar gelang de richting van de gang
van. de motor. .
De arbeidsslag van de rotor wordt voor het bereiken van
het dode punt door de aanslag T of 8 gedempt, zodanig, dat het uit-
lopen of aanlopen van de motor vloeiend en zonder stoten kan geschie-
den.

De demping wordt verwezenlijkt, doordat de gesloten of
beperkte ruimteinhoud van het medium onder druk, welke tussen de aan-
slag T of 8 en de vleugel 5, de voet 6, de verstelbare wand 2 en de
vaste zijwand enlet lichaam 1 wordt bepaasld, in de afvoertak via de
smoorgroef 12 en de sanslag T of 8 wordt beperkt, welke op &t moment
werkzaam is. De eventuele axiale onbalans onder invlioed van het hy-
draulische leger wordt ondervangen door de hydraulische doorschakel-
openingen 15 van de beide afdichtingsvlakken 21 van de rotor U4 of
de geboorde rotor 26. De maximale gevoeligheid en de minimale mecha-
nische verliezen van de motor worden door begrenzing van de wrijvings-
vlakken tot een minimum beperkt, die worden gevormd door de afdichtings-
ringen 17, welke in de deksels zijn ondergebracht. Het voeden van de
motor, welke uit een asntal arbeidssecties 100 en eventueel een dragen-
de arbeidssectie 101 samengesteld is, kan door toepassing van een niet
weergegeven beweeglijke toevoerslang of door toepassing van lichamen
in de verdeler 24 en eventueel door toepassing van de geboorde rotor
26 plaatsvinden. De coaxiale verbinding tussen deze sectieskan daar-
bij door toepassing van een meenemernaaf 22 of een verdeelnaaf 23 en
eventueel een toevoernaaf 27 geschieden. Elke meegenomen arbeidssec-
tie 100- welke ten opzichte van het frame 25 beweegt, kan door radia-
le toevoeropeningen 10 of openingen 11 aan de kop via beweeglijke
slangen of vaste toevoermiddelen voor het drukmedium via toevoerope=
ningen 28 van het lichaam van de verdeler 24 gevoed worden, elk in een
van de verdeelgroeven 29, voorts daaruit in het verdeelkanaalsysteem
30 in de verdeelnaaf 23 uitmondt, welke op de openingen 11 is aange-

sloten.
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Het lichaem van de verdeler 24 kan tegen verdraaien bijv. door niet
weergegeven bevestiging aan het frame 25 geborgd worden. Het lichaam
van de verdeler 24 is tegen ontwijken van medium onder druk door een
pakking 31 afgedicht. Bij het samenstellen van de motor uit een dragen-
de arbeidssectie 101 en tenminste een arbeidssectie 100 dient de
geboorde rotor 26 van de dragende eenheid 101, welke aan het frame
25 bevestigd is, voor een verliesvrij toevoeren van medium onder druk
in de eerste meegenomen arbeidssectie 100. Het drukmedium wordt in
dit geval uit niet weergegeven beweeglijke slangen via de toevoerkubus
32 door de boringen 33 in de geboorde rotor 26 van de dragende ar-
beidssectie 101 in het toevoerkanaalsysteem 34 in de toevoernaaf 27
en daardoor in de openingen 11 in de kop ven de meegenomen arbeids-
sectie 100 gevoerd. De eventueel andere meegenomen arbeidssecties
100 kunnen op bovenbeschreven wijze gevoed worden.

De zwenkbare vleugelmotor volgens de uitvinding heeft
als aandrijfeenheid algemene toepassing. Toepassing]ia.n plaatsvinden
bij verschillende bedieningsinrichtingen, bijv. voor materiaal, werk—
tuigen of werkstukken bij gereedschapsmachines en verschillende aan-
verwante vakgebieden. De uit twee of meer arbeidssecties samengestelde
motor maakt een vergroting van de totale hoekslag mogelijk, naarge-
lang het aantal toegepaste secties en wel in een veelvoud van de ma-

ximale hoekslag van de sectie van 270°,
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CONCLUSIES

1. Zwenkbare vleugelmotor, welke door een medium onder
druk bediend wordt, met een verstelbare hoekslag en een progressieve
demping van de uitloop in de dode punten, bestaande uit tenminste een
arbeidssectie, welke uit een ringvormig lichasm met zijwanden bestaat,
waarin een eenvleugelrotor draaibaar gelegerd is, en welke van aan-
slagen zijn voorzien, welke de werkzéme hoekstand begrenzen en voor-
zien zijn van toevoeropeningen aan beide zijden van de zijwand van de
arbeidsruimte van de sectie, met het kenmerk, dat de arbeidssectie
(100) uit een lichamm (1) bestaat, dat van een vaste zijwand (3)
met een daarsan bevestigde aanslag (8) en een scheidingswand (9) wvoor=-
zien is en wasraan vlceiend onder een hoek instelbsar een zijwand (2)
met een daarasn bevestigde begrenzende aanslag (T) bevestigd is,
waarbij in de asnslag (8) en in de begrenzende aanslag (7) tenminste
een smoorgroef (12) gevormd is en de rotor (L) varde arbeidssectie
(100) met de vleugel (5) van dempvoeten (6) is voorzien, waarbij de
afzonderlijke arbeidssecties (100) coaxiaal met elkaar verbonden zijn.

2. Zwenkbare vleugelmotor volgens conclusie 1, met het
kenmerk, dat de dempingsvoeten (6) met onscherpe inloopkanten (14)
tezamen met de smoorgroeven (12) een wigvormig, zich vernauwende
ruimte voor een progressieve demping voor het aanlopen van de vleugel
(5) ten opzichte van de aanslagen (T, 8) vormen.

3.Zwenkbare vleugelmotor volgens conclusie 1, met het
kenmerk, dat de aanslagen (7, 8) van terugslagkleppen (13) voorzien
zijn, welke in een voeg (16) voor een vloeiend asnlopen van de vleu-
gel (5), in de aanslagen (7, 8) uitmonden.<

L. Zwenkbare vleugelmotor volgens conclusies 1-3, met het
kenmerk, dat de verstelbare zijwand (2) tenminste van twee boogvor-
mige witsnijdingen (19) voor vloeiend onder een hoek instelbare be-
vestiging van de zijwand (2) ten opzichte van het lichaam (1) voor-
zien is.

5. Zwenkbare vleugelmotor volgens conclusies 1=4, met het
kenmerk, dat deze temnminste uit twee arbeidssecties (100) bestaat,
waarbij aen de rotor (4) van de meenemende arbeidssectie (100) een
meeneemaaf (22) bevestigd is, waaraan de meegenomen arbeidssectie
(100) bevestigd is.

6. Zwenkbare vleugelmotor volgens conclusies 1-k4, met
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het kenmerk, dat.deze tenminste uit twee arbeidssecties (100) bestaat,
waarbij san:da-rotor (4) van de meenemende arbeidssectie (100) een
verdeelnsaf (23) is bevestigd, waarop het lichaam van de verdeler

(2k) drsaibaar gelegerd is en waarop de meegenomen arbeidssectie

(100) bevestigd is en waarin een verdelend kanaalsysteem (30) is ge=-
vormd, dat op de verdeelgroeven (29) aansluit, welke in de verdeel-
neaf (23) of in het lichasm van de verdeler (2L4) zijn gemaakt, en
waarin de toevoeropeningen (28) van het lichaam van de verdeler (24)
ultmonden, en waarin de openingen (11) aan de kopzijde van de meege-
nomen arbeidssectie uitmonden.

7. Zwenkbare vlieugelmotor volgens conclusies 1=k, met het
kenmerk, dat deze tenminste uit een arbeidssectie (100) en een dragen-
de arbeidssectie (101) bestaat, die coaxiaal onderling verbonden zijn,
waarbij de dragende arbeidssectie (101) van een geboorde rotor (26)
is voorzien, waarop een toevoernaaf (27) bevestigd is, wéﬁrop de ar-
beidssectie (100) bevestigd is en waarin een toevoerkanaalsysteem
(34) is gevormd, dat op de toevoerboringen (33) in de rotor (26) van
de dragende arbeidssectie (101) asnsluit en in de toeyvoercpeningen
(11) aan de kopzijde ven de arbeidssectie (100) witmondt.

8. Zwenkbare vleugelmotor volgens conclusies 1-7, met hét
kenm erk, dat de afdichtende vlakken (21) aan de kopzijde van de
rotor (4) en de geboorde rotor (26) van tenminste een doorschakel-

opening (15) voor de hydraulische vereffening, voorziem zijn.
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8.

9.

10.
11.
12.
13.
1k,
15.
16.
17.
18.
19.
20.
21.
22.
23.
2k,
25.
26.
27.
28.
29.
30.
31.
32.
33.
3kL.

-1l

Lichasm.

Instelbare zijwand.
Vaste zijwand.
Rotor.

Vlieugel.
Dempingsvoet.
Begrenzende aanslag.
Aanslag.
Scheidingswand.

Radiale toevoeropeningen.

Toevaoeropeningen aen de kopzijde

Smoorgroeven.
Terugslagkleppen.
Inloopkanten.
Doorschakelopening.
Voeg.

Afdichtingsring.
Deksel.

Boogvormige uitsnijding.
Schroeven.
Afdichtingsvlakken aan de
Meenemernaaf.
Verdeelnaaf.

Lichaam van de verdeler.
Frame.

Geboorde rotor.
Toevoernaafl.
Toevoeropeningen.
Verdeelgroeven.
Verdeelkanaalsysteem.
Afdichting.
Toevoerkubus.
Toevoerboringen.

Toevoerkanaalsysteem.

100. Arbeidssectie.

101

8

. Dragende arbeidssectie.
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