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Zat{zenf pro individudln{ zaprédént Obr.2
Jednotlivych sp¥ddactch Jednotek stroje
ne pfeden{ s otevienym koncem se spPfdda-

- cimi rotory, uzav¥enymi v¥kyvnym krytem,
Je _opatbeno brzdicim uistrojim pro brzdsnt
spPddeciho rotoru o &isticim dstrojim
pro &istén{ vnit¥nfiho prostoru sp¥iadsciho
rotoru, pfidemf &innost obou t&chto dstrojif
Jje_ovlédsnd ovlddecim orgédnem., Podle vy-
ndlezu je ovliddact orgdn tvoen ovlddect
pékou, umisténou ne uzavirscim krytu
spiddaciho rotoru = vykyvnou do t¥{ pra-
covnich poloh pti svém pohybu relativn¥ ke
krytu nebo spole&n¥ s krytem, ve kterych
uvdd{ v ¥innost a vyFfazuje z &innosti
brzdici dstrojf o &istic dstrojf.
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Vyndlez se tykd zetlzeni pro individudlni zep¥ddén{ jednotlivych dop¥ddacich jednotek
stroje ne p¥edenf s otevienym koncem, K jehoZ kaZdd dopFddaci Jjednotks je opatiens spid-
dacim rotorem, jeho¥ otevrend strene je kryte odklopnym krytem, brzdicim ustrojfim pro
brzd&ni rotoru s &isticfd dstrojim pro 3i¥t¥ni vnit¥nfho prostoru spPddectho rotoru, pro-
chdzejlcim svou ¥4sti{ krytem rotoru & umfstdnym svymi dal¥imi ¥dstmi ns spfddecim stroji,
priZem? &isticl dstroji je spreZeno spolednym ovlddacim dstrojim s brzdicim uWstrojim pro
brzd¥ni spiadeciho rotoru,

Zapiddéni piize ne spiédacich jednotkdch pro pFedeni s otevienym koncem se provddi
pfi redukované rychlosti otéden{ rotoru s pfedchdzi mu &i¥tén{ vnit¥nfho prostoru rotoru
spoledn¥ s pneumstickym odvdd¥nim uvolndnych nedistot.

K pretrhu spfddené p¥ize dochdz{ témd* v pFimé souvislosti se znelilt¥nim sp¥ddeci
jednotky, protofe bud je zne¥iSt¥ni sprédacfho rotoru tek velké, %e je p¥fmou pF{3inou
petrhu p¥ize nebo p¥i pretrhu p¥fze dochdzl k ndslednému znedisténi vnit¥niho prostoru
sptddectho rotoru vliknitym meteridlem, ktery zistal uvnit¥ nespfeden, & nevic pretrienym
koncem p¥fze, ktery rovns# zistdvd uvnit¥ sprddecfho rotoru. Proto je zprevidle t¥eda pFed
zapPdddnim uvést spPédaci rotor do stavu, ve kterém jsou zejidtény pFedpokledy pro bezpo-
ruchovou tvorbu p¥fze. K tomu je pFedeviim nezbytné vydiSt¥ni sp*édacihq rotoru.

Pro %i8tsni vnit¥niho prostoru sp¥ddeciho rotoru se dosud poufivéd Zisticich dstroj{,
kterd se pPisouvej{ ke spPddaci jednotce @ kters potom provad¥j{ vlestni ¥istici operace,
U jednoho gze zndmych ¥#eSenf{, popseného ve spisu NSR DOS &, 24 10 269, se pomoc{ prvniho
pohonu pPIbl{%{i sp¥ddacf mfsto k vodic{ hlavici, proti které se pPisune dsti odtshové trubi~
ce pro odtah p¥fze. Pomoc{ druhého pohonu se vede vodici hlevic{ e odtehovou trubici
ohebnd sonda, kterd se zavdd{ do spfddsciho rotoru. Tfetim ustrojim se potom zapind
proud stle&eného vzduchu, aby se podpoBilo zevéd&ni sondy sp¥ddectho rotoru. Ctvrtym po-
honem se soufasn¥ krdtkodobd nebo pFeruSovend pidsobf na brzdicif dstroj{ spFéddectho rotoru.

Po ukondenf &istici operace se sonda op&t vytdhne z rotoru e spPddaci rotor se op&t
8 silndji profoukne proudem stla¥eného vzduchu. Soulesn¥ s tim se krdtkodob# sniZi polet
otd¥ek sprddactho rotoru. Toto zndmé zaPizeni ne &i¥t¥ni spPddecich mist je vBek velmi
slo%ité a proto i ndkladné, protoZe k provéddéni vEtiftho po¥tu pracovnich dkond musi byt
opatfeno ptislu¥né Velkym podtem pohonnych e ovlddecich dstroji.,

Je zndna teké Uprave spfddsci jednotky, u které je moZné ovlddat brzdici dstrojt
spiddeciho rotoru jak p#i uzavieném krytu sp¥ddacfho rotoru v dobd ods%rqiovént pPetrhu,
tak teaké p*i otevi¥eném krytu, jek je podrobn¥ji popséno ve spisu NSk DAS. &. 2 109 975.
Toto #eSeni se vBak tykd pouze ovldddni brzdicfho dstroj{ spiédacfho rotoru.

ProtoZe ovldddn{ ¥isticfho procesu Je velui sloZité, bylo dosud nutno provédét
Zist¥ni. sp¥ddeciho rotoru a ndsledné zapPbdddni p¥ize po dokonZeném ¥id¥t¥n{ pomoci odd¥-
lenych dstroji, jek je petrno nepi¥ikled ze spisu NSR DOS &. 25 28 009,

Pro ndsledné zepPdddni pPfze mé velky vyiznem poZedavek na spolehlivost vyZilt¥ni
spPédaciho rotoru, protoZe jinek zdstdvd zep¥dddni bez Zd4doucfho v¥aledku. Provddi-li se
v8ek ¥3i3t¥n{ ru¥nd, je vysledek zdvisly ne pedlivosti a zrudnosti obsluhy.

Ukolem vyndlezu je vyPeSit jednoduché zePfzenf pro ¥ist¥nf spPddascfho rotord strojd
pro pPedeni s otevienym koncem, kterym by bylo moZno provdd&t spolehlivé ¥i¥téni, nezdé-
vislé na pe¥livosti obsluhy, jeko p¥edpoklad pro uUspéSné s rychlé odstren&ni pretrhu p¥ize,

Tento kol je vyFeSen zeiizenim pro individudlni zp¥dddni jednotlivych sp¥ddacich
Jednotek stroje pro predeni s otevienym koncem, u n$hoZ je keZdd spPddecf jednotks opetdens
spfddacim rotorem, jehoZ oteviend strena Je zakryte krytem, ddle je opnt¥ens brzdicim
dstrojim pro breadn{ sprddeciho rotoru e $isticim dstrojim pro %i3tdni vnit¥ntho prostoru
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spfddaciho rotoru, které prochézi svou ¥dstl krytem spFédaciho rotoru s je umfstino svymi
zéklednini S4stmi ng spPddacim stroji, p¥ifem &istic Ustrojf pro ¥i3t&ni vnitfniho
prostoru spiddactho rotoru je pomoc{ spoledného ovlddsctfho Ustrojf splafeno s brzdicfm
ustrojim pro brzddén{ spfédacfho rotoru. Podstete vyndlezu spo&fvd v tom, Ze ovlddaci
dstrojf je tvoreno ovlddact pékou, uspofddenou v oblasti v¥kyvného krytu » pohyblivou
spoledn¥ s krytem, pro spoledné ovldddn{ &Eisticfho dstrojf pro &ijténg spfddacfho rotoru

@ brzdiciho ustroji pro brzdinf spiddsctfho rotoru s pro ssmosteind ovlddén{ pouze brzdictho
dstrojf sp¥ddscfho rotoru, ‘

Podle konkrétniho vyhodného proveden{ za¥f{zen{ podle vyndlezu je ovlédac{ péka stovis.
telnd do t*{ pracovnich poloh vi&i krytu, pfi¥em%¥ v prvni pracovni poloze ovlddact pdka
uzdvorovéne na krytu pro uvolndn{ brzdicfho dstrojf od sp¥édectho rotoru a udrfovént
&istictho dstrojf mimo ¥innost, ve druhé pracovnt poloze je ovlddac{ pdka odklopena do
krajn{ polohy pro veden{ brzdicfho dstrojf a &istictho Ustroji v ¥innost s pisoben{ ne
sp¥ddaci rotor a ve tPetf pracovni poloze je ovlddac{ péka odklopena do mezilehlé polohy
pro udrfovénf brzdiciho dstrojl v &inné poloze ne sptddecim rotoru a vytazen{ &istictiho
ustroj{ z &innosti.,

R Jiném v¥hodném provedent vyndlezu Je ovlddec! pdka pro ovldddnt Eistictho dstrojt
se vzduchovym kendlkem & uzsvirscim ventilem spojens s uzavirscim orgénem vzduchového ko-
nélku teZnym prvkem, tvofenym ty¥kou, kterd je spojene s ovlddact pdkou mimo otonou
pdku ovlddact pdky.

P¥i uzdvorovédni ovlddact péky ne krytu je jejf vnEJSL povrchové ploche uloZens
v prodlouZeni vn&J5L povrchové plochy krytu a lfcuje s ni,

Kryt je podle del¥fiho vyznemu vynélezu opat¥en rukojetf, vedle nf% Jje umistdn spine-
ci knoflfk » uvolhovaci knoflfik pro uvoln¥ni uzévorovénf mezi krytem s ovlddec{ pékou,
Ovléddact pdke mdZe byt spojena s pruinym skumulétorem sily pro jejf vykldnéni z prvn{

. pracovni polohy do druhé pracovni polohy pii uvolndni uzdvorovédni mezi krytem a ovlddact
pékou, Pruinf akumuldtor sily je tvoFen zejméne pruZinou, p¥ipojenou k brzdicfmu dstrojf
‘pro pisobenf ne ovldect pédku prostPednictvim brzdicfho dstroji,

Zet{zen{ podle vyndlezu Je konstruk¥n& pom&rng Jednoduéhé 8 jeho vyrove je nendroé&ng,
pfifemZ v provozu mé oproti znémym ¥eSenfm oviddénim Sisticfho & brzdictho dstrojf %edu
plednostf, PouZitim ovlddact péky podle vyndlezu, kterd Je oto¥nd kolem osy jako kryt
rotoru & pfitom je vykyvnd visi krytu rotoru, je mofno dosdhnout vzédjemn¥ sled&ného
E15t¥nl e zastavovédni rotoru Jedinym ovlddacim pohybem. P#i otev¥ent krytu je rotor dobte
pfistupny e pritom je Zistict dstroj{ eutometicky vy¥ezeno z provozu., Ovlddsc! péke se
wdZe pohybovat jak s krytem, tek teké nezdvisle ne pohybech krytu, tekZfe je moZno oviddst
pouze gestaveni rotoru, zetimco ¥isticf ustrojf pro ¥i3t¥n{ spsdecfho rotoru se do Zine
nosti neuvddf. ‘

P¥{kledy provedenf zeFf{zen{ k individudlnimu zepFddénf pFifze ne spFddacim stroji pro
pFedent s otevienym koncem jsou zobrazeny ne vykresech, kde obr. 1 zndzornuje axonometricky
pohled ne Fedu spfddacich jednotek, opatfenych ze¥izenim podle vyndlezu, na obr. 2 je
zndzorndn bodni pohled ne za#fzen{ z obr. 1, zobrezené ¥dstedns v tezu, na obr. 3 je -
podobny bo&nf{ pohled ne ob¥n¥né zeffzent podle vynélezu, zobrezené &dstednd v fezu, a na
obr. 4 je bo¥n{ pohled ne ¥4st jiného p¥ikledu provedeni, ne kterém Je ze¥{zeni opetdenc
mechenickym ¥isticim dstrojtm, zobrazenym ¥dste¥n® v fezu.

Spréddaci zeffzenf pro pledeni s otevlenym koncem je opatieno ojednocovacfm dstrojim
L.s vy¥esévacim vdleXkem 11, poddvecim védledkem 12 = pFitlednyn stolekkem 13 (obr. 1, 2),
lde od vy¥esdvectfho vdle¥ku 11 se ojednocend vlgkne 20 vedou pFivodnfim kandlkem 10 do
vnit¥niho prostoru sp#ddacfho rotoru 3, ve kterém klouZou po skluzové st¥ns do obvodového
“-#ldbku 21, ve kterém se tvorf stuske vidken. Ze stuzky se potom zkrucovénim vytva#{ prize
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22, odtahovand odtahovou trubidkou 30 pomoef dvojice neznézopnénych odtahovich vdlelkd a
navijend obvyklym zpisobem ne nezndzorndnou civku.

Ve vnit¥nim prostoru spiddacfho rotoru 3 se udriuje obvyklym zpdsobem pomoci nezndzor-
n&ného zdroje podtlaku niZif tlsk vzduchu, neZ je atmosféricky tlek, pri¥em# spFédect -
rotor 3 je spojen s odsdvacim ustrojfm pomoci pFipojovact trubidky 31.

P¥ivodni 2 ojednocovacf dstroji 1 miZe mit libovolnou konstrukci, miZe byt tvo¥eno ne~-
prikled priteZnym dstrojim. Ve zndzornsném p¥ikledu provedeni je opat¥eno p¥ftlednym
stoletkém 13, pPitladovanym pF{tladnou pruiinkou 130 k poddvecimu vélefku 12. K vykyvné
ose 14 pF{tleiného stoletku 13 je pripojen zhusloves 15 vldkenného pramene, ktery je
vykyvny a je tvo¥en ve form¥ ndlevky, oddalovené pomoct elektromagnetu od pF{tle&ného
stolefku 13 pFi pot¥eb¥ uvolndni vldkenného premene 2. JeptliZe se visk zhusiovad 15 po
pierudent nabuzeni elektromegnetu 16 uvolni, zalne pusobit tla&nd pruZinke 1920, kterd
tledf na zhusiova& 12 a odddlf pi‘itlaérii stoleZek 13 od poddvacfho védle¥ku 12, p¥ilems
vldkenny premen 2 zistane zachycen mezi pFf{tlaZnym stoledkem 13 e zhu¥iove¥em 15.

U dstf{ odtehové trubidky 30 je umfstdno &idlo 33 pPetrhu, které miZe mft mechanické
ovldddni spfnacim knoflfkem 230, prochdzejicim krytem 32, kryjfcim ojednocovact dstroji
1 i spFédaci rotor 3, uloZeny ve sk¥fni. Kryt 32 je toké opatien odtshovou trubi&kou 30
pro odteh pFize 32, &idlo 33 pFetrhu 2 jeden df1 p*fvodnfho ksndlku 10 pro privéddéni
ojednocenych vldken 20. &idlo 33 pFetrhu je obvyklym zplsobem spojeno s elektromagnetem
16 pro pierusen{ p¥fvodu vldkenného pramene 2 ke spfddacimu rotoru 3.

Ne krytu 32 je umfstdno Fisticf dstroji 4 pro ¥i¥t¥nf sp¥ddecfho rotoru 3. Ve zndzor-
n¥ném pFikladu proveden{ sestdvd &istict dstrojf 4 ze vzduchového kendlku 40 pro privddéni
stladeného vzduchu, ktery je svym ustim nesm&rovén proti vnit¥n{ st&n¥ spPddacfho rotoru
3+ V pFfipad¥ pot¥eby miZe ¥isticl dstojf 4 sestdvat z n¥kolika vzduchovych kendlkd 40,
které mohou dstit do vnit¥niho prostoru sp¥ddaciho rotoru 3 v rdznfch mistech jeho obvodu
s mohou byt neklon&ny v rdznych dhlech vigi vnitfnim st¥ndm spPédactho rotoru 3. Ve
zndzorn¥ném p¥fkladu provedeni je vzduchovy kendlek 40 nesmdrovén do obvodového %ldbku 21,
ve kterém se v pribshu sp¥ddecfho procesu tvor{ stuike vldken, Vzduchovy kendlek 40 nebo
v8échny vzduchové kendlky 40, je-1i jich vice, je nepojen p¥ivodem 41 na zdroj tlakového
vzduchu, pifi¥emZ v pFivodu 41 je viazen ventil 42.

Jak je patrno z obr. 2 a 4 je sp¥ddeci rotor 3 uloZen zndmym zpisobem tak, Ze jeho -
hitfdel 34 je uloZen v klinu mezi dvojicemi podpérnych kotousd 35. S h¥fdelem 34 miZe
prichdzet do zébdru brzdicf{ Ustroj{ 3 pro brzd¥nf spfddeciho rotoru 3, které sestdvd
z brzdové péky 50 s brzdovym Zpelfkem 500, na kterou piisobi teZnd pruZine 501. Brzdovy
fipalik 200 je ne jedné své strand ulofen ne brzdové pdce 50, kterd je jednfm koncem ulo-
%ene vykyvn& ne ose 31, zetfmco jeji druhy konec nese kladku 52, kterou se mi%e zvedat
hnsci ¥emen 53 2z h¥fdele 34 sprddactho rotoru 3. S koncem brzdové pdky 50, nesoucim kladku
22, Je spojena teZné pru¥inke 54, jejiZ druhy konec Je-piipevn&n k jednomu konci dvoursmen-
né prenosové péky 6.

Prenosovd péke § je uloZens vikyvnd kolem své stiednt ody 62 & Je na jednom svém
konei opat¥ens kladilkou 60, kterd sleduje spinaci veZku 71. Spinsci va¥ks 11 Je souddstf
ovlddact pdky 7, kterd je ulofens ve vyitezu 320 krytu J2 e je uloZene spole¥nd s krytem
J2 na spoledné oto¥né ose 37. Na ovlddact péku 7 pisobl pFes prenosovou pdku 6 @ brzdovou
pdku 50 taZnd pruzinks 501, Ovlddeci pdka 1 Jje opstfena ne svém koncl, odvrdcendm od
otoné osy 37, vybrédnf 72, do které zasehuje zaji%lovact v¥stupek 730, ktery je pohyblivy
ve sméru kolmém ne sm¥r vykyvného pchybu ovlddaci péky 7 e je taZnou pruiinkoun 731 stdle
udrZovén v blokovaci poloze, ) '

v hlizkosti_ otodné osy 37 je na ovlddect péce 7 umfstdna ${dict ose 74, pPes kterou
Je s ovlddaci pdkou ] spojena tla¥nd ty&ka 8, kterd svym koncem dosedd ns spfnaci kolfk

44 ventilu 42. :
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Na obr. 2 je sp¥ddact ze¥fzen! zndzorn¥no v prab¥hu bszného sp¥ddactho procesu.
ProtoZe pPize 2, je-1i navijens ne nezndzorngnou civku, je nepnuts a plsobf na ¥idlo }}_\
pPetrhu, uvolfiuje teké elektromegnet 16 pres zhudloved 15 vidkenng premen, takie ke spFé-
dacimu rotoru 3 je p#fvodnim a ojednocovacim dstrojim 1 pfivédsn vidkenny meteridl, ktery
se zekrucuje do konce pffze 22. Dojde-1i k p¥etrhu, &idlo 23 zeregistruje vymizen{ teshu
p¥{ze 22 a pomocf elektromsgnetu 16 se pFerusf p¥ivod do spfddactho rotoru 3.

Jekmile obsluhe stroje zeregistruje zdvadu, kterd mi%e byt oznemovéns poplachovym
dstrojim, nap¥fkled nezndzorndnou signdlnf %drovkou, zvedne rameno civky, které rovn:
nen{ zndzorn¥no & pFemfst{ Je do klidové polohy, tekie nevijeni p*fze 22 se prerus{.

Aby se spPddact dstroj{ pripravilo k gep¥dddnt, mus{ se nejprve vydistit sphddact
rotor J. PF¥itom uchopf obsluhe kryt 32 spPddactho mfste ze rukojet 221 2 pelcem téhne
uvolnovact knoflfik 13 sm¥rem k rukojeti 321, aby po Jeho posunutf do8lo k uvolnin{ )
zajislovectho kolfku 730 ovlddect pdiky 1. Pisobenfm teiné pruinky 501, kterd pres brzdo- .
vou péku 50, teZnou prufinku 24, prenosovou péku 6 e sptnaci vedku 11 ptsobf:na ovlddect
péku 7, se ovlddaci péke 7 vysune z viPezu j20 krytu 32 spFddactho mista,

Pasobenim teiné pruZinky 501 vyklondnd brzdové péka 30 potom dolehne svym brzdovym .
Spalikem 500 ne h¥#{del 34 sp#sdacfho rotoru 4y setimco kledke 52 odddlf hnac{ Femen 53
od h¥{dele 34. Soudasn¥ se hi{del 34 zvedns z klfnu mezi podp¥rnyui kotou¥i 35 o pritlass
se na nepohyblivy brzdovy blok 502 (obr. 4). Spiédect rotor 4 se tim zastevi,V prabshu
zestavovéni sprddeciho rotoru 3 se ovlddact pékou 1 pfes tla¥nou tytku 8 otevird ventil
42, ktery umoZhuje p¥fvod tlakového vzduchu do spfddeciho rotoru 3, ve kterém probfhd Sist3-
nf, zetimco Jeho rychlost otélenf klesd e% ne nulu. Nezndzorn¥ny zdréJj podtleku, ktery
vytvé#{ podtlak,. nezbytny k prabshu sp¥ddacfho procesu, z0stdvé stdle v &innosti s odvdd{
uvoln¥né ¥dstice nedistot phes otevFenou strenu sp¥ddacfho rotoru 3 e p¥ipojovaci trubikou

a1 pryé&.

PFL zap¥ddénf uchopf obsluhe konec pFfze 22 ne civce e odtdhne z cfvky doétetesns dlou-
hy kus p¥ize 22, ktery uprevi odd&lenim koncové ¥dsti, kterd byla p¥f&inou pretrhu, na
pPesriou zep¥edeci délki. Potom obsluhe op¥t zasune ovlddacf pdku 7 do vyfezu 220 krytu 32,
kde zepadne za.jiaiovaci-vystupek 130 do vybrdnf 72 ovlddact péky 7. Tfm se teké stled{
tlelny &len, tvofeny tla¥nou ty&kou 8, zp¥t do své hornf polohy a uvolnf ventil 42, ktery
nyni op¥t uzavie a pFerusf prfvod stlefeného vzduchu do spfddactho rotoru 3. §i¥ténf rotoru
3 Je tim ukon&eno, .

Krom& toho se pomoci spinact vagky J1 pPenosové pdke 6 e tim teké brzdict dstrojt 5
pro brzd¥ni rotoru j vyklonf proti pisobenf{ teiné pru¥finy 501. Hff{del 34 sp¥ddecfho ro=
toru 3 se pfitom 0dddlf od brzdového bloku 502 & uloZf se do klinu mezi podp¥rnfmi ko~
toutl 33, Souasnd uvolni kledke 52, nesend brzdovou pdkou 30, hnecf Femen 53, ktery op¥t
prilehne ne h¥fdel 34 spPédacfho rotoru 3 @ pohénf{ jej.

Obsluha zavede p!‘iziv 22 do- odtahové ‘trublfky 30, kterou se p¥fze 22 neseje do vnitiku
sp¥ddaciho rotoru 3, ve kterém panuje podtlek, & sklop{ remenc civky., Souasnd stiskne
spinect knoflikm, takZe zhustove 135 se pFemfst{, aby dovoloval ptfvod vldkenného
piamene ‘2 do ojednocovactho dstrojf 1 s phfvod oj-ednoco‘en'ych vldken 20 do spFddactho
rotoru 3, ve kterém se z nich tvodf ztulke vidken. D¥fve ne: se spfddaci rotor 3 zadne
op¥tnym zapojenim hnacfch prostFedkd urychlovat postupn¥ a%f ne pracovng rychlost, pRijde
do styku se stulkou vldken v obvodovém £1dbku 21 konec pFfze 22, na ktery se za&nou ne-
belotat vldkns, obsefend ve ztuice., ZepFdddnt prize tedy probihd pFi snifené rychlosti
otdden{ spiddactho rotoru. 3. Op¥tnym obnovenim napétf v piizi 22, ke kterému dojde po
zaddtku op&tného nevijen{ p‘i‘fze 22 ne civku, se dostene p¥fze mezi dvojici odtshovych
véalefkd a je plynule odtahovéne. Spfnaci knéflik 330 je nyni uvolnén. '

Jednim jedinfm hmetem je p¥itom dosaZeno toho, Ze sptddect rotor, 3 Jje zbridovén e
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teprve potom se zedfnd provéd¥t #i8t3nf jeho vnit¥nfho prostoru. RovnéZ jedingm hmatem
Je pak doseZeno toho,. Ze teprve po vypnut{ ¥istictho dstrojf 4 ne ¥i¥t#nf rotoru 3 se
povolil brzdici dstrojf 5 e tim se uvoln! spddact rotor 2. Misto ru¥ntho ovlddén{ miZe
byt spFédec! zetizeni upraveno ne eutomaticky provoz, protoZe pro ob¥ zdkledn{ operece,
to znamend jednek pro zastevovéni spFddacfho rotoru 3 s ¥i3t¥n{ jeho vnit¥nfho prostoru
a jednaek pro zekon¥enf Xistict opersce 8 uvoln¥ni spfddacfho rotoru 3, je t¥eba pouse
jediného pohybového ukonu o jediné pohybové funkce.

PFestofe se brzdicf dstrojf 5 pro brzdsnf spfédecfho rotoru 4 1 Bistief dstrojf 4
pro ¥i¥t¥ni jeho vnit¥ku ovlddejf jednoduchymi oviddecimi pohyby, je moZno ob¥ teto
Ustrojf pihesns nestevit podle poZadavkd ur&itého po¥edf., To znamend, Ze ¥i3t¥n{ se zadind
provdd&t teprve tehdy, e je sp¥ddaci rotor 4 brzdén, e zlstdvd v ¥innosti tak dlouho,
dokud se rotor 3 nezestavi, tokie uvoln¥né nedistoty se bezpeln¥ odvdd&jf pomoci podtleku
8 Jsou strhévény odsdvenym vzduchem. PPed zepFddénim se nejprve pPerusf funkce Sistictho
ustrojf 4 pro §i3t&n{ rotoru 3, tekie pFfi zep¥dddni nen{ &istic{ ustrojf 4 v &innosti e
neomezuje tak zaptddéni. '

Jestlije se md pti provdddn{ ddriby otevift kryt 32, eby byl sp¥ddaci rotor 3 pHistup-
ny, uchopi{ se rukojet 321 krytu 32 o téhne se smirem doptedu, ¥fmi se kryt 32 vyklédn{
kolem otoéné osy 37. K relativnimu pohybu mezi ovlddeci pdkou 1 o krytem 32 nedochdsf, tekZe
toké tlednd tySke 8 nenf ovldddna. ProtoZe se tim nezepind ¥isticf dstrojf 4 pro ¥i¥t¥nt
rotoru j, naze¥ind eni probfhet ¥istic{ operace.

ProtoZe ovlddact pdke ] zdstdvéd zeblokovédna ns krytu 32, pohybuje se soudesns & kry-
tem J2. T{m se pPes spinacf velku 7) a pFencsovou péku 6 uvede v ¥innost brzdic{ dstrojf
2 pro brzdéni spfddacfho rotoru 3 e spFédaciirotor 2 se zastevi. Nyni je moZno provddst
nap¥{kled vym¥nu sp¥éddaciho rotoru 4 nebo podobné:nfkony.

Pomocl zaFfzeni podle vyndlezu je moZno phes poufitf kombinace ¥isticfho ustrojf 4
@ brzdiciho dstrojf 5 velmi jednoduBe nastevit ns rozbshovy intervel sp#ddactho rotoru 2
coZ md velkou ddlefitost. Ukezuje se totiZ, Ze p¥i vysokfch po¥tech otdek rotoru 3 vznike-
J1 vysoké odstFedivé sily, které ztdiujf zapfddéni, protoie zepfdddcl usek v piizi, ktery
Je v kaZdém p¥{pedd poruchovym mistem, se snadno trhd, takie psk rotor 3 musf{ byt znovu
vyZist¥n a zepfddec! operace se musf z88it od za&dtku znovu. Z tdchto ddvodd je u FeSent
podle vyndlezu ¥iBtdn{ rotoru 3 pleloZeno na ten interval,. ve kterém se rotér 3 zbrzduje
z pracovni rychlosti do klidu, zatfmco zap¥ddédni se uskutednuje pfi urychlovénf rotoru 3
na jeho pracovni rychlost. ProtoZe po dokon¥eném Xi¥ténf Je rotor ] zastaven, tekZe %4dnd
odst¥edivé s{ly nemohou plisobit ne &dstice, nachdzejici se v jeho vnitfnim prostoru, je
moZno snadno & velmi W¥inn& odsét v3echny nedistoty pfes otevieny okraj rotoru 3 podtlakem,
ktery kolem rotoru 3 stdle psnuje. ’

Pri tomto FeSeni je moinc jednoduchym zpisobem e Jednoduchymi prost¥edky dosdhnout
sprdvného prib¥hu ¥istsni rotoru 4 i zep#dddni, snif by bylo theba ovlivihovet brzdicf =
rozb¥hovou fézi rotoru 3. '

Na obr. 3 je zndzorn&no obm¥n3né pPikladné provedent predn¥tu vyndlezu, které poskytuje
deld1 moZné ovldddn{ brzdicfho dstrojf 5 pro brzd#ni roteru 3 @ istictho dstrojf 4
pFi 2i3t¥ni jeho vnit¥nfho prostoru. V tomto pFikledném provedeni miZe ovlddacf pdka 9
zaujmout t¥i rdzné pracovni polohy I, 11, I1I., V prvnf pracovnf polozé I uvolhuje ovlddact
péka 9 pifes spinecf vadku 91, pFenosovou péku 8 o brzdici dstrojf 5 sphddec{ rotor 3,
ktery je potom pohdn¥n, = vyFazuje ¥isticf dstrojl 4 2 &innosti, Jek bude v deldf ¥4sti
bliZe objasndno., Ve druhé pracovnt poloze II se ovlddact pdke 9 nechdzf ve své druhé
krajni poloze, ve které je Upln& vyklon¥ne z vyteszu 320 krytu J2. V této druhé pracovn{
poloze II pdsob{i ne rotor 3 jek brzdict dstrojf S, tek teké Sistict dstrojf 4. Ve tFettf
precovni poloze III, ve které se ovlddact pdke 2 nachéz{ mezi ob¥me krejnimi pracovnimi
polohemi I, II, pdsobfi ne rotor 3 brzdicf dstrojf 2y 2etimco ¥istict dstrojf 4 je vyFezeno
2z &innosti,




7 > o 244404

Ne ovliddacf péku 9 tle¥f tledné prufine 20, kterd je opfens o kryt 32 a pFi uvoln¥nt
tle¥f ovlddec{ pdku 2 sm¥rem k jejf druhé pracovni poloze II. Teké tato ovlddecl pdke 9
Je ne svém konei, odvrdcendm od otodné osy 37, opetfens vybrénim 92, do kterého v Jejt
prvntl pracovni poloze L zapedd zajistovect v¥stupek 930 uvoliovact pa¥ky 93. Uvolhovacy
pdtka 93 je vykyvn§ uloZens ns Zepu 94, upevniném ne krytu 32, a pisobf na ni tla&ng
pruZinka 95, kters udrZuje zajisdfovect v¥stupek 930 zepedly ve vybrdnf 92 oviddact péky 9.
Ovlddacl péks 2 je tim zablokovéns v krytu 32, takZe je s nim pohybov¥ spojena, sle mtZe
se od krytu 32 uvolnit = vykondvet pohyby relativns vasi krytu 32,

Na krytu Je teké v tomto pfikledném provedent upevnén ventil 42, ovlédeny prostfednic-
tvim spfnactho kolfku 44, ktery je normdlng posouvén ovlddece pékou 9, avisk p¥i relativnfeh
pohybech ovlddect psky 3 vi¥i krytu 32 v oblesti od druhé pracovnf polohy II ke t¥etf
poloze IIT je mimo dotyk s ovlddect pékou 9.

Jestlife je kryt 32 otevien, pohybuje se spolu s nim ovlddscf pdke 9, takZe premfstinim
spineci vaXky 91 se natdi{ prenosovd pdke 6. P¥enosovd péka 6 je pPes pFenosové tdhlo 54
spojena s brzdicim dstrojim Z Pro brzd¥nf rotorau 3, jehos brzdovd pdke 50 pri povolént
tehu, ,pFivéd¥ného od phenocsové péky 6, zvedne plsobenfm taZné pruiinky 501 hifdel 34

rotoru 3 z klfnu mezi podpérnyui kotouZi 33, pFidem? kladkou 22 se 0ddd1lf hnec{ ¥emen 53
od h¥fdele 34 rotoru 3, ktery se PFitled{ ne brzdovy blok $02, 4 '

PFi ndvretu krytu 22 do uzeviend polohy se prenosovd péke 6 pdsobentnm spinaci vagky
91, op¥t pootodf do své pdvodn{ polohy, ¥im% se op¥t uvoln{ hi¥fdel 34 rotoru 3 od brzdového
udinku brzdové paky B0. Protoze kryt 32 je odddlen od rotoru 2, nemus{ se Zistic{ dstro-
J1 4, které se nachdz{ ne krytu 32, uvédst v innost. '

Md-11i v3ak byt spFddect rotor 3 2abrzdin, enii by byl kryt 42 otevirdn, jek Je tomu
pro nédsledujic{ zapPddéni, pak se ovlddd pouze uvolnovecf pé¥ka 93, kters se stiskne
o Jejf zajislovect v¥stupek 930 uvoln{ ovlddecs péku 9. Predepnutou tlaZnou pruZinkou
20 se ovlddact péka 2 vysune z prvaf pracovnt polohy I do druhé pracovnf polohy II.
Nachdz{-1i se ovlddac{ péke 9 pFi tomto svém vysouvacim pohybu mezi prvn{ pracovni polohou
I a druhou precovni polohou II, dovoli v ur&ité poloze spinaci vagke 2\ pokles kladigky
890 pFenosové péky 6 @ rotor 3 se zabrzdf uvedenfim brzdictho ustrojf 5 do funkinf polohy.
Nachdéz{-1i se ovlddact péka 9 p*i svém vysouvacinm pohybu ve druhé pracovnf poloze II,
uvoln{ se spineci kolfk 44, ktery otev¥e ventil 42 pro p¥fvod stladeného vzduchu do vzdu-
chového kendlku 40 &istictho Ustrojf 4 no ¥i¥t&n{ sprddecfho rotoru 1. Tladnd pruzinks
290 miZe podle okolnost{ odpadnout, protofe ne oviddect péku 9 pisobf jeZtd kroms vlastn{
tiZe taind pruZinks 281, Jejf% teh je ne ovladact péku 9 p¥endSen pies pFfenosové tshlo
24, pPenosovou pdku 6 o spinect vedku 5.

Ovlddact péka 2 Je ve druhé pracvovni poloze AI a ve tyetf pracovnf poloze III 28ji8t&~
ne nezndzorndnym pfidriovecim prostfedkem nebo nerdkou,

Timto FeSenim je dosaZeno toho, Ze p¥i brzdsnf rotoru 3 sou¥asn¥ probfhi Jeho &i¥t¥nf,
Pouze pro zjednoduleni zo¥fzent zlstdvd ventil 42 i neddle otevFe, dokud ovlddac! péka
2 p*i zahéjeni zapPddaciho procesu nedosdhne tretf precovni polohy IIL, Ve t¥etf pracovn{
poloze III se spinscf kolfk 44 op¥t zetladf, &im: se &istiof Ustrojf 4 opdt vyradf z &in-
nosti. Spiddact rotor 3 je stdle JeBtE brzd¥n. Jek bylo uvedeno pFi objasnovdni prfklads
% obr. 1 a 2, zavddf se nyn{ do odtehové trubiZky 30 konec p#fze 22. Potom se ovlddsef
péke 9 pFemfst{ do prvnt pracovnt polohy I, ve které se spFddaci rotor 3 op&t uvoln{
od brzdictho dstrojf 2+ Krétce po potofenf ovlidect péky 9 se teké spustt pfedtim zvednuté
remeno civky, sby se civke dostele do styku se svim vdleZkenm, priem? pFfze 32 se zo-
véd{ pro zap¥dddni do urychloveného sp¥ddacfho rotoru 2. hezilehlou tfet{ pracovhaf polo-
hou III je zv145t& Jednoduchym zpdsobem umoznéno provdd¥n{ zap¥dddni pwi uréité rychlosti
rozbshové féze do rotoru 3.
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~ Aby p¥i zap¥4ddni nemusels obsluhe sledovat @ ¥{dit pkivéd¥ni vldken 20, mi%e byt
pitvodn{ a ojednocovect datrojl ) spraZeno s ovlddaci pdkou 9es phenosovou’ pékou 6.
Podle obr. 3 je k tomu udZelu ptenosovd péke 6, kterd je v tomto pPikladu trojremennd o Jje
oto¥ng ulofena na stedni ose 62, opat¥ena tFetim remenem 61, které spolupracuje se spine-
tem 63, spojenym s elektromegnetem 16.

Predmét vyndlezu miZe mit kromd zobrazenych p¥ikladd proveden{ daldf ¥adu obm&n.
Mfsto vzduchového kendlku 40 prb ptivod tlakového vzduchu mdZe mit zei{zeni podle vynélezu
nep#fkled mechanické gisticf dstrojf, které je misto ventilu 42 opet¥eno ovlddacim ©
pohonnym prostfedkem, nepfiklad elektromegnetem, ptitems Eistict néstroj miZe byt uloZen
posuvnd ve vedeni a posouvet se podél stény spréddaciho rotoru 3, eby obsdnl cely jedd
rozsseh. )

Jedno z moinych phikladnych provedeni pechenického &istictho ndstroje 43 je zndzor-
nano na obr. 4, prilem? mechanicky &istici ndstrod 43 miZe bYt vytvolen nepFiklad jako
Skpabdk nebo jako kartéd¥ek apod. Tento mechenicky Sistici ndstroj 43 Je veden v kandlku
45 a miZe byt vysouvén, aby se svim pracovnim koncem dostel do styku s vnit¥ni plochou
spiddaciho rotoru J. Opa&ny konec &isticiho néstroje 43 Je spojen & posouvacin a ovlddacim
prvkem, ktery rovndi miZe byt vytivoten v rdzném provedeni, nap¥iklad jako elektromagnet,
kxtery je ovlddén negnézorndnym - spinatem, coZ Je néhraede za ventil 42, Flzeny ovlédaci
pékou 9, z p¥ikladu na obr. 3. Ve gndzorn¥ném p¥{ikledném provedeni Jje posouveci prvek
{voten dvoursmennou pdkou 80, kterd Je otodné na ose 8l. S Jednim koncem dvouramenné
péky 80 Jje spojen mechanicky &istfci ndstroj 43 a druhy konec je prostrednictvim taZné
pruZinky 46 spojen s ovlddaci pékou 1. :

Také p¥i tomto prfkledném proveden{ p¥edmdtu vyndlezu mbZe byt ovlddect pdka T
zablokovéna na krytu 32 e v pifpedd pot¥eby od ndj odd&lene. Pohybuje-li se ovlddeci pdka
1 spole&nd s krytem 32, nevzniksj{ Zédné relativni pohyby mezi ovlddact pakou ] e dvou-
ramennou pdkou 80, ulofenou ns krytu 32. V ddsledku toho nedochézfi teké k 24dnym posuvim
gistitihg néstroje 43, protoZe spolu s krytem se pohybuje také vloZke 36 (obr. 4, 2),
pf-ekryvajféi otevienou stranu rotoru 3, v nif je vytvoten vodici kandlek 45.

Pohybuje-1i se naproti tomu ovlddaci péke 7 vi¥i krytu j2, sby se provedlo vy¥i¥téni
sprddactho rotoru J e néslediné zeptedeni p¥ize 22 se pPipravilo, pak pisobt ovlddect
_péka 7 pPes tainou pruZinku 46 ne dvoursmennou pdku 80, kterd posune Fisticl néstroj 43
‘ve vodicim kendlku 45 sm¥rem ven, sby se dostal na vnit¥ni st¥nu spPédectho rotoru 3.
Eventuelni drdhové tolerence mohou byt vyrovndvény teinou pruZinkou 46.

Ovlddaci pdke 7 miZe teké v tomto pF{kladném proveden{ zeujimat t#i rdzné prasovni
polohy I, II, 11, pri%em% tfeti pracovni pclohe III miZe byt urdens tek, Ze p¥i ni je
sice opét v &innosti brzdict dstroji 5, eviek fistic{ dstroji 4 zdstdvé mimo ginnost.

Podle pot¥eby miZe byt teké ovlédeci pdka 7 upravena podobnd jeko v p¥{kledech ne
obr. 3 a 4, to znemend mi¥e zaujmout t#i precovni polohy I, II, III, Tyto t#1 polohy ovld-
daci péky 1, 2 umoZhuji Jednoduchym zpisobem dosdhnout tekového provozu zatizeni, kdy
gistici dstrojf 4 Jje v &innosti, zatimeo sptédeci rotor 3 Jje brzd¥n, pri¥em?z zep?ddéni
se zo&ne provdddt ve chvili, kdy brzdieci dstroji 5 prévé uvolnilo rotor 3, ktery se
tek nachdz{ ve své rozbdhové fdzi e Je urychlovén na precovni rychlost, priem? v dobd,
odpovidejici rozb¥hové fézi, se po vréceni ovlédeci pdky 1, 9 z t¥et{ precovnl polohy
I11 do prvni pracovni polohy I provadi zepi#ddéni p¥ize 22 po jejim zaveden{ do odtahové
Trubisky 30. T{mto zpisobem mchou ob# prscovni operace, 1o znemend jek $idt¥ni rotoru 3,
tek teké zapi‘édéni piize 22, mit optimdln{ pribsh. '

Nenf bezpodmine¥nd mitné, aby ovlddact pdke 1, 2 byle uloZena na oto¥né ose 31 krytu
32. Je~li 2 Jekychkoliv ddvodd %édouci jiné provedeni, miZe byt ovlddecl pdke 1, 9
opattene viastni osou 10 ot4denst, kterd je uloZena na krytu 32.
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Ve zndzorn¥nych pPikladech provedenf je ovlddee! pdks 1, 9 pln zepuStne v krytu
32 8 jeji okrej lfcuje s povrchovou plochou krytu 32 es okraji vyrezu 220. To je vy~
hodné nejen z hledisks lepStho vzhledu zad{zen!, ale toké gz bezpednostnfch hledisek:
Vyndlez viesk nevyluduje jiné uspo¥ddsni o uloZen! ovlddsct pdky 7, 9.

K uzdvorovdn{ a blokovéni oviddect péky 7, 9 v krytu 32 mise byt poufito Jekéhokoliv
prost¥edku, ktery vyhovuje denému delu, Ovlddact pdka 1, 9 mize byt nap¥fklad v prvn{

zdépadky & ve druhé pracovng poloze II pomoct rovn&% nezndézornsné nard¥ky, p®iZems pro
ovldddn{ mize byt opet¥ena neznézorndnou rukojetf, vystupujic! ned drovesn krytu 32, Pritom
mohou byt ovlddact péky 7, 9 spojeny se samostatngmi elastickymi skumulétory energie),
nap#ikled tvo¥enymi pruinemi 20 (obr. 3), kterd Jsou pop¥{psds p¥itazeny k brzdictimy
Ustroji 5 jako tezng pruzina 501 (obr. 1 a 4). Timpo zpdsoben by:bylo dossZeno automatic-
kého pestevovdni ovlsdect péky 7, 9 do Aruhé pracovnt polohy II,

Uvolnovact knoflik 13 (obr, 1! 2, 4), pop¥ipad& uvolnovect pd¥ks 93 pro uvolhovédn{
brzdicfho dstrojf 3 8 ukon¥ovén{ #i¥tsn{ rotoru 3 a tské vracen{ ovlddec! péky 7, 9 do

knofilfku 23C se zpravidls provddi rugng, stejn& jako nédsledujfecs zaptdddni, Je vIek také
moZno zep¥ddéni o Jemu p¥edchdzejfct p*{pravné operace provéd¥t jednim s timtés obsluhova-
cim ze¥{zenim, anij by tim byls vyloudene moZnost provédd&nf rudnfho 2ehdjent s celého
sledu t¥chto dkoly.

PREDMET VYNALEZU

1. Zev{zent pro individudlny zap¥dddny Jednotlivych spiddactch Jednotek stroje pro
ptedent s otev¥enym koncem, jehoZ kazdd spPddect jednotka Jje opet¥ens spirddacim rotorem,
uzavienym vikyvnym krytem, brzdicim Ustrojim pro brzdsnt spFddactho rotoru a &isticim
¥strojim pro &i3tang vnit¥niho prostoru sp¥ddaciho rotoru, prochdzejfcim jednou svoy &dstf

pfedeni s otev¥enym koncem, p*iZem# ns v¥kyvném krytu Je uspo¥adédn ovlddaci orgédn pro
ovldddnf &istictho dstrojf pro Ei8t&n{ sp¥édsctho rotoru, vyznafujfc{ se tim, Ze ovlddecf
orgén je tvo¥en ovlddect pékou (7, 9), umfstinou ne uzsvirscim vykyvném krytu (32), pro
spoledné ovldddn{ disticfho dstrojf (4) pro ¥istsng sp¥édactho rotoru (3).s brzdictho

Ustrojf (5) pro brzdsn{ sp¥ddactho rotoru (3) p¥i svém relativninm pohybu vzhledém

k uzeviendmu krytu (32) Pro semostatné ovlddénf brzdiefho dstrodf (5) sp¥édaciho, rotoru

(3) .p¥i spole&ném vykyvném pohybu s vykyvanym krytem (32), .

2. ZeF{zeni podle bodu 1, vyznedujfe! se tim, Ze ovlddact péka (7) je uprevena
steviteln¥ do t#f prscovnich poloh (I, II, III) va&i vykyvnému krytu (32), pritems v prvn{
pracovni poloze (I) je ovlddscf pdka (7, 9) uzévorovdne ne vykyvném krytu (32) pro uvole
n&nl brzdicfho dstrojf (5) od spiddseiho rotoru (3) s udrzovéni &isticfho dstrojf (4) ¢
mimo &innost, ve druhé pracovni poloze (II) Je ovlddact péke (7, 9 odklopens do krejni
polohy pro veden! brzdicfho Ustrojl (5) e &isticfho ustrojf (4) v ¥innost s pisobeni ns
spFédact rotor (3) a ve tfeti pracovni poloze (III) Je ovlddact péka (7, 9) odklopena do
mezilehlé polohy pro udrfovént brzdicfho dstrojf (5) v ¢inné poloze na spPédacim rotoru

3. Za¥fzeni podle body 1 e 2, vyznadujlel se tim, Ze ovlsdect pdke (7, 9) pro ovlddént
¢isticfho dstrojf (4) Je spojens s uzavirscim orgénem vzduchového kendlku (40) pro p¥ivod
stladeného vzduchu, umfsténym ne vykyvném krytu- (32), tezfnou tydkou (8), kters Je spojene
s ovlddac! pdkou (7, 9) mimo otodnou osu (37, 70) ovlddact pdky (7, 9.

4. Let{zen{ podle body 1 8% 3, vyznedujfcf se tim, .%e ovlddact péka (7, 9) nd pri
svém uzdvorovéni na v¥kyvném krytu (32) sp¥ddactho rotoru (3) svou vn&jsi povrchovou ..
plochu ulozenu v prodlouZenf vngjsf povrchové plochy vykyvného krytu (32) s lfcuje s A1,

.
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5. Ze¥izen{ podle bodd 1. e% 4, vyznedujici se tim, Ze vykyvny kryt (32) spradactho
rotoru (3) je opatfen rukojeti (321), vedle které je um{st¥n spineci knoflik (330) a
uvolfiovact knoflik (73) pro uvolndni uzdvorovéni mezi vykyvnym krytem (32) e ovlddact
pékou (7, 9).

6, Zeiffzenf podle bodd | e% 5, vyznafujfci se tfn, %e ovlddaci pdka (7, 9) je spojena
s pruinym skumuldtorem sily pro jeji vykldn¥nf z prvni pracovni polohy (I) do druhé
pracovni polohy (II) p%i uvoln¥ni uzdvorovédni mezi vykyvnym krytem (32) a ovlddecf pdkou
(7, 9). - ‘

7. Za¥izeni podle bodd 6, vyznsdujici se tim, %e pruzny skumuldtor sfly je tvofen
taZnou pruinou (501), p¥ipojenou k. brzdicfmu dstroji (5) pro pﬁsobeni ne ovlddeci pdku
(7, 9) prost¥ednictvim brzdicfho dstroji (5).
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Obr.2
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Obr. 3
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