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Vyndlez se tykd induk&niho oh¥Fivaciho
zafizeni pro &dstefny ohfev tyli, zejména
pro kovérny.

Resi problém upnuti oh¥ivané tyge v pri-
b&hu ohfevu ve vodorovném valcovém in-

duktoru, ¢imZ je zabran&no vyboleni nebo

vymrsténi ohFivané tyfe vlivem magnetic-
kych sil. Upinaci mechanismus sestivd ze-
jména ze-dvou €elisti, které jsou kyvné ko-
lem- os kolmych k podélné ose ptivadéciho
Zlabku, kde-spodni Celist je opatiena pris-
matickym Zldbkem a md dvé funké&ni polo-
hy, pfifemZ ve spodni funkéni poloze nava-
zuje prismaticky Zldbek spodni &elisti na
privadéci Zlabek.
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Vyndlez se tykad induk&niho ohfivaciho
zaFizeni pro d&éaste€ny ohfev ty€i, zejména
pro kovarny.

Pro ¢astetny indukéni ohfev tyfi se v ko-
védrnach pouZivaji nejéastéji bud Stérbinové
induktory, nebo védlcové induktory. Valcové
induktory byvaji bud témer svislé, nebo vo-
dorovné. Vodorovné vdalcové induktory ma-
jI FeSen odvod ohFatych ty&i bud na opa&né
strané neZ je pfivod ohFatych tyfi a induk-
tory jsou v tomto pripadé priichozi, nebo je
odvod i pFivod ty¢i situovdn na téZe strané
induktoru. Valcové induktory maji lepsi e-
nergetickou Géinnost neZ induktory Stérbi-
nové a pokud jsou fFeSeny jako priichozi,
byva zpravidla ohfivaci zaiizeni jednodussi,
protoZe se neméni smér pohybu ohfivanych
ty&i.

PF¥l €4steCném ohfevu men$ich ty¢i (na-

priklad kruhovych ty&i s priimérem 15 mm
a délkou 120 mm, u nichZ se ohiivad jeden
konec do vzdélenosti 40 mm) relativn& vy-
sokym vykonem pasobi jiZ na ohFivanou tyé
sily, které mohou ty&{ posunout, nebo ji vy-
mrstit, protoZe vlastni tiha tyé{ je mald. V
takovém pripadé je nezbytné pii ohfevu tyd
upinat.
. Ke zndamym induk&nim ohf¥ivacim zaiize-
nim s upindnim oh¥Fivanych soudésti patii
zafizeni, které je popsdno v autorském o-
gvéd€emi SSSR ¢&. 604 199. Induktor je verti-
kdlni a upnuti se dosahuje magnetick§m
drZikem, na némZ ohFivang soutdst p¥i
ohfevu stoji. Tento zplsob vSak neni vhod-
ny pro relativiné delsi tyCe, které by ani
velmi silny permanentni magnet nebyl scho-
pen zabezpedit proti pFfeklopeni.

Dal3i zndmy upinaci mechanismus se po-
uZivd u vodorovnych prichozich védlcovych
induktori a je vytvoien tak, Ze p¥ed induk-
torem je pevny Zldbek a nad nim je umisté-
na upinaci €elist ve tvaru hédku, kde spodni
konec cCelisti pod Zlabkem je upraven jako
svislé vedenl a zde je Celist také ovladdna
silovym vdlcem. Tato jednoduchd a rozmé-
rové nendrofnd konstrukce upinaciho me-
chanismu je vhodné sice pro ty&e rfizného
profilu (kruhového, &tvercového apod.), ale
bez osazeni.

N&kdy je povaZovdn ohfev napi¥. kruho-
vych ty€i, které maji dva rozdilné praméry,
kde jedna ¢ast ty€e s v&t§im primérem ije
ohfivdna a druhd osazend &ast s men$im
primérem vyénivd z valcového vodorovné-
ho prichoziho induktoru pii ohFevu ven.
PFi pouZiti zminéné upinaci €elisti by ohii-
vand tyt nebyla pfi ohFevu souosa s induk-
torem, ohfev by probihal nerovnomérn& a
kratka doba chfevu by neumoZnila vyrovna-
ni teplot.

Nevyhody dosud zndmych upinacich me-
chanismti k indukénimu ohfivacimu zarize-
ni pro ¢asteény ohfev tyfi, zejména pro ko-
varny, odstraiiuje v pFevédzné mife upinaci
mechanismus podle vynédlezu, uloZeny pred
vodorovnym valcovym induktorem, kde pfed
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induktorem je pevny privadéci Zlabek a kde
podstata vyndlezu spodivd v tom, Ze spodni
Celist je kyvnd kolem osy kolmé k podélné
ose privadé&ciho Zldbku, kde spodni &elist je
opatfena prismatickym Zldbkem a méd dvé
funké&ni polohy, pfi€emZ ve spodni funkéni
poloze spodni £elist navazuje prismaticky
Zlabek spodni Celisti na privadéci Zlabek a
pFifemZ horni Celist je kyvnd kolem osy
kolmé k podélné ose privad&ctho Zlgbku.

Dalsi podstatou vyndlezu je, Ze horni Ce-
list je kyvnd na dvou navzédjem souosych
¢epech upravenych po strandch pfivddé&ji-
ciho Zlabku. :

Dal3i podstatou vynédlezu je, Ze spodni ce-
list je zav8Sena na pfivad&cim #labku a je
vybavena dorazovym Sroubem, ktery se ze
spodu dotyka pFivddsciho Zldbku, kdyZ je
spodni delist v horni funkéni poloze,

Podstatnou vyhodou upinaciho mechanis-
mu k indukénimu ohfivacimu zafizeni pro
Castedny ohrev tyli podle vynélezu je, Ze
miZe byt upfndna i ty€ s proménnou veli-
kosti profilu, aniZ by byla podstatné&ji naru-
Seno souosost ohiivané tyfe s induktorem,
coZ umoZiiuje rovhomérny ohfev.

Dalsi podstatnou vyhodou upinaciho me-
chanismu podle vynélezu je mald plidorysné
plocha a jednoduchéd konstrukce. Mald pi-
dorysnd plocha umoZiiuje pro zvySeni vyko-
nu uspo¥adat velmi blizko vedle sebe n&ko-
lik induktorfi, kde kaZdy¢ induktor mé svij
upinaci mechanismus, kde v disledku malé
vzdjemné vzddlenosti mohou mit induktory
kratka privodni vedeni s nizkou impedanci,
coZ zvySuje energetickou dGfinnost celého
induké&niho ohFivaciho zafizeni.

Dal3i podstatnou vyhodou je rychlost a
jednoduchost prestaven! upinacfho mecha-
nismu na jiny rozmér ohiivané ty&e, které
spotivd jen v sefizen! donazového Sroubu.

Dal3! podstatnou v¢hodou je, Ze v bezpro-
stifedni blizkosti induktoru, kde dochédzi k
dosti intenzivnimu a neZddoucimu ohfevu
kovovych €4&stf mechanismu, se nachéz! jen
konce obou felisti, které mohou byt zhoto-
veny z nemagnetické oceli, kter§ sniZuje ty-
to ztréty. Dal3f funkdn{ ¢ést upinaciho me-
chanismu. je umisténa ve vé&ts! vzdédlenosti
od induktoru, kde je ohiev indukci jiZ za-
nedbatelny.

Upinaci mechanismus k induk&nimu ohi{-
vacimu zafizeni pro ¢4steény ohfev ty€i po-
dle vynédlezu je schematicky znazorndn na
pfipojenych obréazcich, kde:

na obr. 1 je narys mechanismu ve stavu,
kdy je ohfivdna kruhovd ty¢ bez osazeni;

na obr. 2 je plidorys mechanismu ve sta-
vu, kdy je ohfivdna kruhovd ty¢ bez osaze-
ni;

na obr. 3 je Fez rovinou A—A, kde pro
lep8i ndzornost neni nakreslen induktor;

na obr. 4 je narys mechanismu ve stavu,
kde je ohfivdna ty& s osazenim, u které je
ohfivdna ¢ast s v&tSim priimérem.
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Upinaci mechanismus podle vynélezu je
uloZen pfed vodorovnym vélcovym induk-
torem 4, pred kterym je rovnéZ umistén pev-
ny pfivadéci Zldbek 1 a je v podstaté pro-
veden tak, Ze spodni &elist 3 upinaciho me-
chanismu je kyvnéd kolem obvykle vodorov-
né osy kolmé k podélné ose privddéciho
Zlabku 1, pri¢emZ je s piivadécim Zldbkem
spojena nap¥. epem B. Spodni Celist 3 je
opatfena prismatickym Zldbkem a mé dvé
funké&ni polohy, kde ve spodni funkéni po-
loze navazuje prismaticky Zldbek spodni Ce-
listi 3 na privadéci Zlabek 1.

Spzdni Cel'st 3 méZe byt zbavena dora-
zovym Sroubem 18, ktery se ze spodu doty-
ka privadé&ciho Zldbku 1, kdyZ je spodni e-
list 3 v horni funk&ni poloze. Cep 6 je s vy-
hodou umistén co nejddle od véalcového
induktoru 4, aby pootofeni spodni &elisti 3
pFi urditém jejim zdvihu bylo co nejmen3i.
Vychyleni osazené ohfivané tyfe 13 z ideédl-
ni polohy, tj. z polohy souosé s vdlcovym
induktorem 4, je potom také velmi malé a i
pFi velké rychlosti ohFevu vznikd jen mala
nerovnomérnost teploty, kterd se stafi vy-
rovnat.

Horni cCelist 2 je kyvind kolem wobvykle
vodorovné osy kolmé k podélné ose pfFiva-
déciho Zldbku 1 a miiZe byt zavéSena na
dvou navzdjem souosych ¢epech 5 uprave-
nych po stranach privadéciho Zlabku 1. Hor-
ni Celist 2 miZe byt ovldddna silovym vél-
cem 7 horni &elisti 2 zav&3enym kyvné k
drzaku 9 silovych véalcd, pficemZ silovy va-
lec 7 horni ¢&elisti 2 je svou pistnici spojen
kyvné s hornf &elisti 2.

Spodni &elist 3 mlZe byt ovlddana silovym
védlcem 8 spodni ¢elisti 3, ktery je nap¥. pev-
nd spojen s drzdkem 9 silovych vélcl, pfi-
temZ pistnice silového vélce 8 spodni Ce-
listi 3 se napf. opird o spodni &elist 3. Oba
silové véalce 17 a 18 Celisti jsou dimenzova-
ny tak, Ze sila spodni &elisti 3 je vétSi neZ
sila horni &elisti 2, aby poloha upnuté osa-
zené ohfivané tyce 13 byla jednoznacnd. Na
opatném konci pF¥ivadéctho Zlabku 1 miZe
byt upevnén silovy védlec 11 pro zasouvani
tydi.

Na obr. 1 je arkovan& naznadena poloha
horni &elisti 2 a poloha silového vdlce 7
horni gelisti 2, kdyZ je upinaci mechanismus
podle vynéalezu otevien a kdy miiZe docha-
zet k posouvdani kruhové tyfe 12, nebo osa-
zené tyce 13.

Upinaci mechanismus podle vynélezu pra-
cuje tak, Ze kruhova ty¢ 12, nebo osazend
tyé 13 se nejprve zasune do védlcového in-
duktoru 4 bud silovym valcem 11 pro za-
souvani tyfi, nebo jinym nezndzornénym
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mechanismem. Potom je kruhova ty¢ 12, ne-
bo osazend ty¢ 13 upnutd vpu$idnim tlako-
vého vzduchu do silovych vélcli 7 a 8.

Horni Celist 2 se op¥e 0 kruhovou ty¢ 12,
nebo osazenou ty¢ 13 shora a spodni &elist
3 se posune smérem nahoru tak, jak dovoli
dorazovy Sroub 10. P¥i ohfivdni osazené ty-
¢e 13 je dorazovy Sroub 10 sefizen tak, aby
byla po upnuti osazend ty¢ 13 piibliZné sou-
0S4 s valcovym induktorem 4, jak je zna-
zorn&no na obr. 4.

PFi ohfivdni kruhovych tyéi 12 je poloha
dorazového Sroubu 10 nejfast&ji upravena
tak, Ze spodni €elist 3 vlibec nemiiZe se po-
hybovat smérem nahoru a ob& funkéni po-
lohy spodni elisti 3 jsou tedy navzdjem to-
tozné, prestoZe napf. silovy vélec 8 spodni
Celisti dostdva tlakovy vzduch a jeho pist-
nice tla¢i na spodni &elist 3. Silové védlce 7,
8 horni delisti a spodni €elisti mohou byt
proto s vyhodou pFipojeny na jediné spojeé-
né nezndzornéné rozvadéci Soupatko a p¥i
piestavbé upinaciho mechanismu neni nut-
né provaddt Zadny zdsah v pneumatickém
obvodu. Sefizuje se pouze dorazovy Sroub
10. Po dokonéeni ohfevu se upinaci mecha-
nismus otevie a kruhova ty¢ 12, nebo osa-
zend ty¢ 13 je napf. pomoci dalSi neznézor-
néné studené tyfe vytlatena z vélcového
induktora 4 nap¥. vysunutim pistnice silo-
vého vélce 11 pro zasouvani tyéi.

Studené tyte se do privadéciho Z1dbku 1
mohou vkladat ruén®, nejéastéji jsou vSak
vkladdny automaticky nezndzornénym me-
chanismem. Silovy vAlec 11 pro zasouvéani
ty€i milZe byt nahrazen jinym mechanis-
mem, napf. mechanismem sestdvajicim v
podstaté ze dvou silovych valcli, kde prvni
silovy valec s delSim zdvihem je pevné spo-
jen s privadécim #l1dbkem 1, napt. prostied-
nictvim nezndzornéného rdmu siroje a na
pistnici prvniho silového vélce je upevnén
druhy silovy véalec s menSim zdvihem, jehoZ
pistnice se pri zasouvéani i p¥i oh¥evu opira
0 kruhovou ty& 12, nebo osazenou ty& 13.

Po dokonceni ohrevu zdstdva prvni silovy
valec v klidu, kdeZto pistnice druhého si-
lového vélce se rychlym pohybem vysune,
pfitemZ vyhodi kruhovou ty¢ 12, nebo osa-
zenou ty¢ 13 z valcového induktora 4 ven.
K odstranéni ochraté tyte z valcového induk-
toru 4 neni tedy zapot¥ebi dalsi studend ty¢
a spolehlivost vyhozeni ch¥4até tye se timto
zpisobem zvySuje.

Rizeni upinaciho mechanismu podle vy-
nélezu i celého induk{niho oh¥ivaciho za-
fizeni pro &éastetny ohiev ty&i miZe byt pro-
vedeno nékterymi ze zndmych zplisoblt pro
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automatické fizeni strojt.
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PREDMET VYNALEZU

1. Upinaci mechanismus k indukénimu
ohiivacimu zaFizeni pro &dstedny ohfev ty-
¢1, uloZeny pied vodorovnym védlcovym in-
duktorem, kde pred induktorem je pevny
privadéci Zladbek, vyznadujici se tim, Ze
spodni Celist (3) je kyvné kolem osy kolmé
k podélné ose privddéciho Zlabku (1), kde
spodni delist (3) je opatfena prismatickym
Zlabkem a ma dvé funk&ni polohy, pfi¢emi
ve spodni funkéni poloze spodni &elisti (3)
navazuje prismaticky Zldbek spodni C&elisti
(3) na privadsci Z1abek (1), pfitemZ horni
delist (2) je kyvnd kolem osy kolmé k po-
délné ose privdd&ciho Zlabku (1).

2. Upinaci mechanismus podie bodu 1,
vyznatujici se tim, Ze horni &elist (2] je
kyvny na dvou navzdjem souosych &epech
{5] upravenych po strandch pFivadé&ciho
Zlabku (1}.

3. Upinaci mechanismus podle bodu 1,
vyznalujici se tim, Ze spodni Celist (3] je
zavé8ena na pPivadécim Zladbku {1} a je vy-
bavena dorazovym Sroubem (10), ktery se
ze spodu dotyka pfivddéciho Zlabku (1),
kdyZ je spodni Celist (3} v horni funkéni
poloze.

2 listy vkresd
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Obr, 1
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Qbr. 4
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