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Werktuigdrager.

@ Een werktuigdrager voor het aankoppelen van
meerdere landbouwwerktuigen (23, 24) achter een
trekker (8) bezit een door wielen ondersteund
frame (1) dat achter een trekker (8) kan worden
gekoppeld. Het frame (1) is voorzien van meer-
dere sets van aankoppelpunten (21, 22) voor het
aansluiten van landbouwwerktuigen (23, 24) op
dezelfde wijze als deze rechtstreeks aan een trek-
ker {8) zouden worden gekoppeld en van een
transmissiekast (25) waarop de aftakas (26) van
de trekker (8) kan worden aangesloten en van
waaruit de aandrijving loopt naar elk van de
aankoppelplaatsen (A en B) op het frame (1) nabij
de respectieve sets van aankoppelpunten (21, 22)
om van daaruit een koppeling mogelijk te maken
met de aandriffmiddelen in de desbetreffende
landbouwwerktuigen (23, 24).
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_1 De inhoud van dit octrooi komt overeen met de oorspronkelijk ingediende beschrijving met conclusie(s) en

< eventuele tekeningen.
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Titel: Werktuigdrager

De onderhavige uitvinding heeft betrekking op een
werktuigdrager voor het aankoppelen van meerdere
landbouwwerktuigen.

Het is bekend om meerdere landbouwwerktuigen aan een
trekker te koppelen; de landbouwwerktuigen kunnen daarbij
sowel voor als achter de trekker worden aangekoppeld via de
gebruikelijke hefarmconstructies voorop en achterop de
trekker. Het is ook mogelijk om bijvoorbeeld een
landbouwwerktuig achter de trekker aan te koppelen en twee
landbouwwerktuigen voor, aan weerszijden van de trekker;
zie EP-A-0 664 948. De aén te koppelen landbouwwerktuigen
kunnen grondbewerkingsmachines zijn, zoals rotorkopeggen,
al dan niet in combinatie met een zaaimachine, en verder
maaimachines, hooibouwwerktuigen, zoals hooischudders en
zwadharken, enz. Met name in het geval dat de
landbouwwerktuigen aan weerszijden van de trekker zijn
aangebracht, is het bekend om gebruik te maken van een
speciaal hierop afgestemd tusenframe en vormt het geheel
een landbouwwerktuigcombinatie die als één geheel dient te
worden beschouwd en als zodanig ook in de handel wordt
gebracht. Wanneer echter een boer reeds de beschikking
heeft over meerdere landbouwwerktuigen van een bepaalde
soort, bijvoorbeeld meerdere hooibouwwerktuigen, eventueel
zelfs met een verschillende werkbreedte, dan is de
aankoppeling van meerdere van deze werktuigen aan de
trekker een probleem.

Het doel van de uitvinding is dit probleem althans in
vergaande mate op te lossen en het mogelijk te maken dat
meerdere landbouwwerktuigen, van dezelfde of van
onderscheidene soort en van verschillend type of merk
gemakkelijk en snel aan de trekker kunnen worden gekoppeld.

Overeenkomstig de uitvinding wordt daarin voorzien
door een werktuigdrager voor het aankoppelen van meerdere
landbouwwerktuigen achter een trekker, welke werktuigdrager

een door wielen ondersteund frame bezit dat achter een
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trekker kan worden gekoppeld, waarbij het frame is voorzien
van meerdere sets van aankoppelpunten voor het aansluiten
van landbouwwerktuigen op dezelfde wijze als deze
rechtstreeks aan een trekker zouden worden aangekoppeld en
van een transmissiekast waarop de aftakas van de trekker
kan worden aangesloten en van waaruit de aandrijving loopt
naar elk van de aankoppelplaatsen op het frame nabij de
respectieve sets van aankoppelpunten om van daaruit een
koppeling mogelijk te maken met de aandrijfmiddelen in de
desbetreffende landbouwwerktuigen.

Met andere woorden, de uitvinding voorziet in een
universele werktuigdrager die door een trekker kan worden
getrokken en waarop door middel van meerdere sets van
aankoppelpunten, die overeenkomen met die van de
hefinrichting van een trekker, meerdere landbouwwerktuigen
kunnen worden aangesloten. Elke set van aankoppelpunten
wordt bij voorkeur gevormd door drie aankoppelpunten in een
configuratie als op zich bekend bij trekkers. Omdat met
name de onderlinge afstand van de onderste aankoppelpunten
nogal eens kan verschillen bij de diverse aan te koppelen
machines, is het gunstig wanneer een of meer aankoppel-
punten op het frame verstelbaar zijn ten opzichte wvan dit
frame.

Wanneer meerdere landbouwwerktuigen op deze wijze
onder tussenkomst van de werktuigdrager achter de trekker
zijn gekoppeld, zal de breedte van de gehele machine, dit
is de werktuigdrager met de daaraan gekoppelde landbouw-
werktuigen, te groot zijn voor transport over de weg.
Vandaar dat overeenkomstig de uitvinding het frame een door
de wielen ondersteund vast tussenframe omvat dat achter een
trekker kan worden gekoppeld en ten minste één ten opzichte
van het tussenframe zwenkbare draagarm, waarbij zowel het
tussenframe als de draagarm zijn voorzien van een set
aankoppelpunten voor het aansluiten van landbouwwerktuigen.
In het bijzonder kan aan weerszijden van het tussenframe

een ten opzichte daarvan zwenkbare draagarm zijn
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aangebracht en kunnen beide draagarmen zijn voorzien van
een set aankoppelpunten voor het aansluiten van landbouw-
werktuigen. In de transportstand van de machine kunnen dan
de beide zwenkbare draagarmen, eventueel met de daaraan
gekoppelde landbouwwerktuigen worden ingeklapt.

om de machine, gevormd door de werktuigdrager en de
daaraan gekoppelde landbouwwerktuigen, in de transportstand
te kunnen brengen of om de landbouwwerktuigen in een stand
te brengen waarin de werkbreedte van het ene landbouw-
werktuig aansluit op die van het andere landbouwwerktuig,
is de hoek waaronder een draagarm ten opzichte van de
voortbewegingsrichting is aangebracht, instelbaar. Is aan
het tussenframe een hooibouwwerktuig met zes harkwielen
aangebracht, dan maakt het verschil of aan een van de
draagarmen een hooibouwwerktuig met bijvoorbeeld vier of
met twee harkwielen is aangebracht. De genocemde hoek moet
zodanig worden gekozen dat de werkbreedtes van de beide
aangekoppelde landbouwwerktuigen op elkaar aansluiten. Is
aan een draagarm een hooibouwwerktuig met twee harkwielen
aangebracht, dan zal deze hoek scherper zijn dan wanneer
een hooibouwwerktuig met vier harkwielen is aangebracht.

In een meer concrete uitvoeringsvorm is daarom voor
elke draagarm een hydraulische cilinder aanwezig om een
desbetreffende draagarm, eventueel met een daaraan
gekoppeld landbouwwerktuig, ten opzichte van de
voortbewegingsrichting naar achteren te kunnen brengen.

Voorts kan voor elke draagarm een hydraulische
cilinder aanwezig zijn om deze draagarm in lengte te kunnen
verstellen voor het instellen van de werkbreedte van de
machine, gevormd door de werktuigdrager en de daaraan
gekoppelde landbouwwerktuigen, en/of om de machine in de
transportstand te kunnen brengen.

Een alternatief voor deze constructie bestaat hierin
dat in elk van de draagarmen een scharnier is opgenomen en
dat voor elke draagarm een hydraulische cilinder aanwezig

is om de draagarm, eventueel met een daaraan gekoppeld
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landbouwwerktuig, onder gebruikmaking van dit scharnier in
de transportstand te brengen. Met name in dit geval is het
gunstig wanneer de hoek waaronder de draagarmen ten
opzichte van de voortbewegingsrichting zijn aangebracht,
instelbaar is.

In het bijzonder om met de machine op het te bewerken
perceel achteruit te kunnen rijden en om de kopakker ook in
de hoeken te kunnen bewerken, is het gunstig dat voor elke
draagarm een hydraulische cilinder aanwezig is om deze
draagarm met een daaraan gekoppeld landbouwwerktuig
opwaarts te kunnen zwenken.

Alhoewel de hydraulische cilinders werkzaam kunnen
zijn tegen mechanische middelen, die de draagarmen in een
bepaalde positie houden, in, verdient het ter wille van de
eenvoud de voorkeur dat een of meer hydraulische cilinders
dubbelwerkend zijn. De hydraulische cilinders kunnen
daarbij via een op de werktuigdrager aangebracht
regelventielblok zijn aangesloten op de trekkerhydrauliek
en handmatig of elektrisch vanuit de trekker worden
bediend.

Omdat aan of nabij het uiteinde van de draagarmen
landbouwwerktuigen dienen te kunnen worden gekoppeld, is
het van belang dat elk van de zwenkbare draagarmen is
voorzien van een in hoogte verstelbaar wielstel, waarvan de
wielen bij voorkeur vrij zwenkbaar zijn en met behulp
waarvan de draagarmen op de grond kunnen afsteunen.
Bovendien is het gunstig wanneer de werktuigdrager dan
tevens is voorzien van een draagraam waaraan de draagarmen
zijn verbonden, welk draagraam draaibaar rond een in
hoofdzaak horizontale, zich dwars op de voortbewegings-
richting uitstrekkende as scharnierbaar is verbonden met
het tussenframe. Met name door de combinatie van deze
scharnieras met het in hoogte verstelbare wielstel kan op

praktische wijze de werkdiepte van de landbouwwerktuigen

worden bepaald.
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om dezelfde reden is ook aan of nabij het uiteinde
van het frame, dat is gelegen tegenover het aan een trekker
koppelbare uiteinde van het frame, door een hydraulische
cilinder in hoogte verstelbaar wielstel is aangebracht,

5 terwijl het frame draaibaar is rond een in hoofdzaak
horizontale, door de aankoppelpunten van de werktuigdrager
met een trekker gevormde as.

Wanneer de werktuigdrager verder is voorzien van een
aan een trekker koppelbare dwarsbalk waarmee het genoemde

10 frame rond een in hoofdzaak verticale as scharnierbaar is
verbonden, dan wordt het met behulp van een met deze
dwarsbalk verbonden stuurstangmechanisme mogelijk om de
wielen van het genoemde wielstel zodanig te sturen dat zij
de beweging van de trekker kunnen volgen.

15 De uitvinding zal nu nader worden toegelicht aan de
hand van de bijgaande tekening, waarin:

Fig. 1 op schematische wijze de werktuigdrager
overeenkomstig de uitvinding laat zien met daaraan
gekoppeld een drietal hooibouwwerktuigen;

20 Fig. 2 op schematische wijze een gedeeltelijk
vooraanzicht toont van de werktuigdrager uit fig. 1;

Fig. 3 op schematische wijze een zijaanzicht van het
tussenframe van de werktuigdrager uit fig. 1 laat zien;

Fig. 4 een voorbeeld toont van een opstelling van de

25 werktuigdrager overeenkomstig de uitvinding met twee
daaraan gekoppelde hooibouwwerktuigen in de werkstand;

Fig. 5 dezelfde opstelling als in fig. 4 toont,
waarbij echter de machine in de transportstand is
weergegeven;

30 Fig. 6 een voorbeeld toont van een opstelling van de
werktuigdrager overeenkomstig de uitvinding met drie
daaraan gekoppelde hooibouwwerktuigen in de werkstand; en

Fig. 7 dezelfde opstelling als in fig. 6 laat =zien,
waarbij echter de machine in de transportstand is

35 weergegeven.
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De in de figuren 1-3 weergegeven werktuigdrager omvat
een frame 1 met een tussenframe 2 en scharnierbaar daarmee
verbonden draagarmen 3 en 4. Het tussenframe 2 is gevormd
door een zich naar achteren uitstrekkende draagbalk 5 die
scharnierbaar rond een zich opwaarts uitstrekkende
scharnieras 6 is verbonden met een aan de onderste hefarmen
7 van een trekker 8 koppelbare dwarsbalk 9. De draagbalk 5
steunt nabij het achteruiteinde op de grond af via een
wielstel 10 dat in hoogte verstelbaar is met behulp van een
hydraulische cilinder 11 (fig. 3). Deze cilinder kan
dubbelwerkend zijn uitgevoerd, alhoewel een enkelwerkende
cilinder zeer bruikbaar is; de draagbalk 5 kan immers onder
zijn gewicht omlaag bewegen ten opzichte van het wielstel
10. In plaats van met behulp van de hydraulische cilinder
11, zou het achter het tussenframe gekoppelde landbouw-
werktuig hydraulisch omhoog kunnen worden gebracht door
middel van de driepuntsaankoppeling, zoals deze in het
hiernavolgende is genoemd. Bij het in hoogte verstellen van
het wielstel 10 kan de draagbalk 5 scharnieren rond een
scharnieras 12 die wordt gevormd door de aankoppelpunten
van de dwarsbalk 9 aan de onderste hefarmen 7 wvan de
trekker 8. In de onderhavige uitvoeringsvorm is de
werktuigdrager is voorzien van een stuurstangmechanisme 13
dat een stuurstang 14 omvat die enerzijds scharnierbaar is
verbonden met de dwarsbalk 9 en die anderzijds
scharnierbaar is verbonden met een dwarsstuurstang 15 die
deel uitmaakt van het (verder niet weergegeven)
zwenkmechanisme voor de wielen van het wielstel 10 en wel
zodanig dat deze wielen de beweging van de trekker 8 kunnen
volgen.

Met behulp van een bij voorkeur dubbelwerkende
hydraulische cilinder 16 is een draagraam 17 (fig. 2 en 3)
zwenkbaar rond een in hoofdzaak horizontale scharnieras 18
aangebracht op een vast met de draagbalk 5 verbonden
dwarsbalk 19. Met dit draagraam 17 zijn de draagarmen 3 en

4 scharnierbaar verbonden. Nabij de uiteinden zijn deze
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draagarmen 3 en 4 voorzien van een in hoogte verstelbaar
wielstel 20 (fig. 2), waarvan de wielen vrij zwenkbaar
zijn. Zowel aan het uiteinde van de draagbalk 5 als nabij
de uiteinden van de draagarmen 3 en 4 bevindt zich een
aankoppelframe met een set van drie aankoppelpunten 21 en
22 via welke een drietal landbouwwerktuigen aan de
werktuigdrager kan worden gekoppeld en wel op dezelfde
wijze als deze rechtstreeks aan de trekker 8 zouden worden
gekoppeld. De onderste aankoppelpunten zijn daarbij
hydraulisch bedienbaar, terwijl de desbetreffende
landbouwwerktuigen via een topstang met de bovenste
aankoppelpunten zijn verbonden. De aangekoppelde
landbouwwerktuigen kunnen dan ook op dezelfde wijze alsof
zij rechtstreeks aan de trekker zouden zijn gekoppeld,
kunnen worden geheven, met name om hen in de transportstand
te kunnen brengen. In fig. 1 is op deze wijze een drietal
hooiwerktuigen 23 en 24 aan de werktuigdrager gekoppeld en
wel een hooibouwwerktuig 23 met zes harkwielen achter aan
de draagarm 5 en aan elk van de draagarmen 3 en 4 een
hooibouwwerktuig 24 met vier harkwielen. De hooibouw-
werktuigen 23, 24 zijn daarbij slechts schetsmatig
aangegeven.

Op het draagraam 17 is een transmissiekast 25
aangebracht, waarop de aftakas 26 van een trekker 8 kan
worden aangesloten en van waaruit de (niet in de figuren
weergegeven) aandrijving loopt naar elk van de
aankoppelplaatsen A en B aan het uiteinde van de draagbalk
5, respectievelijk op de draagarmen 3 en 4 nabij de
respectieve sets van aankoppelpunten 21, 22 om van daaruit
een koppeling mogelijk te maken met de aandrijfmiddelen in
de desbetreffende hooibouwwerktuigen 23 en 24. Ter wille
van het universele karakter van de werktuigdrager
overeenkomstig de uitvinding is een dergelijke transmissie-
kast met aandrijfmiddelen nodig, ook al zou gebruik worden
gemaakt van op de werktuigdrager aangebrachte hydromotoren

om de aangekoppelde landbouwwerktuigen aan te drijven.
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Overigens zou de hydropomp van dergelijke hydromotoren weer
vanuit de aftakas kunnen worden aangedreven.

De draagarmen 3 en 4 kunnen in scharnierpunten 27 ten
opzichte van de voortbewegingsrichting F naar achteren in
de transportstand worden gebracht. Om deze beweging
mogelijk te maken zijn bij voorkeur dubbelwerkende
hydraulische cilinders 28 scharnierbaar aangebracht tussen
de draagbalk 5 en de draagarmen 3 en 4.

In fig. 1 zijn de draagarmen 3 en 4 in de werkstand
dwars op de voortbewegingsrichting opgesteld. Zoals uit de
figuur blijkt sluiten de laatste harkwielen van het
hooibouwwerktuig 23 wat hun werking betreft aan op de
binnenste harkwielen van de respectieve hooibouwwerktuigen
24 . Wanneer dit niet het geval is, bestaat de mogelijkheid
de draagarmen 3 en 4 te verlengen of in te korten. De
draagarmen 3 en 4 zijn daarom opgebouwd uit in- en
uitschuifbare draagarmdelen 29 en 30, die door een bij
voorkeur dubbelwerkende hydraulische cilinder 31 worden
overbrugd om met behulp hiervan de draagarmdelen 30 zodanig
in of uit de draagarmdelen 29 te schuiven dat de binnenste
harkwielen van de hooibouwwerktuigen 24 aansluiten op de
respectieve buitenste harkwielen van het hooibouwwerktuigen
23. De uitschuifbare draagarmdelen 29 en 30 zouden
overigens ook handmatig kunnen worden ingesteld en met
vergrendelpennen ten opzichte van elkaar kunnen worden
vastgezet.

Om de hooibouwwerktuigen 24 aan de draagarmen 3 en 4
op enige afstand boven de grond te kunnen te brengen,
hetgeen bij het keren op de kopakker of bij het achteruit
rijden gewenst kan zijn, is tussen het draagraam 17 en elk
van de draagarmen 3 en 4 een hydraulische cilinder 32 (fig.
2) scharnierbaar aangebracht. Alhoewel deze hydraulische
cilinder dubbelwerkend kan zijn uigevoerd, verdient hier
een enkelwerkende cilinder de voorkeur. De draaiarmen 3 en
4 bewegen immers door hun eigen gewicht omlaag en wanneer

zij op de grond afsteunen via de wielstellen 20 kunnen zij
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gemakkelijk oneffenheden in de grond volgen. Om het hooi -
bouwwerktuig 23 om dezelfde reden van de grond te kunnen
heffen kan onder bekrachtiging van de hydraulische cilinder
11 de draagbalk 5 door het wielstel 10 omhoog worden
gedrukt.

Op het draagraam 17 is een regelventielblok 33
aangebracht, dat enerzijds, wanneer de werktuigdrager aan
de trekker wordt gekoppeld, kan worden aangesloten op de
trekkerhydrauliek en dat anderzijds kan worden aangesloten
op de diverse hydraulische cilinders 11, 16, 28, 31 en 32
van de werktuigdrager. Deze cilinders worden via het
regelventielblok 33 vanuit een trekker 8 bestuurd.

De fig. 4 en 5 tonen Op schematische wijze een
opstelling van twee hooibouwwerktuigen 23, 24 met elk zes
harkwielen, welke hooibouwwerktuigen zijn gekoppeld aan een
werktuigdrager met een zwenkbare draagarm 4 en een verdere,
achter het tussenframe 2 aangebrachte en door een wielstel
37 ondersteunde zwenkbare draagarm 34. Evenals het wielstel
20 bezit ook dit wielstel 37 zwenkwielen. Fig. 4 toont de
machine in de werkstand, terwijl in fig. 5 de machine in de
transportstand is weergegeven; daarbij zijn de twee
uiterste harkwielen aan weerszijden omhoog geklapt. Voor
zover mogelijk zijn in de fig. 4 en 5 dezelfde verwijzings-
cijfers gebruikt als in het uitvoeringsvoorbeeld volgens de
fig. 1-3. De draagarmen 4 en 34 zijn onder een zodanige
hoek geplaatst dat het binnenste harkwiel van het
hooibouwwerktuig 23 wat werking betreft aansluit op het
binnenste harkwiel van het hooibouwwerktuig 24 en wel
zodanig dat bijvoorbeeld links en rechts van de hartlijn
van de trekker waaraan de machine is gekoppeld evenveel
harkwielen werkzaam zijn. Dit is uiteraard niet
noodzakelijk en met name niet wanneer de hooibouwwerktuigen
23 en 24 een verschillend aantal harkwielen bezitten.
Uiteraard is echter een andere instelling van deze hoeken
mogelijk. Wanneer de hooibouwwerktuigen minder harkwielen

bezitten dan in de tekening is aangegeven, dan zullen de
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beide hoeken kleiner worden gekozen, wil men althans de
binnenste harkwielen van de beide hooibouwwerktuigen wat
werking betreft op elkaar kunnen laten aansluiten.

Om de machine op te kunnen klappen in de in fig. 5
weergegeven transportstand zijn de draagarmen 4 en 34 elk
voorzien van een scharnier 35, respectievelijk 36. De beide
delen van de draagarmen 4 en 34 worden overbrugd door
hydraulische cilinders 38. Met name wanneer de aan-
gekoppelde landbouwwerktuigen in de in fig. 4 weergegeven
configuratie van de werktuigdrager overeenkomstig de
uitvinding een relatief geringe werkbreedte bezitten, kan
het gunstig zijn naast de draagarmen 4 en 34 een draagarm
3, zoals is weergegeven in fig. 1, toe te voegen. Deze
hoeft uiteraard niet symmetrisch ten opzichte van de
draagarm 3 aan de andere zijde van de draagbalk 5 te zijn
aangebracht; een dergelijke derde draagarm 4 kan
bijvoorbeeld ook meer naar achteren aan de draagbalk 5
worden bevestigd.

De fig. 6 en 7 tonen op schematische wijze een
opstelling van drie hooibouwwerktuigen 23, 24, die alle
vier harkwielen bezitten. Fig. 6 toont de machine in de
werkstand, terwijl in fig. 7 de machine in de transport-
stand is weergegeven. Ookvhier zijn weer de uiterste
harkwielen omhoog geklapt. Voor zover mogelijk zijn in de
fig. 6 en 7 dezelfde verwijzingscijfers gebruikt als in het
uitvoeringsvoorbeeld volgens de fig. 1-3. De draagarmen 3
en 4 zijn onder een hoek o geplaatst om de buitenste
harkwielen van het hooibouwwerktuig 23 wat werking betreft
aan te laten sluiten op de binnenste harkwielen van de
hooibouwwerktuigen 24. Om de machine in de fig. 7
weergegeven transportstand te kunnen brengen, zijn de
draagarmen 3 en 4 op dezelfde wijze als in het
uitvoeringsvoorbeeld van de fig. 1-3 opgebouwd uit in- en
uitschuifbare delen. Voorts kunnen in deze configuratie de
buitenste harkwielen van het hooibouwwerktuig 23 op bekende

wijze omhoog worden geklapt om te zorgen dat ook dit

1006845



10

15

20

25

10065

11

hooibouwwerktuig binnen de wettelijk toegestane transport-
breedte valt. Het instellen van de machine en het opklappen
van de machine vanuit de werkstand naar de transportstand
en omgekeerd kan ook hier weer geschieden door de
gebruikelijke hydraulische cilinders 28 en 31. Verder kan
ten behoeve van het opklappen in de transportstand de hoek
B (fig. 7) die de hooibouwwerktuigen 24 ten opzichte van de
draagarmen 3 en 4 innemen worden versteld met behulp van
daartoe aanwezig, doch niet in de figuren aangegeven
hydraulische cilinders. Het wordt hierdoor bijvoorbeeld
mogelijk de hooibouwwerktuigen parallel aan de draagbalk 5
te laten lopen in de transportstand. De instelling van de
hoek P kan uiteraard ook handmatig of door middel van
stuurstangen plaatsvinden. Alhoewel dit eveneens niet in de
figuren is weergegeven, kunnen de hark-wielen in de
transportstand afsteunen op de draagbalk 5, zodat het volle
gewicht daarvan niet op de scharnierpunten 27 rust.

De uitvinding is geenszins beperkt tot de hier
beschreven uitvoeringsvoorbeelden, doch omvat allerlei
modificatie hierop, uiteraard voor zover deze vallen binnen
de beschermingsomvang van de hiernavolgende conclusies.
Door de zwenkbaarheid van de draagarmen 3, 4 ten opzichte
van de draagbalk 5, de in- en uitschuifbaarheid van deze
draagarmen en de schanierbaarheid daarvan, alsmede door de
mogelijkheid de draagbalk 5 te verlengen met een verdere,
door het wielstel 37 ondersteunde draagarm 34 kunnen ook
andere landbouwwerktuigen dan de hier genoemde hooibouw-
werktuigen, zoals sleepeggen, maaimachines, enz. worden

aangekoppeld.
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CONCLUSIES

1. Werktuigdrager voor het aankoppeien van meerdere
landbouwwerktuigen (23, 24) achter een trekker (8), welke
werktuigdrager een door wielen ondersteund frame (1) bezit
dat achter een trekker (8) kan worden gekoppeld, waarbij
het frame (1) is voorzien van meerdere sets van aankoppel-
punten (21, 22) voor het aansluiten van landbouwwerktuigen
(23, 24) op dezelfde wijze als deze rechtstreeks aan een
trekker (8) zouden worden gekoppeld en van een transmissie-
kast (25) waarop de aftakas (26) van de trekker (8) kan
worden aangesloten en van waaruit de aandrijving loopt naar
elk van de aankoppelplaatsen (A en B) op het frame nabij de
respectieve sets van aankoppelpunten (21, 22) om van daar-
uit een koppeling mogelijk te maken met de aandrijfmiddelen
in de desbetreffende landbouwwerktuigen (23, 24).

2. Werktuigdrager volgens conclusie 1, met het kenmerk,
dat elke set van aankoppelpunten (21, 22) wordt gevormd
door drie aankoppelpunten in een configuratie als op zich
bekend bij trekkers.

3. Werktuigdrager volgens conclusie 1 of 2, met het
kenmerk, dat een of meer aankoppelpunten (21, 22) verstel-
baar zijn ten opzichte van het frame (1).

4. Werktuigdrager volgens conclusie 1, 2 of 3, met het
kenmerk, dat het frame (1) een door de wielen ondersteund
vast tussenframe (2) omvat dat achter een trekker (8) kan
worden gekoppeld en ten minste één ten opzichte van het
tussen-frame (2) zwenkbare draagarm (3, 4), waarbij zowel
het tussenframe (2) als de draagarm (3, 4) zijn voorzien
van een set aankoppelpunten (21, 22) voor het aansluiten
van landbouwwerktuigen (23, 24).

5. Werktuigdrager volgens conclusie 4, met het kenmerk,
dat aan weerszijden van het tussenframe (2) een ten
opzichte daarvan zwenkbare draagarm (3, 4) is aangebracht

en beide draagarmen (3, 4) zijn voorzien van een set
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aankoppelpunten (22) voor het aansluiten van
landbouwwerktuigen (24).

6. Werktuigdrager volgens conclusie 5, met het kenmerk,
dat de hoek (o), waaronder een draagarm (3, 4) ten opzichte
van de voortbewegingsrichting (F) is aangebracht,
instelbaar is.

7. Werktuigdrager volgens een van de conclusies 4-6, met
het kenmerk, dat voor elke draagarm (3, 4) een hydraulische
cilinder (28) aanwezig is om een desbetreffende draagarm
(3, 4), eventueel met een daaraan gekoppeld landbouw-
werktuig (24), ten opzichte van de voortbewegingsrichting
(F) naar achteren te kunnen brengen.

8. Werktuigdrager volgens een van de conclusies 4-7, met
het kenmerk, dat voor elke draagarm (3, 4) een hydraulische
cilinder (31) aanwezig is om deze draagarm (3, 4) in lengte
te kunnen verstellen voor het bepalen van de werkbreedte
van de machine, gevormd door de werktuigdrager en de
daaraan gekoppelde landbouwwerktuigen (23, 24), en/of om de
machine in de transportstand te kunnen brengen.

9. Werktuigdrager volgens een van de conclusies 4-7, met
het kenmerk, dat in elk van de draagarmen (3, 4) een
scharnier is opgenomen en dat voor elke draagarm (3, 4) een
hydraulische cilinder aanwezig is om de draagarm (3, 4),
eventueel met een daaraan gekoppeld landbouwwerktuig (24)
onder gebruikmaking van dit scharnier in de transportstand
te brengen.

10. Werktuigdrager volgens een van de conclusies 4-9, met
het kenmerk, dat voor elke draagarm (3, 4) een hydraulische
cilinder (32) aanwezig is om deze draagarm (3, 4),
eventueel met een daaraan gekoppeld landbouwwerktuig (24)
opwaarts te kunnen zwenken.

11. Werktuigdrager volgens van een van de conclusies 2-10,
met het kenmerk, dat elk van de zwenkbare draagarmen (3, 4)
is voorzien van een in hoogte verstelbaar wielstel (20), de
wielen bij voorkeur vrij zwenkbaar zijn, en met behulp

waarvan de draagarmen (3, 4) op de grond kunnen afsteunen.
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12. Werktuigdrager volgens conclusie 11, met het kenmerk,
dat deze is voorzien van een draagraam (17) waaraan de
draagarmen (3, 4) zijn verbonden, welk draagraam (17)
draaibaar rond een in hoofdzaak horizontale, zich dwars op
de voortbewegingsrichting uitstrekkende as (18) is
verbonden met het tussenframe (2).

13. Werktuigdrager volgens een van de voorgaande
conclusies, met het kenmerk, dat aan of nabij het uiteinde
van het frame (1), dat is gelegen tegenover het aan een
trekker (8) koppelbare uiteinde van het frame (1), door een
hydraulische cilinder (11) in hoogte verstelbaar wielstel
(10) is aangebracht, terwijl het frame (1) draaibaar is
rond een in hoofdzaak horizontale, door de aankoppelpunten
van de werktuigdrager aan een trekker (8) gevormde as (12).
14. Werktuigdrager volgens conclusie 13, met het kenmerk,
dat deze 1is voorzien van een aan een trekker (8) koppelbare
dwarsbalk (9) waarmee het genocemde frame (1) rond een in
hoofdzaak verticale as (6) scharnierbaar is verbonden,
alsmede een met deze dwarsbalk (9) verbonden stuurstang-
mechanisme (13) om de wielen van het de draagbalk (5) op de
grond afsteunende wielstel (10) zodanig te sturen dat zij
de beweging van de trekker (8) kunnen volgen.

15. Werktuigdrager volgens een van de conclusies 4-12, met
het kenmerk, dat een of meer hydraulische cilinders (11,
16, 28, 31 en 32) dubbelwerkend zijn.

16. Werktuigdrager volgens een van de conclusies 4-12,
met het kenmerk, dat deze is voorzien van een, op de
trekkerhydrauliek aangesloten en handmatig of op
elektrische wijze vanuit de trekker (8) bedienbaar
regelventielblok (33) voor het bedienen van de hydraulische
cilinders (11, 16, 28, 31 en 32).
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