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(57) Rezumat: Strungul normal cu comanda
numericd, pentru prelucrarea pieselor
mecanice, in special a celor sub forma de
arbori, flanse si similare, este format dintr-un
batiu orizontal, pe care sunt amplasate o
papusa fixd, urmata de un grup de sanii, si 0
papusa mobild. Strungul este prevazut cu un
panou de prindere si reglare (2} a unui motor
electric (4). Moatorul (@) actioneaza un lant
cinematic principal (A), amplasat in pdpusa
fixa. Lantul cinematic (A) este sincronizat cu
un lant cinematic de avans longitudinal (B),
amplasat la partea inferioara a batiului (1). El
este sincronizat, la réndul sdu, cu un lant
cinematic de avans transversal (€], amplasat
pe un grup de sanii (D).
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Inventia se refera la un strung
normal cu comandd numericd pentru
prelucrarea pieselor mecanice, in special
a celor sub forma de arbori, flanse si
similare.

In acest scop, sunt cunoscute
strunguri normale cu comanda numerica
pentru prelucrarea pieselor mecanice.
Aceste strunguri sunt formate din cate un
batiu arizontal echipat cu papus fixa, grup
de sénii pdpusa mobila si echipament de
comanda.

Aceste strunguri prezinta dezavanta-
jele unei constructii complicate si labile ca
urmare a folosirii unui mare numar de
componente distribuite necompact.

Problema, pe care o rezolvd
inventia, este construirea unui strung cu
numar redus de componente care s&
permita amplasarea lor compacta.

Strungul conform inventiei inlatura
dezavantajele de mai sus prin aceea c&
este prevazut cu un panou de prindere si
reglare a unui motor electric de actionare
a unui lant cinematic principal amplasat
in papusa fixa. Acest lant cinematic,
sincronizat cu un lant cinematic de avans
longitudinal, amplasat la partea inferioara
a batiului si care este sincronizat, la randul
sau, cu un lant cinematic de avans trans-
versal, amplasat pe un grup de sanii. Pe
batiu este montat un panou de reglare,
in care sunt practicate niste canale alungite
de glisare a cate unui surub deplasat cu
cate un surub de manevra a carui cap
profilat este amplasat in cate un locas
alungit orizontal. Lantul cinematic de
asigurare a miscarii principale de rotatie
este format dintr-un motor electric care
printr-o transmisie flexibild antreneaza un
arbore intermediar, de la care este
antrenat un alt arbore intermediar printr-o
pereche de roti dintate, de la acest arbore,
prin doua roti inseriate, angrenabile cu
niste roti ale unui bloc balador pentru a
asigura unui ax care se sprijina, cu capatul
anterior pe un lagar cu rulmenti intre care
se afla un inel calibrat pentru limitarea
strangerii. Lantul cinematic de avans axial
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este format dintr-un motor electric cu
variatie continua a vitezei, care printr-o
transmisie flexibild dintata, antreneaza un
surub conducator sprijinit in doua lagére
si protejat de o aparatoare longitudinala,
pentru asigurare, printr-o piulitd cu bile
montata intr-o casetd, legatura cu grupul
de sanii, care asigurda programarea
avansului sau pasului la filetare printr-un
traductor montat la capatul surubului. Un
surub cu bile 1agaruit direct intr-o sanie
prin doud lagére care printr-o piuliti cu bile
aflatd intr-o casetd asigura transmiterea
miscarii programata printr-un traductor
montat coaxial cu surubul. Blocul balador
este format din niste raoti dintate si
manevrat cu o furca prinsa pe un arbore,
deplasata cu o piesd de cuplare printr-o
furcd intermediara prinsa pe un ax de
manevra.

Strungul conform inventiei prezinta
urmatoarele avantaje:

- constructie simpla si robusta;

- asigura Tmbunatatirea preciziei de
forma si dimensionala.

In continuare, se da un exemplu de
realizare a inventiei, in legatura si cu fig.
1 + 11, care reprezinta:

- fig. 1, schema cinematicad a
strungului;

-fig. 2, vedere laterald a strungului;

-fig. 3, vedere din stanga conform
fig. 3;

-fig. 4, sectiune axiala prin papusa
fixa si suportul motor;

- fig. 5, sectiune prin ansamblul cu
roti baladoare manevrate manual dupd
planul Il din fig. 4;

- fig. 6, sectiune dupa planul H-Nl
din fig. 5;

- fig. 7, sectiune axiala prin lantul
cinematic de avans pe axa Z;

- fig. 8, sectiune dupa planul HI-1II
din fig. 7;

- fig. 8, sectiune dupa planul IV-IV
din fig. 2;

-fig. 10, sectiune dupa planul V-V
din fig. 9;



RO 112004 B1

3

- fig. 11, schema axelor lanturilor
cinematice.

Strungul conform inventiei este
format dintr-un batiu orizontal 1 pe care
sunt montate o papusa fixa, urmata de un
grup de sanii si 0 papusa mobila. In zona
papusii fixe, in spate, pe batiul 1, este
montat un panou 2 de prindere si reglare
pe care, prin niste suruburi glisabile 3, este
prins un motor electric principal 4.
Mobilitatea suruburilor 3 este asigurata
de niste suruburi de manevra 5. Papusa
fixa este echipata cu un lant cinematic A
pentru realizarea miscarii principale de
rotatie. Lantul cinematic A colaboreaza cu
un lant cinematic B de avans longitudinal
pe directia unei axe Z, conform fig. 11.
Acest lant este prins, cu un suport E, de
partea de jos a batiului 1. Lantul cinematic
C care asigura avansul transversal pe
directia unei axe X conform fig. 11. Acest
lant € este amplasat pe grupul de sanii D.

In panoul 2, sunt practicate niste
locasuri alungite a. In douad din aceste
locasuri ain cele superioare, conform fig.
4, sunt montate doua suruburi de manevra
5. Aceste doud suruburi 3 trec fiecare prin
capatul cate unui surub 3. Prin suruburile
3 care culiseaza in locasurile a este prins
motorul 4 pe panoul 2. Capetele suru-
burilor 5 sunt amplasate, in cate un locas
de manevra b. Motorul 4 este prins de
panoul 2 prin patru suruburi 3 dintre care
numai cele din canalele superioare a sunt
reglabile prin suruburile 5.

Lantul cinematic principal A este
alcatuit din motorul 4 care antreneaza o
transmisie flexibiid 6, 7, 8. Acesta printr-o
flansd 9 de descarcare a momentului,
transmite miscarea de rotatie la un arbare
de intrare 10. De la arborele 10 este
antrenat un arbore intermediar 11 printr-o
pereche de roti dintate 12, 13.

De la arborele intermediar 11,
printr-o roata dintatad 16 este antrenat un
bloc balador 39 format din niste roti
dintate 15, 17, 20 montat pe un arbore
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Doua perechi de roti dintate 17,
19 sau 20, 21, transmit in continuare,
miscarea de rotatie la un ax principal 22.

Cuplarea unor roti dintate 14 cu
15; 17 cu 19 sau 16 cu 17, 20 cu 21
in care roata 17 cupleaza pe rand cu roata
16 pentru 0 gama de turatii, apoi cu roata
19 pentru cealaltd gama de turatii se face
cu o furca 23. Cu un stift 24 se monteaza
furca 23 pe o tijd 29 a unui piston 295.
Reglarea find a pozitiei furcii 23 se face
cu un mecanism surub-piulita. Limitarea
cursei furcii 23 este asigurata de cele doua
capace 26, 27 ale cilindrului hidraulic 28.

Pentru prelucrarea filetului este
folositda o constructie in sine cunoscutd,
care foloseste acelasi ax principal 22 rotit
sincron printr-0 pereche de roti dintate 31,
32 cu un arbore 33 pe care este montat
un traductor 34 de filetare. '

Pe axul principal 12 este montat
un inel 35 de dimensiuni precise, cu latime
prestabilitd pentru limitarea strangerii unor
rulmenti 36, 37 cu o piulita 36.

Blocul balador 39, conform fig. 6,
compus din rotile 15, 17, 20 se depla-
seaza si manual cu o furca 40. Furca 40
are pozitile indexate cu o bila 41 presata
de un arc 42 in niste locasurile ¢
practicate pe o tija 43.

Furca 40 este deplasata cu o
maneta 44, prinsa de un butuc 495 solidar
cu un arbore 46, sprijinit pe un lagar 47
si 0 carcasa 48.

O furca 49 cu o piesa de cuplare
50 echipata cu o furcad 40, deplaseaza
blocul 39 balador in pozitile de cuplare
prestabilite.

Lantul cinematic B de avans pe axa
Z este alcatuit dintr-un motor 51 electric,
conform fig. 1, cu variatie continud a
turatiei, care antreneaza, printr-o
transmisie 52, 53 cu curea dintata 54,
un surub conducator 895, cu bile, montat
pe doua lagare 56, 57 de mare precizie.
In capatul surubului 85, este montat un
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traductor 58 de avans. O piulita 59 cu bile,
aflata intr-o casetd 60, solidara cu un
suport 61, face legatura intre surubul 55
si grupul de sanii D.

Intre suportul 61 si caseta 60 este
prevazut un spatiu d, in care este introdusa
0 aparatoare 63. Aparatcarea 63
protejeaza un surub 585.

Lantul cinematic C, de avans pe axa
X, conform fig. 1 si 9, este alcatuit dintr-un
motor electric cu variatie continua a
turatiei, care printr-o transmisie flexibila
cu doua roti 65, 66 si cu o curea 67
dintatd antreneaza un surub 68 cu bile,
montat pe doud lagare 69, 70 de mare
precizie, intr-o sanie 62 longitudinald. Un
traductor 71 de avans pe axa X este
montat in capul surubului 68. O piulita 72
cu bile este montata intr-o caseta 73,
solidara cu o sanie 74 transversala. Pe
sania 74 este montat un suport 75 pentru
portscula, conform fig. 3.

O papusa 76 moabild, de constructie
cunoscutd, se deplaseaza si blocheaza
manual pe batiul 1.

Acest strung este echipat si cu
instalatie electrica, hidraulica, de ungere,
comanda numerica, dispozitive si accesorii,
in sine cunoscute.

Revendicari

1. Strung normal cu comanda
numericad pentru prelucrarea pieselor
rmecanice, in spcial a celor sub forma de
arbori, flanse si similare, format dintr-un
batiu orizontal cu ghidaje, pe care sunt
amplasate o papusa fixa urmata de un grup
de sanii si o papusa mabild care in scopul
simplificarii constructive este caracterizat
prin aceea ca este prevazut cu un panou
de prindere si reglare (2) a unui motor
electric (4) de actionare a unui lant
cinematic principal (A) amplasat in pdpusa
fixa acest lant cinematic (A) fiind sincronizat
cu un lant cinematic de avans longitudinal
(B) amplasat la partea inferioara a batiului
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(1] si care este sincronizat, la randul sau,
cu un lant cinematic de avans transversal
(C) amplasat pe un grup de sanii (D).

2. Strung normal, conform
revendicarii 1, care n scopul intinderii
curelei  motorului  principal  este

caracterizat prin aceea ca este prevazut
cu un panou de reglare (2), in care sunt
practicate niste canale alungite (a) de
glisare a cate unui surub (3) deplasat cu
céte un surub de manevra (5] a carui cap
profilat este amplasat in cate un locas
alungit orizontal (b).

3. Strung normal, conform
revendicarii 1, care in scopul reducerii
consumului de energie prin folosirea unui
numar redus de organe este prevazut cu
un lant cinematic (A) de asigurare a
miscarii principale de rotatie format dintr-
un motor electric (4) care printr-o
transmisie flexibila dintata (6, 7, 8)
antreneaza un arbore intermediar (10),
de la care este antrenat un alt arbore
intermediar printr-o pereche de roti dintate
(12,13), de la arborele (11), prin doua
roti inseriate (14, 16), angrenabile cu niste
roti (15, 17, 20) ale unui bloc balador (39)
pentru a asigura antrenarea unui ax
principal (22) care se sprijind, cu capatul
anterior pe un lagar cu rulmenti (36, 37)
ntre care se aflad un inel (35] calibrat
pentru limitarea strangerii.

4. Strung normal, conform reven-
dicarii 1, care in scopul realizarii avansului
longitudinal este caracterizat prin aceea
ca este prevazut cu un lant cinematic (B)
format dintr-un motor electric {85) cu
variatie continuad a vitezei, care printr-o
transmisie flexibila dintata (52, 53, 54),
antreneaza un surub conducator (55)
sprijinit in doua lagare (56, 57) si protejat
de o aparatoare longitudinald (63), pentru
a asigura, printr-o piulitd cu bile {59)
montata intr-o caseta (60), legatura cu
grupul de sanii (D), de asigurare a progra-
mari avansului sau pasului la filetare printr-
un traductor (58} montat la capatul suru
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bului (55).

5. Strung normal, conform
revendicarii 1, care in scopul realizarii
avansului transversal este caracterizat
prin aceea ca este prevazut cu un surub
(68) cu bile lagarit direct intr-o sanie (62)
prin doua lagare (69, 70) care printr-o
piulita cu bile (72] aflata intr-o caseta (73)
asigura transmiterea miscarii programata

ptrintr-un traductor (71) montat coaxial 10

cu surubul (68).

6. Strung normal, conform
revendicarii 3, caracterizat prin aceea
ca este prevazut cu un bloc balador (39)
format din niste roti dintate (15, 17, 20)
manevrat cu o furca (40) prinsa pe un
arbore (43), deplasata cu o piesa de
cuplare (50) printr-o furca intermediara
(49) prinsa pe un ax de manevra (46).

Presedintele comisiei de examinare: ing. Poenaru Vasile

Examinator: ing. Munteanu Savin
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