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Przedmiotem wynalazku jest przewijarka kopkowa
do nawijania na szpule i kopki przedzy z wldkien na-
turalnych i syntetycznych z regulowanym naciagiem.

Znane przewijarki przedzy maja bardzo czule i skom-
plikowane urzadzenia do uzyskania stalego naciagu
przewijanej przedzy, oraz do sterowania tym nacia-
giem w funkcji, na przyklad $rednicy nawijania przedzy
na szpule. Urzadzenie to zawiera rolke napinajaca,
umieszczona na koncu wahacza, ktoérego ruchy waha-
dtowe sterowane sa przez uktad kompensacyjny.

Z chwila gdy rolka napinajaca wychyli si¢ podczas
pracy przewijarki, powstaja znaczne trudnosci zapew-
nienia dzialania na wahacz sily korygujacej dla utrzy-
mania prz¢dzy pod zadanym naciagiem, przy czym ko-
nieczne jest, by naciag byl staty. Sita naciagu musi sig¢
zmieniaé zaleznie od zmiany wielko$ci $rednicy podczas
nawijania na szpulg.

Do ustalenia potozenia rolki napinajacej znane prze-
wijarki posiadaja zespoly elektromechaniczne, pracujace
na zasadzie indukcji elektromechanicznej i zawierajace
elementy sprezyste przeciwdzialajace ruchom wahadto-
wym wahacza. Stosowane sa réwniez zespoly dzialajace
w oparciu o sile grawitacji, na przyktad zespoly obciaz-
nikowe. Zaréwno zespoly elektromechaniczne jak i gra-
witacyjne maja zasadnicza wade, a mianowicie zbyt
mala czulos¢ i szybko$¢ dziatania, co powoduje zrywa-
nie sie¢ przedzy.

Celem wynalazku jest usuni¢cie wad i niedogodnosci
znanych przewijarek kopkowych i opracowanie urza-
dzenia sterujacego naciagiem przewijanej przedzy, w
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ktorej sita naciagajaca sterowana by byla zgodnie z za-
lozonym programem na przyklad w funkcji zwigkszaja-
cej sie §rednicy nawijania przedzy na szpule.

Przewijarka kopkowa wedlug wynalazku, zawierajaca
silnik o regulowanej ilosci obrotéw i uklad prowadzacy
do prowadzenia przedzy nawijanej na szpule lub kopki,
ma obrotowo zamocowana plytke oraz wahadlowa
dzwignie, na ktoérej zamocowana jest rolka, przy czym
do plytki tej zamocowane sa sprezyny, i przestong umie-
szczong pomiedzy zrédtem $wiatlta $wiattoczutym ele-
mentem potaczonym ze wzmacniaczem, sterujacym obro-
tami silnika napedzajacym szpule. Dwie sprezyny zamo-
cowane sa do plytki po obu stronach jej osi obrotu, a
sprezyna trzecia w punkcie lezacym na prostej popro-
wadzonej przez punkt zamocowania tej sprezyny oraz
przez punkt obrotu plytki, w jej polozeniu $rodkowym.

Przewijarka wedlug wynalazku posiada jedna ze spre-
zyn zamocowang do dzwigni wspodtdziatajacej z zespo-
fem regulacyjnym, zmieniajacym naciag tej sprezyny w
funkcji $rednicy nawijanej szpuli.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przykla-
dzie wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1 przedsta-
wia przewijarke kopkowa w widoku z przodu, fig. 2 —
dzwigniowy uklad kontrolny naprezenia nici w schema-
tycznym widoku perspektywicznym, fig. 3 i 4 — dzwig-
niowa cato$¢ funkcjonalng tego urzadzenia, do ktdérego

. jest zastosowana sprezysta sita oddziatywania.

Przewijarka kopkowa zawiera korpus B, na ktéorym
zamocowana jest glowica A, z wrzecionem R, na ktérym
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osadzona jest szpula 10, na ktoéra nawija si¢ ni¢. Obok
szpuli 10 znajduje si¢ prowadzacy zesp6t 11 ni¢ F.

Prowadzacy zespotl 11 zawiera oczkowe prowadniki
12 i 14 oraz rolke 13. Rolka 13 jest zamocowana obro-
towo na koncu wahliwej dzwigni 15, zamocowanej obro-
towo na walku 16. Wrzeciono R jest napgdzane bezpo-
$rednio lub przez przekladnig¢ elektrycznym silnikiem M.

Ptytka 20 jest zamocowana w punkcie 0 na walku 16.
Do plytki 20 zamocowane s3 w punktach 21 i 22 spre-
zyny 23 i 24. Jedna z tych sprezyn (w przykladzie po-
wyzszym sprezyna 23) zamocowana jest w punkcie 25
do dzwigni 26, ktorej poltozenie regulowane jest $ruba
27. Strzalka 28 oznaczono zespéot do regulowania potoze-
nia dzwigni 26 i tym samym naciagu sprezyny 23 na
przyktad w funkcji stopniowego powigkszania si¢ $red-
/nicy szpuli 10, na ktora jest nawijana ni¢. Druga spre-
Zyna 24 zamocowana jest w punkcie 29 do nieruchomej
czeéci korpusu przewijarki jednak z zachowaniem mozli-
woéci regulacji jej naciagu.

Miedzy sprezynami 23 i 24 znajduje si¢ trzecia spreg-
zyna 31, ktora jest zamocowana na ptycie 20 w punkcie
30, polozonym ponizej osi w punkcie 0 walka 16. Dru-
gi koniec sprezyny 31 jest zamocowany w punkcie 32
do nieruchomej cze$ci korpusu przewijarki z mozliwos-
cig regulacji jej naciagu. Zamocowanie sprezyny 31 do
plytki 20 jest takie, ze jesli plytka ta znajduje si¢ w
$rodkowym potozeniu (fig. 2) punkty 30, 32 oraz punkt 0
znajduja si¢ na jednej prostej. Z plytka 20 polaczony
jest poprzez korbe 40 watek 41, wspoétosiowy z watkiem
16. Do korica watka 41 zamocowana jest przystona 42,
przy czym przystona ta umieszczona jest migdzy zrodtem
$wiatta 43 i $wiatloczulym elementem 44. Swiattoczuly
element 44 polaczony jest przewodem 45 ze wzmacnia-
czem 46, ktory potaczony jest przewodem z silnikiem M.
Nawijana na szpul¢ 10 ni¢ F naprezona jest rolka 13,
do ktérej przylozona. jest sita D. Sifa ta z reguty bardzo
mala w zalezno$ci od numeru nici utrzymywana jest
praktycznie na stalym poziomie i w zaleznosci od stop-
niowej zmiany $rednicy nawoju na szpuli powinna by¢
utrzymywana pod stata kontrola.

Zmiany w potozeniu rolki 13 podczas wahania ramie-
nia 15 s3 wykorzystane do sterowania obrotéw silnika M
i ilosci obrotéw szpuli 10, kiedy stosunek predkosci po-
dawania przedzy V,, do predkosci nawijania Vy nie jest
prawidlowy z powodu chwilowych zakldocen, jak row-
niez z powodu statego powigkszania si¢ $rednicy szpuli.
Jezeli predko$¢é nawijania V; bedzie mniejsza niz pred-
koé¢ podawania nici Vi, woéwczas rolka 13 pod dziata-
niem sity D przesunigta zostanie ku dotowi, zajmujac
polozenie na przyktad 13’, a rami¢ 15 odchyli si¢ ku
dotowi do potozenia 15'. :

Odwrotny ruch bedzie miatl miejsce, kiedy predkosé
nawijania V, bedzie wigksza niz predko$¢ podawania

V. W takich przypadkach obroty silnika M zostaja od-.

powiednio zwigkszone lub zmniejszone dla przywroce-
nia wlasciwego stosunku V, do V;. W tym celu musza
by¢ spelnione dwa warunki, a mianowicie, aby utrzy-
mywa¢ ni¢ pod zadanym naciagiem, sita D nie powin-
na zmienia¢ si¢ pod wplywem ruchéw wahadtowych ra-
mienia 15, oraz zasilanie silnika powinno byé zwigzane
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z wahadtowymi ruchami ramienia 15 bez wystgpowania
dodatkowych sit. Sita D przylozona do rolki 13 okre-
Slona jest przez dlugo$¢ ramienia 15 i przez geometrie
plytki 20 oraz parametry zespolu wahan oraz przez roz-
nice sit wywieranych przez sprezyne 23 i sprezyne 24.
Zakladajac przyktadowo (jak przedstawiono to na
fig. 3), ze rami¢ 15 zostanie podniesione ku gorze z po-
wodu zwigkszenia predkosci nawijania V. wzgledem
predkosci podawania nici Vi, sprezyna 23 wydluzy sie,
a sprezyna 24 zostaje skrocona.

Spowoduje to zwigkszenie sity D dzialajacej na rolke
13. Poniewaz jednak nast¢gpuje zmiana w polozeniu
trzeciej sprezyny 31 w stosunku do osi w punkcie 0
oraz przesunigcie si¢ punktu polozenia tej sily zaczepio-
nej w punkcie 30 na ptytce 20, na plytke t¢ dziata nowa
sita, usilujac obréci¢ ja w kierunku X, kompensujac
przy tym przyrost sily przylozonej do sprezyny 23. Po-
dobnie skompensowana bedzie zwigkszona sila sprezyny
24, gdy rolka 13 zostanie przesunigta w dol. Jak przed-
stawiono na fig. 4, po obroceniu ptytki 20, zgodnie ze
strzatka Y, punkty zaczepienia 21 i 22 sprezyn 23 i 24
oraz punkt 30 zamocowania trzeciej sprezyny 31 zosta-
ly przesuniete w stosunku do osi w punkcie 0, w wyni-
ku czego do plytki 20 zostata przytozona dodatkowa si-
la, ktora stara si¢ ja przechyli¢ w kierunku Y. Przez
odpowiednic uksztaltowanie plytki 20 i dzwigni 15 oraz
wyznaczenie punktow 21, 22 i 30 w stosunku do osi
obrotu, mozliwe jest osiagniecie wyréwnywania sity D,
niezaleznie -od chwilowego polozenia rolki 13 w grani-
cach, w ktorych rolka ta przesuwa sie.

Sterowanie obrotami silnika M odbywa si¢ przez
wzmacniacz 46, ktéry po otrzymaniu sygnatu z elementu
$wiattoczutego 44 zwigksza lub zmniejsza predkos$é obro-
towa silnika i potaczonej z nim szpuli 10.

Zastrzezenia. patentowe

1. Przewijarka kopkowa zawierajaca silnik o regulo-
wanej iloSci obrotow i uktad prowadzacy do prowadze-
nia przedzy nawijanej na szpule lub kopki, znamienna
tym, ze ma obrotowo zamocowana ptytke (20) oraz wa-
hadtowa dzwigni¢ (15), na ktdérej zamocowana jest rol-
ka (13), przy czym do plytki (20) zamocowane sa spre-
zyny (23), (24), (31) i ma przeston¢ (42) umieszczona po-
migdzy Zrédlem $wiatta (43), a $wiattoczulym elemen-
tem (44) potaczonym ze wzmacniaczem (46), sterujacym
obrotami silnika (M).

2. Przewijarka wedlug zastrz. 1, znamienna tym, ze
sprezyny (23) i (24) zamocowane sa do plytki (20) w
punktach (21) i (22), po obu stronach jej osi obrotu, a
sprezyna (31) w. punkcie (32) nieruchomego elementu
korpusu i w punkcie (30), lezacym na ptytce (20) pio-
nowo w stosunku do jej osi obrotu.

3. Przewijarka wedlug zastrz. 1 i 2, znamienna tym,
ze sprezyna (23) zamocowana jest do dzwigni (26),
wspoldziatajacej z zespotem regulujacym (28).

4. Przewijarka wedlug zastrz. 1—3, znamienna tym,
7e przestona (42) zamocowana jest do watka (41), ktéry
poprzez korbe (40) polaczony jest z ptytka (20).
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