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uloZeného v otvoru stavby /1/. Prostiednictvim hnacf jednotky /9/
a podvozku /16/ s pojezdovymi kolecky /17/ je ktidlo /4/ suvné
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Automabicky ovladané linedrni okno

OBLAST TECHNIKY

Vynélez se tyka automaticky ovladaného linedrniho okna
zasouvajicfho se do dutiny vytvorené v ostén{ stavby, piridenz
zasouvani{ okna se déje prostfednictvim pohonové soustavy unisténé v

t&sné blizkosti okna a nebo primo Vv dutindch okenniho ramu.

DOSAVADNI STAV TECHNIKY

Doposud pouZfvané vyplné otvord staveb jsou prevazZné ovladané
manuidlné. Pri funk&ninm otevitenf okna zasahuji kiidla do vnitfnfho
nebo vn&jisfho prostoru sbavby,,nebo v pripadé posuvnych okén jsou
posuvnd ki*idla predsazena a prri otevirten{ Jsou uspdiédéna v zdkrytu
z=a sebou. Takovato re3ent vyrazné sniZzujl otvirany prostor, protozZe
jedna &ast k#fdla mus{ byt re3ena jako fixn{ panel, piri&enz vodic{

drdha pro posuvné k¥rfdlo iJje vytvorena Rimo r4m okna a vyrazné&

. omezuje moZnosti architektonického yeSenf interiéru nebo exteriéru -

stavby. Znéma reseni posuvn?ch &i sklip&nych oken s pohonen ovien
svymi parametry a funk&ninm uspoitrddanin zase zasahuj{ do interiéru &i
exteriéru tim, 2e se pohybuif po vn&is{ <&i vnit#ni strand =zdi,
piripadné také vyzaduijfi pminimdln& polovinu okna fixn{ bez moZnost i
otvirdn{. Tento typ oken otviranych pohonenmr se b&xn& uplatiiuje nap®.

jako okno vydeini nebo tam, kde se neklade diraz na tepelné izola&ni

vlastnosti staveb. Nevyhodou takového reZenf Jje vysoky unik teprla
zap{&inény kxonstruk&nim usporadininm vodici{ dréhy a s tim
souvisejfc{ velks, energeticka naro&nost. Hlavn{ nevyhodou tohoto

feZen{ posuvnych oken jeiichZ rim a ki#idlo je vyrobeno 2 hlinfikovych
profill jsou - patné Lepelnéizolaéni vliastnosti v disledku

vznikajic(ch-tepeln?ch mosta.

Do neddvné doby se 2 hlediska tepelnych vlastnost{ kladl daraz
zejména na izola&ni vlastnosti skla, protoZe plosn& zabira
mnohondsobné vetsf &ast. Dle novych po%adavkd na tepelnou oc¢hranu
budov se za%aly vice uplatfiovat také poZadavky na tepelné vlastnosti

répu, mimo jiné 1 2 hlediska moZného  rosent interigrovych &astl

'prdfilﬁ.
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Uvedené nedostatky do zna&né miry odstrafiuje Pre3enf{ automaticky
ovlsdaného 1linedrnfho okna podle vyndlezu, jehoZ podstata spo&iva
v tom, 2Ze toto okno sestdavajic{ = okennfho rdnu 5 a k¥idla 4 je
vsazeno do otvoru stavby 1 tak, Ze prostiednictvin pohonové jednotky

9 a podvozku 16 s pojezdovymi kole&ky 17 je ki#idlo 4 suvné® uloZeno
na vedeni 14 umist&ném také uvnit® okennfho ramu S tvoiteného dvéma

asymetrickyni profily 51 a 52 spojenyni izola&nim paskem 13 nebo
profilem bez prerusenych tepelnych mostd, piriZemZ v osté&nf 2 otvoru
stavby 1 je v misté ulozen{ okenniho ramu 5 vytvorena dutina 3, vi&i
" které Jje orientovdna st&rbina 32 vrtvotena Vv rédnmu pro priachod
posuvného kridla. Ve %t&rbin& okenniho rdmu jsou usporadany té&snict
profily 26 dosedajic( na v?plﬁ 20 uloﬁenouiv rdnu kirfdla 21.

Na vyndlezu je podstatné i to, Z2Ze podvo=zek ki*rfdla je opatien
undSecin prvken 19 uloZeném V una3edi 18 a tvoirrfc{ pohonovou
soustavu spolu s pohonovou jednotkou 2. Jako éohonové jednotka je
s vyhodou pouZit elektomotor. Vyhodou tohoto fieSen{ s napdjenin
2 baterii{ Je nezdvislost chodu na elektrické sfti. V pﬁipadé{
kritkodobych vypadkia dodavky elektrické energie systén spolehlivé
funguje. Druh pouZitého pohonu ovien nemd& vliv na funkci reseni,
stejnd Jjako Jjeho unisté&ni a =2pisob pﬁénosu 'pohybu od pohonové
jednotky k posunu x*rfdla. V p*{kladnych provedenich je pohonova
jednotka umist&na v parapetu (obr.1), miZe byt umi{stdna v pravém &i
levén osténi, p{padné uvnit® dutin okenniho rédmu (obr.2).

ReZent podle vyndlezu predstavuje okno spliiujfci vysoké
po2adavky kladené na jeho funkci, a to jak po strance bezpe&nostni,
tak i tepelnéizolaéni. Proto se predpoklada pouéitirtakového typu
ramu, ktery by nedegr&doVal tepelndizoladni G&inky celé soustavy

a naopak iJje podporil, tzn. ée bude spliioval izola&éni vliastnosti

vyjadiené koeficienten tepelného prostupu ranu kr na Grovni hodnot
kr £ 2,8 W.m-2K-1, coZ v praxi znamend, Ze ijde o ram pti Jjehoz
konstrukci 3jiZ byla FreSena ot4azka tepelnych mostd. 'Pro izola&nf
schopnosti soustavy je pravé rozhoduj{c{ pirerusen{ tepelnych nosti.
Vzniku tepelnych mostd Vv feSeni podle vyndlezu Je zamezeno
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izola&ninmi pééky un{st&nymi tam, kde by dochizelo ke kovovénu styku
interiérovych a exteriérovych &4st{ ramu. VyP¥eSen 3je i odvod
pr{padného kondenzatu vyvrtdnim otvord v exteriérové &asti rému.
ReSen{ podle vynilezu obsahuje i variantu konstrukce automaticky
ovladaného linearnfho okna ur&eného do prost¥edi, kde nejsou kladeny
poZadavky na jeho izola&ni schopnosti (interiéry, instalace v zemich
s priznivymi klimatickymi podminkami). Tato varianta po&fta se

zjednodusenyn ramem, jehoZz profil nemi pterusSeny tepelné mosty.

_ ﬁé vynélezq je ‘podstépné i =apojeni{ pro pohon autonmat icky
ovladaného liheérniEO'okna'-seS£avajicI ze  LP{ zékladnich moduld.
Modulu =droje napdijent, modulu logiky pohonu a vyhodnocen{ tahu
a modulu pohonu motoru. Okno ntGiZe byt ovladéno p¥imo na okennim rémnu
pomoc{ tla&itek nebo didlkovym ovladalen, pripadn& =2 velinu. Okno jg.
vybaveno zarf{zenim Ppro naprogramovén{ automatickych cykla, snimaéi
povétrnostnich podminek, poZdrnimi sn{ma&i apod. Tyto systeémy rak
vy3lou signdl do vlastn{ vyhodnocovaci elektronické jednotky a okno
vykkond poZadovanou &innost. Funkce elektrického ov1adan{ spo&fiva
v tom, Z%e ze s{tového napét{ je odebirdn proud pro napdjenf =zdroje I.
Vléstni zdroj tvori{ akumulatory 11, trvale dobfijené malym dobijecin

proudenm =ze s{ttového =droje I. Takto 3je =zarudena nezavislost v

pri{padé vypadku napst{ v siti a soudasnd i bezpenost proti urazu
el. prouden. Ze =droje Jje napé&tf privadéno do obvodu logického
ovladani III, ktery zajistuje vyhodnocovan{ signdlld ovlada&d IV,

senzorovych snima&ld polohy a dréhy V, ochbann?ch prvkd VI a pohonové
jednotky VII. Obvod logického ovladani III umoZiiuje pripojen{
internfho rozhranf VIII pro zpracovini externich signdld =z ¥#idiciho

dispe&inku. Vzhledem k minimal izovan{ energetické nidrodnosti systému

na akunmuldtory, obsahuije ldgicka jednotka III obvod minimalizujfc{

prikon v klidovém stavu systému. V nouzovén baterierovém reZimu je

aplikovdn specidln{ reZim dplného odpojenfi akumulaitoru od systému.
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1KLADNE PROVEDENT VYNALEZU

PRIKLADNE PROVEDENI VYNALLAT

pitiklad &. 1
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Automaticky ovladané linedrni okno umist&né do otboru stavby, mé

v ostén{ stavby vytvorenu dutinu 3 pro zasunut i k¥i{dl

v mistd osténi 2 vytvoreno osazen{ pro umisté&

a 4. Dale je

ni sk¥itiky pohonu 8.

Samotné okno je tvoreno kiidlem 4 a okennim ramem 3, ktery se

sk14dd =ze dvou asymetrickych profilid 51 a

specialnin polyamidovym paskemn

tepelného mostu. Jako  vyplth . 20

utdsn&né proti povétrnostnim

profily s nanesenou vrstvou

sniZent koeficientu treni.

Pohon automaticky ovladaného
ota&ivého pohybu vystupniho hi*fdele Snekové prevodovky,
s hnacim elektromotoren nedilny celek pohonové'jednotky

je nalisovana hnac{ remenice 10, kterd unas

52, vzajemné spojenych

15, ktery zajistuje prerusen |

ramu kiridla je pouz

v1livanm ce loobvodovyni

linedrniho okna je

pak pres soustavu sm&rovych kladek 12 a vratné kladky

k*{dlu pohyb pomoc { unaseZe 18 mezi podvozken a remenemnm.

Automat icky ov14adéné linedrn{ okno mlZe

rdmu okna pomoc { tla&itek roteviit, uzavirit, krok,

dalkovym ovlada%em, nebo =2 centr

vybavit okno zarfzenin Pro
podninek, poZdrnimi snima&i atd. Tyto systémny

ické Jjednotky

snimadi povétrnostnich
pak vyslou signdl do vlas
a okno vykona poz2adovanou

spo&fva v tom, %e ze sitové

zdroje I. Viastnf{ zdroj tvoir{ akunmuldtory 11.,

dobijecim proudem ze s{tového zdroje I. Tim je zaruena nezdvislost

tni vyhodnocovaci elektron

&inno

naprogramovéni

ito dvojsklo

té&snicimi

terylenovych floki ( chloupki) PpPro

odvozen od
kterd tvor{

9, na nénz2

{ ozubeny remen 11. Remen

13, udéluje

byt ovladano primo na

atd.” nebo

4dlnfho dispe&inku. Dile ~je moZno

automatickych cyklda,

st. Funkce elektrického ovl1adani

ho napéti Jje odebirdn proud

v pr{padé vypadku sf{t& a =z4roveti bezpe&nost, nebot

pracuje s ni{zkym napéti

pro napdjeni.

trvale dobfijené nmalym

zarizenfi JjiZ

m akumuldtord. Ze zdroje jJje nap&t{ privadéno

do obvodu logického ovladdani III., ktery zajistuje vyhodnocovéhi

signdla = ovlad&a IV.,

-ochrannych prvkl VI. a

senzorovych snimad&ld polohy

jednotky VIiI. Obvod logického

pohonné

ovladan{ III. upo2fiuje pripojent internfho rozhran{

zpracovin{ externich sign

ala =
S

r{diciho dipe&inku

a drdhy V.,

vIII. pro
IX pres blok
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#{zeni skupiny oken X. Vzhledem k minimalizovénf. ené}gélické
systému na akumul 4tory obsahuje logicka jednotka III.
v klidovém stavu systému. V nouzovén

reiim‘ﬁplného odpoijeni

ndro&nosti
obvod minimalizujic{ pr{kon
bateriovém reZimu jJje aplikovan specidln{

akumuldtoru od systénu ve stavu klidu.

PRUMYSLOVA VYUZITELNOST

<

Autonmaticky ov14déané l1ined&rn{ okno
uplatnéni viude, kde 3je kladen

primé uG&asti &lovéka,
t.j. jak v bytovych

podle vyndlezu je pramyslové

opakovatelné vyrobitelné a najde
vysoky poiadavek na ovladani oken Dbez
poZadavek tepelnéizo}aénich schopnosti soustavy,

jednotkach, tak predeviim v‘prﬁmyslov9ch prostorich jak vyrobnich,

tak administrativnich. viude tam kde Je okno podle vyndlezu schopno

nahradit dosavadni klasickeé okno, v3ude Lam prindsf s sebou vyssi

ulivatelsky standard.




PATENTOVE NAROKY

Automatiéky ovladané line4rni okno opattené pohonovou jednotkou
(9) posuvu kitf{dla (4) a gsestévajici = kridla (4) a ramu (5)
uloZeného v otvoru stavby (1), vyznaduifc i s e
t { m, »e kifdlo ((4) Je uspotddéno avnit® ramu ((35) a
prostfednictvim podvozku (16) s pojezdovymi kole&ky (17) suvné
uloZeno na veden{ (14) unist&ném také uvnit® okennfho ramu (5)
Lvo%eného dvéna asymetrickymi profily (51) a (52) spojenymi
izola&nim pdsken (15) nebo tvorteného profilem bez prerudenych
tepelnych mostid, prigemz V osténi '(2) otvoru stavby (1) je
v mist& uloZenf okenniho rdamu (5) vytvorena dutina (3), vueEi
které Jje orientovana xtsrbina (32) v ramu (S) a v ni jsou
umistény Léénici prbfiiy (26) dosedaiici na viplﬁ (20) uloieﬁou

v réamu kridla (21).

Automaticky ovlaidané linedrn{ okno podle bodu 1 vy=znade¢u
5 fcfi s e t fm, =2e podvozek (16) k¥idla (4) je opatten

undSecim prvkem (19) uloZenénm V unaSe&i (18) tvorici pohonovou

soustavu spolu s pohonovou jednotkou (9).

Autonmaticky ovladané l1ine4rn{ okno podle bodd 1 a 2 vy=2na-
uijfci s e t { m, Z e vstupn{ hrana dutiny (3) je

opat¥ena t&snici deskou (31).

Automat icky ovladané l1inedrn{ okno podle bodd 1 az 3 vy=2na-
uijfcit s e t im =Ze pohonova soustava je umisté&na
1ibovolné kdekoli v t&sné blizkosti okenniho ramu (5), pripadné

primo v okennim ramu samotném.

Automat icky ovladané 1 inedrni okno podle bodl 1 az 4 vy=2zna-
uijici s e t { m, % e pro jeho pohon Jje S vyhodou

vyuzit elektromotor napadjeny 2 bateri{ dob{jenych ze sité.

Automaticky ovladané 1inedrni okno podle bodd 1 aZ S vy=znar
duijfci s e t f m, % e funkce spojené s jeho posuven

zabezpeduije elektronické zapojent ovladané mechanicky ¢&i




.' .: .oc'.¢o ... o
elektronicky v misteé okna &i ddalkové a }o ;soyéQqné i prde’vice
. . e e : ¢ .':: :
.0 LY K] L] *e [ X 4 L X ]

oken.

Automaticky ovladané linedrn{ okno podle bodd 1 aZz 6 vyz=zna-
uijficit s e t {m, % e funkce spojené S jeho posuven

zabezped&uje elektronické zapojeni sestdvajicl = modulu zdroje,

modulu logiky pohonu a modulu pohonové jednotky.
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