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MACHINE POUR LA COUPE DE VEGETAUX.

@ La présente invention se rapporte a une machine pour
la coupe de végétaux, comportant un bati (1) portant un
bras articulé (6) auquel est relié un appareil de coupe (14),
lequel bras articulé (6) est constitué d’au moins un segment
intérieur (7) qui est articulé au moyen d’un premier axe (9)
sensiblement horizontal sur le bati (1) et d’'un segment exté-
rieur (8) qui est articulé a I'extrémité du segment intérieur
7

Le segment intérieur (7) est déplagable autour du pre-
mier axe d’articulation (9) au moyen d’un premier vérin hy-
draulique (10) qui est articulé a I'une de ses extrémités sur
ledit segment intérieur (7) et a son autre extrémité sur une
bielle (24) elle-méme articulée sur le segment intérieur (7)
au moyen d’un axe (26) et sur une contre bielle (25) articu-
Iée sur le bati (1) au moyen d’un axe (27). Cet agencement
permet d’obtenir d’'une maniére simple un important débat-
tement angulaire du bras articulé (6) portant 'appareil de
coupe (14).
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Description

La présente invention se rapporte a une machine pour la coupe de végétaux,
comportant un bati portant un bras articulé auquel est relié un appareil de coupe.
Ledit bras articulé est constitué d'au moins un segment intérieur qui est articulé au
moyen d'un premier axe sensiblement horizontal sur le bati et d'un segment
extérieur qui est articulé a l'extrémité du segment intérieur au moyen d'un
deuxiéme axe sensiblement horizontal. Le segment intérieur du bras est déplagable
autour du premier axe d'articulation au moyen d'un premier vérin hydraulique.

Sur une machine connue de ce genre, le premier vérin hydraulique est
articulé, d'une part, sur le segment intérieur et, d'autre part, sur un élément
pivotant du bati. Cette disposition est relativement simple mais ne permet pas
d'obtenir un important débattement angulaire du bras portant I'appareil de coupe.
De ce fait, les possibilités d'utilisation de cette machine sont limitées.

Sur une autre machine connue, le premier vérin hydraulique est articulé sur
le segment intérieur du bras et sur une bielle qui est articulée par rapport audit
segment intérieur et qui peut étre déplacée au moyen d'un vérin hydraulique
supplémentaire situé entre cette bielle et un élément pivotant du bati.

Dans ce cas, il s'agit de deux vérins hydrauliques actionnés en série par un
méme ¢lément d'un distributeur de commande.

Cette cinématique permet d'avoir un bon débattement angulaire jusqu'a 180°.
Le coiit de 1'ensemble est cependant relativement élevé et sa réalisation est plus
compliquée. Enfin, le vérin supplémentaire subit d'importants efforts ce qui le
rend plus fragile.

La présente invention a pour but de proposer une machine telle que décrite
dans l'introduction avec des moyens de déplacement du segment intérieur du bras
qui permettent d'obtenir un important débattement angulaire tout en étant
relativement simples et robustes.

A cet effet, une importante caractéristique de l'invention consiste en ce que

le premier vérin hydraulique est articulé a l'une de ses extrémités sur le segment

intérieur du bras et a son autre extrémité sur une bielle qui est elle-méme articulée

sur le segment intérieur et sur une contre-bielle qui est articulée sur le bati.
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Cet agencement qui ne nécessite qu'un seul vérin hydraulique permet
d'obtenir, grice a la bielle et a la contre-bielle, un débattement angulaire de tres
grande amplitude du bras porte-outil autour de I'axe d'articulation de son segment
intérieur avec le bati. Il est ainsi possible d'abaisser suffisamment le bras pour
permettre a l'appareil de coupe de travailler en fond de fossé et de le relever
suffisamment de maniére & pouvoir travailler en hauteur, par exemple a flanc de
haie, en chemin étroit.

D'autres caractéristiques et avantages de l'invention ressortiront de la
description qui va suivre et qui se référe aux dessins annexes qui représentent a
titre d'exemple non limitatif une forme de réalisation selon l'invention.

Dans ces dessins :

- la figure 1 représente la machine selon l'invention en position de travail
intermédiaire,

- 1a figure 2 représente la machine en position de travail haute,

-la figure 3 représente une partie de la machine en position de travail
basse.

Telle qu'elle est représentée sur les figures 1 a 3, la machine de coupe selon
I'invention comporte un bati (1) pouvant &tre accroché au dispositif de relevage
d'un tracteur (2). Le bati (1) posséde un axe (3) sensiblement vertical sur lequel est
articulé un élément pivotant (4). Un vérin hydraulique (5) sensiblement horizontal
est relié audit élément (4) et permet de le pivoter autour de I'axe (3). Cet élément
pivotant (4) qui fait partie du béti (1) porte un bras porte-outil (6) qui est réalis€ en
deux segments (7 et 8) déplacables 'un par rapport & l'autre. Le segment intérieur
(7) de ce bras (6) est articulé sur 1'élément pivotant (4) au moyen d'un premier axe
sensiblement horizontal (9) autour duquel il est déplagable a l'aide d'un premier
vérin hydraulique (10). Il est en sus articulé sur le segment extérieur (8) du bras
(6) au moyen d'un deuxiéme axe sensiblement horizontal (11). Le segment
extérieur (8) est déplacable autour de ce deuxiéme axe (11) a l'aide d'un deuxiéme
vérin hydraulique (12) qui est articulé sur le segment intérieur (7) et sur un
prolongement (13) dudit segment extérieur (8).

Un appareil de coupe (14) est articulé sur l'extrémité libre du segment

extérieur (8) du bras (6) au moyen d'un troisiéme axe sensiblement horizontal



10

15

20

25

30

N e e e .

(15). Cet appareil de coupe (14) se compose notamment d'un rotor (16) muni de
couteaux qui est entrainé en rotation par un moteur hydraulique (17). Ce rotor (16)
est particllement entouré d'un capot de protection (18) comportant des patins
latéraux (19 et 20) pouvant glisser sur le sol. Ledit appareil de coupe (14) est
déplagable autour de son axe d'articulation (15) a l'aide d'un troisiéme vérin
hydraulique (21). Celui-ci est articulé sur le segment extérieur (8) du bras (6) et
sur un premier levier (22) qui est relié a l'appareil de coupe (14) ainsi qu'un
deuxiéme levier (23) qui est relié au segment extérieur (8) du bras (6).

Le premier vérin hydraulique (10) est articulé a l'une de ses extrémités sur le
segment intérieur (7) et 4 son autre extrémité sur une bielle (24) et une contre-
bielle (25). La bielle (24) est elle-méme articulée sur le segment intérieur (7) au
moyen d'un axe sensiblement horizontal (26). La contre-bielle (25) est articulée
sur 1'élément pivotant (4) du bati (1) par l'intermédiaire d'un axe sensiblement
horizontal (27).

La longueur de ladite bielle (24) est supérieure a celle de ladite contre-bielle
(25). La liaison entre le premier vérin hydraulique (10), la bielle (24) et la contre-
bielle (25) est réalisée au moyen d'un axe commun (28) qui est sensiblement
horizontal. Cet axe d'articulation commun (28) se situe au-dessus d'un plan
horizontal (P) passant par l'axe d'articulation (9) du premier segment (7) avec
1'élément pivotant (4). Par ailleurs, les axes d'articulation (26 et 27) de la bielle
(24) sur le segment intérieur (7) et de la contre-bielle (25) sur 1'élément pivotant
(4) se situent sensiblement a égale distance dudit axe d'articulation (9) du premier
segment (7).

Cet agencement de la bielle (24) et de la contre-bielle (25) et la disposition
des axes d'articulation (9, 26, 27 et 28) permettent d'obtenir d'une maniére simple
un important débattement angulaire du bras (6) avec l'appareil de coupe (14)
autour de l'axe d'articulation (9). En plus, la pression dans le premier vérin
hydraulique (10) reste relativement constante dans toutes les positions.

Durant le travail, la machine est accouplée a un tracteur. Les vérins
hydrauliques (5, 10, 12 et 21) et le moteur hydraulique (17) sont relies au
dispositif hydraulique du tracteur et peuvent étre commandés a partir de celui-ci.

L'appareil de coupe (14) peut alors étre éloigné ou rapproché du tracteur (2) et €tre
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déplacé en hauteur au moyen des segments intérieur (7) et extérieur (8) qui
composent le bras (6). Le rotor (16) de l'appareil de coupe (14) est alors entrainé
en rotation par le moteur hydraulique (17). Pour la coupe des broussailles ou des
arbustes au niveau du sol (figure 1), I'appareil (14) glisse sur la surface du sol au
moyen des patins (19 et 20). L'appareil de coupe (14) peut également étre déplacé
vers l'avant et vers l'arriére du tracteur par rotation de I'élément pivotant (4) et du
bras articulé (6) autour de l'axe sensiblement vertical (3) & l'aide du vérin
hydraulique (5).

Les segments intérieur (7) et extérieur (8) du bras articulé (6) sont
déplagables, pour modifier la position de l'appareil de coupe (14), a l'aide des
premier et deuxiéme vérins hydrauliques (10 et 12). L'actionnement du premier
vérin hydraulique (10) permet d'obtenir, par l'intermédiaire de la bielle (24) et de
la contre-bielle (25) un pivotement d'un angle d'environ 180° autour de l'axe
d'articulation (9) avec 1'élément pivotant (4). Le deuxiéme vérin hydraulique (12)
permet de pivoter le segment extérieur (8) par rapport au segment intérieur (7),
autour de l'axe d'articulation (11), d'un angle pouvant atteindre environ 130°. Le
troisiéme vérin hydraulique (21) permet d'orienter l'appareil de coupe (14) autour
de son axe d'articulation (15) entre une position sensiblement horizontale et une
position sensiblement verticale. L'amplitude des déplacements précités permet
d'abaisser fortement 1'appareil de coupe (14) pour le travail en fond de fosse
(figure 3) et de le soulever dans une position de travail a flanc de haie trés proche
du tracteur (figure 2).

Il est bien évident que I'invention n'est pas limitée au mode de réalisation
décrit ci-dessus et représenté sur les dessins annexés. Des modifications restent
possibles, notamment en ce qui concerne la constitution ou le nombre des divers
éléments ou par substitution d'équivalents techniques, sans pour autant sortir du

domaine de protection.
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Revendications
Machine pour la coupe de végétaux, comportant un bati (1) portant un bras
articulé (6) auquel est relié un appareil de coupe (14), lequel bras articulé (6)
est constitué d'au moins un segment intérieur (7) qui est articulé au moyen
d'un premier axe (9) sensiblement horizontal sur le bati (1) et d'un segment
extérieur (8) qui est articulé a l'extrémité du segment intérieur (7) au moyen
d'un deuxieme axe (11) sensiblement horizontal, le segment intérieur (7)
étant déplagable autour du premier axe d'articulation (9) au moyen d'un
premier vérin hydraulique (10), caractérisée par le fait que le premier vérin
hydraulique (10) est articulé a I'une de ses extrémités sur le segment intérieur
(7) et a son autre extrémité sur une bielle (24) elle-méme articulée sur le
segment intérieur (7) au moyen d'un axe (26) et sur une contre-bielle (25)

articulée sur le bati (1) au moyen d'un axe (27).

Machine selon la revendication 1, caractérisée par le fait que le premier
vérin hydraulique (10) est articulé sur un axe (28) sur lequel sont également

articulés la bielle (24) et la contre bielle (25).

Machine selon la revendication 2, caractérisée par le fait que l'axe
d'articulation (28) du premier vérin hydraulique (10) se situe au-dessus d'un
plan (P) passant par I'axe d'articulation (9) du premier segment (7) avec le
bati (1).

Machine selon la revendication 1, caractérisée par le fait que les axes
d'articulation (26 et 27) de la bielle (24) sur le segment intérieur (7) et de la
contre bielle (25) sur le bati (1) se situent sensiblement a égale distance de

l'axe d'articulation (9) du premier segment (7) avec le bati (1).

Machine selon la revendication 1, caractérisée par le fait que la longueur de

la bielle (24) est supérieure & la longueur de la contre-bielle (25).
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