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Przedmiotem wynalazku jest ukiad napedowy
punktu przewijajgcego przedze w przewijarce
precyzyjnej. W przewijarkach precyzyjnych po-
szczegblne punkty przewijajace. przedze napedzane
sg centralnie przez jeden silnik, badZ tez majg
osobne uklady napedowe z jednym lub z kilkoma
silnikami.

W wukladach napedowych z dwoma silnikami
prgdu przemiennego jeden z nich shuzy do mnape-
dzania urzgdzenia odbierajacego przedze, a drugi
do napedzania urzgdzenia wydajgcego przedze,
Silnik stuzacy do napedzania urzgdzenia odbiera-
jacego przedze posiada regulacje predkosci obro-
towej poprzez zmiane napiecia zasilajacego uzwo-
jenia jego stojana przy pomocy np. tyrystorowego
regulatora napecia. Zmiana predkosci obrotowej
tego silnika podczas przewijania przedzy, spowo-
dowana jest wymogami procesu technologicznego.
Drugi natomiast silnik, stuzacy do mnapedzania
urzgdzenia wydajacego przedze, zasilany jest z sieci
bez poSrednictwa regulatora napiecia, poniewaz
jego predko§é obrotowa w przypadku przewijania
ze stala predkofcig liniowg przedzy nie powinna
sie zmieniaé. .

Podczas rozruchu punkfu przewijajacego przedze
powstaje trudnosé polegajaca na tym, ze obydwa
silnjki inaczej zasilane osiggaja swoja ustalong
predkosé obrotowg w réznym czasie. W wyniku
tego przedza jest szybciej wydawana niz moze
byé odbierana.
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Podobne. zjawisko wystepuje po wylaczeniu
punktu przewijajacego na skutek tego, Ze wurzg-
dzenie odbierajgce przedze majace z reguty wiekiszg
samohamiownosé, zatrzymufe sie wezesSniej. Zbyt
duza réznica pomiedzy predkosciami wyldawania
1 odbierania przedzy podczas uruchamiania Ilub
po wylaczeniu punktu przewijajacego jest niepo-
zgdana i zmusza obstuge maszyny do bezpo§redniej
ingerencji wispomagajacej proces technologiczny.

Zagadnienie zsynchronizowania predkosci wyda«
wania i odbierania przedzy podczas rozruchu oraz
po wylaczeniu punkitu przewijajacego w przewi-
jarce precyzyjnej rozwigzame zostato przez ukiad
napedowy bedacy przedmiotem wynalazku w kité-
rym silnik urzadzenia odbierajacego przedze jest
polaczony swoim wejSciem z wyjSciem czlonu wy-
konawczego wchodzgcego w skiad regulatora na-
piecia zawierajacego ponadio czion sterowniczy,
ktéry jest potaczony swoim wyjSciem z wejéciem
czlonu wykomawiczego, natomiast drugi silnik urzg-
dzenia wydajacego przedze, jest polaczony swoim
wejsciem z wyfjfciami ukfadu przelgczajacego
i ukiadu hamujacego, przy czym uklad przelgcza-
jacy jest potaczony swoim wejSciem z wyf$ciami
cztonu wykonawiczego i czilonu sterowmiczego.
Ukiad hamujacy jest potaczony swioim wejsciem
z wyjsciem czltonu sterowniczego, natomiaist wejécia
czionu wykonawczego, cztonu sterowniczego, ukia-
du przelaczajacego i ukiadu hamujgcego s po-
daczone ponadto z siecig zasilajaca.
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Zastosowanie ukladu napedowego wedlug wy-
nalazku umoazliwia automatyczng symchronizacje
predkosci wydawania i:odbierania przgdzy w czasie
towania rozruchu i zatrzymywania punktu prze-
wijajgcego przedze. Dzieki temu eliminuje sie sze-
reg niedogodno$ci jak: niekorzystne naprezenia
przedzy wynikajgce z réznic predkosci jej poda-
wania i odbiferania, poplgtamia i zrywy przedzy,
koniecznosci bezposredniego nadzoru i ingerencji
obslugi maszyny w czasie uruchamiania i zatrzy-
mywania punktu przewijajacego.

Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony w przy-
kiadzie wykonania na rysunku przedstawtiajacym
schemat blokowy ukiadu napedowego.

" Ukdad napqdowy wedbug wynalazku skiada sie
z silnika 1, narpqtdmmcego urzaidzenie odbierajace
przedze nie pokazane na rysunku, poljczonego
swym. wyjéciem z cztonem wykonawczym 2a regu-
latora - napigCia 2“_zamerajavceglo ponadto czton
Stergwniczy 2b, ktéry jest polgczony swym wyjs-
ciem z wejSciami ukiadu pmze&a»czauqcego B1i ukia-
du hamujacego 4, kitére s3 pdaczone swymi
wyjsciami z wejsciem  silnika 5, napedzajacego
urzgdzenie wydajgce przedze nie pokazane na ry-
sunku. Wyjscie czlonu sterowmiczego 2b jest po-
laczone z wejsciem czionu wykonawczego 2a, ktéry
z kolei jest polaczomy z wejsciem uktadu prze-
lgczajacego 3. Napiecie doprowadzone jest bezpo-
Srednio z sieci 6 tylko do czlonu wykonawczego
2a i czlonu sterowniczego 2b oraz ukiadow prze-
laczajacego 3 i hamujacego 4.

Ukiad napedowy wedlug wynalazku dma!a na-
stepujgco: podczas rozruchu punktu przewijaja-
cego przedze, zarG6wno silnik 1 urzgdzenia odbiera-
jgcego przedze, jak i drugi silnik 5 urzadzenia
wydajacego przedze, zasilane sa z sieci 6 poprzez
czlon ‘wykonawczy 2a znanego mp. tyrystorowego
regulatora napiecia 2, przy czym silnik 5 dodat-
kowo pcprzez uklad przetgczajgcy 3. Zardwno
czlon wykonawczy 2a jak i uklad przelgczajacy 3
sterowane s3 czlonem stercrwniczym 2b regulatora
napiécia 2. '

Na skutek wzrastajacego, wedlug zadanego pro-
gramu napiecia zasilajacego silnik 1, urzadzenia
odbierajgcego przedze i silnika 5 urzgdzenia wy-
dajacego przedze, wzrastaja réwnomiernie pred-
koéci obrotowe tych silnikéw. Z chwila osiggnie-
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cia wartosci zadanej czasu rozruchu obu silnik6w
1 i 5, czton sterowniczy 2b regulatora napiecia
2 przekazuje sygnal do ukladu przelgczajacego 3,
ktéry - dokonuje przetgczenia zasilania silnika 5
urzgdzenia wydajacego przedze, z cztonu wykonaw-
czego 2a regulatora napiecia 2 na zasilanie z sieci
6 bez posrednictwa regulatora napiecia 2. Regula-
tor ten, w dalszym procesie przewijania przedzy,
zmniejsza juz tylko predkosé obrotowsg silnika 1
urzgdzenia odbierajacego przedze, tak aby wraz ze
wezrostem $rednicy tworzonego nawoju utrzymaé
stalyg predko§é¢ liniows odbierania przedzy.

W przypadku zamierzonego lub samoczynnego
wyigczenia punktu przewijajacego przedze, cziton
sterowmniczy 2b regulatora napiecia 2 przekazuje
impuls do ukiadu przelgczajacego 3 i ukladu ha-
mujgcego 4. Wowiczas uklad przelaczajacy 3 od-
lacza zasilanie silnika 5 urzgdzenia wydajacego
przedze, a ukiad hamujacy 4 zatrzymuje ten silnik
w czasie zblizonym do czasu hamowania silnika 1
urzadzenia odbierajacego przedze.:

i Zastrzezenie patentowe

1. Uktad napedowy punktu przewijajacego prze-
dze, w przewijarce precyzyinej, wyposazonego
w urzgdzenie odbierajgce przedze, napedzane sil--
nikiem pradu przemiemnego zasilanym z regula-
tora napiecia oraz w urzadzenie wydajace przedze,
napedzane innym silnikiem pradu przemiennego
znamienne tym, ze silnik (1) urzadzenia odbiera-
jacego przedze, jest polaczony swoim wejSciem
z wyjsciem czionu wykonawczego (2a). wchodzg-
cego w skiad regulatora napiecia (2) zawierajacego
pcnadto czlon sterowmiczy (2b), ktéry jest pola-
czony swoim wyjsciem z wejéciem czlonu wyko-
nawczego (2a), natomiast silnik (5) urzadzemia wy-
dajacego przedze jest potaczony swoim wejsciem
z wyjsciami ukladu przetaczajacego (3) i ukladu
hamujacego (4), przy czym ukiad przetaczajacy (3)
jest potaczony swoim wejSciem z wyjéciami czlo-
nu wykonawczego (2a) i czionu sterowmiczego (2b),
a uklad hamujacy (4) jest polaczony swoim wejs-
ciem z wyjsciem czlonu sterowniczego (2b), nato-
miast wejscia czlonu wykonawczego (2a), czlonu
sterowniczego " (2b), ukladu przelaczajacego (3)
i ukladu hamujgcego (4) sg polgczone ponadto
z siecig zasilajaca (6).
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