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U%elem zabizeni je, aby vitkoyd nit ? .
byla po celou dobu navijeni, uvolnovédni . / : o . A3
a gtahu ze zdsobniku kontrolovédna zadr- . :
ZYovacimi prostiedky. Uvedendho se doséh~ 1
ne $im, Ze alespon jeden zadrZovaci pro-
stiedek, ndsledujici ve svém odvijeni "

dtkové niti ze zasobniku za poslednim v
misté stahu Utkové niti uvolnénym zadrio-
vacim prostifedkem, je béhem prohozu v za-
drZovaci poloze.
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Vynblez se tfké zaiizeni k uvolnovéni ttkové niti ze zhsobnfiku,

zeJména vzduchovfch tkacich stroji, JjemuZ jsou pfifazen& ale~
spon dva zadrZovac{ prost¥edky wGtkové niti, které jsou piipoje~
ny k‘ovlédacimu ustroji, propojenému se sﬁimaéem hlavniho h¥i-
dele tkaciho stroje a s hlavni{ ¢ryskou.

Zntme’ zaldizeni k podivan{i dtkové niti pri jejim za;ééeni do pro-
$1lupy obsahujici{ rotujicf ki'f{dlo s vodicim o&kem, jimZ je ttkovh
nit navi{jena na mirnd kuieiovy zésobnik dtkové niti, piilem# ne-
hybnost bubnu je zajis3téna dvojici permanentnich hagnet&. Z mipné
kuZelového prechovéivac{ho bubnu je Gtkova nit odtahovéﬁa mezerou
kolem vystupniho konce, K vystupnimu kohci bubnu je piipojen vo-
‘dici krouZek, v ndm¥% jsou po obvodu rdzmistény zadrZovaci pro-
stiedly ttkové niti., B¥hem prohozu Jsou v3echny zadrZovaci pro-
. stiredky v 6tevfené poloze a GtkovA nit je voln& a nekontrolova-
telnd odtahovéna =ze iésobniku. Jednou z nevyhod je nabfiklad to,
e miZe dochazet k soudasnému staZeni n¥kolika ovind Gtkové niti
z prechovavaciho bubnu zésobnikqha v disledku toho k velkym zm&-
nam napdti{ Gtkové niti bdhem Jejiho zanifen{ do proglupu, co%
mi¥e mit za nasledek vady vysledného vyrobku,

Pfi.zanééeni atkové niti do pro3lupu na jednoproilupnich vzdu-~
chovych tkacich strojich oﬁecné je predem odm&ieni délka Gtkové
niti pro prohoz jedné §i¥e piipravena-na bubnovéu nebo Jiném .

Gtkovém zhsobniku. V 34dandm okam¥iku pracovniho cviclu vzducho-
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‘vého tkaciho stroje je piipravénd zﬁ#oha Utkové nitd uvolnéna a
mezerou kolem v§stupnibo konce ﬁtkovéhoIZésobniku volnd odtaho-
vina pomoci proudu zanééeﬁiho média, naptiklad vzduchu, z hla=-
vni trysky, poptipadé ptifukovacich trysek, a dopravovana prohoz-
nim kanélem.do oteviteného prodlupu., Pri tomto zanidfeni Gtkové ni-
ti do pro3lupu nelze bdhem doby prohozu, v niZ je Gtkovi nit ne~
sena proudem zandfeciho média proélupém, kontrolovat zandSenou
délku ttkové niti. Z toho plynou obtiZe s dodr#enim nastavenych
‘prohoznich parametrd, zejména'éasovéni‘ventilﬁ pfifukovacich try=-
sek, nebot véntily prifukovacich trysek jsou dasovany v'zéﬁislo~
sfi na uUhlu otddeni hlavniho hitfdele tkaciho stroje, ale prialet
ttkové niti Je casovou funkei nahodile proménlivych fyzikélnich
vlastnosti ttkové niti a jeid prohpzni‘ceéty.

‘Vy¥%e uvedené nevyhody jsou odstrandny zatizenim k uvolnovéni dte-
kové niti ze zésobniku pomoci zadréovan&ch prqsﬁfedk&, Jeho% pod-.
stata spodivd v tom, %#e alespon jeden zadr¥ovaci prostiedek, na-
sledujici{ ve sm&ru odvijeni dtkové niti ze zésobniku za pos -
lednfm v mistd stahu dGtkové nitivﬁvolhéﬁfm zadrZovagim prostied=~

. kém, Je b&hem prohozu v zadriovaci.poloze. -

'V&hodou‘zafizeni podle vynélézﬁ Je zéjména'to, %e Gtkova nit Je
po celou dobu p?ohozu kontrolovéna zadrZovacimi prostredky, od~
strani se kollbanl napéti v Gtkové niti odV1jené ze aaSObnlku a
.doséhne se piesndjsiho odméieni jeji délky,V disledku toho do=-
chézi k'lépéimu dodréovéni nastavenych prohoznich'paramatr&.‘

. P#{kladné provodeni zabizeni K uvoliiovani dtkové niti ze zésob~
niky zejména vzdﬁchovfch tkécich stroji je schematicky znézof~
néné na pfilo%enydh vykresech;'kde znadi obr.l celkové uspoibdb-

'ni zatizeni na vzduchovém tkacim stroji, obr,2 pohled =z boku na
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zésobnik ttkové niti s navijecim h¥{delem a zadrZovacimi pro-
stfedky, obr.3 delnfi pohled na zésobnik ﬁtkové niti s pfikladn{m
rozmistdnim zadr*ovac{ch prostiedkd. '
Uvolfiovéni titkové niti ze zhsobniku p¥i jejim zanéSeni do pro-
$1lupu bude objasn¥no na’pfikladﬁém provedenivzafizeni, zné&oer
n¥nim na obr.l, u ndho% je na neznézorﬁéném rdmu vzduchového tka-
ciho ;stroje uﬁevnén zésabnik 1 ttkové niti 2 a neznézorﬁéné ci~
vednice s piedlohovou cf{vkou 3. Na neznézorn&ném bidle vzduchove—
ho &kae;ha stroje Jje uloZen paprsek 4, prohozni kanél 5 a pro=-
hozni tryska 6. Zhsobnik 1 ttkové niti 2 je u prikladného pro-
veden{ tvoten stacionldrnim zésobnim bubnem 7, s-ni&é je souose
uloZeno navfjec{ ki¥fdlo 8, spPazené s motorem 9. Stacionarni
zésobni buben 7 se mirn$ ku¥elovitd zufuje k &elu 10, s ohle-
dem na plynulé posouvéni Jednoflivych navinutych ovinh 11 dtko-
vé niti 2 p¥l jejim odtahovani b¥hem prohozu., V blizkoéti dela
10 stacionArniho zésobniho bubnu 7,jak Jje schematicky znézornd-
no na obr, 2 a 3, jsou po obvpdu rozmistény zadrZovaci prostied-
ky 12 znadmého provedeni, zasahujfof svym volnym koncem do sta-

- clonarniho z4sobniho bubnu 7. ZadrZovaci prostiedky 12 jsou u
'pfikladného provedeni'spojeny 8 elektromagnety 13, sléuéicimi

k jejich ovladéni. Elektromagnety £1 sérzadrﬁovacimi prosffed-
ky 12 Jsou upevniny ne neznézorndném rimu tkaciho stroje,Utkovéa
nilt 2 je z.pfedlohové civky.i‘vedena otvorem v hfideii motoru 9
do navijeciho kiidla 8, které slou¥i k jejimu navijen{ na sta-
ciondrni zédsobni buben 7. Posledni navinuty ovin 1l na stacionér-
nim zésobnim bubnu 7 Je zachycén jednim ze zadrZovacich Prostféd-
kG 12, Dhle je Gtkova nit 2 vedena piFes vodici{ odko 1% do ustf.

13 prohozni trysky § tkaciho st;ode.-Na neznézorndném rému tka-
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ciho strojeo je uloZeno stfihaO{.Zaﬁizcni LQ itkové niti 2., Pro-
hozni tryska 6 je spojena zndmym zpasobem s nezndzorngnym zdio-
Jeﬁ tlakového vzduchu ptes elektromarnetick§ ventii'£z. Ventil
17 Jjo elektrickym vedenim 18 pripojen k prvnimu vystupu Pldie

[ 4 2

ciho a ovlhddaciho zatizeni 19, Dalsi vystupy fidiciho a ovlié~

.
~

daciho zaitizeni

L

G jsou propojeny vaéétnimi‘ovlédacimi vede -
nimi 20 s jednotlivymi elektromagnéty 13 zadrZovacich prostred-

-,

k& 12. Na poslednd vystup ridicfho a ovliddaciho =zadtizeni 19 Jje
pfipojen napajecim vedenim 21 motor 9 hdtkového zhsobniku 1,

- Vstup Pidlciho a ovlbddaciho zatizeni 19 Jo snimacim vedenim 22
propojen se snimaéem 23 nato&eni hlavniho hiidele 24. U pif-
klédného provedeni je na hlavnim hiideli 24 pevn& ulo¥en po-

Lohovy kotoul 24, v jeho# blizkosti se snimad 29 natodeni hlav-

—-—

s

- niho h¥idele 24 nachazi, Otodeni hlavniho h¥idele 24 tkaciho
stroje b&hem vlastniho zanaZendi dtkové niti 2 do pfoélupu pied-
stavuaje prohozni 'hel gg,‘znézornény na obr.h, Ovlédaci pulsy
27, znééo?néné rovnd¥% na obr.kh jsou vytvéiieny fﬁdicim a ovlia~
daoi@ zatizenim Lg‘a;u'pﬁikladﬁého provedeni slouﬁi-k'zapiné;
ni elektromagne ti 13 zadréoyacich‘prostfedk& 12. Gikova nit 2 -
Je odtahdvéna z predlohové civky 3 a navijecim kPFidlem 8, pohé-

nénym motorem 9

P

ﬁavijena na stacionédrni zasobnf{ buben 7 z&sob-
hfkﬁ 1. Motor'zabézpeéﬁje otééeﬁi navijeciho k¥idla 8 s prochéa-
zejfci ttkovou nitf 2 tak, %o Gtkové nit 2 je ukléidéna na sta-
Cionérni.zésobnikbuben 7 rovnom&rn&. Pravidelné posouvéni né-
vinutych ovind 1Ll ttkové niti 2 je provadZno znémym newnidzor-
nénym mechanismem v zhsobniku 1, Na§iﬁuté oviny 11 jsou posu-~

nuty k Selu 10 stacionirniho zasobniku bubnu 7 a itkové nit 2
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Je zastavena zadrZovacimi prostifedky 12, rozmisté&nymi po obvo-
du bubnu 7, kterd bréni staZeni{ navinutych ovind 11 ze stacionir~
niho zAsobnfho bubnu 7. Prerudeni navijeci fitkové niti 2 na bu-
ben 7 a op&tné dovijeni je Eizéno #idicim a ovladacim zarize-
nim 19 v zdvislosti na odbdru ttkové niti 2, pitidem Pidici a
‘ovlédaci zaiizen{ 19 spoudti a zastavuje motor 9. V okamZiku,
kdy hlavni{ h¥i{del 24 tkaciho strode doséhné p¥i svém othdeni po-
lohy prohozu ttkové niti 2, gemeruje snima& 23 natoden{ hlavniho
hitidele 24, pfifaéeny u prikladného provedeni polohovému kotoudi
25, signal, ktery Jje snimacim ;;denim 22 piiveden na vstup ri-
dlciho a ovlédaciho za¥fizeni 19. ﬁidici a OVladdaci zaiizeni 19
vy$le po ovlédacim vedeni 20 ovlbdac{ puls 27 elektromagnetu 13
zadr¥ovaciho prostfedku 12, za kter§y je dosud utkova nit 2 za-
chycena a ktefi dosud blokoval tutkovou nit 2 proti jejimu moiZ-
nému sta%eni prohozn{ tryskou 6. V disledku ovléddaciho pulsu 27
je sepnutim elektfomagnetu 13 zmiﬁéni zadrZovaci prostiedek 12
‘uvolndn,ZAroven s prvnim ovliddacim pulsem 27 nebo nepatrnd pred
nim #idfci a ovlddaci{ zatizeni 19 vysf{ld povel k oteviteni ven-
tilu 17, po jsho% otevieni proudi do prohozni trysky 6 stladeny
vzduch.tDaléi zadr#ovaci prostiedek 12, néslédudici ve sméru od-
vijen{ navinutych ovini L1 titkové niti 2 ze zhsobniku 1L bézpro-
strednd za zadrZovacim prostfedkem»;& naposledy uvoln&nym, je v
dﬁsledku sepnuti pfisluéného.elektromégnetu 13 na zékladd ovlé-
daciho pulsu 27 vydaného ¥{dicim a ovladacim zafizenim 19 uvol-

nén na zAkladd signélu snimade 23 natodeni polohového kotoude

25, hlavniho h¥idele 24. t&sn¥ pred okam%ikem, kdy by mohl za-

259955




chytit‘odvijenou vtkovou nit 2, PPedchdzejicd zadrZzovaci pro-
stiredek 12 je po odbuzeni prisludnéhq cloktromagnetu 13 v dé-
sledku ukon&eni trvéan{i pulsu 27 z i*idiciho a ovlddaciho =zaii-
zen{ 19 vrécen do zadriovaci polohy., Ridfc{ a ovladaci zairize-
ni 19 vysild ma zhklad® signald snimade 23 natoéenilhiavniho
bfidele 24 potom postupnd ovléddaci pulsy 27 pro postupné spi-
néni elektromagneta 13 ovladdajficich zadrZovaci prostiedky 12
ﬁtkové niti 2, takzZe zadréovaci prostiedky 12 jsdu postupné

ve sméru odvijenf{ niti 2 uvolnovéany a utkova nit 2 Je takovou
silou vyvozovanou proudem vzduchu vychizejicim z prohozni .trys~
ky 6 zanéZena do pro3lupu. Ukonéeni prohozu titkové niti 2 Je
zp&gbbeﬁo neuvolnénim posledniho zadrZovaciho pfostfodku'ig,
Jeho% elektromagnet 13 JjiZ neobdrZel ovlédaci puls 27 od ifdf-
¢iho a ovlhdaciho zaifzeni 19, o ktery se étko§é nit 2 zachyt{
a ve svéﬁ‘postupu prohoznim kanélém 5 zastav{, Souéasné‘je u-
zavien yentil 17 a prdhozni tryska 6 pirestivi vyvozovat tah na
ttkovou nit 2, Prévé,prohozené Gtkovéa nit 2 je paprskem 4 pri-
' fazena a ustgiiena strihacim zarizenim 16. Do p¥ichodu daliiho
- ovlédaciho pﬁlsu 27 do elektromagnetu 13 poslednfiho zadrovaci-
ho prostiedku 12, jimZz je tGtkovd nit 2 zachycena, jsou v3echny
‘zadréovaci‘prostﬁedky 12 v zadrZovaci poloze,

V?hoddu zaﬁizéni'podle vyndlezu je, Ze v prib&hu probozu je
‘ﬁtkové nit 2 na zésobnikuvg uvolndna pouze mezi dvéma zadrZo-
vabimi prostredky ;g,,éiﬁi Je'zabrénéno soudasnému staZeni Qice

navinutych ovind ll. ZAroven se dosadhne rovnomdrného odv{jeni

utkové niti 2 b&hem provozu, Prohazovand délka ltkové niti 2
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na jeden tkaci cyklus. je umdrnd soudtu ovladacich pulsi 27

na viechny eloktromagnety 13 zadrZovacich prostitedki 12. Za-
X 2 . .V, . P ‘

dr¥ovaci prostiedky 12 mohou byt ovlAdény i Jinym zpasobom,

naptr{klad mochanicky, pneumaticky.

piEpMET VYNALEZU

7atizen{ o uvolnovéni Gtkové niti ze éésobniku, ze juéna
vzduchovyich tkacich stroja, jewuz Jéou pritazeny alespoﬁ
dva 7zadriovaci prostiedky ttkové nifi, které jsou pﬁipo;
jeny k ovlddacfmu dstrodi, propojenému se snimadem natole-
n{ hlavnilio hit{dele tkaqihotstroje a prohozni tryskou,
vyznéﬁujici se tim, Ze alespon jeden zadrZovaci prostie-
dek (12), nésledujici‘ve smru odvijeni Gtkové niti (2)

ze zhsobuiku (1) za poslednim v mist& stahu Gtkové ni-

ti (2) uvolnénju zadriovacim prostiedkem (12), jo bihem

"

prohozu v zadrZovac{ poloze.,

3 vykresy
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