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8 Ji podobného agregdtu

1

Vynédlez se tykd vyvédZeného uklddaciho mechanismu sypkych hmot do Bachtové pece a ji
podobného agregétu, ktery vede Ust{ uklddaciho %labu, p¥i jeho vykyvu ve svislé roving,
pFibliZné ve vodorovné rovinég.

Dosud znémé vyvéZené uklddaci mechaenismy sypkfch hmot do ¥achtové pece & ji podobného
agregétu, u kterych uklddeci %lab sypkyich hmot kond kyvavy pohyb ve svislé rovind za iile-
lem obsaZeni celého priFfezu Sachtové pece a ji podobného agregdtu, za soudasné rotace ukld-
daciho mechanismu, maji jak ukléddaci %lab, tak protizdvaZ{ napojeny bud na spoledny nebo
individuélnd pdkovy ovlddaci mechanismue, jimZ je kjvavy pohydb uklddecfho %labu & protizd-
vezi provédd¥n tak, Ze Usti uklddactho Zlabu je vedeno po kruznici, co? mé nevyihodu v tom,
Ze se sniZuje vydke zavdiky Sachtové pece a tim technologicky objem Zachtové pece.

Uvedené nevyhody stdvajicich vyvdZenych uklddacich mechanismi sypkych hmot do Zachtové
pece a ji podobného agregdtu, u kterych uklddaci Zladb sypkych hmot kond kjfvavy pohyb ve
svislé povind a rotadni kolem osy rotace uklddaciho mechanismu a ktery je ovlddédn pdkovym
ovlddacim mechanismem, spolednd s protizdvaiim, jsou odstranény podle vyndlezu, jeho% pod-
stata spod{vd v tom, Ze st¥edy kyvavého pohybu uklddactho Zlabu a protizdvaii, které jsou
stiedem Sepld, leii v jedné vodorovné rovind a ovlddaci pdky jejich kyvavich pohybd jsou
navzédjem spojeny tdhlem, jehoZ osa v kolmém prim&tu prolind spojnice stiedd kyvavého pohybu
uklddaciho Zlabu & protizdvaZi a prochdzi prise¥ikem osy rotace uklddaciho mechanismu a
kolmého primétu spojnice st¥edl kyvavého pohybu uklddaeciho Zlabu a protizdveidi.
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thodou vyvéteného ukléddactho mechanismu sypkfch hmot podle vynélezu jJe to, Ze je Jak
staticky, tak dynamioky vyviieny za soudasného pohybu dst{i uklédaciho Zlabu p¥ibliZné po
pi¥imce, takie je moZno uklédaoim Zlabem pohybovat libovolnou rychlosti v rozmez{ prakticky
pou¥itelnyoh u Sachtovyoh peci a jim podobnych agregitle

Vyvéieny uklddaci mechanismus sypkych hmot podle vyndlezu je jako pFiklad zndzorndn
na pP¥iloZfenych vykresech, kde obr. {1 znézornuje schematicky nd¥rt uklddaciho mechanismu, k
jeho¥ ovldddni dochdzi svislym pohybem ovlddacich tyé{i a obr. 2 znézornuje schematicky né-
$rt uklddaciho mechanismu, k jeho¥ ovléddni dochézi vodorovnjm pohybem ovlddacich tydi.

Vyvéieny uklédaci mechanismus sypkych hmot podle p¥{kladného provedeni, znézorndného
na obr. 1, sestdvd z nosné desky 2, jejim? st¥edem prochdzi vsti ndsypky I sypkych hmot.
Nosnd deska 5 je rotadnd uloZena na kladkéch §, ulofenych na 3epech, pevnd spojenych se
gtaciondrni ¥4sti Bachtové pece nebo ji podobného sgregétu. Ke spodni st&nd nosné desky 5
jsou symetricky, vidi jeji sviglé ose, ve vzddlenosti D, kterd Je osou rotace ukléddaciho
mechanismu, p¥ipevndny konzoly, z nichZ na jedné konzole je na Sepech zavdSen drzdk 2 uklé=
daciho ¥labu 1 & na druhé konzole na &epu téhlo 4 s protizdvaZim 3. K Zepim konzol jsou
piipevnény ovlddaci pdky 8, 8’ uklédactho #labu 1 & protizéva?i 3, z nichi jedna ovlddaci
péka 8 sm8¥uje pod thlem od vodorovné roviny ned horn{ sténu nosné desky 5 a druhé ovlddaci
péka 8° pod thlem od vodorovnd roviny pod tsti ndsypky J. Konce ovlddacich pdk 8, 8° jsou
depy 10, 10° spojeny téhlem 9, jeho¥ osa v kolmém primétu protind spojnice stiedd depd
konzol dr¥dku 2 uklddaciho ¥labu 1 a téhla 4 s protizéveiim 3, pri¥em? stiedy Zepld konzol
le#{ v jedné vodorované roving.

Kolmy prim¥t osy téhla 9 prochézi prisedikem osy rotace uklddaeiho mechanismu & kol-
mého prim&tu spojnice st¥edd Sepl konzol dridku 2 uklddacfho %labu 1 a téhla 4 s protizédva-
#im 3. K epim dridku 2 uklédaciho Zlabu 1 a téhla 4 s protizévaZim 3 jsou déle pFipevnény
menipuladni péky 11, 117, ke kterym jsou klouby pFipevndny ovlddaci tyde 12, 12°. T8Zi¥td
T1 uklddaciho Zlaebu 1 a t8Z18t8 T2 protizdvaii 3 Jsou za klidu uklddactho za¥izeni vzddlena
od osy rotace uklddaciho mechanismu o stejnou vzdélenost ¢. Usti uklddaciho Zlabu 1 jJe za
klidu uklédaciho mechenismu vzddleno o vzdélenost g od svislice, spusténé ze stiedu Jepu
konzoly drZdku 2 smérem k plééti Sachtové pece a p¥i jeho maximélng moiném privli¥eni k ose
rotace ukladaciho mechanismu o vzddlenostech & od téZe sviglice smdrem k ose rotace ukldde=
efho mechanismue. Ovlddaci ty3e 12, 12° konaji p¥itom pohyd ve gvislém sméru po drdze H.

Vyvédieny uklddaci mechanismus sypkych hmot podle obre. 2 je alternativnim FeSenim vi&i
Yedeni podle obr. 1. Jeho rozdilnqst vi¥i Ye¥eni podle obr. 1 je déna tim, Ze tdhlo 9 Je
v mistd, ve kterém kolmy prim&t jeho oay prochézi prisedikem danym osou rotace uklddactho
mechanismu & kolmym prim$tem spojnice stiedd &epld konzoly drZdku g ukléddaciho Zlabu 1 a

protizdvazi 3, opat¥eno Sepem, na kterém je uloena dvojramenné péka 13, jeji¥ jedno rameno
je téhlem 14 a epy spojeno s dridkem 2 2 uklddaciho #labu 1 a jeji druhé rameno Jepem & ovlé.
daci ty8f 12, konajici pohyby ve vodorovaé roving.
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PREDMET VYYNKLEZU

VyvéZeny uklédaci mechanismus sypkych hmot do ¥achtové pece a ji podobného agregdtu,
u kterého uklddaci Zlab kond kjvavy pohydb ve svislé rovind a rotadnf kolem osy rotace
ukléddaciho mechanismu a ktery je ovlddén pédkovym ovlddacim mechanismem spoleénd 8 proti-
zévaiim, vyznadeny tim, %e stiedy kfvavého pohybu uklddacfho Zlabu (1) a protizdvaii (3),
které jsou stredem Sepl, lef{ v jedné horizontdlnf rovind a ovlddaci péky (8, 8") jejich
kyvavych pohybl jsou navzdjem spojeny téhlem (9), jehot osa v kolmém prim§tu protind
spojnice st¥edld kyvavého pohybu uklédactho ¥labu (1) a protizévaif (3) a prochdz{ prise-
&ikem osy rotace uklddaciho mechanismu & kolmého prim&tu spojnice st¥edd kyvavého pohybu
uklddactho Zlabu (1) a protizdvaif (3).

2 vykresy
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