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62 Antriebsvorrichtung fiir einen Schussfaden-Greiferkopftriger an einer Webmaschine.

@ Die vorliegende Erfindung bezieht sich auf die

Antriebsvorrichtung eines Schussfaden-Greiferkopf-
tréigers an einer Webmaschine, bei welcher der Getriebe-
triger (4) sich mit der Weglade hin- und herbewegt und ein
abwechslungsweise in beiden Richtungen drehendes
Antriebsrad (17) den Greiferkopftriger in das Webfach
ein- und ausfihrt, wobei das Getriebe von einer rotieren-
den Antriebswelle (5) angetrieben wird. Wegen der Hin-
und Herbewegung des Getriebes mit der Weblade verén-
dert sich periodisch die Distanz zwischen der Antriebs-
welle (5) und der Lagerachse (10) des Getriebetrégers (4)
und auch deren gegenseitige Lage, was mittels eines
Gelenkbolzens (9) ausgeglichen wird, der sich mittels einer
an seinem Ende befindlichen Kugel in einem zylindrischen
Auge (8) drehen, schwenken und verschieben kann.
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PATENTANSPRUCHE

1. Antriebsvorrichtung fiir einen Schussfaden-Greifer-
kopftriger an einer Webmaschine, bei der sich dieser Schuss-
faden-Greiferkopftrager mit der Weblade hin- und herbewegt
und durch ein abwechsiungsweise in beiden Richtungen
drehendes Antriebsrad in das Webfach ein- und ausgefahren
wird, dadurch gekennzeichnet, dass an der Fusswelle (1) der
Weblade ein Getriebetriger (4) befestigt ist, der sich mit der
Weblade (in Pfeilrichtung A) pendelnd hin- und herbewegt,
und eine Lagerachse (10) aufweist, deren Anordnung recht-
winklig ist zu einer in der Webmaschine horizontal gelagerten
rotierenden Antriebswelle (5), dass auf der Antriebswelle (5)
ein Hubhebel (7) befestigt ist, der mit ihr umléduft, an wel-
chem Hubhebel (7) ein zylindrisch ausgebildetes Auge (8)
sitzt, in welchem das als Kugel (21) ausgebildete Ende eines
Gelenkbolzens (9) gelagert ist, dass der Gelenkbolzen (9) starr
mit einem Kurbelbiigel (13) verbunden ist, der um ein Kur-
belbiigellager (12) mit einer Achse (CC) drehbar ist, welches
Kurbelbiigellager (12) seinerseits um die zur Achse (CC)
senkrechte Lagerachse (10) drehbar ist, dass ferner starr mit
der Lagerachse (10) ein Ubertragungselement (11) verbunden
ist, das die durch das Zusammenwirken der genannten Bau-
elemente entstehende Hin- und Herdrehung dieser Lager-
achse (10) iiber ein Winkel-Getriebe an das Antriebsrad (17)
des Schussfaden-Greiferkopftragers iibertrédgt.

2. Antriebsvorrichtung nach Patentanspruch 1, dadurch
gekennzeichnet, dass die Lagerachse (10) im wesentlichen
horizontal ist.

3. Antriebsvorrichtung nach Patentanspruch 1, dadurch
gekennzeichnet, dass die Lagerachse (10) im wesentlichen
vertikal ist.

4, Antriebsvorrichtung nach Patentanspruch 2, dadurch
gekennzeichnet, dass ein Zahnsegment (14) vorhanden ist und
ein damit im Eingriff stehendes Kegelrad (15), die zusammen
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ein Winkelgetriebe bilden zur Ubertragung der Hin- und Her- 3

drehung des Ubertragungselementes (11) an das Antriebsrad
(17).

Die vorliegende Erfindung betrifft eine Antriebsvorrich-
tung fiir einen Schussfaden-Greiferkopftriger an einer Web-
maschine, bei der sich dieser Schussfaden-Greiferkopftrager
mit der Weblade hin- und herbewegt und durch ein abwechs-
lungsweise in beiden Richtungen drehendes Antriebsrad in
das Webfach ein- und ausgefahren wird.

Antriebsvorrichtung fiir Greiferkopftriger an Webmaschi-
nen sind in verschiedenen Ausfiihrungen bekannt und haben
sich vor allem bei Webmaschinen mit raumfester Greiferkopf-
bahn weitgehend bewihrt. Bei Webmaschinen, bei denen sich
der Greiferkopftriager mit der Weblade hin- und herbewegt,
wird das Antriebsrad meist von einer einfachen Kurbel mit
Pleuel und einem Zahnriemen angetrieben, welche zwar ein-
fach sind, jedoch nur begrenzte Leistungen erlauben. Ferner
wird bei diesen Webmaschinen die Fadeniibergabe vom
Fadenzubringer zum Fadennehmer unsicher, weil wegen der
Dehnbarkeit, die den Zahnriemen eigen ist, die Greiferkopfe
bei laufender Maschine zu weit ineinander einfahren. Im wei-
teren sind Zahnriemen einem hohen Verschleiss ausgesetzt,
besonders dann, wenn die Zahneingriffe Verunreinigungen
aufweisen und wenn grosse Krifte iibertragen werden miis-
sen. Hinzu kommt, dass herkommliche Kurbeltriebe unglei-
che Umkehrzeiten bewirken, was Zahnriemen und Greifer-
kopftriger in erhohtem Masse belastet. Bei Hochleistungs-
webmaschinen moderner Bauart wird das Webblatt, womit
der Schussfaden zum Anschlag gebracht wird, durch Kurven-
scheiben bewegt. Die Bahn des Schussfaden-Greiferkopftra-
gers ist dabei eine raumfeste, womit dessen Antrieb beispiels-
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weise durch Kurvenscheiben oder dhnliche lageschliissige
Vorrichtungen sehr zuverlissig ausgebildet werden kann.
Aufgabe der vorliegenden Erfindung war es, eine Antriebs-
vorrichtung fiir den Schussfaden-Greiferkopftriger von Web-
maschinen zu schaffen, bei denen die Bahn des genannten
Schussfaden-Greiferkopftrigers sich mit der Weblade hin-
und herbewegt, wobei diese Vorrichtung in der Lage sein
muss, grosse Kriifte zu iibertragen und die Genauigkeit haben
soll, wie sie beispielsweise Kurvenscheibenantrieben eigen ist.
Damit wird es moglich, auf einfache Art Schiitzenwebmaschi-
nen zu Greiferwebmaschinen umzuriisten, wodurch bei ver-
hiltnisméssig kleinem Aufwand eine erhebliche Leistungs-
steigerung erzielt wird.

Die erfindungsgemisse Losung der Aufgabe weist die im
Patentanspruch 1 genannten Merkmale auf.

Im folgenden wird die Erfindung an einem Ausfiihrungs-
beispiel mit horizontal angeordneter Lagerachse anhand der
Zeichnungen néher erldutert: es zeigen

Figur 1 eine schematische Aufsicht auf das Kurbelgetriebe
ohne die Ubertragungselemente,

Figur 2 eine Ansicht in Richtung des Pfeiles von Figur 1
mit den Ubertragungselementen ohne den Kurbelbiigel und
Hubhebel,

Figur 3 den Hubhebel und den Gelenkbolzen als Detail
von Figur 1.

Gemiiss der Darstellung von Figur 1 ist an einer Fusswelle
1, die in einer am Boden feststehenden Seitenwand 2 der
Webmaschine drehbar gelagert ist, die Webladenstiitze 3 und
der Getriebtriger 4 befestigt, so dass die durch eine nicht dar-
gestellte Kurbel entstehende Hin- und Herbewegungen der
Weblade in Pfeilrichtung A (siehe Fig. 2) von der Webladen-
stiitze 3 und dem Getriebetriger 4 zusammen ausgefiihrt wer-
den. In der Seitenwand 2 ist eine rotierende Antriebswelle 5
drehbar gelagert, die mittels eines Antriebsrades 6 gedreht
wird und die einen Hubhebel 7 mit einem Auge 8 aufweist, in
dem der Gelenkbolzen 9 die Distanzverinderung der Pfeil-
richtung B (siehe auch Fig. 3) ausgleicht, die durch die Hin-
und Herbewegung in Pfeilrichtung A der Weblade und des
Getriebetrigers 4 zur achsial nicht verschiebbaren Antriebs-
welle 5 entsteht. Der Gelenkbolzen 9 kann im Auge 8 auch
drehen und schwenken. Der Getriebetriiger 4 weist eine fest-
stehende Lagerachse 10 auf, die horizontal dargestellt ist,
sowie ein Ubertragungselement 11 (dargestellt in Fig. 2) mit
Kurbelbiigellager 12, das um die senkrecht zur Lagerachse 10
dargestellte Achse CC drehbar ist. Die Lagerachse 10 und die
Achse CC bilden ein Achsenkreuz E. Der Kurbelbiigel 13, der
drehbar an der Achse CC des Kurbelbiigellagers 12 befestigt
ist, ist so ausgebildet, dass er die vom Gelenkbolzen 9 iiber-
tragene rotierende Bewegung der Antriebswelle 5 mit dem
Hubhebel 7 und dem Auge 8 ungehindert mitvollziehen kann
und deshalb eine oszillierende Bewegung D des Ubertra-
gungselementes 11 (gemiss Fig. 2) entsteht. Das Ubertra-
gungselement 11 ist in der Form eines Zahnsegmentes 14 dar-
gestellt, das in ein Kegelrad 15 eingreift und die oszillierende
Bewegung iiber das schematisch dargestellte Winkelgetriebe
22 zum Antriebsrad 17 iibertrégt. Die Lagerachse 10 ist so
ausgebildet, dass ein Tréger 18 befestigt werden kann, in dem
das Kegelrad 15 und das schematisch dargestellte Kegelrad
19 als Einheit drehbar gelagert sind. Das in Figur 2 angedeu-
tete Winkelgetriebegehduse 20 ist mit der Weblade, dem Tré-
ger 18 und der Lagerachse 10 verbunden und bewegt sich mit
der Weblade und dem Getriebetriger 4 in Pfeilrichtung A
hin- und her.

Gemiss der Darstellung in Figur 3 ist das Auge 8 ausge-
bildet als Zylinder, dessen Linge der Abstandsverdnderung
zum Achsenkreuz E zuziiglich einer Sicherheitstoleranz ent-
spricht. Das Ende des Gelenkbolzens 9 ist ausgebildet als
Kugel 21, deren Durchmesser mit den iiblichen Lagertoleran-



zen der lichten Weite des Auges 8 entspricht. Der Gelenkbol-
zen 9 ist im Auge 8 daher lings seiner Achse verschiebbar

und um sie drehbar und um das Zentrum der Kugel 21
schwenkbar.

Eine nicht gezeichnete Variante weist eine im wesentli-
chen vertikal stehende, mit der Weblade pendelnde Lager-
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achse 10 auf. Damit entfallt das aus dem Zahnsegment 14 und
dem Kegelrad 15 bestehende Winkelgetriebe, das durch ein
entsprechendes Getriebe mit parallelen, im wesentlichen ver-
tikalen, Achsen ersetzt wird. Die iibrigen Bauelemente und

5 Funktionen bleiben unverdndert.
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