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Uktad do zabezpieczenia przed zmiang potozenia sitownika
w wyniku awarii w obwodzie jego sterowania

Przedmiotem wynalazku jest uktad do zabezpieczenia przed zmiana potozenia sitownika w wyniku awarii
w obwodzie jego sterowania, majacy zastosowanie w analogowy<ch uktadach automatycznej regulacji, a zwtaszcza
w uktadach sterowania sitownikami statoprgdkosciowymi rgcznie lub automatycznie.
Stan techniki. Znane sg z biuletynu technicznego nr 2 Energoprojektu, Warszawa 1971 lub biuletynu URS ‘
1973 uktady prowadzenia sitownika za pomoca regulatora tréjpotozeniowego, pracujacego w charakterze cztonu
sterujacego, ktérego wyjscie jest potaczone bezposrednio z ukladem stycznikéw wlaczajacym sitownik, przy
czym jednoczesnie czlon sterujacy od wejécia poprzez ukiad przelacznikéw jest polaczony ze stacyjka sterowa-
nia recznego lub urzadzeniami automatyki.
W dotychczas powszechnie stosowanych systemach regulaciji, sterowanie rgczne jest realizowane poprzez
bezposrednie oddzialywanie przyciskami sterowania recznego stacyjki sterowanej na styczniki 220 V, ktére
* oddziatywujg na sitownik elektryczny. Znane s3 takze stosowane w modutowych systemach automatyki uktady

prowadzenia sitownika zaopatrzone w pulpity mozaikowe, ktére s pozbawione napigé zasilajacych wyzszych od -

24V przy wystgpujagcym braku sterowania recznego sitownikiem bezposrednio ze stacyjki poprzez styczniki.
Sterowanie to realizuje si¢ poprzez blok wzmocnienia mocy o wyjsciu tyrystorowym lub stykowym, ktdrego
uszkodzenie pozbawia mozliwosci sterowania recznego, a co gorsze moze spowodowadé niepozadane przestawie-
nie organu wykonawczego do potozenia kraficowego. '

Istota wynalazku, W uktadzie wedlug wynalazku pomi¢dzy wyjscie bloku sterowania, a wejscie uktadu
stycznikéw jest wiaczony blok przekaznika sterowany sygnatem z bloku poréwnania, ktéry to blok jednym
wejsciem jest potaczony wejéciem z blokiem sterowania, za$ pozostaltymi dwoma wejsciami blok poréwnania jest
potaczony ze stykami zwiernymi ukladu stycznikéw, podczas gdy styki zwierne sa polqczone z napigciami
zasilajacymi blok sterowania i stycyjke sterownicza.

' W odniesieniu do znanego stanu techniki zastosowane w uktadzie wedlug wynalazku bloku przekazmka
sterowanego sygnatem z bloku poréwnania ma ten korzystny skutek, Ze zapewnia ciagta kontrole prawidtowosci
dziatania bloku sterujgcego, za§ w wypadku jego uszkodzenia odcina sterowany sitownik i sygnatizuje stan awarii



100350
sterowania r¢cznego i automatycznego. Konstrukcja uktadu pozwala réwniez na wykrycie awarii w obwodzie
sterowania sitownika, zapobiegajac przy tym niepozadanemu przestawieniu organu wykonawczego do potozenia
kraricowego. Dodatkowa zaleta uktadu jest mozliwos¢ kontroli napi¢c¢ zasilajacych blok sterowania, reczna
stacyjka, jak réwnieZ napigcia zmiennego zasilajgcego styczniki oraz sitownik.

Ojbasnienie rysunku. Przedmiot wynalazku jest objasniony w przyktadzie realizacji przy pomocy rysunku,
przedstawionego blokowy schemat uktadu.

Przyktad realizacji wynalazku. Uktad wedtug wynalazku jest zaopatrzony w blok sterowania 1, potaczony
od wejécia poprzez przetacznik rodzaju pracy AR ze stacyjka 2 sterowania recznego lub z urzadzeniami automa-
tyki operujagcymi na wyjsciu sygnatem tréjstawnym.

Napiecia zasilajace +U i —U jest podawane na blok sterowania 1 oraz na stacyjke 2 recznego sterowania.
Pomiedzy wyjscie bloku sterowania 1 a wejscie uktadu stycznikéw 3 jest wiaczony blok przekaznika 4 sterowa-
ny sygnalem zbloku poréwnania 5. Blok poréwnania 5 jednym wejsciem jest polgczony z wejsciem bloku
sterowania 1, za§ pozostalymi dwoma wejsciami blok poréwnania 5 jest potgczony ze stykami zwiernymi Sw i Sn
uktadu stycznikéw 3. Z kolei za$ styki zwierne Sw i Sn sa potaczone z napigciami zasilajacych +U i —U blok
sterowania 1 istacyjkq 2 recznego sterowania. Wyjscie bloku sterowania 1 poprzez blok przekaznika 4 jest
potaczone z cewkami sw i sn uktadu stycznikéw 3 wiaczajacych sitownik 6.

Dziatanie ukladu. Tréjstawny sygnal z ukladéw automatyki lub stacyjki 2 recznego sterowania poprzez
przetacznik AR rodzaji pracy jest podawany na wejscie bloku sterowania 1 i poprzez blok przekaznika 4 steruje -
stycznikami Sw i Sn uktadu stycznikéw 3, ktére wiaczaja sitownik 6. Tréjstawny sygnat wejsciowy jest podawa-
ny réwnoczesnie na blok poréwnania 5, w ktérym nastgpuje poréwnanie sygnatu wejsciowego z sygnatem zwrot-
nym otrzymywanym z uktadu stycznikéw 3. W wypadku niezgodnosci tych sygnatéw — np. przy braku potwier-
dzenia ze stycznikéw po podaniu sygnatu wejsciowego lub dziataniu stycznikéw bez tego sygnatu — blok poréw-
nania 5 generuje sygnat do bloku przekaznika 4, ktéry z kolei odcina blok sterowania 1 od obwodu stycznikéw
Sw i Sn, jednoczesnie blok poréwnania 5 sygnalizuje awarig¢ sterowania rgecznego. Blok poréwnania 5 wykrywa
takZe niesprawnos¢ linii zasilajacej blok sterowania 1 i stacyjki 2 sterowania rgcznego. '

Zastrzezenie patentowe

Uktad do zabezpieczenia p-ced zmiang polozenia sitownika w wyniku awarii w obwodzie jego sterowania,
zawierajacy blok sterowania polaczonv od wejscia poprzez pizelgcznik rodzaju pracy ze stacyjka sterowania
rgcznego lub z urzadzeniami automaivki operujacymi na wyjsciu sygnalem tréjstawnym, znamienny
ty.m, Ze pomigdzy wyjscie bloku sterowania (1), a wejscie uktadu stycznikow (3) jest wlaczony blok przekaz-
nika (4) sterowany sygnatem z bloku poréwnania (5), ktory to blok jednym wejsciem jest potaczony z wejsciem
bloku sterowania (1), za$ pozostalymi dwoma wejsciami jest potaczony z stykami zwiernymi (Sw, Sn) uktadu
stycznikéw (3) podczas gdy styki zwierne (Sw, Sn) s3 polaczone z napigciami zasilajacymi (+U) i (—U) blok
- sterowania (1) i stacyjke (2) recznego sterowania.
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