POLSKA
‘RZECZPOSPOLITA
LUDOWA

OPIS PATENTOWY

126 401

Patent dodatkowy
do patentu nr

Pierwszenstwo:

URZAD
PATENTOWY
PRL

Zgloszenie ogloszono:

Zgloszono: 800430 (P.223930)

Opis patentowy opublikowano:

811030

Int. CI3
B29F 1/14

1985 09 30

Tworca wynalazku: Ryszard Dgbrowski

Uprawniony z patentu: Wojewodzki Zwigzek Spdldzielni Pracy Osrodek
Rozwoju Techniki, Wroctaw (Polska)

Mechanizm sterujacy samopowrét wypychaczy formy wtryskowej

Przedmiotem wynalazku jest mechanizm sterujacy
samopowr6t wypychaczy form wtryskowych do two-
rzyw sztucznych przeznaczonych do za.apiania w
tworzywie rdzeni -metalowych i roéznego rodzaju
.wktadek i zaprasek.

Znane i stosowane w przetworstwie tworzyw sztu-
cznych formy wtryskowe wyposazone sg w wWypy-
chacze do oprézniania gniazd wtryskowych formy
z wykonanych elementéw.

Wypychacze te pracuja w momencie otwierania
formy przez zadzialanie zderzaka wtryskarki na co-
fajacy sie korpus wypychaczy.

Pracujgce w ten sposob wypychacze wystaja do
przestrzeni gniazd wtryskowych przez caly czas
otwarcia formy wtryskowej, cofanie ich wymaga
zmakniecia formy, co uniemozliwia zalozenie wkla-
dek, rdzeni, zaprasek i tym podobnych elementéw

do gniazd zaréwno przy otwartej jak i przy za-

mknietej formie. Przy takim dzialaniu wypycha-
czy elementy przeznaczone do zaprasowania lub za-
formowania zaklada sie do gniazd przedniej piyty
statej lub do riyty ruchomej migdzy wystajace z
gniazd wypychacze w sytuacjach indywidualnie do-
pasowanych detali.

Stosowanie tego rodzaju konstrukcji form wtrys-
kowych posiada wiele wad powodujacych niedogod-
no$ci do ktérych miedzy innymi nalezy utrudnione
wyjmowanie elementéw zaprasowanych w przypad-
ku umieszczenia w gniazdach plyty stalej detali
przeznaczonych do zaprasowania lub utrudnione za-
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ktadanie zaprasek malych albo calkowite uniemoz-
liwienie stosowania wypychaczy przy zalewaniu
tworzywem zaprasek o wielko$ci catego gniazda.

Znane sg réwniez z podrecznika Daniel Frenkler,
Henryk Zawistowski ,Konstrukcja form wtrysko-
wych str. 110 wypychacze samosterujgce. Przedsta-
wiony na rysunku 5.14 b kulkowy mechanizm ste-
rowania wypychaczy posiada drgzony korpus zde-
rzaka zaopatrzony w zewnetrzna i wewnetrzng
sprezyne spiralng i osadzony w nim ttoczek, a na
zewnatrz tuleje posiadajgcg wewnetrzny pierscie-
niowy kanal. Tloczek i tuleja sg polgczone z korpu-
sem zderzaka za pomocg kulek umozliwiajgcych
przemieszczanie sie tloczka wzgledem korpusu zde-
rzaka po przesunieciu pomocniczymi zderzakami
tulei do miejsca- zetkniecia sie pierscieniowego ka-
natu z kulkami. ' )

Ruch posuwisty tloczka jest wywolany dziataniem
silniejszej sprezyny spiralnej osadzonej na zderzaku
formy. i .

Zalezno$ci wymiarowe rozmieszczenia elementoéow
mechanizmu wzgledem siebie sg takie, ze odleglosé
od wewnetrznej czolowej plaszczyzny tloczka do
przeciwleglej Scianki korpusu zderzaka hl jest wiek-
sza od odleglosci h stanowigcej roznice miedzy czo-
towg plaszczyzng zderzaka formy, a czolowymi ptasz-
czyznami zderzak6w pomocniczych.

Odleglo$¢ " od osi symetrii kulek do krancowej
plaszczyzny korpusu zderzaka jest rowna wielkosci
pierécieniowego kanatu tulei.
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Mechanizm taki umozliwia sterowanie pojedyn-
czym zderzakiem formy o symetrycznie roztozonych
wypraskaeh w gnieZdzie i wymaga stosowania takiej

'f";"-iiqﬁci mechanizméw sterujgcych ile forma posiada
" " gniazd, gdyz tylko indywidualne wyposazenie w taki
mechanjzm gniazdo moze zapewni¢ prawidiowa pra-

ee formy. [ . - -

Celem ~wynalazku jest wyeliminowanie powyz-
szych niedogodnosci. )

Cel ten zostal osiagniety przez opracowanie roz-
wiazania przedstawionego w istocie wynalazku.

Istotg wynalazku jest mechanizm sterujgcy samo-
powrét wypychaczy formy wtryskowej, wspélpra-
cujgcy ze zderzakiem wtryskarki i usytuowany w
tylnej ptycie formy wtryskowej. Mechanizm sklada
sie ze znanej ruchomej prowadnicy posiadajacy
wzdtuzny $lepy otwor, ktérego czes$é przestrzeni wy-
pelnia §rubowa sprezyna. przy czym prowadnica ta
jest sprzegnieta ze znang tuleja za pomocg znanych
elementéw tocznych.

Istota wynalazku polega na tym, ze prowadnica
ta jest zaopatrzona w przelotowe kanaly wykonane
w bocznej $cianie, a w jej wnetrzu jest osadzony
dwustopniowy sterujgcy suwak, ktérego obwodowa
krawedz rozgraniczajgca mniejszg $rednice od zbiez-
nej rlaszczyzny przejscia na $rednice wieksza do
skrajnej krawedzi przelotowych kanalow ma od-
leglo$é tworzgca sumarycznie z odlegloscia zawar-
ta miedzy czolowa plaszczyzng sterujgcego suwaka,
a oporowa plyta, stopien wysuniecia wypychaczy
osadzonych w ruchomym korpusie, sprzegnietym tu-
lejowym zabierakiem wydajacym zacZepem, przy
czym odleglo§é ta jest rowna lub mniejsza od odle-
glosci zawartej miedzy ruchomym korpusem wypy-
chaczy, a oporowa plytg.

Srednica elementéw tocznych jest wieksza o 1/3
jej wymiaru od grubosci Scianki ruchomej prowad-
nicy, a réwna lub mniejsza od sumy wymiaréw
zawartych miedzy wybraniem w tulejowym zabie-
raku, a walcowq plaszczyzng mniejszej $rednicy ste-
rujacego suwaka. Rozwigzanie to w poréwnaniu ze
_znanym dotychczas rozwigzaniem posiada wiele za-
let do ktérych miedzy innymi nalezy latwa i bez-
pieczna obstuga formy w czasie produkcji, mozli-
wos$é stosowania w formach posiadajgcych kilka
zderzak6éw polgczonych wsp6lng plyts.

Wynalazek zostal blizej przedstawiony na ry-
sunku na ktérym fig. 1 przedstawia przekr6j me-

chanizmu w stanie spoczynku, a fig. 2-przekréj me-
‘chani'zbmbu w potozeniu, wysunietych do gniazd for-
my, wypychaczy.
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Mechanizm sterujgcy wediug wynalazku sklada
sie z ruchomej prowadnicy 1, ktéra jest sprzegnieta
z tulejowym zabierakiem i posiada $lepy otwor, w
ktorym jest umieszczona $rubowa spreiyna 5 wy-
pierajaca osadzony w tym otworze dwustopniowy
sterujacy suwak 3, przy czym prowadnica 1 ma_
wykonany w bocznej $cianie przelotowej kanal 7,
w ktorym jest luzno osadzony i wystajagcy poza
krawedzie tego kanalu toczny element 4 sprzagajacy
ruchomg prowadnice 1 z tulejowym zabierakiem 2
polaczonym zaczepem 19 z ruchomym korpusem 8
utrzymujacym osadzone w nim wypychacze 14, kto-
rych ruch posuwisto-zwrotny jest wywolany zde-
rzakiem 18 dzialajagcym na czolowg powierzchnie
prowadnicy 1 oraz $rubowymi sprezynami 6 i 12.

Zastrzezenia patentowe

1. Mechanizm sterujacy samopowrét wypycnaczy
formy wtryskowej wspoélpracujgcy ze zderzakiem
wtryskarki, usytuowany w tylnej plycie formy wtry- .
skowej, zaopatrzonej w slizgowg tuleje prowadzacg,
zabezpieczong od strony zderzaka wtryskarki pier-
Scieniem, potgczonym rozigcznie z tylng plyta formy
i ruchomg ptyta wtryskarki, zawierajagcy ruchomg
prowadnice posiadajgcg wzdiuzny $lepy otwor, kto-
regd cze$¢ przes.rzeni wypelnia srubowa sprezyna,
przy czym prowadnica ta jest sprzegnieta tocznymi
elementami z osadzonym na niej tulejowym zabie-
rakiem, znamienny tym, Ze ruchoma prowadnica
(1) posiada wykonane w bocznej $cianie przelotowe
kanaly (7), a w jej wnetrzu jest osadzony dwustop-
niowy sterujacy suwak (3), ktérego obwodowa kra-
wedZ rozgraniczajagca mniejszg Srednice od zbieznej
plaszczyzny przejscia na Srednice wiekszg do skraj-
nej krawedzi przelotowych kanatéw (7) ma odlegtosé
(L) tworzaca sumarycznie z odlegtoscig (L) zawartg
miedzy czolowg plaszczyzng sterujgcego suwaka (3),
a oporowg piyta, stopien wysuniecia wypychaczy
14) osadzonych w ruchomym korpusie (8), sprzegnie-
tym z tulejowym zbierakiem (2) zaczepem (19), przy
czym suma odleglosci (L;) i (L jest mniejsza lub
rowna odleglo$ci (L) zawartej miedzy ruchomym
korpusem (8), a oporowgq ptyta.

2. Mechanizm wedlug zastrz. 1, znamienny tym,
ze $rednica (D) tocznych elementéw (4) jest wigksza
o 1/3 jej wymiaru od grubosci Scianki ruchomej
prowadnicy (1), a rowna lub mniejsza od sumy wy-
miaréw (Lg) i (Lg).
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