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Przedmiotem wynalazku jest urzgdzenie do wy-
miany garéw, zwlaszcza garéw zgrzeblarki, ktéra
wspéipracuje z automatycznym transportem garéw
w linii potokowej przedzenia.

Znane jest urzadzenie do wymiany garow w
maszynach przygotowawczych przedzalni, w kto-
rym gary sg prowadzpne przez szyny i wymienia-
ne za pomocy zabierajagcych ramion. Wychylenie
ramion uwarunkowane jest dzialaniem krzywki
prowadzgcej, po ktorej §lizgaja sie ramiona. Ruch
obrotowy §$lizgajacych sie po krzywce ramion jest
nadawany pretem tlokowym silownika, sprze¢zone-
go z przekladnig zapadkowas.

Inne znane urzgdzenie do wymiany garéw roz-
ciggarki ma konstrukcje no$ng, na ktorej sg usta-

" wiane réwnolegle do osi maszyny gary napelniane
tasmg. Gary te s3 przemieszczane rowmolegle i
prostopadle do osi maszyny za pomoca woOzkéw,
ktére sa polaczone z trzpieniami sitownikéw, stero-
wanych ukladami elektrycznymi.

Wézki maja zamocowane w korpusie zaapy,
wspblpracujace z odpowiednimi zderzakami i przy-
slonami zamocowanymi do no$nej konstrukcji

urzadzenia. Przystony maja $ciecia i sa polaczone

z rdzeniami elektremagneséw. Woézki przemieszcza-
jace gary prostopadle do osi zasilanej maszyny
maja oprécz zaczepbw chwytajacych gar za we-
wnetrzna krawedz dna dodatkowe zidczepy, wspol-
pracujagce z odpowiednimi zderzakami poprzez
dzwignie.
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Urzadzenie wedlug wynalazku ma konstrukcje
nosng, na ktorej ustawione sg gary, przemieszczane
po kolistym torze za pomocg wychylnych ramion.
Ramiona sg zamocowane do wysiegnikéw, ktoére
maja na koncach otwory, z umieszczonymi w nich
p>pychaczami. Wysiegniki sa polaczone 2z piono-
wym walem, ktéry ma w czeSci dolnej korpusu
wyciecie. W wyciecie to wchodzi zaczep polaczony
z dZwignia, stanowigcg zakonczenie preta tlokowe-
go silownika, ktérego zadzialanie powoduje obroét
wysiegnikéw o 120° i jednoczesne przemieszczenie
gara napelnionego tasmg i gara pustego.

W wyciecie korpusu wchodzi réwniez wsp6i-
pracujacy z zaczepem rygiel, ktéry stanowi za-
konczenie tlokowego preta drugiego sitlownika
usytuowanego w Kkorpusie pionowego watu, réw-
niez pod no$ng konstrukcja. Popychacz ma stopke
umieszczong w niewielkiej odleglo$ci od magnesu,
zamocowanego do tlokowego preta trzeciego silow-
nika, w ktorego obudowie jest zamocowany zaczep,
ktéry stanowi element czujnika polozenia ramion.

Urzadzenie wedlug wynalazku pozwala na znacz-
na oszczednoéé czasu i makladu pracy — jest urza-
dzeniem ekonomicznym i stanowi optvmalne roz-
wigzanie wymiany gar6éw zgrzeblarki, pracujacej
w automatycznej linii przedzenia.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przy-
kladzie wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1
— przedstawia urzadzenie w widoku z boku, fig.
2 — urzadzenie w widoku z géry, fig. 3 — schema-
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tyczny uklad ramion w potozeniu otwartym, fig.
-4 — urzadzenie w przekroju A—A na fig. 3.

Na nosnej konstrukeji 1 ustawione sg gary 2, 2,
ktore przemieszczane sa po kolistym torze za po-
mocy wychyilnych ramion 3. Ramiona 3 majg na
konicach rolki 4 i s3 zamocowane do wysiegnikaw
5, rozmieszczonych co 120° i zamocowanych do
pionowego walu 6. Konice wysiegnikéw 5 maja
otwory 7, w ktorych s3 umieszczone popychacze
8 (fig. 3) w ksztalcie preta, zakonczonego z jednej
strony stopkg 9. Stopka 9 wspolpracuje z magne-
sem 10 stanowigcym zakonczenie tlokowego preta
11 silownika 12 zamocowanego pod nos$ng kon-
strukejg 1, rownolegle do o0si pionowego walu 6.

W obudowie 27 silownika 12 jest zamocowany
zaczep 13, w postaci zagigtego nad stopkg 9 preta,
_ktéry stanowi element czujnika polozenia ramion,
nie pokazanego na rysunku.

Na obwodzie walu 6 sg zamocowane rolki 14,
natomiast w dolnej czesSci korpusu 15 (fig. 4)
pionowego walu 6 znajduje sie wyciecie 16, w kt6-
re wchodzi zaczep 17, polaczony z obrotowg diwig-
nia 18, zamocowana do tlokowego preta 19 silow-
nika 20, usytuowanego pod noéna konstrukcjg 1.
W dolnej czesci korpusu 15 pionowego watu 6, tak-
ze pod nos$ng konsttrukcja 1, jest umieszczony po-
ziomo trzeci silownik 21 w niewielkich wymiarach,
ktorego tlokowy pret 22 jest zakonczony ryglem 23,
wchodzacym w wyciecie 16 i wspoélpracujgcym z
zaczepem 17.

Urzadzenie dziala npastepujaco: tasma 24  jest
podawana z glowicy 25 zgrzeblarki 26 do gara 2
utrzymywanego w okreslonej pozycji przez otwarte
ramiona 3 z rolkami 4. Obok na nosnej konstruk-
cji 1 jest ustawiony pusty gar 2’ przygotowany do
napelniana tasma 24. Po napelnieniu gara 2 licz-
nik dlugosci tasmy, nie pokazany na rysunku, po-
daje impuls do ukladu, réwniez nie pokazanego na
rysunku, ktéry steruje pracg silownika 12, usytuo-
wanego pionowo pod nos$ng kenstrukcjg 1 i polg-
" czonego poprzez magnes 10 i stopke 9 z popycha-
czem 8. Schowanie tlokowego preta 11 silownika
12 wspomagane dzialaniem magnesu 10 na stopke
9 powoduje ruch popychacza 8 w d6l, otwarcie
ramion 3 z rolkami 4 i uchwycenie gara 2’. Jedno-
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cze$nie zaczep 13, stanowigcy element czujnika po-
toZzenia ramion 3, przemieszcza sie w déL Nastepnie
na skutek impulsu wymienionego ukladu sterujg-
cego zadziala pneumatyczny silownik 20, umieszo-
ny poziomo pod no$ng konstrukcja 1. Wysuniecie
tlokowego preta 19, polgczonego z diwignig 18 za-
koficzong zaczepem 17, powoduje obrot pionowego
watu 6 o 120°. Ramiona 3 z rolkami 4 i rolki 14
zamocowane do korpusu 15 walu 6 przemieszcza
gary 2, 2'. Po ustawieniu pustego gara 2’ pod glo-
wica 25 zgrzeblarki 26, w miejsce napelnionego
gara 2 zadziala silownik 21, ktérego tlokowy pret
22, zakonczony ryglem 23, powoduje wypchniecie
zaczepu 17 z wycigcia 16 (fig. 4). Umozliwia to po-
wrotny ruch pionowego watu 6, Po czym nastapi
wysuniecie tlokowego preta 11 silownika 12, po-
wodujgce ruch popychacza 8 w gére i zamkniecie
ramion 3. Wyzej opisany cykl powtarza sie po
napelnieniu ta§mg 24 gara 2.

Zastrzezemia patentowe

1. Urzadzenie do wymiany garéw, zwlaszcza ga-
réw zgrzeblarki, zawierajace wychylne ramiona z
rolkami, przemieszczajace gary po torze kolistym,
Znamienne tym, ze ramiona (3) z rolkami (4) s za-
mocowane do wysiegnikéw (5), ktére maja na konh-
cach otwory (7), z umieszczonymi w nich popycha-
czami (8), i ktére sq polaczone z pionowym walem
(6), majacym w dolnej czesci korpusu (15) wyciecie
(16), w ktére wchodzi zaczep (17), polaczony z
diwignia (18) stanowiaca zakonczenie ttokowego
preta (19) silownika (20), umieszczonego pod nosna
konstrukcjg (1).

2. Urzadzenie do wymiany garéw wedlug zastrz.
1, znamienne tym, ze zaczep (17), wspélpracuje z
ryglem (23), stanowigcym zakornczenie tlokowego
preta (22) sitlownika (21), usytuowanego w korpusie
(15) walu (6) pod noéna konstrukejag (1).

3. Urzadzenie do wymiany garéw wedlug zastrz.
1, znamienne tym, ze popychacz (8) ma stopke (9),
umieszczong w niewielkiej odleglo$ci od magnesu
(10), zamocowanego do tlokowego preta (11) silow-
nika (12), w ktérego obudowie zamocowany jest
zaczep (13).
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