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Dvoudréhov§, prostorov§, kontinudlni
dopravnik s tlatngui palci.
Dopravnik je uren k posunu hovdzich a ve-
pFovich pililek, &tvrti a drobi zavéiengych na
speciélnich zdvdsech 15 po dréze 14 2 ploché
ocell v z&vodech masného primyslu. Ta¥n§
element dopravniku tvof#{ v pfimfch fisecich
h¥eben 2 z pFimého tuhého materidlu a v
obloucich Fetdz 11, kter§ je na obou konmcich
spojen s hifebenem. Na hiebenech i na fetdze
jsou umistény palce 9 vikyvné vpied ve smiru
pohybu b¥emene. Pfes oblouky je Fetdz veden
powoci kola 12 nebo kluzkého vedenf., Tladné
palce 9 umist¥né na hiebenech a Fetizech
vykondvaj{ spolu s nimi p¥imolar§ vratn§
pohyb, &imZ dochéz{ k posunu speciélnich
z4v3sd 15 se zaééﬁenymi biemeny. Za¥izeni
jo urdeno pro dopravu v podminkdch mas-
ného primyslu, ale lze jej pouzit i v ji-
nych oborech, kde je tieba dopravovat bie~
mena zejména na v3ts{ vzdalenosti. Princip
dopravniku je patrn§ z obr. 2 a obr. 4.
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Vynéléz se tyk4 dvoudrahového,prostorového kontinualniho dopravniku s tladnymi palci,

K dopravé hovézich,veplfovych kusd,pllek,étvrti,drobd apod. se pouziva specialnich koé
ek s kuliékovymi loZisky,pojiidé jicich po dyéze z ploché 6celi.zavéSené na nosné konstruk-
ci,nebo kluznych haki ktéré e posunujibpo trubkovych drahiach.Tato zaifizeni stale dastéji
byvaji provedena 2z nerezavéjici oceli.K pojezdu kodek se v soudasné dobd nejvice vyuZiva
gravitace,drahy z ploché oceli jsou spddované.V prostoru vliastnich poraZek se k usnadnéni
préace na opragovaci lince pouZivd technologického dopravniku s palci,ktery posouvia porale-
ny dobytek od jednoho pracovisté k druhému.K dopravé drobi,hlav apod. se pouiiva na vdtSich
zédvodech prostorovych, jednodrahovych dopravnikii s navéSovacimi héaky.Zadnym z téchto doprav-~
niké nelze dobfe mechanizovat doyravu v prostoru zchlazoven a rychlozchlazoven vzhledem k
velkému poltu drah,umisténych v minimdlnim prostoru a’ jejich pomérné malych speciiickych
roztedich,Zavazeni téchto prostorli se proto v soudasné dobé provadi nejdastdji ruénélneho
zafizenim pro posun vepfovjch pilek pfes rychlozchlazovaci tunel pomoci tainych hfebeni s
palci.U tohoto zafizeni je v tunelu pét drah.Pfisun kodek s vepiovimi pilkami k draham a
po-projeti tunelem i jejich odsun zajisfuji dva béiné typové dopravniky s prerus$ovanym cho-
dem,situované kolmo k hlavnim péti draham v tunelu.Zarizeni pracuje tak,Ze typové doprave
niky dopravi k drahém tunelu pét vepfovyeh pllek a zastavi se.HFebeny s palci,spojené pri-
6nikem a.ovladane étyfmi hydraulickymi palci zachyti vykyvnymi palci kodky a pesunou je.
t‘ak se hfebeny vraci okamZité do vychozi polphy,palce Jsou stojicimi koékami nadzvednuty,
pfejedou je a spadnou za né.Po prrisunu dalsich péti kodek palce hfebénﬁ opét zaberou za
kotky a posunou je znova o jednu roztedé.fento postup sé neustale opakuje aZ do naplnéni
celého rychlozchlazovaciho tunelu.Odsun koéek je proveden obdohné jako prfisun,Pro prevede-
ni Kodek od dopravniku pod palce hiebeni a od hrebend k vyvéieéimu dopravniku je treba vét-
si podct pomocnych zarizeni (turnikety,automaticky ovladané vyhybky,zabezpe&ovaci mechas
nizmy,dévkdvaée,synchronizaéni zarizeni atd.),tim vsak celek stévé s¢ slozitym s moZnosti
poruch.Proto byl v posledni dobé vyvinut zjednoduseny systém,pracujici na obdobném. princi-
pu,to znamend,Ze kotky jsou posunovany hfebeny s vykyvnymi palci.HFebeny Jjsou opét spolu
spojeny pricniky,do kterych zabiraji hydraulické vélce,vykonévﬁjici primodary vrutny pohyb.
‘Drahy -jsou uspofadany tak,Ze neni nutny navaZeci dopravnik.Kaida kodka projede postupné
véemi drahami od vstupu po vystup.Ponévadi hrebeny jsou.hevhé spojeny ptidénikem,pchybuji
se vsechny soudasné,pouze vykyV palci je situovdn tak,aby pohyb kodek stile pokradoval od
vstupu po vystup (tzn.,Ze pokud na plvnirdréze tladi palce jednim smérem,na dal§i diraze za
obloukem,tladi smérem opadnym afd.).Timto Je zajiStén Krokovy posun kodek po rovnych use=
cich drah.Pres oblouky jsou koéky tladeny pohoci étykramenného kiriZe, jehoi otadivy pohyd
je odvozen od pohybu piiéniku.K tomuto slouzi specidlni mechanizmus,pracujici na principu
ftylzubé rohatky a zapadky.Nevyhodou tohoto zpisobu je,Ze se praktiqky neda odstranit
vzpér naprazdno se vracejicioh hiebenti,nutnoest synchronizuce pohybu &tyframenného kiile
tak,aby pracoval v navaznosti na chod hifebenii s palci.Je nutha vzijemni nastavitelnost po-~
lohy mezi &tyFramennym kiiZem a &tyFzubou rohatkou.Je tieba dodriet presnou rozted stiedi

¢tyframennych mechanizmii proti sobé na vstupni a vystupni strang.l po vyfeseni téchto
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problémi neni doprava timto zafizenim kontinudlni a nemiie komplexné Fesit mechaniza-
ci dopravy v masném primyslu,

Tyto nedostatky odstranuje zafizeni podle vynalezu, jehoZ podstatou je dvoudrahovy,
prostorovy ,kontinuédlni dopravnik.s=taﬁénymi palei,vyznadujici se tim,Ze tainy element
tvofi v primych usecich hieben z pfimého tuhého materidlu a v obloucich Fetéz,ktery
je na obou koncich spojén s hiebénem.Na hiebenech i na fetéze jsou umistény vykyvné
tladné palce.Tim je dociluno,Ze kndka pojiZdi obloukem plynulec a neni treba k prekona-
ni oblouki dalsich mechanizmi,

Uspoiadini podle vynilezu odstranuje nedostatky vyse uvedenych mechanizmii,znalné
zjednoduduje celou problematiku a poskytuje navic moZnost navaznosti na mechanizovar
né &sekyldopravy v pfilehlych brovozech.Plné nahrazuje dvoudrahové dopravniky,proti
kterym mé v uréitych pripadech Fadu vyhed.Iyto v¥hody jsou zfejmé napf,pfi mechaniza-
ci dopravy v masném primyslu,konkrétnd v soudasné dobé mechanizace dopravy v rychlo-
¢chlazovacich tunelech vepipvé a hovizi pordzky.

Zaiizeni podle vynilezu miuZe nahradit piostorové dopravniky,proti kterym ma tyto
vihody.PFi prodluiovini délky drdhy odpadaji problémy- se zavédénim nékqlikanésobnych
pohoni;neni nutna 2pédtna Qétev Fetézu a vodorovné oblouky mohou mit mensi poloméry.
la?izeni podle vynélezu je zpazornéno na vykresech,kde

na obr.l je schématicky znazornén fez A-A z obr. 3

na obr.2 je znazornéno detailni uspofidani ve vodorvném oblouku

na obr.3 je schémaiiéky}zqazo;nénovu;poféd&ni systému prostoru jatek

a na obr.4 je zndzornén podélbiAfez z&fiZQnim_‘ o

Na nosné konstirukci 16 jsou ve-eedeni 8 uloZeny hreSeb& 2 's podélnéd vykyvnymi palci
jgivﬁfvodorovnych obloucich jsou hiebeny 2 spojeny fezézy 11 pomoci spojek 13,ve svi-
slﬁﬁh obloucich svisle ohebnymi fetézy 4.Na drdaze z ploché oceli 14 pojizdi koéky 15.
Na zadatau systému je umistdn davkovad l.krokovy posuv hiebent g_zajiéfuji hydraulické
valce 31K pgifesunu kodek 15 na dalsi dopravni systém 7 slouii vyhybky 6.

Kodka 15 plocha&ové drahy pfijizdi od peraZeciho prostoru ve sméru Sipky k davko-
vadi Llobr. 1 a 3),ktery Koéky 15 po jednom Kusu davkuje pod palce 9 hicbene g.Sipky
u hfebent 2 uréuji smdr tladeni kofek 15 tozn.,Zc palce ve sméru sipky zabiraji v opdé-
sném sméru prebihaji stojici koéky 13 a padaji za né.h pohonu hrebenli 2 lze nejlépe
uzit hydraulickych valci 3,které jsou rizeny rozvadécéem tlakového oleje ovladaného
bud elektromagncticky nebo mechahiéky tak,Ze pousti tlakovy olej pod pist a nad pist
hydraulicaych valcii v pravidelné frekvenci a konstantnim mnoZistvi.Délka drah miiZe byt
libovoln& dlouha.Sily v jednotlivych hifebenech 2 pfi tlafeni kodek 15 lze piesné vyme-
zit,mohou byt konstantni tim,Zevvzdilenosti mezi jednotlivymi dvejicemi ﬁydraulickych
vale 3 (méfeno ve sméru podélném od hifebentdl) bude upravena v zavislosti na velikosti
-zatiZzeni.V prostoru,kde je tfeba pFekonat vyskovy rozdil, je vloien mezi hiebeny 2
évislc ohcbny Fees 4,ktery je vloZen do vedeni vedeni tvaru S.Na dréize,pokkeegé pojizdi

kodky 15 vSak bude nutno umistit jednosmérné zaraiky 5,které umoini jizdu kocek 15
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vpted,to je §ikmo vzhiru,ale zamezi jejich zpétn&mu 8 jiZdéni.Pomoci vyhybky & mohou
byt ko&ky 15 s bfemeny svedeny ha" jing dopravn{ systém 7,ktery miie pracovat synchronnd s

hlavnim dopravnim systémem. |

Hiebeny 2 (obr. 2) jsou uloZeny ve vedeni §,ve kterém vykonavaji pfimodary #ratny
pohyb.Ve sméru plné Sipky palce tla&i za koéky 15.V uvrati se posuv zastavi »Koéky
zlistanou stat,palce 9 je pfebéhnou a zaberou za predchazejici koéky 15 To Je ddno
tim %e rozted' mezi palci 1 je mensi nei zdvih valci J (konkrétné Je uvazovéno pro
dopravniky na vepfové pilky se zdv1hy valcld 315 mm,rozted palch 250 mm).Retdz 11
Je pFipevnén k hiebenim 2 pomoci ozubeného nebo hladkého kola 12,nebo kluzného vede-
ni.Ko¢ky 15 pojizdi po dréaze z ploché oceli 14.Vykyvné palce 9 fetézu 11 jsou upevné-
ny na vndjSi &lanky fetézu 11.Celé zarizeni je uchyceno k nosné konstrukci 1§,

Zarizeni lze vyuZit mimo ‘masny priimysl v mnoha dal§ich oborech,kde je ticba dof’
pravovat biemena,zejména ve viétsi vzdilenosti.Systém bude také dobfe vyhovovat jako
dopravnik technologicky,kdy bude posouvat opracovanou &ist od Jjednoho pracovistd k
druhému.Vyhodou je,Ze po dobu pracovni ojperace muZe bfemeno stat v klidu.Doba pro-
stoji a rychlost posuvu lzc jednotlivé sefidit pomoci zbétnych 4 Skrticich ventilu,

2afazenych do rozvodu tlakového oleje hydraulickych valca,

PREDMET VYNALEZU

1. Dvoudrahovy prostorovy dopravnik s tlaénymi palci,vyznadeny tim,%e jeho tainy ele-
ment tvofi v primfch usecich rovny pevny hfeben (2),umistény ve vedeni (8) a v oblou-
cich Fetdz(11),ktery je na obou koncich s hfebeny (2) spojen,piidemZ na hiebenech (2)
i na fetézech (11) jsou ve stanovanych yozte&ich umistény palce (9),vykyvné vpied ve
sméru pohybu bremene.

2. Dvoudrahovy prostorovy dopravnik podle bodu 1,vyznadeny tim,%e vedeni (8) je zpdso-
beno pouze pro podélny pohyb hiebone (2),

3. Dvoudrahovy prostorovy dopravnik podle bodu 1,vyznaleny tim,3e fetézy (11) jsou
pifes oblouky vedeny pomoci kola (12),

4. Dvoudradhovy prostorovy dopravnik podle bodu 1, vyzndécny tim, Ze futéay (11) jsou

pies oblouky taZeny pomoci kluzného vedeni.

4 vykresy
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Obr. 2
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