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Sposéb i urzadzenie do automatycznego uruchamiania klap przelotéw
kubtowych w pomostach szybowych
oraz zapor bezpieczeristwa w wyrobiskach upadowych

Przedmiotem wynalazku jest sposéb i urzadzenie do automatycznego uruchamiania klap przelotéw kubto-
wych w pomostach szybowych oraz zapér bezpieczeristwa w wyrobiskach upadowych.

Jednym ze sposobdéw transportu materiatéw w gérnictwie jest pionowy transport kubtami. Przy tego
rodzaju transporcie materiatow miejsca przelotdw kubtowych na poszczegéinych pomostach muszg by¢ zaopa-
trzone w zamykane klapy, celem zabezpieczenia obstugi znajdujacej sie na dole, przed uderzeniem materiatu
przypadkowego zlatujgcego z nadmiernie zatadowanego kubta. Klapy otwordw przelotowych sa przystosowane
do otwierania i zamykania w trakcie ruchu kubta.

Powszechnie stosowanym sposobem otwierania klap przelotéw kubtowych jest bezposrednie dziatanie
kub'{a na klapy, a zamykanie nastgpuje za pomoca sprezyn.

Innym sposobem jest mechaniczne dziatanie kubta na przekazniki pneumatyczne uruchamiajgce doptyw
powietrza do cylindrow pneumatycznych, powodujgcych otwarcie lub zamkniecie klap.

Wszystkie tego typu urzadzenia majq jedng wspolng wade, wynikajacq z mechanicznego bezposredniego lub
posredniego dziatania kubta na klapy narazajgc je tym samym na czeste uszkodzenia, co w efekcie nie zapewnia
wymaganego stopnia bezpieczeristwa. ' _

Celem wynalazku byto skonstruowanie urzadzenia, w ktérym otwarcie klap nastepowatoby automatycznie
podczas zblizania sie kubfa do pomostu na ktérym sq zamocowane, a nastepnie ich zamknigcie po minigciu
przez kubet pomostu.

Cel ten zrealizowano drogq wyzwalania impulsu elektrycznego poprzez zmiang indukcyjnosci dwdéch par
petli, przez ktére przebiega droga kubta. Impuls elektryczny powstaty na skutek ruchu kubta w petli jest
przetwarzany poprzez uktad elektroniczny sprzeZony z uktadem sterowania na impuls mechaniczny urucha-
riajgcy rozrzad spreZonego powietrza, ktére dziatajac na ttok cylindra zmienia potozenie klap.

Urzadzenie wedtug wynalazku zobrazowano na rysunkach na ktérych fig. 1 przedstawia urzadzenie na
pomoscie szybowym, natomiast fig. 2 schemat uktadu steru;5c1-w/konawczego.
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Urzadzenie sktada si¢ z dwéch klap 1 zamocowanych przegubowo nad przelotem kubfowym przez ktéry
przechodzi kubet 2 zawieszony na linie. Ramiona klapy 1 potaczone s z ttoczyskami cylindréw 3 i ciegtami 4. -
Petle indukcyjne 5 i 6 zainstalowane parami- w pewnej odlegtosci nad i pod przelotem kubtowym pomostu
szybowego stanowia czujniki przebiegu kubtéw. Petle indukcyjne s3 potaczone z uktadem elektronicznym,
ktéry jest sprzezony elektromagnesem 17 z uktadem sterowania 8 poprzez przewody 9 i 10 z cylindrami 3.
Uktad elektroniczny 7 stanowia dwa generatory 11, 12 wysokiej czgstotliwoséci i dwa niesymetryczne przerzut-
niki 13, 14, bistabilny przerzutnik 15, wzmacniacz 16 oraz elektromagnes 17. Uktad sterowania 8 sktada sie
zrozdzielacza 18 sterowanego pneumatycznie rozdzielaczem 19, sprzezonym 2z elektromagnesem 17 uktadu
elektronicznego 7, natomiast rozdzielacz 18 potaczony jest przewodami 9, 10 z cylindrem 3, ktéry ma pod
ttokiem amortyzujaca sprezyne 20.

" W pracy urzadzenia mozna wyodrebhi¢ dwie fazy: pierwsza — klapy 1 s zamknigte, druga — otwieranie
i zamykanie klap. W czasie kiedy klapy 1 sa zamkniete, elektromagnes 17 uktadu elektronicznego 7 bedacy pod
napieciem (baterie lub akumulator) utrzymuje rozdzielacz 19 w potozeniu przesterowanym, wobec czego roz-
dzielacz 18 taczy doptyw powietrza z przestrzenig nadttokowa cylindra 3, natomiast przestrzeri podttokowa
potaczona jest z atmosfera. Druga faza pracy urzadzenia rozpoczyna sie, gdy kubet porusza sie wewnatrz pary
petli w kolejnosci: petla 5, petla 6. Zmiana indukcyjnosci petli 5 odstraja obwdd rezonansowy tranzystorowego
generatora wysokiej czestotliwosci 11 powodujac zadziatanie przerzutnika niesymetrycznego 13, ktéry podaje
impuls na wejscie ,,a"" przerzutnika bistabilnego 15. Zmiana indukcyjnoéci petli 6 powoduje podanie impulsu
przez generator 12 i przerzutnik niesymetryczny na wejscie b’ przerzutnika bistabilnego 15, kt6ry zmieniajqc
swéj stan wytacza przez wzmacniacz 16 elektromagnes 17, bedacy elementem wykonawczym uktadu elektro-
nicznego. Elektromagnes 17 przesterowuje rozdzielacz 19, ktéry wracajagc w potozenie zerowe taczy doptyw
sprezonego powiétrza dla przesterowania rozdzielacza 18. Przesterowany rozdzielacz 18 taczy przestrzeri nadtfo-
kowaq cylindra 3 z atmosfera, a przestrzeri podttokowq ze 2rédtem sprezonego powietrza. Wysuwajace si¢ tfo-
czysko cylindra 3 powoduje otwarcie klap 1. .

Dodatkowe potaczenie klap 1, ciggtami 4 zapewnia ich réwnomierne otwieranie oraz stanowi zabezpiecze-
nie przed jednostronnym otwarciem klap w przypadku uszkodzenia jednego z cylindréw. Klapy 1 tak dtugo sq
otwarte, dopdki kubet nie zacznie sie posuwaé w parze petli, w kolejnosci petla 6, petla 5. Prawidtowos$é taka
uZyskuje sie przez zastosowanie przekaznika bistabilnego 15. Po opuszczeniu przez kubet pary petli w kierunku
petla 6, petla 5, uktad elektroniczny 7 wraca do stanu pierwotnego i elektromagnes 17 zostaje ponownie
zataczony. Powoduje to przesterowanie rozdzielacza 19, a nastepnie rozdzielacza 18 do potozenia wyjsciowego.
Rozdzielacz 18 taczy przestrzeri podtiokowq cylindra 3 z atmosfera, a przestrzeri nadttokowa ze Zréditem
sprezonego powietrza. Przemieszczajace si¢ ttoczyska cylindréw 3 zamykajq klapy 1. Sprezyny 20 w cyllndrach
3 stuza przy tej czynnosci jako amortyzatory.

W przypadku zaniku napigcia w uktadzie elektronicznym 7, klapy 1 samoczynnie otwieraja si¢ i pozostajq
w tym potozeniu.sygnalizujac réwnoczesnie awarie.

Urzadzenie wedtug wynalazku ma te zalete, ze uruchamianie klap przelotéw kubtowych nastgpuje auto-
matycznie na skutek zmiany indukcyjnosci petli spowodowanej pojawieniem si¢ kubta w ich ptaszczyznach,
eliminujac stosowane dotychczas mechaniczne przekazniki lub szkodliwe, bezposrednie otwieranie klap kubtem
wydobywczym. Opisane urzadzenie moze byd. takze zastosowane do otwierania i zamykania zap6r bezpieczeni-
stwa w wyrobiskach upadowych.

Zastrzeienia patentowe

1. Sposéb automatycznego uruchamiania klap przelotéw kubtowych w pomostach szybowych oraz zapér
bezpieczeristwa w wyrobiskach upadowych posrednio wtaczanych sygnatem od urzadzenia transportujacego za
pomocy sitownikéw hydraulicznych lub pneumatycznych, znamienny tym, ze zmiana indukcyjnosci petli (5, 6)
spowodowana przejsciem urzadzenia transportujgcego (8) wyzwala impuls elektryczny, ktéry jest przetwarzany
na mechaniczny impuls sterujacy rozdziatem sprezonego powietrza do sitownikéw (3) uruchamiajgcych klapy
(1), lub zapory.

2. Urzadzenie do stosowania sposobu, wedtug zastrz. 1, sktadajace si¢ z dwéch klap zamocowanych prze-
gubowo na drodze przelotu pojemnikéw potgczonych z ttoczyskiem cylindra, znamienne tym, ze gérne i doine
czedci cylindréw sa sprzegnigte za posrednictwem uktadu pneumatycznego (8) i uktadu elektronicznego (9)
z petlami indukcyjnymi (5, 6).
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