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本发明涉及一种农用设备，尤其涉及一种农

业用菜地播种用快速挖沟设备。本发明要解决的

技术问题是提供一种采用设备进行挖掘速度快、

不易将土方沾到衣服上、播种完不需要人工进行

埋土使工作步骤减少的农业用菜地播种用快速

挖沟设备。为了解决上述技术问题，本发明提供

了这样一种农业用菜地播种用快速挖沟设备，包

括有固定板、支架、车轮、支撑板、减速电动轮、摇

杆、圆形滑块、支撑杆、第一导套、第一导轨、扇形

滑轨等；固定板下侧左右前后四侧通过焊接的方

式安装有支架，支架下侧旋转式连接有车轮。本

发明达到了采用设备进行挖掘速度快、不易将土

方沾到衣服上、播种完不需要人工进行埋土使工

作步骤减少的效果。
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1.一种农业用菜地播种用快速挖沟设备，其特征在于，包括有固定板（1）、支架（2）、车

轮（3）、支撑板（4）、减速电动轮（5）、摇杆（6）、圆形滑块（7）、支撑杆（8）、第一导套（9）、第一

导轨（10）、扇形滑轨（11）、安装杆（12）、第一锥块（13）、第二导套（14）、第二导轨（15）、第一

弹簧（16）、移动杆（17）、第二锥块（18）和铲斗（19），固定板（1）下侧左右前后四侧通过焊接

的方式安装有支架（2），支架（2）下侧旋转式连接有车轮（3），固定板（1）上侧左方通过焊接

的方式安装有支撑板（4），支撑板（4）上侧前方连接有减速电动轮（5），减速电动轮（5）前侧

连接有摇杆（6），摇杆（6）右上方连接有圆形滑块（7），固定板（1）上左侧通过焊接的方式安

装有支撑杆（8），支撑杆（8）位于支撑板（4）右方，支撑杆（8）上端通过焊接的方式安装有第

一导套（9），第一导套（9）内滑动式连接有第一导轨（10），第一导轨（10）左端通过螺栓连接

的方式安装有扇形滑轨（11），扇形滑轨（11）位于摇杆（6）前侧，圆形滑块（7）滑动式连接在

扇形滑轨（11）内，第一导套（9）上侧通过焊接的方式安装有安装杆（12），安装杆（12）右端通

过焊接的方式安装有第一锥块（13），第一导轨（10）右端通过焊接的方式安装有第二导轨

（15），第二导轨（15）上滑动式连接有第二导套（14），第二导套（14）上侧通过焊接的方式安

装有第一弹簧（16），第一弹簧（16）上端通过焊接的方式安装在第二导轨（15）上侧，第二导

套（14）右端通过焊接的方式安装有移动杆（17），固定板（1）右侧开有第一一字孔（20），移动

杆（17）穿过第一一字孔（20），移动杆（17）下侧后方连接有铲斗（19），移动杆（17）上端通过

焊接的方式安装有第二锥块（18），第二锥块（18）与第一锥块（13）配合。

2.根据权利要求1所述的一种农业用菜地播种用快速挖沟设备，其特征在于，还包括有

挖沟深度调节装置（30），挖沟深度调节装置（30）包括有第一滑轨（301）、第一滑块（302）、固

定杆（303）、第一螺杆（305）和第一螺母（306），移动杆（17）右侧设有挖沟深度调节装置

（30），移动杆（17）右侧下方通过螺栓连接的方式安装有第一滑轨（301），第一滑轨（301）内

滑动式连接有第一滑块（302），第一滑块（302）下侧通过焊接的方式安装有固定杆（303），固

定杆（303）后侧下方通过焊接的方式安装有铲斗（19），第一滑轨（301）右侧开有第二一字孔

（304），第一滑块（302）右侧通过焊接的方式安装有第一螺杆（305），第一螺杆（305）穿过第

二一字孔（304），第一螺杆（305）上旋有第一螺母（306），第一螺母（306）与第一螺杆（305）配

合。

3.根据权利要求2所述的一种农业用菜地播种用快速挖沟设备，其特征在于，还包括有

安装套（3021）和第二螺杆（3023），铲斗（19）前侧中部通过焊接的方式安装有安装套

（3021），固定杆（303）放置在安装套（3021）内，安装套（3021）右侧开有第一螺纹孔（3022），

第一螺纹孔（3022）内旋有第二螺杆（3023），第二螺杆（3023）与第一螺纹孔（3022）配合。

4.根据权利要求3所述的一种农业用菜地播种用快速挖沟设备，其特征在于，还包括有

联动松土装置（31），联动松土装置（31）包括有第三导套（311）、第三导轨（312）、第三锥块

（313）、挡块（314）、第二弹簧（315）、齿条（316）、固定块（317）、扇形齿轮（318）、转轮（319）和

传动条（3110），固定板（1）下方设有联动松土装置（31），固定板（1）内左侧通过焊接的方式

安装有第三导套（311），第三导套（311）内滑动式连接有第三导轨（312），第三导轨（312）下

端连接有第三锥块（313），第三导轨（312）上端通过焊接的方式安装有挡块（314），挡块

（314）下侧通过焊接的方式安装有第二弹簧（315），第二弹簧（315）下端通过焊接的方式安

装在第三导套（311）上侧，第三导轨（312）左侧连接有齿条（316），固定板（1）前侧左方通过

焊接的方式安装有固定块（317），固定块（317）位于第三导套（311）左方，固定块（317）下侧

权　利　要　求　书 1/2 页

2

CN 108156895 B

2



旋转式连接有扇形齿轮（318），扇形齿轮（318）与齿条（316）啮合，扇形齿轮（318）前侧和减

速电动轮（5）前侧连接有转轮（319），转轮（319）之间连接有传动条（3110）。

5.根据权利要求4所述的一种农业用菜地播种用快速挖沟设备，其特征在于，还包括有

伸缩杆（3122）和第三螺杆（3124），第三导轨（312）下侧开有空槽（3121），空槽（3121）内放置

有伸缩杆（3122），伸缩杆（3122）下端通过焊接的方式安装有第三锥块（313），第三导轨

（312）右侧下方开有第二螺纹孔（3123），第二螺纹孔（3123）内旋有第三螺杆（3124），第三螺

杆（3124）与第二螺纹孔（3123）配合。
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一种农业用菜地播种用快速挖沟设备

技术领域

[0001] 本发明涉及一种农用设备，尤其涉及一种农业用菜地播种用快速挖沟设备。

背景技术

[0002] 农业是指国民经济中一个重要产业部门。农业是以土地资源为生产对象的部门。

它是通过培育动植物产品从而生产食品及工业原料的产业。农业属于第一产业。利用土地

资源进行种植生产的部门是种植业，利用土地上水域空间进行水产养殖的是水产业，又叫

渔业，利用土地资源培育采伐林木的部门，是林业，利用土地资源培育或者直接利用草地发

展畜牧的是畜牧业。对这些产品进行小规模加工或者制作的是副业。它们都是农业的有机

组成部分。对这些景观或者所在地域资源进行开发并展示的是观光农业，又称休闲农业。这

是新时期随着人们的业余时间富余而产生的新型农业形式。

[0003] 目前在对农田的菜地进行挖沟播种的时候，大部分都是人工手持挖刀对其进行土

方的挖掘，但是这样存在的缺点是挖掘的速度慢，而且在挖掘的时候容易把泥土沾到衣服

上，并且在播种完成后也需要人工进行埋土，导致工作步骤多，工作效率慢。

[0004] 因此亟需研发一种采用设备进行挖掘速度快、不易将土方沾到衣服上、播种完不

需要人工进行埋土使工作步骤减少的农业用菜地播种用快速挖沟设备来克服目前在对农

田菜地进行播种前的挖沟时存在需要人工进行存在挖掘速度慢、易将土方沾到衣服上、播

种完还需要人工进行埋土导致工作步骤多的缺点。

发明内容

[0005] （1）要解决的技术问题

[0006] 本发明为了克服目前在对农田菜地进行播种前的挖沟时存在需要人工进行存在

挖掘速度慢、易将土方沾到衣服上、播种完还需要人工进行埋土导致工作步骤多的缺点，本

发明要解决的技术问题是提供一种采用设备进行挖掘速度快、不易将土方沾到衣服上、播

种完不需要人工进行埋土使工作步骤减少的农业用菜地播种用快速挖沟设备。

[0007] （2）技术方案

[0008] 为了解决上述技术问题，本发明提供了这样一种农业用菜地播种用快速挖沟设

备，包括有固定板、支架、车轮、支撑板、减速电动轮、摇杆、圆形滑块、支撑杆、第一导套、第

一导轨、扇形滑轨、安装杆、第一锥块、第二导套、第二导轨、第一弹簧、移动杆、第二锥块和

铲斗，固定板下侧左右前后四侧通过焊接的方式安装有支架，支架下侧旋转式连接有车轮，

固定板上侧左方通过焊接的方式安装有支撑板，支撑板上侧前方连接有减速电动轮，减速

电动轮前侧连接有摇杆，摇杆右上方连接有圆形滑块，固定板上左侧通过焊接的方式安装

有支撑杆，支撑杆位于支撑板右方，支撑杆上端通过焊接的方式安装有第一导套，第一导套

内滑动式连接有第一导轨，第一导轨左端通过螺栓连接的方式安装有扇形滑轨，扇形滑轨

位于摇杆前侧，圆形滑块滑动式连接在扇形滑轨内，第一导套上侧通过焊接的方式安装有

安装杆，安装杆右端通过焊接的方式安装有第一锥块，第一导轨右端通过焊接的方式安装
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有第二导轨，第二导轨上滑动式连接有第二导套，第二导套上侧通过焊接的方式安装有第

一弹簧，第一弹簧上端通过焊接的方式安装在第二导轨上侧，第二导套右端通过焊接的方

式安装有移动杆，固定板右侧开有第一一字孔，移动杆穿过第一一字孔，移动杆下侧后方连

接有铲斗，移动杆上端通过焊接的方式安装有第二锥块，第二锥块与第一锥块配合。

[0009] 优选地，还包括有挖沟深度调节装置，挖沟深度调节装置包括有第一滑轨、第一滑

块、固定杆、第一螺杆和第一螺母，移动杆右侧设有挖沟深度调节装置，移动杆右侧下方通

过螺栓连接的方式安装有第一滑轨，第一滑轨内滑动式连接有第一滑块，第一滑块下侧通

过焊接的方式安装有固定杆，固定杆后侧下方通过焊接的方式安装有铲斗，第一滑轨右侧

开有第二一字孔，第一滑块右侧通过焊接的方式安装有第一螺杆，第一螺杆穿过第二一字

孔，第一螺杆上旋有第一螺母，第一螺母与第一螺杆配合。

[0010] 优选地，还包括有安装套和第二螺杆，铲斗前侧中部通过焊接的方式安装有安装

套，固定杆放置在安装套内，安装套右侧开有第一螺纹孔，第一螺纹孔内旋有第二螺杆，第

二螺杆与第一螺纹孔配合。

[0011] 优选地，还包括有联动松土装置，联动松土装置包括有第三导套、第三导轨、第三

锥块、挡块、第二弹簧、齿条、固定块、扇形齿轮、转轮和传动条，固定板下方设有联动松土装

置，固定板内左侧通过焊接的方式安装有第三导套，第三导套内滑动式连接有第三导轨，第

三导轨下端连接有第三锥块，第三导轨上端通过焊接的方式安装有挡块，挡块下侧通过焊

接的方式安装有第二弹簧，第二弹簧下端通过焊接的方式安装在第三导套上侧，第三导轨

左侧连接有齿条，固定板前侧左方通过焊接的方式安装有固定块，固定块位于第三导套左

方，固定块下侧旋转式连接有扇形齿轮，扇形齿轮与齿条啮合，扇形齿轮前侧和减速电动轮

前侧连接有转轮，转轮之间连接有传动条。

[0012] 优选地，还包括有伸缩杆和第三螺杆，第三导轨下侧开有空槽，空槽内放置有伸缩

杆，伸缩杆下端通过焊接的方式安装有第三锥块，第三导轨右侧下方开有第二螺纹孔，第二

螺纹孔内旋有第三螺杆，第三螺杆与第二螺纹孔配合。

[0013] 工作原理：当用户需要对农田菜地进行播种前的挖沟的时候，用户可以将该设备

移动到位于所需挖沟的菜地上方，然后用户可以启动减速电动轮并控制减速电动轮逆时针

旋转，减速电动轮带动摇杆逆时针旋转，摇杆带动圆形滑块在扇形滑轨内逆时针旋转，当摇

杆位于减速电动轮右方时，摇杆带动圆形滑块在扇形滑轨内逆时针旋转但是并不带动扇形

滑轨向左移动，而当摇杆带动圆形滑块旋转到位于扇形滑轨内上侧时，摇杆和圆形滑块将

带动扇形滑轨向左移动，从而带动第一导轨在第一导套内向左移动，从而带动第二导轨和

第二导套向左移动，从而带动移动杆向左移动，移动杆向左移动将使第二锥块在第一锥块

下侧移动，从而带动移动杆向下移动，从而带动移动杆通过第二导套在第二导轨上向下移

动，此时将拉伸第一弹簧，移动杆向下移动和向左移动将使移动杆整体向左下方移动，从而

带动铲斗向左下方移动对菜地进行挖土并将挖出的土方落到铲斗上，此时用户可以将种子

放进挖好的沟中，当摇杆带动圆形滑块旋转到位于减速电动轮左侧时，此时圆形滑块位于

扇形滑轨的中部，扇形滑轨也向左移动到最大距离，此时摇杆和圆形滑块将带动扇形滑轨

向右移动，从而带动第一导轨向右移动，从而带动移动杆向右移动，此时第一弹簧也将从而

拉伸状态恢复，推动第二导套向上移动，从而带动移动杆在第一锥块和第二锥块的配合向

上移动，从而带动铲斗向右上方移动，从而将挖沟的土重新通过铲斗落到放好种子的沟中。
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[0014] 因为还包括有挖沟深度调节装置，挖沟深度调节装置包括有第一滑轨、第一滑块、

固定杆、第一螺杆和第一螺母，移动杆右侧设有挖沟深度调节装置，移动杆右侧下方通过螺

栓连接的方式安装有第一滑轨，第一滑轨内滑动式连接有第一滑块，第一滑块下侧通过焊

接的方式安装有固定杆，固定杆后侧下方通过焊接的方式安装有铲斗，第一滑轨右侧开有

第二一字孔，第一滑块右侧通过焊接的方式安装有第一螺杆，第一螺杆穿过第二一字孔，第

一螺杆上旋有第一螺母，第一螺母与第一螺杆配合，当用户需要改变挖沟的深度时，用户可

以上下移动第一滑块，第一滑块在第一滑轨内上下移动，第一滑块带动固定杆上下移动，固

定杆带动铲斗上下移动，从而改变铲斗离地面的高度，当用户调节好所需的挖沟深度后，用

户可以旋转第一螺母，第一螺母通过与第一螺杆的配合向左旋进，从而使第一螺母固定住

第一滑块在第一滑轨内的这个位置上不再移动。

[0015] 因为还包括有安装套和第二螺杆，铲斗前侧中部通过焊接的方式安装有安装套，

固定杆放置在安装套内，安装套右侧开有第一螺纹孔，第一螺纹孔内旋有第二螺杆，第二螺

杆与第一螺纹孔配合，当用户需要拆下铲斗对铲斗进行清洗和更换时，用户可以旋转第二

螺杆，第二螺杆通过与第一螺纹孔的配合向右旋出，此时用户可以取出铲斗。

[0016] 因为还包括有联动松土装置，联动松土装置包括有第三导套、第三导轨、第三锥

块、挡块、第二弹簧、齿条、固定块、扇形齿轮、转轮和传动条，固定板下方设有联动松土装

置，固定板内左侧通过焊接的方式安装有第三导套，第三导套内滑动式连接有第三导轨，第

三导轨下端连接有第三锥块，第三导轨上端通过焊接的方式安装有挡块，挡块下侧通过焊

接的方式安装有第二弹簧，第二弹簧下端通过焊接的方式安装在第三导套上侧，第三导轨

左侧连接有齿条，固定板前侧左方通过焊接的方式安装有固定块，固定块位于第三导套左

方，固定块下侧旋转式连接有扇形齿轮，扇形齿轮与齿条啮合，扇形齿轮前侧和减速电动轮

前侧连接有转轮，转轮之间连接有传动条，当用户需要对菜地的土进行松动处理时，以便在

挖沟的时候能够轻松的进行，当减速电动轮逆时针旋转的时候，减速电动轮将带动上侧转

轮逆时针旋转，上侧转轮通过传动条带动下侧转轮逆时针旋转，下侧转轮带动扇形齿轮逆

时针旋转，扇形齿轮旋转带动齿条向上移动，从而带动第三导轨在第三导套内向上移动，从

而带动第三锥块向上移动，此时将压缩第二弹簧，当扇形齿轮旋转到不与齿条啮合的时候，

第二弹簧将从压缩状态恢复，推动第三导轨向下移动，从而带动第三锥块向下移动，第三锥

块向下移动将打碎菜地里的土方。

[0017] 因为还包括有伸缩杆和第三螺杆，第三导轨下侧开有空槽，空槽内放置有伸缩杆，

伸缩杆下端通过焊接的方式安装有第三锥块，第三导轨右侧下方开有第二螺纹孔，第二螺

纹孔内旋有第三螺杆，第三螺杆与第二螺纹孔配合，当用户需要改变打碎土方的深度时，用

户可以上下移动伸缩杆，伸缩杆在空槽内上下移动，伸缩杆带动第三锥块上下移动，从而改

变第三锥块离地距离，当用户调节好后，用户可以旋转第三螺杆，第三螺杆通过与第二螺纹

孔的配合向左旋进，使第三螺杆固定住伸缩杆使其不再进行移动。

[0018] （3）有益效果

[0019] 本发明达到了采用设备进行挖掘速度快、不易将土方沾到衣服上、播种完不需要

人工进行埋土使工作步骤减少的效果，通过采用减速电动轮带动移动杆和铲斗左右移动和

第一锥块与第二锥块的配合上下移动的方式，不但能够对土方进行挖掘，还能再挖掘播种

完毕后对土方进行重新掩埋，这样就可以增加工作的效率。

说　明　书 3/8 页

6

CN 108156895 B

6



附图说明

[0020] 图1为本发明的主视结构示意图。

[0021] 图2为本发明挖沟深度调节装置的主视结构示意图。

[0022] 图3为本发明安装套的主视结构示意图。

[0023] 图4为本发明联动松土装置的主视结构示意图。

[0024] 图5为本发明伸缩杆的主视结构示意图。

[0025] 附图中的标记为：1-固定板，2-支架，3-车轮，4-支撑板，5-减速电动轮，6-摇杆，7-

圆形滑块，8-支撑杆，9-第一导套，10-第一导轨，11-扇形滑轨，12-安装杆，13-第一锥块，

14-第二导套，15-第二导轨，16-第一弹簧，17-移动杆，18-第二锥块，19-铲斗，20-第一一字

孔，30-挖沟深度调节装置，301-第一滑轨，302-第一滑块，303-固定杆，304-第二一字孔，

305-第一螺杆，306-第一螺母，3021-安装套，3022-第一螺纹孔，3023-第二螺杆，31-联动松

土装置，311-第三导套，312-第三导轨，313-第三锥块，314-挡块，315-第二弹簧，316-齿条，

317-固定块，318-扇形齿轮，319-转轮，3110-传动条，3121-空槽，3122-伸缩杆，3123-第二

螺纹孔，3124-第三螺杆。

具体实施方式

[0026] 下面结合附图和实施例对本发明作进一步的说明。

[0027] 实施例1

[0028] 一种农业用菜地播种用快速挖沟设备，如图1-5所示，包括有固定板1、支架2、车轮

3、支撑板4、减速电动轮5、摇杆6、圆形滑块7、支撑杆8、第一导套9、第一导轨10、扇形滑轨

11、安装杆12、第一锥块13、第二导套14、第二导轨15、第一弹簧16、移动杆17、第二锥块18和

铲斗19，固定板1下侧左右前后四侧通过焊接的方式安装有支架2，支架2下侧旋转式连接有

车轮3，固定板1上侧左方通过焊接的方式安装有支撑板4，支撑板4上侧前方连接有减速电

动轮5，减速电动轮5前侧连接有摇杆6，摇杆6右上方连接有圆形滑块7，固定板1上左侧通过

焊接的方式安装有支撑杆8，支撑杆8位于支撑板4右方，支撑杆8上端通过焊接的方式安装

有第一导套9，第一导套9内滑动式连接有第一导轨10，第一导轨10左端通过螺栓连接的方

式安装有扇形滑轨11，扇形滑轨11位于摇杆6前侧，圆形滑块7滑动式连接在扇形滑轨11内，

第一导套9上侧通过焊接的方式安装有安装杆12，安装杆12右端通过焊接的方式安装有第

一锥块13，第一导轨10右端通过焊接的方式安装有第二导轨15，第二导轨15上滑动式连接

有第二导套14，第二导套14上侧通过焊接的方式安装有第一弹簧16，第一弹簧16上端通过

焊接的方式安装在第二导轨15上侧，第二导套14右端通过焊接的方式安装有移动杆17，固

定板1右侧开有第一一字孔20，移动杆17穿过第一一字孔20，移动杆17下侧后方连接有铲斗

19，移动杆17上端通过焊接的方式安装有第二锥块18，第二锥块18与第一锥块13配合。

[0029] 实施例2

[0030] 一种农业用菜地播种用快速挖沟设备，如图1-5所示，包括有固定板1、支架2、车轮

3、支撑板4、减速电动轮5、摇杆6、圆形滑块7、支撑杆8、第一导套9、第一导轨10、扇形滑轨

11、安装杆12、第一锥块13、第二导套14、第二导轨15、第一弹簧16、移动杆17、第二锥块18和

铲斗19，固定板1下侧左右前后四侧通过焊接的方式安装有支架2，支架2下侧旋转式连接有

车轮3，固定板1上侧左方通过焊接的方式安装有支撑板4，支撑板4上侧前方连接有减速电
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动轮5，减速电动轮5前侧连接有摇杆6，摇杆6右上方连接有圆形滑块7，固定板1上左侧通过

焊接的方式安装有支撑杆8，支撑杆8位于支撑板4右方，支撑杆8上端通过焊接的方式安装

有第一导套9，第一导套9内滑动式连接有第一导轨10，第一导轨10左端通过螺栓连接的方

式安装有扇形滑轨11，扇形滑轨11位于摇杆6前侧，圆形滑块7滑动式连接在扇形滑轨11内，

第一导套9上侧通过焊接的方式安装有安装杆12，安装杆12右端通过焊接的方式安装有第

一锥块13，第一导轨10右端通过焊接的方式安装有第二导轨15，第二导轨15上滑动式连接

有第二导套14，第二导套14上侧通过焊接的方式安装有第一弹簧16，第一弹簧16上端通过

焊接的方式安装在第二导轨15上侧，第二导套14右端通过焊接的方式安装有移动杆17，固

定板1右侧开有第一一字孔20，移动杆17穿过第一一字孔20，移动杆17下侧后方连接有铲斗

19，移动杆17上端通过焊接的方式安装有第二锥块18，第二锥块18与第一锥块13配合。

[0031] 还包括有挖沟深度调节装置30，挖沟深度调节装置30包括有第一滑轨301、第一滑

块302、固定杆303、第一螺杆305和第一螺母306，移动杆17右侧设有挖沟深度调节装置30，

移动杆17右侧下方通过螺栓连接的方式安装有第一滑轨301，第一滑轨301内滑动式连接有

第一滑块302，第一滑块302下侧通过焊接的方式安装有固定杆303，固定杆303后侧下方通

过焊接的方式安装有铲斗19，第一滑轨301右侧开有第二一字孔304，第一滑块302右侧通过

焊接的方式安装有第一螺杆305，第一螺杆305穿过第二一字孔304，第一螺杆305上旋有第

一螺母306，第一螺母306与第一螺杆305配合。

[0032] 实施例3

[0033] 一种农业用菜地播种用快速挖沟设备，如图1-5所示，包括有固定板1、支架2、车轮

3、支撑板4、减速电动轮5、摇杆6、圆形滑块7、支撑杆8、第一导套9、第一导轨10、扇形滑轨

11、安装杆12、第一锥块13、第二导套14、第二导轨15、第一弹簧16、移动杆17、第二锥块18和

铲斗19，固定板1下侧左右前后四侧通过焊接的方式安装有支架2，支架2下侧旋转式连接有

车轮3，固定板1上侧左方通过焊接的方式安装有支撑板4，支撑板4上侧前方连接有减速电

动轮5，减速电动轮5前侧连接有摇杆6，摇杆6右上方连接有圆形滑块7，固定板1上左侧通过

焊接的方式安装有支撑杆8，支撑杆8位于支撑板4右方，支撑杆8上端通过焊接的方式安装

有第一导套9，第一导套9内滑动式连接有第一导轨10，第一导轨10左端通过螺栓连接的方

式安装有扇形滑轨11，扇形滑轨11位于摇杆6前侧，圆形滑块7滑动式连接在扇形滑轨11内，

第一导套9上侧通过焊接的方式安装有安装杆12，安装杆12右端通过焊接的方式安装有第

一锥块13，第一导轨10右端通过焊接的方式安装有第二导轨15，第二导轨15上滑动式连接

有第二导套14，第二导套14上侧通过焊接的方式安装有第一弹簧16，第一弹簧16上端通过

焊接的方式安装在第二导轨15上侧，第二导套14右端通过焊接的方式安装有移动杆17，固

定板1右侧开有第一一字孔20，移动杆17穿过第一一字孔20，移动杆17下侧后方连接有铲斗

19，移动杆17上端通过焊接的方式安装有第二锥块18，第二锥块18与第一锥块13配合。

[0034] 还包括有挖沟深度调节装置30，挖沟深度调节装置30包括有第一滑轨301、第一滑

块302、固定杆303、第一螺杆305和第一螺母306，移动杆17右侧设有挖沟深度调节装置30，

移动杆17右侧下方通过螺栓连接的方式安装有第一滑轨301，第一滑轨301内滑动式连接有

第一滑块302，第一滑块302下侧通过焊接的方式安装有固定杆303，固定杆303后侧下方通

过焊接的方式安装有铲斗19，第一滑轨301右侧开有第二一字孔304，第一滑块302右侧通过

焊接的方式安装有第一螺杆305，第一螺杆305穿过第二一字孔304，第一螺杆305上旋有第
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一螺母306，第一螺母306与第一螺杆305配合。

[0035] 还包括有安装套3021和第二螺杆3023，铲斗19前侧中部通过焊接的方式安装有安

装套3021，固定杆303放置在安装套3021内，安装套3021右侧开有第一螺纹孔3022，第一螺

纹孔3022内旋有第二螺杆3023，第二螺杆3023与第一螺纹孔3022配合。

[0036] 实施例4

[0037] 一种农业用菜地播种用快速挖沟设备，如图1-5所示，包括有固定板1、支架2、车轮

3、支撑板4、减速电动轮5、摇杆6、圆形滑块7、支撑杆8、第一导套9、第一导轨10、扇形滑轨

11、安装杆12、第一锥块13、第二导套14、第二导轨15、第一弹簧16、移动杆17、第二锥块18和

铲斗19，固定板1下侧左右前后四侧通过焊接的方式安装有支架2，支架2下侧旋转式连接有

车轮3，固定板1上侧左方通过焊接的方式安装有支撑板4，支撑板4上侧前方连接有减速电

动轮5，减速电动轮5前侧连接有摇杆6，摇杆6右上方连接有圆形滑块7，固定板1上左侧通过

焊接的方式安装有支撑杆8，支撑杆8位于支撑板4右方，支撑杆8上端通过焊接的方式安装

有第一导套9，第一导套9内滑动式连接有第一导轨10，第一导轨10左端通过螺栓连接的方

式安装有扇形滑轨11，扇形滑轨11位于摇杆6前侧，圆形滑块7滑动式连接在扇形滑轨11内，

第一导套9上侧通过焊接的方式安装有安装杆12，安装杆12右端通过焊接的方式安装有第

一锥块13，第一导轨10右端通过焊接的方式安装有第二导轨15，第二导轨15上滑动式连接

有第二导套14，第二导套14上侧通过焊接的方式安装有第一弹簧16，第一弹簧16上端通过

焊接的方式安装在第二导轨15上侧，第二导套14右端通过焊接的方式安装有移动杆17，固

定板1右侧开有第一一字孔20，移动杆17穿过第一一字孔20，移动杆17下侧后方连接有铲斗

19，移动杆17上端通过焊接的方式安装有第二锥块18，第二锥块18与第一锥块13配合。

[0038] 还包括有挖沟深度调节装置30，挖沟深度调节装置30包括有第一滑轨301、第一滑

块302、固定杆303、第一螺杆305和第一螺母306，移动杆17右侧设有挖沟深度调节装置30，

移动杆17右侧下方通过螺栓连接的方式安装有第一滑轨301，第一滑轨301内滑动式连接有

第一滑块302，第一滑块302下侧通过焊接的方式安装有固定杆303，固定杆303后侧下方通

过焊接的方式安装有铲斗19，第一滑轨301右侧开有第二一字孔304，第一滑块302右侧通过

焊接的方式安装有第一螺杆305，第一螺杆305穿过第二一字孔304，第一螺杆305上旋有第

一螺母306，第一螺母306与第一螺杆305配合。

[0039] 还包括有安装套3021和第二螺杆3023，铲斗19前侧中部通过焊接的方式安装有安

装套3021，固定杆303放置在安装套3021内，安装套3021右侧开有第一螺纹孔3022，第一螺

纹孔3022内旋有第二螺杆3023，第二螺杆3023与第一螺纹孔3022配合。

[0040] 还包括有联动松土装置31，联动松土装置31包括有第三导套311、第三导轨312、第

三锥块313、挡块314、第二弹簧315、齿条316、固定块317、扇形齿轮318、转轮319和传动条

3110，固定板1下方设有联动松土装置31，固定板1内左侧通过焊接的方式安装有第三导套

311，第三导套311内滑动式连接有第三导轨312，第三导轨312下端连接有第三锥块313，第

三导轨312上端通过焊接的方式安装有挡块314，挡块314下侧通过焊接的方式安装有第二

弹簧315，第二弹簧315下端通过焊接的方式安装在第三导套311上侧，第三导轨312左侧连

接有齿条316，固定板1前侧左方通过焊接的方式安装有固定块317，固定块317位于第三导

套311左方，固定块317下侧旋转式连接有扇形齿轮318，扇形齿轮318与齿条316啮合，扇形

齿轮318前侧和减速电动轮5前侧连接有转轮319，转轮319之间连接有传动条3110。
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[0041] 还包括有伸缩杆3122和第三螺杆3124，第三导轨312下侧开有空槽3121，空槽3121

内放置有伸缩杆3122，伸缩杆3122下端通过焊接的方式安装有第三锥块313，第三导轨312

右侧下方开有第二螺纹孔3123，第二螺纹孔3123内旋有第三螺杆3124，第三螺杆3124与第

二螺纹孔3123配合。

[0042] 工作原理：当用户需要对农田菜地进行播种前的挖沟的时候，用户可以将该设备

移动到位于所需挖沟的菜地上方，然后用户可以启动减速电动轮5并控制减速电动轮5逆时

针旋转，减速电动轮5带动摇杆6逆时针旋转，摇杆6带动圆形滑块7在扇形滑轨11内逆时针

旋转，当摇杆6位于减速电动轮5右方时，摇杆6带动圆形滑块7在扇形滑轨11内逆时针旋转

但是并不带动扇形滑轨11向左移动，而当摇杆6带动圆形滑块7旋转到位于扇形滑轨11内上

侧时，摇杆6和圆形滑块7将带动扇形滑轨11向左移动，从而带动第一导轨10在第一导套9内

向左移动，从而带动第二导轨15和第二导套14向左移动，从而带动移动杆17向左移动，移动

杆17向左移动将使第二锥块18在第一锥块13下侧移动，从而带动移动杆17向下移动，从而

带动移动杆17通过第二导套14在第二导轨15上向下移动，此时将拉伸第一弹簧16，移动杆

17向下移动和向左移动将使移动杆17整体向左下方移动，从而带动铲斗19向左下方移动对

菜地进行挖土并将挖出的土方落到铲斗19上，此时用户可以将种子放进挖好的沟中，当摇

杆6带动圆形滑块7旋转到位于减速电动轮5左侧时，此时圆形滑块7位于扇形滑轨11的中

部，扇形滑轨11也向左移动到最大距离，此时摇杆6和圆形滑块7将带动扇形滑轨11向右移

动，从而带动第一导轨10向右移动，从而带动移动杆17向右移动，此时第一弹簧16也将从而

拉伸状态恢复，推动第二导套14向上移动，从而带动移动杆17在第一锥块13和第二锥块18

的配合向上移动，从而带动铲斗19向右上方移动，从而将挖沟的土重新通过铲斗19落到放

好种子的沟中。

[0043] 因为还包括有挖沟深度调节装置30，挖沟深度调节装置30包括有第一滑轨301、第

一滑块302、固定杆303、第一螺杆305和第一螺母306，移动杆17右侧设有挖沟深度调节装置

30，移动杆17右侧下方通过螺栓连接的方式安装有第一滑轨301，第一滑轨301内滑动式连

接有第一滑块302，第一滑块302下侧通过焊接的方式安装有固定杆303，固定杆303后侧下

方通过焊接的方式安装有铲斗19，第一滑轨301右侧开有第二一字孔304，第一滑块302右侧

通过焊接的方式安装有第一螺杆305，第一螺杆305穿过第二一字孔304，第一螺杆305上旋

有第一螺母306，第一螺母306与第一螺杆305配合，当用户需要改变挖沟的深度时，用户可

以上下移动第一滑块302，第一滑块302在第一滑轨301内上下移动，第一滑块302带动固定

杆303上下移动，固定杆303带动铲斗19上下移动，从而改变铲斗19离地面的高度，当用户调

节好所需的挖沟深度后，用户可以旋转第一螺母306，第一螺母306通过与第一螺杆305的配

合向左旋进，从而使第一螺母306固定住第一滑块302在第一滑轨301内的这个位置上不再

移动。

[0044] 因为还包括有安装套3021和第二螺杆3023，铲斗19前侧中部通过焊接的方式安装

有安装套3021，固定杆303放置在安装套3021内，安装套3021右侧开有第一螺纹孔3022，第

一螺纹孔3022内旋有第二螺杆3023，第二螺杆3023与第一螺纹孔3022配合，当用户需要拆

下铲斗19对铲斗19进行清洗和更换时，用户可以旋转第二螺杆3023，第二螺杆3023通过与

第一螺纹孔3022的配合向右旋出，此时用户可以取出铲斗19。

[0045] 因为还包括有联动松土装置31，联动松土装置31包括有第三导套311、第三导轨
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312、第三锥块313、挡块314、第二弹簧315、齿条316、固定块317、扇形齿轮318、转轮319和传

动条3110，固定板1下方设有联动松土装置31，固定板1内左侧通过焊接的方式安装有第三

导套311，第三导套311内滑动式连接有第三导轨312，第三导轨312下端连接有第三锥块

313，第三导轨312上端通过焊接的方式安装有挡块314，挡块314下侧通过焊接的方式安装

有第二弹簧315，第二弹簧315下端通过焊接的方式安装在第三导套311上侧，第三导轨312

左侧连接有齿条316，固定板1前侧左方通过焊接的方式安装有固定块317，固定块317位于

第三导套311左方，固定块317下侧旋转式连接有扇形齿轮318，扇形齿轮318与齿条316啮

合，扇形齿轮318前侧和减速电动轮5前侧连接有转轮319，转轮319之间连接有传动条3110，

当用户需要对菜地的土进行松动处理时，以便在挖沟的时候能够轻松的进行，当减速电动

轮5逆时针旋转的时候，减速电动轮5将带动上侧转轮319逆时针旋转，上侧转轮319通过传

动条3110带动下侧转轮319逆时针旋转，下侧转轮319带动扇形齿轮318逆时针旋转，扇形齿

轮318旋转带动齿条316向上移动，从而带动第三导轨312在第三导套311内向上移动，从而

带动第三锥块313向上移动，此时将压缩第二弹簧315，当扇形齿轮318旋转到不与齿条316

啮合的时候，第二弹簧315将从压缩状态恢复，推动第三导轨312向下移动，从而带动第三锥

块313向下移动，第三锥块313向下移动将打碎菜地里的土方。

[0046] 因为还包括有伸缩杆3122和第三螺杆3124，第三导轨312下侧开有空槽3121，空槽

3121内放置有伸缩杆3122，伸缩杆3122下端通过焊接的方式安装有第三锥块313，第三导轨

312右侧下方开有第二螺纹孔3123，第二螺纹孔3123内旋有第三螺杆3124，第三螺杆3124与

第二螺纹孔3123配合，当用户需要改变打碎土方的深度时，用户可以上下移动伸缩杆3122，

伸缩杆3122在空槽3121内上下移动，伸缩杆3122带动第三锥块313上下移动，从而改变第三

锥块313离地距离，当用户调节好后，用户可以旋转第三螺杆3124，第三螺杆3124通过与第

二螺纹孔3123的配合向左旋进，使第三螺杆3124固定住伸缩杆3122使其不再进行移动。

[0047] 以上所述实施例仅表达了本发明的优选实施方式，其描述较为具体和详细，但并

不能因此而理解为对本发明专利范围的限制。应当指出的是，对于本领域的普通技术人员

来说，在不脱离本发明构思的前提下，还可以做出若干变形、改进及替代，这些都属于本发

明的保护范围。因此，本发明专利的保护范围应以所附权利要求为准。
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