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Urzadzenie do przenoszenia sily, sktadajace sie z zespotu mimosrodow, ztozonych z
przestawialnych czesci, umozliwiajacych zmiane mimo$rodowosci zespotu.

Zgloszono 9 lutego 1926 r.
Udzielono 12 marca 1928 r.
Pierwszenstwo: 10 lutego 1925 r. (Niemecy).

Urzadzenia do przenoszenia sily, skla-
dajgce si¢ z zespol6w mimosrodowych o
nastawialnej mimos$rodowosci sa znane,
przyczem mimosrody tych urzadzefri skla-
daja sie z dwéch czesci, umozliwiajacych
nastawianie mimo$rodowosci.

W znanych odmiana:h wykonania tego
rodzaju mecharnizméw obydwie cze$ci mi-
mosrodu sq ze soba zloZone tak, ze przy
obrocie podczas normalnego biegu jedna
cze$é uruchomia druga. Przy zmianie sko-
ku zapomocq przestawiania obu czes$ci mi-
mos$rodu, wskutek ci$nienia jednej czesci
mimoérodu na druga, powstaje znaczne
tarcie, ktére utrudnia nastawianie.

Niniejszy wynalazek usuwa te wade
przez zastosowanie oddzielnych napedéw

dla poszczegolnych czesci kazdego mimo-
$rodu. po
W mysl wynalazku poszczegélne mi-
mosrody skladaja si¢ z wewnetrznej tar-
czy mimosrodowej i z obejmujacej ja obre-
czy mimosrodowej (przestawialnej wzgle-
dem tarczy, celem zmiany skoku); tarcze
moga byé osadzone na stale na wale pe-
dzacym, obrecze za$ napedzane sa réwniez
zapomoca, tego waly, lecz za posrednic-
twem np. przekladni zgbatej i watlu pomoc-
niczege. W ten sposéb unika sie tarcia po-
miedzy obydwiema czeéciami mimosrodéw
tak, ze nastawianie ich jest bardzo latwe.
Rysunek przedstawia przyklad wyko-
nania przedmiotu wynalazku. Fig. 1 przed-
stawia widok zgéry w czeSciowym prze-



kroju; fig. 2—widok boczny w czeSciowym
przekroju; fig. 3 — 5 przedstawiaja rozne
_polozenia tarczy i obreczy.

Na napedzajacym wale 7 obraca sie
luzno zebate koto stozkowe 2, ktérego wie-
niec jest wykonany w postaci kola $lima-

kowego 3, wspétdziatajacego ze §limakiem -

4. Na wale 1 jest osadzony na stale krzyz
ramienny 5, na ktérego przeciwleglych ra-
mionach 5a i 5b sa osadzone luzno zgbate
kota stozkowe 6 i 7. Kola 6 i 7 zazebiaja
sie z kotem stozkowem 2, po ktérem si¢ to-
cza, oraz ze stozkowem kolem zebatem 8,
osadzonem luzno na wale 1. Na piascie kota
8 jest zaklinowane kolo zgbate 9, ktére za-
zebia sie z kotem zebatem 10, osadzonem
na stale na wale pomocniczym 11, réwno-
leglym do walu 1. W miejsce opisanego na-
pedu mozna, oczywiscie, zastosowaé naped
réznicowy lub inny, ktéryby byl osadzony
na wale 7 i wprawial w ruch koto 10, osa-
dzone na wale 71. Na wale 11 znajduje sie
np. siedem két zebatych 12 (iloé¢ ich jest
dowolna), umieszczonych w pewnych od-
stepach od siebie. Kola 12 zazebiaja si¢ z
zebatemi kotami 13, ktére sg osadzone luz-
no na wale 1. Pomiedzy kotami 13 sa za-
klinowane na wale tarcze mimosrodowe 14
(w przedstawionym na rysunku przykla-
dzie sze$¢), ktére sa przestawione wzgle-
dem siebie o pewien kat, Tarcze 14 sa ob-
jete obreczami 15. Obrecze 15 sg zaopa-
trzone w promieniowo umieszczone szcze-
liny 20a (fig. 2 do 5), w ktérych przesuwa-
ja sie czopy 20, osadzone w kotach z¢ba-
tych 13, znajdujacych si¢ po obu stronach
obreczy 15. Obrecze 15 sa osadzone obro-
towo w pierscieniach 16, zaopatrzonych w
pierécieniowe panewki 21. Piericienie 16
sa polaczone zapomoca czopéw 17 z urza-
dzeniem nastawniczem. W przedstawionym
przykladzie kazdy z piericieni 16 jest po-
taczony przegubowo z podobnym pierscie-
niem 19, obracajacym si¢ na watkach 28
Iub kulkach (fig. 2), umieszczonych w wy-
cieciach 27, wykonanych w walcu 25, osa-

dzonym na wale napedzanym 18. Przy ob-
rocie pierscieni 19 w jedna strone wal 18
obraca si¢ réwniez, obrét zas pierscieni 19
w odwrotnym kierunku na wat 78 nie dzia-
ta. W tym celu mozna zastosowaé réwniez
inny, odpowiedni mechanizm przestawia-
jacy.

Na wale 18 jest luZzno osadzone zebate
kolo stozkowe 22. Czeé¢ sprzegowa 24
przesuwa si¢ wzdluz walu 18 na klinie. Na
przedluzeniu osi walu 78 znajduje sie wat
18a, na ktérym jest osadzone na stale ze-
bate kolo stozkowe 25. W razie przesunie-
cia czeSci sprzegowej 24 w lewo wal 18
sprzega sie z kotem stozkowem 22, ktére
wprawia w ruch obrotowy zebate koto 23;
koto stozkowe 25, osadzone na wale 18a
na stale, zazebia si¢ z kotem 23 i zostaje
wprawione réwniez w ruch obrotowy.

W razie polaczenia czesci sprzegowej
24 z kotem 25, kolo to obraca si¢ w tym sa-
mym kierunku, koto za§ 22 obraca sie ja-
lowo.

Dzialanie opisanego urzadzenia
nastepujace:

watl 1 wykonuje okreslona iloéé obrotéw
wraz z zaklinowanemi na nim tarczami 14.
Wal 11, napedzany zapomocag két 6, 7, 8, 9
i 10, wykonywa podwdjna ilo§é obrotow.
Taka sama ilo§é obrotéw wykonywuja kota
zebate 12, ktére na wale 11 sa osadzone na
stale. Poniewaz kola zebate 13, osadzone
luzno na wale 1, posiadaja $rednice dwa
razy wieksza niz $rednica kél 12, kota 13
wykonywuja taka sama ilo$é obrotéw, jak
tarcze 14. Obrecze 15, polaczone z kolami
13 zapomoca czop6w 20, obracaja sie wsku-
tek ‘tego z taka sama szybkoécia, jak tarcze
14. Ruch obrotowy tarcz 14, wzglednie ob-
reczy 15, udziela sie pierscieniom suwo-
wym 16, ktére przenosza go nastepnie na
wal 18 za poSrednictwem urzadzenia na-
stawniczego. W polozeniu, uwidocznionem
na rysunku, skok piericieni 16 jest réwny
zeru, czyli wal napedzany 18 nie obraca
si¢. Obracanie $limaka 4 wprawia w ruch

jest



kola 2, 6, 7, 8, 9, 10, 12, 13 i czopy 20, co
powoduje obrét obreczy 15. Wskutek tego
pierScienie 16 wykonywuja skok, pierscienie
za$ 19 (za posrednictwem czopéw 17) wy-
konywuja czesSciowy obrét naprzéd i wstecz,
Podczas np. ruchu naprzéd, pierscienie 19
obracaja za posrednictwem waltkéw 28 wa-
lec 26 oraz wal 18. Poniewaz tarcze 14 sa
na wale I przestawione wzgledem siebie,
wal 18 otrzymuje, stosownie do ilosci mi-
mosrodéw, szereg impulséw obrotowych i
obraca si¢ z pewna okreslona szybkoscia.
Dalszy obrét $limaka 4.powoduje dalsze
przestawienie obreczy 15 wzgledem tarcz
14 i zmiane iloSci obrotéw walu 18 tak, ze
ilo§é obrotéw walu napedzanego moze byé
zmieniana od zera az do ilosci, ré6wnej ilo-
$ci obrotéw walu napedzajacego, przyczem
nastawianie urzadzenia odbywa si¢ bez
tarcia, szybko i dokladnie,

Zastrzezenia patentowe.

1. Urzadzenie do przenoszenia sily,
skladajace si¢ z zespolu mimosrodéw, zlo-
2onych z dwéch czeéci, nastawialnych
wzgledem siebie celem zmiany mimosrodo-
wosci, znamienne tem, Ze obydwie czesci

kazdego mimosrodu posiadajg odrebny na-
ped.

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, ktérego
mimosrody skladaja si¢ z wewnetrznej tar-
czy mimosrodowej i obejmujacej ja nasta-
wialnej mimosrodowej obreczy, znamienne
tem, ze tarcze sg osadzone na stale na f«
dzacym wale, obrecze za§ wprawia sig w
ruch obrotowy o szybkosci obrotowej watu
pedzacego zapomoca urzadzenia, zloZone-
go z két zebatych i walu pomocniczego.

3. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 i 2, zna-
mienne tem, Ze mimo$rodowe obrecze sa
polaczone za posrednictwem promieniowo
wycietych, podtuznych otworéw i czopéw z
kotami zebatemi, ktére sq osadzone luzno
na pedzacym wale i wprawiane sa w ruch
obrotowy za posrednictwem pomocniczego
walu i osadzonej na wale napedzajacym
przektadni zebatej, przyczem przekladnia
zgbata wykonana jest tak, iz mimosrodo-
we obrecze obracaja si¢ w tym samym kie-
runku i z taka sama szybkoécia obrotows,
jak wal napedzajacy.

Getriebebau - Gesellschaft
m. b. H.
Zastepca: Dr, inz, M. Kryzan,

rzecznik patentowy.



Do opisu patentowego Nr 8566,
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