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Znane sa w kasach rejestrujacych lub
maszynach rachunkowych narzady na-
stawcze w ksztalcie zgbatych listw do ob-
racania zebatych kélek licznika urzadzenia
rejestrujacego o liczbie zebow, odpowia-
dajacej liczbie zgbow tych kotek. Jezeli
zastosowane sa zgbatki, przestawiane naj-
wyzej o dziewie¢ podzialek migdzyzebo-
wych, to poszczegélne zgbatki sa przesu-
wane na listwach nastawczych, przy czym
przenoszenie dziesiatkéw odbywa si¢ dzie-
ki obrotowi kélek zebatych licznika o jed-
na podzialke zeba naprzéd. Dziesiatki sa
wowczas przenoszone za pomoca Sprezyn,
gdy zebatki sa w ruchu, lub wprost za po-
moca zebatek, gdy zebatki te zostaly co-

fniete do swego polozenia wyjsciowego.
Jezeli kilka licznikéw lub urzadzen reje-
strujacych jest umieszczonych wzdluz tych
samych uruchomiajacych je zebatek na-
stawczych, to kazdy licznik musi posiadaé
osobny zespét zebatek. Wskutek tego odle-
glos¢é miedzy dwoma sasiednimi licznika-
mi musi wynosié przynajmniej dziesigé
podziatek zebowych, tak iz wymiary ma-
szyny wypadaja stosunkowo wielkie, Do-
tyczy to maszyn, w ktérych narzady na-
stawcze skladajg si¢ z zebatych wycinkéw,
odcinkéw lub podobnych narzadéw sktado-
wych, zastosowywanych do przenoszenia
dziesigtkéw. Zamiast przesuwnych zgba-
tek, stosunkowo trudnych do wykonania,



moga byé uzyte zeby, umocowane na na-
rzadach nastawczych.

Wrynalazek niniejszy polega: gléwnie
na zastosowaniu zebéw, umocowanych na
narzadach nastawczych w celu umozliwie-
nia, aby kétka z¢bate licznika maszyny po-
zostawaly w zazebieniu z tymi z¢bami pod-

czas przenoszenia dziesiatkow, a fym sa- .

mym nie mogly byé przesunigte wigcej niz
o jedna podziatke miedzyzebowa po kaz-
dym przeniesieniu jednostki na nastepne
miejsce dziesigtne. :

Wrynalazek niniejszy dotyczy urzqdze-

nia do przenoszenia dziesiatkéw w kasach
rejestrujagcych lub :maszynach rachunko-
wych, posiadajacych zg¢bate narzady prze-
noszace (zebatki) i jeden lub wigcej liczni-
kow, ktére moga byé odlaczane od wspo-
mnianych narzadéw przenoszacych. We-
dtug wynalazku dwa ze¢by kazdego narza-
du nastawczego, znajdujacego si¢ w swym
polozeniu wyjsciowym, umieszczone na
wprost odnosnego .zebatego kotka licznika,
sa usunigte oraz zastapione jednym wy-
chylnym zgbem, nastawialnym co naj-
mniej w dwa polozenia. Pojedyriczy ten
zab moze zajmowaé jedno (wyjsciowe po-
tozenie spoczynkowe) ze swych dwéch po-
lozer, a mianowicie potozenie, odpowia-
dajace polozeniu jednego z usunietych ze-
béw narzadu nastawczego, w celu przeno-
szenia dziesiatkéw. Gdy narzad nastawczy
powrécit do swego polozenia wyjsciowe-
go, zab ten moze byé przesunigty do dru-
giego swego polozenia, odpowiadajgcego
polozeniu drugiego usunigtego zeba, tak a-
by zebate kétko licznika moglo byé obré-
cone jeszcze o jedna podziatke miedzy-
zebowa naprzéd.

Dwa lub wigcej licznikéw, knorych kot-
ka cyfrowe moga byé polaczone z narzada-
mi nastawczymi bezposrednio lub za pomo-
ca zebatych kélek posrednich, moze byé¢
umieszczonych po tej samej stronie przy-
naleznych narzadéw mnastawczych (czyli
odnosne kétka licznikéw — naprzeciw te-

" nalazku.

go samego szeregu zebow narzadu nastaw-

. czego) we wzajemnej odleglosci od siebie
‘ mniejszej niz dlugosé¢ dziewigciu podzialek

miedzyzebowych narzadu nastawczego.

Wskutek tego urzadzenie wedlug wy-
nalazku do przenoszenia dziesiatkow jest
w swym wykonaniu stosunkowo zwarte o-
raz proste w poréwnaniu z dotychczasowy-
mi tego rodzaju urzadzeniami.

Na rysunku przedstawiono dwa przy-
klady wykonania urzadzenia wedlug wy-
Fig. 1 przedstawia czesciowo
przekréj podluzny, prostopadly do osi
licznikéw oraz czesciowo widok z boku u-
rzadzenia wedlug wynalazku do kasy re-
jestrujacej z trzema licznikami, fig. 2 —
czeg$ciowo taki sam przekroj podluiny o-
raz cze$ciowo widok z boku szczegétu tego
urzadzenia z przeciwnej strony, fig. 3 —
czeéciowy widok z gory tegoz urzadzenia

- wraz z czg$ciowym jego przekrojem po-

przecznym wzdluz osi ramienia zwalniaja-
cego, jak rowniez czesciowy przekréj po-
przeczny wzdluz linii /I — III na fig. 2,
fig. 4 — czesciowy widok urzadzenia we-
dtug wynalazku od strony prawej na fig.
1 po usunieciu kéltek licznika, fig. 5 — wi-
dok z boku ramienia zwalniajacego tego
urzadzenia, fig. 6 — widok z gory tego ra-
mienia, fig. 7 — widok przestawnego ramie-
nia urzadzenia wedlug wynalazku od stro-
ny prawej na fig. 8, fig. 8 — widok z boku
tego ramienia, fig. 9 — czesciowy przekroj
podluzny oraz czesciowy widok z boku
szczegdlu urzadzenia do przenoszenia dzie-
siatkow w jego polozeniu nastawionym,
fig. 10 — czesciowy przekréj podluzny o-
raz cze$ciowy widok z boku odmiany wy-
konania urzadzenia wedlug wynalazku, fig.
11 — takiz czesciowy przekréj oraz widok
szczegétu tego urzadzenia z przeciwnej
strony, fig. 12 — taki sam przekr6j wzdtuz
linii XII — XII na fig. 18 oraz widok in-
nego szczegolu tegoz urzadzenia w wigk-
szej podzialce, fig. 13 — czesciowy widok
odmiany urzadzenia wedlug wynalazku z



prawej strony na fig. 10 po usunieciu ké-
tek cyfrowych, fig. 14 — widok z boku
zwalniajacego i przestawnego ramienia te-
go urzadzenia, fig. 15 — widok z gory tych
ramion, fig. 16 — widok z boku wycieé Ii-
stwy nastawczej odmiany wykonania u-
rzadzenia wedlug wynalazku w wigkszej
podzialce, fig. 17 — widok z boku wychyl-
nego ramienia z zebem tego urzadzenia w
wickszej podzialce, fig. 18 — przekréj po-
przeczny tegoz urzadzenia wzdluz linii
XVIII — XVIII na fig. 12 w wiekszej po-
dzialce, fig. 19 — widok z boku ramienia
zatrzymowego tego samego urzadzenia w
wigkszej podzialce, fig. 20 — przekréj po-
dluzny szczegélu urzadzenia wedlug fig.
10 wzdluz linii XX — XX na fig. 13 oraz
czesciowy jego widok z boku w jego poto-
Zeniu nastawionym.

W celu uproszczenia rysunku przed-
stawiono na nim po jednym kélku zebatym
kazdego z trzech pojedyriczych licznikow,
lecz wynalazek moze byé zastosowany
réwniez w maszynach, ktére zawieraja
kilka zespotow licznikow. Kazdy z tych ze-
spoléw posiada kilka pojedynczych liczni-
kéw, umieszczonych na tej samej osce, jak
to ma miejsce np. w kasach rejestracyj-
nych dla czterech pomocniczych i czte-
rech gléwnych dzialan ksiegowych, usku-
tecznianych kazde za pomoca oddzielnego
licznika. W tym przypadku cztery pomoc-
nicze liczniki sa umieszczone na jednej
osce, cztery zas liczniki gléwnych ksiego-
wych dzialai — na drugiej osce. Liczniki
te wprawiane sa w ruch w znany sposéb
dzieki przesuwaniu ich walkéw tak, aby
kotka zebate tych licznikéw mogly wspét-
pracowaé z narzadami nastawczymi.

Na rysunku (fig. 1 — 4, 9) cyfra 1 o-
znacza kazde z kétek zebatych dowolnego
licznika maszyny rachunkowej. W trzech
licznikach, przedstawionych na fig. 1 i 2,
odnosne kolka zebate moga obracaé sie na
przynaleznych walkach 2, 3, 4, przy czym
kazde koétko zgbate kazdego z trzech licz-

niké6w moZe wspbipracowaé z:'umieszczo-
nymi naprzeciw niego zebami przynalez-
nej listwy nastawczej 5, wykonanymi z obu
stron tej listwy. Kazda z zebatych listw 5
posiada podluzng szczeline 6, poprzez kto-
ra przesuniety jest walek 7 do prowadze-
nia poszczegélnych listw zebatych w ich
kierunku podtuznym. W poprzecznym kie-
runku listwy te moga byé prowadzone w
szczelinach 8 plytki prowadniczej 9.

Na kazdej z listw z¢batych 5 znajduja
sig¢ trzy ramiona 10, z ktérych kazde posia-
da na swym wolnym koncu zab 14, przy
czym kazde z tych ramion przynalezy do
jednego z trzech licznikéw. Kazde z ra-
mion 10 jest osadzone obrotowo na czopie
11 i w normalnym swym gérnym poloze-
niu wyjsciowym jest utrzymywane za po-
moca sprezyny 12 tak, aby opieralo sig
swym zagietym koricem 13 (fig. 2 i 3), na
ktorym wykonany jest zab 14, o gérna kra-
wedZz 15 przynaleznego wykroju 16 od-
no$nej zebatej listwy nastawczej 5. Nadto
kazde z ramion 10 jest zaopatrzone w
boczny wystep 10a. Kazda z listw nastaw-
czych 5 posiada trzy wyciecia 16 po jed-
nem naprzeciw kazdego kétka licznika,
przy czym dlugosé kazdego z tych wycigé
rowna jest podwojnej szerokosci zeba w
odno$nym szeregu zebow tej listwy. Nale-
2zy zauwazyé, ze przynajmniej dwa z¢by
listwy 5 zahaczaja o kazde z kotek zeba-
tych 1 odnoénego licznika podczas przesu-
wu tej listwy. Gdy wyciecie 16 podczas
przesuwu listwy 5 znajduje si¢ naprzeciw
przynaleznego kétka zebatego I jednego 2
licznikéw, to odnos$ny zab 14 moze zaha-
czaé o zab tego koétka 1. Jednoczesnie
podczas przesuwu poszczegolnych listw 5
kazde z koétek zebatych I odnosnego licz-
nika w polozeniu roboczym zahacza o ze-
by przynaleinej listwy, tak iz przesuw po-
szczegblnych listw 5 o pojedynicza podzial-
ke powoduje obrét kazdego koltka tego
licznika o jedna podziatke.

Obok kazdej przesuwnej listwy 5, za



wyjatkiem listwy, przynaleznej do miejsca
jednostek, jest umieszczona = przesuwnie
druga listwa 17 do przenoszenia dziesiat-
kéw. Kazda z listw 17 posiada czopy 18,
na ktérych osadzone sa zwalniajace ramio-
na wygiete 19 oraz przestawne ramiona
wygiete 20. Na kazdy z czopéw 18 nasu-
nigta jest sprezyna 21, ktérej jeden koniec
opiera sie¢ o $rodkowe zagiecie 22 prze-
stawnego ramienia 20, drugi zas koniec —
o dolne zagiecie 23 ramienia zwalniajace-
go 19. Zwalniajgce rami¢ 19 (fig. 1, 3 — 6,
9), jak réowniez plaska nasada 24 dolnego
zagiecia 23 tego ramienia, réwnolegla do
tegoz ramienia, zaopatrzone sa w jeden o-
twor na czop 18. W dolnym zagieciu 23
ramienia 19 znajduje sie otwér 27 do za-
mocowania jednego korica sprezyny 28.
Gorna ptaska nasada 25 ramienia 19 jest
dtuzsza niz réwnolegla do niej plaska na-
sada 24 i zaopatrzona jest w dwa nacie-
cia 29, 30 (fig. 5). Podobnie ramie prze-
stawne 20 (fig. 1, 2, 4, 7 — 9) jest podwoj-
nie zagiete i osadzone na czopie 18. Ramie
20 o zagieciu 31 posiada na swym gérnym
koncu nosek 32, na dolnym za$ swym kori-
cu — wystep 22a.

Kazde ze zwalniajacych ramion 19 1est
utrzymywane w swym normalnym poloze-
niu wyjéciowym za pomoca sprezyny 28
(fig. 1, 4), przy czym jeden koniec tej
sprezyny zahacza o otwér 27 w dolnym
zagieciu 23 tego ramienia. Drugi koniec tej
sprezyny jest zamocowany na bocznym wy-
stepie 33 (fig. 1 — 4) chwytacza 34 wzgled-
nie 35 wzglednie 36 odnosnego zwal-
niajacego ramienia 19. Kazdy ' z chwy-
taczy 34, 35, 36 posiada dwie po-
dtuine szczeliny 37 (fig. 1), przez
ktére wystaja trzpienie 38, osadzone w
przynaleznej listwie przestawnej 17. Dzie-
ki tym szczelinom kazdy z chwytaczy mo-
ze poruszaé si¢ w kierunku podtuznym li-
stwy 17. W swym normalnym polozeniu
wyjéciowym kazdy z chwytaczy 34, 35, 36
zahacza swym bocznym wystepem 33 o na-

ciecie 29 plaskiej gérnej nasady 25 zwal-
niajgcego ramienia 19, do ktérego jest do-
ciskany za pomocg sprezyny 28. Zatem
sprezyna 28 przytrzymuje jednocze$nie ra-
mi¢ 19 oraz przynaleiny'chwytacz w ich
wyjsciowym poloZeniu

Do prowadzenia poszczegolnych listw
17 (fig. 1, 3, 4) w podluznym ich kierunku
wycigte sa szczeliny 39 w tych listwach,
poprzez ktore to szczeliny przesunigty jest
watek 7. W kierunku poprzecznym listwy
te moga byé prowadzone w odpowiednio
rozszerzonych wycieciach 8 ptytki prowad-

niczej 9. W dolnej swej czesci kazda z listw

17 jest zaopatrzona w wycigcie 44, poprzez
ktore przesuniety jest walek 41. Nadto
kazda z listw 17 jest zaopatrzona w trzpien
45, na ktérym osadzony jest krazek 46.
Kazda z tych listw jest naciskana ku gé-
rze za pomoca sprezyny 47, wskutek cze-
go dolna powierzchnia wyciecia 44 doci-
skana jest do dolnej powierzchni watka 41
w polozeniu wyjsciowym tej listwy, jak to
uwidoczniono na fig. 1. Na waltku 41 sa
osadzone na stale wycinki 40, po jednym
dla kazdej z listw 17. Kazdy z tych wycin-
kéw posiada wciecia obwodowe 42. Wecie-
cia 42 poszczegolnych wycinkéow 40 sa w
znany sposob rozmieszczone pod pewnymi
z gory okreslonymi katami wzgledem sie-
bie, jak przedstawiono na fig. 1 za pomoca
linij kreskowanych. Nadto kazdy wycinek
40 posiada wciecie 43 poza wcigciem 42 w
kierunku przeciwnym, jak wskazuje strzal-
ka 48 (fig. 1). Wcigcia 43 sa wykonane pod
jednakowym katem na obwodach tukowych
wszystkichk wycinkéw 40, a jedynie wciecia
dodatkowe 42 sa rozmieszczone pod rézny-
mi katami wzgledem siebie. Liczba wycin-
kéw 40 wynosi o jeden mniej, niz liczba ké-
tek zebatych 1 odnoénego licznika. Na ry-
sunku (fig. 1) uwidoczniono sze$¢ wycin-
kéw 40, zatem kazdy z licznikéw, wspél-
pracujacy z urzadzeniemm wedlug wynalaz-
kw; posiada siedem kotek zebatych 1, umoz-
lmﬁchych wykazywanie liczb do najwiek-



szej siedmiocyfrowej liczby 99 999 99. Ruch
wahadlowy udzielony zostaje wycinkom 40
za pomocg znanego urzadzemia (nie uwi-
docznionego na rysunku) w kierunku strzal-
ki 48, a nast¢pnie w kierunku przeciwnym
w celu powrotnego sprowadzenia tych wy-
cinkéw do ich polozenia wyjsciowego.

Dolne krawedzie 51, 52, 53 (fig. 1)
chwytaczy 34, 35, 36 znajduja si¢ na po-
ziomie goérmej krawedzi szczeliny 39 od-
nosnej listwy 17, gdy te chwytacze s w
swym najwyzszym polozeniu (polozenie
wyjéciowe) na listwie 17. Gdy te chwyta-
cze s3 przesuwane na dol, to ich krawedzie
50, 51, 52 siegaja ponizej gornej krawedz
szczeliny 39, jak to wynika z polozenia
chwytacza 36 (krawedz 50) wedtlug fig. 1.

Urzadzenie wedlug wynalazku dziata w
spos6b nastepujacy.

Listwy nastawcze 5 sa w znany spo-
s6b poruszane za pomocy klawiszéw ma-
szyny rachunkowej. Gdy jeden z klawi-
sz6w zostaje naciénigty, to odpowiednia
z¢bata listwa nastawna 5 zostaje zwolnio-
na w znany sposéb i podczas dalszego ru-
chu maszyny porusza si¢ ku gorze do poto-
Zenia, odpowiadajacego cyfrowej warto-
$ci naci$nigtego klawisza. Podczas tego ru-
chu maszyny poszczegélne liczniki sa wy-
Iaczone. Nastgpnie zespot kolek zebatych
1 odnosnego licznika zostaje przesunigty
do przynaleznego szeregu nastawczych
listw 5 w znany sposéb, po czym te listwy
zostaja cofnigte z powrotem do swego po-
tozenia wyjsciowego, wskutek czego obra-
cane sa poszczegélne kétka zebate 1 uzy-
tego licznika, kazde o taka liczbg podzia-
tek naprzod, jaka odpowiada cyfrowej
wartosci odnosnego nacisnigtego klawisza.
Jezeli jedno z kélek zgbatych I odnosnego
licznika zostaje obréocone ze swego polo-
zenia, odpowiadajacego cyfrze 0, to jego
wystep boczny 49 przesuwa odnosne zwal-
niajace ramie 19, wskutek czego ramie to
wychyla si¢ ku dolowi do polozenia, w
ktérym znajduje si¢ np. rami¢ 19, przyna-

lezne do gornego prawego licznika (na
walku 3) (fig. 1). Réwnoczesnie odnosny
chwytacz, w tym przypadku chwytacz 36,
zahacza swym bocznym wystepem 33 o
wrab 30 gornej plaskiej nasady 25 ramie-
nia 19 pod dzialaniem sprgzyny 28 i pray-
trzymuje ramig 19 w jego nastawionym
polozeniu. Gdy ramig¢ zwalniajace 19 zo-
staje wychylone, to rowniez odnosne ra-
mi¢ przestawne 20 zostaje wychylone pod
dzialaniem sprezyny 21, przy czym nosek
32 tego ramienia przestawnego wychyla
sig, tak iz znajduje si¢ poza droga przesu-
wu bocznego wystepu 10a wychylnego ra-
mienia 10 z z¢bem 4. Gdy przynaleina li-
stwa 17 do dziesiatkéw przenoszenia zo-
staje zwolniona podczas przesuwu ku do-
fowi listwy nastawczej 3, wowczas ramig
przestawne 20 do przenoszenia dziesigtkow
zostaje wychylone, tak iz jego nosek 32 zo-
staje przesuniety na droge przesuwu boeze
nego wystepu 10a wychylnego ramienia 10
z zebem 14, przy czym ramig¢ 20 wychyla-
ne jest pod dzialaniem sprgzyny 21. Wresz-

cie nosek 32 zaskakuje za wystep. 10a w

chwili gdy ten ostatni zostanie przesunig-
ty do noska. Zatem urzadzenie do przeno-
szenia dziesigtkéw zostalo nastawione w
polozenie, w ktérym moze byé dokonane
przeniesienie dziesigtkéw. Na fig. 1 praed-
stawiono ramiona 19, 20, przynaleine do
prawego gornego licznika w ich wychylo-
nym polozeniu czynnym przed ostatecznym
przebiegiem przenoszenia dziesigtkdw, w
normalnym za$§ swym polozeniu wyjscio-
wym przedstawione sa takiez ramiona,
przynalezne do dolnego prawego liczni-
ka.

Gdy listwy nastawcze zatrzymaly sie w
swym potozeniu wyj$ciowym, maszyna po-
zostaje nadal w ruchu. Woéwczas walek ¢/
(fig. 1) otrzymuje swoj ruch wahadlowy w
kierunku strzatki 48 za pomoca urzadze-
nia, nie uwidocznionego na rysunku.. Na-
stepnie wcigcia 42 poszczegblnych wycin-
kéw 40 kolejno stykaja sk z odnosaymi



krazkami 46 ptzynaleznych listw przestaw-
nych 17, wskutek czego listwy te sg poru-
szane kolejno ku dotowi, zaczynajac od
listwy, ktéra odpowiada najnizszemu miej-
scu dziesietnemu. Katy miedzy wcieciami
42 poszczegélnych wycinkéw sa w znany
sposob' dobrane tak, aby kazda z listw 17,
przynaleina do wyZszego miejsca dzie-
sigtnego, zaczynala si¢ poruszaé dopiero
woéwczas, gdy listwa, odpowiadajaca naj-
blizszemu nizszemu miejscu dziesigtnemu,
zakoniczyla swéj ruch, spowodowany wy-
chyleniem odnosnego wycinka 42.
~ Gdy ramieg przestawne 20 zostanie prze-
sunigte wraz ze swym noskiem 32 do swe-
go nastawczego polozenia, 10 nosek ten
podczas nastepujacego potem przesuwu li-
stwy 17 ku dolowi zahacza o gérng kra-
we¢dZz wystepu 10a ramienia 10 i popycha
to rami¢ o jedna podziatke ku dolowi.
Woéwczas zab 14 tego ramienia obraca
przynalezne kétko I o jedna podzialke,
tak iz kétko to zostaje nastawione na cyfre
wigksza o jedna jednostke, a tym samym
zostaje zakoriczony przebieg przenoszenia
dziesigtkéw. Jezeli podczas tego przeno-
szenia dziesiatkéw ruch bedzie zapoczat-
kowany od koétka zebatego I, nalezacego
do najblizszego wyzszego miejsca dzie-
sigtnego, na ktére w danej chwili przeno-
szona jest jednostka, to i w tym przypad-
ku jednostka moze byé prawidlowo prze-
‘niesiona na nastepne wyzsze miejsce dzie-
sietne, tj. trzecie z kolei miejsce dziesietne.
Mianowicie nosek 32 odnosnego ramienia
przestawnego 20 jest wowczas poruszany
w kierunku ponad gérna krawedz wyste-
pu 10a listwy 5 najblizszego wyzszego
miejsca dziesietnego, tj. trzeciego z kolei
‘miejsca dziesietnego, tak iz wystep ten zo-
staje nastepnie przesuniety ku dolowi pod-
czas przesuwu listwy 17 ku dotowi. )
Po dokonanym przeniesieniu dziesiat-
kéw poszczegélne liczniki maszyny sg wy-
taczane. Gdy wszystkie listwy 17 zakon-
czyly swe skoki pod naciskiem wcie¢ 42,

wycinki 40 wychylaja sie dalej w kierunku
strzatki 48, przyczyniajac si¢ do dalszego
opuszczenia ku dotowi listw 17, wskutek
ich zetkniecia sie z wcigciami 43 tych wy-
cinkéw. Jezeli podczas poprzedniego ru-
chu maszyny przenoszone byly dziesiatki
za pomocg kazdego z licznikow tej ma-
szyny, to kazdy z chwytaczy 34, 35, 36 byt
dociskany do przynaleznego wrebu 30 od-
no$nego zwalniajacego ramienia 19, jak to
uwidoczniono dla gérnego chwytacza 36
na fig. 1. Dolna krawedz 50 tego chwyta-
cza jest opuszczona nizej niz dolne krawe-
dzie 51, 52 pozostalych chwytaczy 34, 35,
ktére znajduja si¢ w swym normalnym po-
fozeniu wyjsciowym, tak iz ich dolne kra-
wedzie leza na poziomie gérnego korica
szczeliny 39, dzieki ktéremu listwa 17 o-
piera si¢ w swym najnizszym polozeniu o
walek 7. Zatem podczas przedtuzanego
przesuwu odnosnej listwy 17 ku dotowi
dolna krawedZ 50 opuszczonego chwyta-
cza 36 uderzy o walek 7, wskutek czego
chwytacz ten zostanie podniesiony i zwol-
niony z zahaczenia o wrab 30 ramienia
zwalniajacego 19. Woéwczas sprezyna 28
cofa to ramie 19 dopéty, dopéki ono nie
zostanie zatrzymane przez wystep 33
chwytacza 36, ktory to wystep zahacza o
drugi wrab 29 tego ramienia. W ten spo-
s6b zwalniajace ramig 19 zostaje przygo-
towane do nastepnego przenoszenia dzie-
siatkéw. Wreszcie wycinki 40 w znany
sposob zostaja cofnigte do swego poloze-

‘nia wyjsciowego, przy czym listwy 17 co-

faja si¢ pod dziataniem sprezyn 47.
Waznym jest, aby sprezyna 28, osadzo-
na miedzy obu ramionami 19 i 20, umozli-
wiala ramieniu 20 zahaczenie w jego poto-
Zeniu roboczym o odnosny wystep 10a. Z
tego powodu korzystnie jest umiescié oba
ramiona 19 i 20 na tym samym trzpieniu
18. Z tego samego powodu mozna umiescié
zwalniajace oraz przestawne ramiona 19,
20 dla kilku réznych licznikéw na jednym
i tym samym narzadzie do przenoszenia



dziesiatkéw, tj. na listwie 17. Dzieki temu
‘urzadzenie wedlug wynalazku jest stosun-
kowo uproszczone w poréwnaniu z podob-
nymi dotychczas znanymi wurzadzeniami,
zajmuje stosunkowo malo miejsca i posia-
da niewielka liczbe ruchomych narzadéw.
W odmianie wykonania urzadzenia we-
dtug wynalazku, przedstawionej na fig.
10 — 20 wychylne ramie¢ 10, posiadajace
zab 14, zaopatrzone jest dzieki wygieciu w
boczng plaska nasade 10Ff (fig. 11, 12, 17—
20), obok' ktérej jest obrotowo osadzone na
wspolnym sworzniu 10c ramie zatrzymowe
10b. Sprezyna srubowa 10d, osadzona na
tym samym sworzniu, oparta jest jednym
swym koricem o wystep boczny 10e nasady
10f, drugim za$§ swym koricem sprezyna ta
oparta jest o wystep boczny 10°a ramienia
zatrzymowego 10b, w celu dociskania tego
ostatniego do listwy 5. Mianowicie ramie
zatrzymowe 10b posiada drugi wystep 10g,
ktéry jest w swym normalnym wyjscio-
wym polozeniu dociskany do listwy 5 w
wycieciu 16a (fig. 11, 12, 16), wykonanym
w tej listwie powyzej wycigcia 16°. Z tego
powodu zatrzymowe rami¢ 10b, a tym sa-
mym ramie 10 z zebem 14 sa utrzymywa-
ne w swych normalnych polozeniach wyj-
Sciowych, tak iz ramig¢ 10 nie moze poru-
sza¢ si¢ ku dotowi wzgledem listwy na-
stawczej 5. Zab 14 jest tym samym zary-
glowany i moze dzialaé¢ jak zab umoco-
wany. '

~ Gdy podczas przesuwu listwy nastaw-
czej 5 wyciecie 16° tej listwy znajduje sie
naprzeciw kétka zebatego I (w jego poto-
Zeniu roboczym), to zab 14 moze zahaczaé
w pewnej chwili o to kétko zebate, przy
czym listwa 5 i kétko zebate I sg zwykle
sprzegniete, gdy listwa 5 porusza si¢ ku
dotowi (w maszynach rachunkowych) lub
‘do gory (w kasach rejestrujacych) do swe-
go polozenia wyjsciowego.

Kazde z ramion zwalniajacych 19° (fig.

10, 13 — 15) jest osadzone na trzpieniu
18, osadzonym z kolei w przynaleznej li-

stwie 17. Na dolnym swym' zagieciu 23 ra-
mi¢ 19° jest wygiete pod prostym katem,
wskutek czego utworzona jest plaska nasa-
da 24, w ktérej jest otwér na trzpien 18.

A\ dolnym' zagieciu 23 znajduje sie otwér

27 do zamocowania jednego korica sprezy-
ny 28. Gérna plaska nasada 25° ramienia
19° posiada dwa wreby 29, 30. Na gérnym
przedluzeniu 20° nasady 24° wykonany jest
nosek 32.

Kazde z ramion zwalniajacych 19° jest
utrzymywane w swym wyjsciowym polo-
Zeniu normalnym za pomoca sprezyny 28,

ktérej jeden koniec jest zamocowany w o-

tworze 27. Drugi koniec tej sprezyny jest
zamocowany na wystepie 33 odnosnego
chwytacza 34, wzglednie 35 wzglednie
36° (fig. 10, 13). Kazdy z chwytaczy 3¢,
35, 36° jest umieszczony wahliwie na czo-
pie 38, przymocowanym do odno§ne1 li-
stwy 17. W normalnym swym poloieniu
wyjsciowym kazdy chwytacz zahacza swym
bocznym wystepem 33 o wrab 29 ramienia
zwalniajacego 19, w ktérym to potozeniu
chwytacz ten jest przytrzymywany za po-
moca, sprezyny 28, przybrzymu]ace] row-
noczesnie przynalezne ramie 19°.

Na walku 41 sa osadzone na stale wy-
cinki 40, po jednym dla kazdej z listw 17,
przy czym kazdy z tych wycinkéw posiada
jedno wciecie 42. Wciecia 42 poszczegdl-
nych wycinkéw 40 sq w znany sposéb prze-
stawione pod pewnymi ‘katami wzgle-
dem siebie, jak zaznaczono linig kreskowa-
na na fig. 1. Nadto kazdy z wycinkéw 40
posiada czop 43a. Czopy 43a poszczegdl-
nych wycinkéw 40 sa réwniez katowo roz-
stawione w podobny sposéb. Wycinki 40
moga otrzymywaé ruch wahadlowy za po-
moca znanego urzadzenia (nie uwidocznio-
nego na rysunku) w kierunku strzatki 48
(fig. 10), a nastepnie w kierunku. przeciw-
nym z powrotem do swego polozenia spo-
czynkowego.

Obok kazdej z listw 17 do przenosze-
nia dziesigtkéw jest umieszczony przesuw-



ay suwak zwrotny 60 (fig. 10), osadzony
na sworzniu 61 listwy 17, wsunigtym w
szczeling 62 tego suwaka. Gérna czesé su-
waka jest wygieta, tworzac mostek 60a
(na poprzek chwytacza 34" i 35°), przy czym
suwak ten posiada trzy wystepy 63, z kto-
rych kazdy znajduje si¢ ponizej jednego z
chwytaczy 34 35°, 36°. Wystepy te sa nor-
malnie oddalone od odnosénych chwytaczy
o pewien niewielki odcinek. Ponizej su-
waka 60 znajduje si¢ trzpieri 64, umie-
szczony na przynaleznej listwie 17, przy
czym na tym trzpieniu sa osadzone obroto-
wo dwa ramiona 65, 66. Ramiona te sa po-
laczone ze sobg na stale i stanowia rodzaj
dzwigni naciskowej. Stosunkowo staba
.Sprezyna Srubowa 67 dociska ramie 66 dol-
nego korica suwaka 60 (jeden koniec spre-
zyny dotyka krawedzi listwy 17, drugi za$
jej koniec opiera si¢ o wygieta czesé ra-
.mienia 66). Wymiary sprezyny sa tak do-
brane, aby nie mogla podnosi¢ suwaka 60,
a .jedynie wystarczala do ebracania sto-
.sunkowo lekkiej pary dZwigni 65, 66 w ce-
Ju dotykania ramienia 66 dolnego korica
suwaka 60.

Odmiana urzgdzenia wedlug wynalaz-
ku dziala w sposéb nastepujacy.

Gdy odnosny klawisz maszyny zostanie
nacisniety; to odpowiednia listwa nastaw-
cza 5 zostaje zwolniona w znany sposéb i
nastepnie podczas ruchu maszyny poru-
sza si¢ ku gorze do polozenia, odpowiada-
jacego cyfrowej wartosci nacisnietego kla-
wisza.  Podczas tego ruchu listwy 5 po-
szezegdlne liczniki maszyny sg wylaczone.
Nastegpnie kotka zebate I odnosnego licz-
nika zostaja przesunigte do przynaleznych
nastawczych listw 5 w sposéb znany, po
czym te listwy powracajg do swego polo-
Zemia wyjsciowego napedzajac odnosne
kotko zgbate I o tyle podzialek naprzéd,
ile wskazuje warto$¢ cyfrowa odnosnego
klawisza naciénietego. Gdy zatem kétko 1
obracane jest ze swego polozenia, w kté-
rym nastawione jest na cyfre 9, do polo-

zenia, w ktorym to kotko nastawione jest
na cyfre 0, to boczny wystep 49 tego kotka
do przenoszenia dziesiatkéw przesuwa sie
obok ramienia 19° i wychyla go ku detowi
do polozenia, w ktérym znajduje si¢ np.
ramig¢ 19° gornego prawego licznika (na
watku 3), przedstawionego na fig. 10. Row-
noczesnie odnosny chwytacz 36° zahacza
swym wystepem 33 o wrab 30 gornej plas-
kiej nasady 25° ramienia 19, przy czym
sprezyna 28 przytrzymuje zwalniajace ra-
mi¢ 19° w jego nowym potozeniu. Gdy ra-
mig¢ 19° wychylilo sig, to nosek 32 jego na-
sady 24 lezy wyzej wystepu 10a ramienia
zatrzymowego 10b, sluzacego do unieru-
chomiania ramienia wahliwego 10 po po-
wrocie listwy 5 do jej dolnego polozenia
wyjéciowego, jak przedstawiono na fig. 13
i20.

Podczas wychylenia ramienia 20° kra-
wedz 24a jego nasady 2¢° (fig. 14 i 20) do-
tyka wystepu 10a ramienia zatrzymowego
10b i wychyla to ostatnie z jego normal-
nego polozenia wyjsciowego. Wskutek te-

go drugi wystep 10g ramienia 10b oddala

si¢ od wycigcia f6a listwy 5, a tym samym
ramie¢ 10, posiadajace zab 14, zostaje
zwolnione i moze byé wychylone ku doto-
wi w celu przeniesienia dziesigtka.

- Gdy urzadzenie wedlug wynalazku jest
przygotowane do przenoszenia dziesiat-
kéw, a nastawcza listwa 5 porusza sie
jeszcze ku dolowi, to nasada 24° ramienia
29° wraz z jej noskiem 32 znajduje si¢ na
drodze przesuwu wystepu 10a ramienia
zatrzymowego 10b, przy czym rami¢ to
ustepuje pod dzialaniem sprezyny 10d
(fig. 11 — 13, 18) i wystep 10a zostaje po-
nownie uchwycony za pomocg noska 32
podczas jego przesuwu powyzej tego wy-
stepu. Nastepnie nosek 32 zostaje wychy-
lony do swego potozenia roboczego dzigki
wspoéldziataniu zeba 49 z ramieniem 19°.

Wreszcie poruszane sg listwy 17 (fig.
10 i 13) oddzielnie ku dotowi, zaczynajac
od tej listwy 17, ktéra odpowiada najniz-



szemu miejscu dziesietnemu, za pomocg
wcigé 42, wykonanych na obwodzie wycin-
kow 40°. .

Podczas przenoszenia dziesiatkéw ra-
mie zwalniajace 19° wraz ze swym noskiem
32 przesuwa sie do swego nastawczego
polozenia. Mianowicie nosek ten podczas
ruchu na dét listwy 17 zahacza o gorna
krawedZz wystepu 10‘a ramienia zatrzymo-
wego 10b, a nastepnie wychyla si¢ ze swe-
go polozenia, w ktérym bylo zaryglowane.
Ramie 10 z zebem 14 zostaje zwolnione, a
nastepnie popchnigte o jedna podziatke ku
dolowi, przy czym zab 14 obraca kétko 1
odnoénego licznika o jedna jednostke na-
przéd, a tym samym przenoszenie jednost-
ki dziesietnej zostaje zakoriczone. Jezeli
podczas przenoszenia jednostki na jedno z
kotek zebatych I odnosnego licznika ma
byé przeniesiona jednostka na kétko zeba-
te I nastepnego wyzszego miejsca dzie-
sietnego, to jest to mozliwe, gdyz nosek
32 ramienia 19° porusza si¢ wéwczas powy-
zej wystepu 10°a ramienia 10b, przynalez-
nego do listwy 17 nastepnego z kolei wyz-
szego miejsca dziesigtnego. Jednoczesénie
wystep 10°a wskutek przesuwu listwy 17 w
dél, przynaleznej do tego nastepnego z
kolei wyzszego miejsca dziesietnego, zosta-
je popchniety ku dotowi. Gdy przeniesie-
nie dziesiatkéw zostalo ukoriczone, po-
szczeg6lne liczniki maszyny zostaja wyla-
~ czone.

Podczas obrotu wycinkéw 40 (fig. 10)
w kierunku strzatki 48 w celu uruchomie-
nia narzadéw przestawnych urzadzenia
" czopy 43a uderzaja kolejno o przynalezne
ramiona 65. Wskutek tego poszczegélne
pary ramion 65, 66 wychylaja si¢, a na-
stepnie cofaja pod dzialaniem przynalez-
nych sprezyn 67, tak iz poszczegélne ra-
miona 66 ponownie dotykaja dolnych kon-
cow suwakéow 60. Gdy nastepnie wycinki 40
powracaja do swego normalnego potozenia
wyjéciowego poruszajgc si¢’ w kierunku
odwrotnym do ~ kierunku, zaznaczonego

strzalka 48 na fig. 10, to czopy 43a ude-
rzaja o dolne korice przynaleznych ramion
65 i powoduja to, Ze ramiona 66 podnosza
przynalezne suwaki 60. Jezeli podczas. po-
przedniego ruchu maszyny byly przenoszo-
ne dziesiatki, a tym samym jeden hib wie-
cej chwytaczy 34, 35, 36° zostalo opu-
szczonych w celu zahaczania ich wystepéw
33 o przynalezne wreby 30 odnosnych
zwalniajacych ramion 19°, jak np. chwytacz
36°, ktéry na fig. 10 przedstawiony jest w
takim potozeniu, z ktérego moze byé pod-
niesiony gérnym wystepem 63 suwaka 60,
a tym samym uwolniony z zahaczenia za
pomoca swego wystepu 33 o wrab 30 ra-
mienia 19, wéwczas sprezyna 28 cofa.ta-
mi¢ 19° dopéty, dopdki wystep 33 nie za-
haczy o nastepny wrab 29 ramienia 19°.
Dzieki temu ramie zwalniajace  zostaje
przygotowane do nastepnego przenoszenia
dziesigtkéw. Wreszcie poszczegélne suwa-
ki 60 zostajg cofniete do swego pelozenia
wyjsciowego (skrajne dolne potozenie),
np. za pomocy ciezarkéw, ‘a listwy 17 zo-
staja cofniete za pomoca przynaleinych
sprezyn 47. Rownoczesnie ramiona {0,
opuszczone ku dolowi, zostaja podniesione
za pomocg przynaleznych sprezyn 12 (fig.
11) do swych gérnych polozen wyjscio-
wych, przy czym odnosne ramiona zatrzy-
mowe 10b zostaja cofniete za pomoca spre-
2yn 10d réwniez do swych normalnych po-
lozenn wyjsciowych, aby unieruchomié zab
14. Listwy 5 moga byé uzyte do nastawia-
nia wstepnego w sposéb znany w celu
przenoszenia dziesiatkow jednego lub. wie-
cej licznikow.

Sprezyna 10d, osadzona miedzy plaska
nasada I0f ramienia 10 a ramieniem za-
trzymowym 10b, oddzialywa na wystep
10°a tak, aby wystep ten byl wychylany
odpowiednio do wychylenia noska 32. Z
tego powodu mozliwe jest umieszczenie
zwalniajacych ramion 19° dla kilku réznych
licznikéw na jednej i tej samej listwie
przestawnej 17. ‘ .



- W -wykonaniu urzqdzenia wedlug wy-
nalazku przedstawionego na fig. 1 — 9 ru-
chomy zab 14 pozbawiony jest zaryglowa-
nia w swym normalnym polozeniu wyjscio-
wym wskutek oparcia o gorna krawedz 15
wycigcia 16 listwy nastawczej 5. W tego
rodzaju kasach rejestracyjnych lub maszy-
nach do liczenia, ktére albo pozbawione
sa urzadzenia do nastawiania na cyfre ze-
ro albo sa-nastawiane na cyfre zero bez
uzycia listw nastawczych, narzady prze-
stawne pozbawione sg ruchu zwrotnego.
Jezeli natomiast licznik lub liczniki (wraz
ze wskaznikami cyfr, o ile maszyna je po-
siada) sa nastawialne na cyfre zero przy
uzyciu listw nastawczych, to zastosowana
jest postaé wykonania urzadzenia, uwi-
doczniona na fig. 10 — 20. Podczas nasta-
wiania na cyfre¢ zero listwy nastawcze sg
poruszane w kierunku przeciwnym do tego,
jaki jest uzywany w maszynach do reje-
strowania lub dzialari rachunkowych.

© W obydwéch odmianach urzadzenia
wedtug wynalazku moga byé zastosowane
chwytacze ramion zwalniajacych w wyko-
naniu chwytaczy 34, 35, 36 lub 3¢, 35,
36°, przedstawionych na fig. 1 — 9 wzgled-
nie fig. 10 — 20.

Podobnie narzady zahaczajace o wy-
stepy 33 tych chwytaczy moga byé uzyte
w kazdej z postaci wykonania, w ktérych
narzady te sq przedstawione na rysunku
w polaczeniu z innymi narzadami sktado-
wymi urzadzenia.

Oczywiste jest, ze urzadzenie wedlug
wynalazku do przenoszenia dziesigtkow,
posiadajace jeden ruchomy zab, moze by¢é
zastosowane nawet w przypadku, gdy jako
narzady nastawcze ulqudz‘enia. uzyte sa za-
miast prostych listw wahliwe wycinki ze-
bate. W. wykonaniu wedlug wynalazku zab
14 jest wahliwy, lecz moze byé réwniez
przesuwny. ’

' Urzadzenie wedtug wynalazku moze byé
zastosowane do pojedyriczego licznika lub
dowolnej liczby licznikéw, uruchomianych

za pomoca tego samego zespolu narzadow
nastawczych. W tym przypadku dwa lub
wigcej licznikow moze byé umieszczonych
jeden obok drugiego (lub powyzej drugie-
go) wzdluz tego samego szeregu zebow
narzagdu nastawczego. Na tej samej stro-
nie narzadu nastawczego czyli naprzeciw
tego samego szeregu zebow tego narzadu
moga byé umieszczone dwa niezalezne od
siebie liczniki w odleglosci od siebie mniej-
szej niz dlugosé dziewieciu podziatek mie-
dzyzebowych. Dzieki temu wykonanie ma-
szyny jest stosunkowo bardziej zwarte.

Urzadzenie wedlug wynalazku jest
przeznaczone do maszyn, ktore pracuja na
zasadzie ukladu dziesigtkowego. Jednak
urzadzenie to, odpowiednio zmienione, mo-
ze byé zastosowane w maszynach o innym
odmiennym ukladzie liczenia.

Zastrzezenia patentowe.

1. Urzadzenie do przenoszenia dzie-
siatkow w kasach rejestrujacych lub ma-
szynach rachunkowych, posiadajgce zeba-
te narzady nastawcze (np. listwy) i jeden
lub wiecej licznikéw, wylaczanych z za-
zgbienia z tymi narzadami nastawczymi,
znamienne tym, ze w kazdej z listw na-
stawczych (5) urzadzenia usuniete s3 dwa
ze¢by, tak iz powstaje wycigcie, ktére w
polozeniu wyjsciowym tej listwy znajduje
si¢ bezposrednio naprzeciw przynaleznego
zegbatego kétka odnosnego licznika - kasy,
przy czym na miejsce tych zebow przewi-
dziany jest jeden ruchomy zab (14), osa-
dzony na wolnym koricu ramienia (10) i
nastawialny przynajmniej w dwéch poto-
Zeniach przynaleinej listwy przestawczej
(17) do przenoszenia dziesiatkéw, z ktéo-
rych to polozen jedno polozenie (wyjscio-
we polozenie spoczynkowe) odpowiada po-
fozeniu jednego 'z obu wycietych zebow
listwy nastawczej (5) pod koniec przesu-
wu tej listwy nastawczej do jej polozenia
wyjsciowego, drugie za$ polozenie tego ze-
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ba odpowiada polozeniu drugiego wyciete-
go zeba tejze listwy nastawczej tak, aby
zab ten obracal zebate kétko (1) odnosne-
go licznika o jedna podzialke miedzyze-
bowa naprzéd.

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, zna-
mienne tym, ze rami¢ zwalniajace (19),
uruchomiane bezposrednio za pomoca wy-
stepu bocznego (49) koétka zebatego (1)
odnos$nego licznika lub kélka posredniego,
umieszczone jest na wspdlnym czopie (18)
wraz z ramieniem przestawnym (20) do
przenoszenia dziesiatkéw, uruchomianym
za pomoca tego ramienia zwalniajacego w
celu nastawiania go do przenoszenia jed-
nostki na nastepne miejsce dziesigtne.

3. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 i 2,
znamienne tym, ze posiada sprezyne (21),
umieszczona miedzy oboma plaskimi nasa-
dami (22b, 22¢) ramienia zwalniajacego
(19) i nasunigta na czop (18) tego ramienia
w celu wychylania ramienia przestawnego
(20} do jego polozenia roboczego, w kté-
rym to ramig przestawne zahacza o boczny
wystep (10a) wychylnego ramienia (10),
zaopatrzonego na swym wolnym koficu w
zab (14).

4, Urzadzenie wedlug zastrz. 1 — 3,
znamienne tym, ze ramiona zwalniajace
(19) oraz rami¢ przestawne (20), przyna-
lezne do kilku licznikéw kasy, sa osadzone
za pomoca przynaleznych czopéw (18) na
wspolnym narzadzie do przenoszenia dzie-
sigtkéw, np. listwie przestawnej (17).

5. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 — 4,
znamienne tym, ze rami¢ zwalniajace (19)
urzadzenia, zaopatrzone w dwa wreby
(29, 30), polaczone jest z jednym koricem
sprezyny (28), zamocowanej w otworze
(27), wykonanym w dolnym zagigciu (23)
tego ramienia, ktérej drugi koniec jest
polaczony z bocznym wystepem (33) przy-
naleznego chwytacza (34 wzglednie 35
wzglednie 36) do przytrzymania ramie-
nia zwalniajacego (19), uruchomianego za
pcmocg bocznego wystepu (49) przynalez-

nego zebatego kétka (1) odnosnego liczni-
ka kasy w jego roboczym lub spoczynko-
wym polozeniu wyjéciowym.

6. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 — 5,
znamienne tym, ze kaidy z przesuwnych
chwytaczy (34 wzglednie 35 wzglednie 36),
przynaleznych do poszczegélnych liczni-
kéw kasy, jest umieszczony na wspélnej
listwie przestawnej (17) tych licznikéw za
posrednictwem ‘dwéch czopéw (38), osa-
dzonych w tej listwie i dwéch podiuznych
otworéw (37), wykonanych w chwytaczy,
przy czym dolna krawedz (50 wzglednie
51 wzglednie 52) chwytacza w jego polo-
Zeniu opuszczonym lezy ponizej plaszczyz-
ny gornej krawedzi podluznego otworu
(39) przynaleznej listwy przestawnej (17),
wskutek czego podczas przesuwu tej list-
wy przestawnej w doét po skorficzonym
przeniesieniu jednostki na nastepne miej-
sce dziesietne, dolna krawedz odno$nego
chwytacza uderza o walek prowadniczy
(7) tejze listwy, tak iz odnoény chwytacz
cofa sie do swego normalnego polozenia
wyjsciowego.

7. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 — 6,
posiadajace wycinki do poruszania listw
przestawnych do przenoszenia dziesiatkow,
znamienne tym, ze kazdy z wahliwych wy-
cinkéw (40) posiada dodatkowe wcigcie
obwodowe (43) do dodatkowego przesu-
wu przynaleznej listwy przestawnej (17)
w dét wéwcezas, gdy przeniesienie dziesiat-
kow zostato ukoriczone.

8. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, zna-
mienne tym, ze do ramienia wychylnego
(10), na ktérego wolnym koricu osadzony
jest pojedynczy zab (14), przymocowany
jest jeden koniec sprezyny (12), ktorej
drugi koniec przymocowany jest do przy-
naleznej listwy nastawczej {5), wskutek
czego rami¢ to w swym gérnym polozeniu
wyjsciowym jest dociskane za posrednic-
twem swego konicowego zagiecia (13) do
gornej krawedzi (15) wygiecia bocznego
(16) listwy nastawczej, z ktérego to poto-

- 1 —



#enia moze byé wychylane w dét przez
unieruchomienie przynaleznej listwy na-
stawczej (5) oraz za pomoca przynalezne-
go zebatego kotka (1) odnosnego licznika
lub zebatego kélka posredniego, ktére to
kotko jest uruchomiane za posrednictwem
‘swego bocznego wystepu (49) podczas
przesuwu przynaleznej listwy przestawnej
(17) do przenoszenia dziesiatkow.

9, Odmiana urzadzenia wedlug zastrz.
1, znamienna tym, zZe na wychylnym lub
przesuwnym ramieniu (10), posiadajacym
na swym wolnym koricu jeden zab (14),
jest umieszczone ramie zatrzymowe (10b)
za pos$rednictwem sworznia {10c), osadzo-
nego na dolnym koricu bocznej plaskiej
nasady (10f) ramienia wychylnego (10),
ktére to rami¢ zatrzymowe w swym nor-
malnym polozeniu wyjsciowym jest do-
ciskane za pomocg sprezyny (10d) i za
posrednictwem swego bocznego wystepu
(10g) do goérnego wyciecia {16a) przyna-
leznej listwy nastawczej (5) w celu unie-
ruchomienia zg¢ba (14), osadzonego na
wolnym koricu wychylnego ramienia (10).

10. Odmiana urzadzenia wedlug zastrz.
1, znamienna tym, ‘ze ramie¢ przestawne
(20°), polaczone na stale z ramieniem
.zwalniajacym (19°) za posrednictwem dol-
nego zagiecia (23) tego ostatniego, posia-
da na swym gornym konicu nosek {32),
przystosowany do zahaczenia o boczny wy-
step (10a) ramienia zatrzymowego (10b)
w celu przestawienia pojedynczego zgba
(14), osadzonego na wolnym koricu ramie-
nia wychylnego (10), do jego drugiego
dolnego polozenia podczas przenoszenia
dziesigtk6w wowczas, gdy zwalniajace ra-
mig¢ (19°) przestawione zostalo do swego
polozenia roboczego.

11, Odmiana urzadzenia wedlug zastrz.
1, znamienna tym, Ze posiada suwak cofa-
jacy (60), zaopatrzony na swej gornej
czesci w trzy wystepy (63), z ktérych kaz-
dy znajduje si¢ w niewielkiej ‘odlegtosci
ponizej dolnej krawedzi odnosnego prze-
suwnego chwytacza (34 wzglednie 35°

wzglednie 36°) do przytrzymywania przy-
naleznego ramienia zwalniajacego (19°) w

jego roboczym lub spoczynkowym potoze-

niu, ktoéry to suwak umozliwia cofanie od-
no$nego chwytacza do jego normalnego
polozenia wyjsciowego po skoriczeniu prze-
noszenia dziesigtkow.

12. Odmiana urzadzenia wedlug zastrz.
1i 7, posiadajaca wycinki do poruszania
listw przestawnych, znamienna tym, :ze
kazdy z wahliwych wycinkéw (40°) posia-
da dodatkowy boczny czop (43a) do uru-
chomiania suwakow cofajacych (60) po
skoniczeniu przenoszenia dziesiatkow, przy
czym czop ten lezy na promieniu przyna-
leznego wycinka pod pewnym okreslonym
katem wzgledem takiegoz czopa nastepne-
go wahliwego wycinka.

13. Odmiana urzadzenia wedlug zastrz.
1, 7 i 11, znamienna tym, Zze na kazdym z
przestawnych suwakow (17) umieszczona
jest obrotowo za pomoca czopa (64) para
ramion (65, 66) w postaci dZwigni nacisko-
wej, z ktérych jedno ramig {65) wystaje

swym wolnym koricem na drodze przesuwu

odnosnego czopa bocznego (43a) przyna-
leznego wycinka wahliwego (40°), drugie
za$ ramig¢ (66) oparte jest swym wolnym
koficem o dolng krawedz przynaleznego
suwaka cofajacego (60). :

14, Odmiana urzadzenia wedlug zastrz.
1 i 13, znamienna tym, ze posiada sprezy-
n¢ (67), osadzona na czopie (64), za
posrednictwem ktérego odnos$na para ra-
mion obrotowych (65, 66) osadzona jest
na suwaku przestawnym (17), ktéra to
sprezyna dociska jedno z tych ramion, a
mianowicie poziome rami¢ (66) do dolnej
krawedzi przynaleznego cofajacego suwa-
ka (60), przy czym sprgzyna ta posiada
stosunkowo za male napigcie, aby sama
mogla przesuwaé do gory suwak cofajacy.

Hans Fredrik Birger
Hoégfors.
Zastepca: Inz. F. Winnicki,

rzecznik patentowy.
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Druk L. Bogusiawskiego i Ski, Warszawi.
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