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s9 MENGHINA AUTOCENTRANTA CU TALPI OSCILANTE

(57) Rezumat:

Inventia se refera la 0 menghina cu autocentrare, folo-
sita la centrarea si strangerea simultana a mai muitor
piese care urmeaza a fi prelucrate pe o masina unealta.
Menghina conform inventiei este formata dintr-un corp
(1) In care este introdus un gsurub (2) care se poate
regla stanga-dreapta, la rotirea caruia se produce
deplasarea simultana a doua falci (3 si 4) glisante, pe
care sunt amplasate, prin intermediul unor articulatii (7
si 8), doua parghii (5 si 6) la extremitatile carora sunt
amplasate patru talpi (9, 10, 11 si 12) oscilante, care
produc centrarea si strangerea a patru piese (P) dupa
un acelasi plan (lI-ll) de simetrie.
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MENGHINA AUTOCENTRANTA CU TALPI OSCILANTE

Inventia-se referd la-un- dispozitiv de- tip -menghini -autocentrants, utilizati la centrarea i
strangerea simultand a mai multor piese la prelucrarea pe masini-unelte.

Sunt-cunoscute dispozitive de-prindere de-tip menghina autocentranti cu falci-plane. -Aceste
dispozitive sunt compuse dintr-un corp in care este introdus un surub stinga-dreapta, la rotirea
-caruia se-produce deplasarea simultand a-doua falci plane [1],in vederea centririi -§1 stréngerti unei
piese dupd un plan de simetrie. De asemenea, sunt cunoscute menghine autocentrante cu prisme.
Aceste ‘menghine sunt formate -dintr-un corp in -care - este introdus un -angrenaj -melc-roatd, ta

actionarea cédruia se produce rotirea unei came duble, care actionezd dous plunjere, care produc .

rotirea a dousi-parghii, care determin deplasarea-simultana a dous prisme, catre centreazi §i strng-o
piesd cilindricd [1]. Dezavantajul principal al acestor menghine autocentrante este acela ci
realizeazd centrarea gi-stringerea unei singure piese.

Problema tehnica pe care o rezolvd inventia este realizarea unei menghine autocentrante care
s permitd centrarea §i stringerea mai muitor piese.

Dispozitivul, conform inventiei, este format dintr-un corp, in care este introdus un surub
stdnga-dreapta, la rotirea ciruia se produce deplasarea simultan a- dous filci glisante, pe care sunt
amplasate, prin intermediul unor articulatii, dous parghii, la extremititile cirora sunt pozitionate
patru télpi oscilante, care produc centrarea si stringerea-a patru piese dup# acelagi-plan de simetrie.

Inventia poate fi exploatata industrial, pentru centrarea si strAngerea simultand dupa acelagi
plan de-simetrie a patru piese, la prelucrarea acestora pe masini-unelte,

Menghina autocentrantd, conform inventiei, prezintd urmétoarele avantaje:

— -posibilitatea centréirii §i strngerii simultane dupi-acelasi plan de simetrie a patru piese cu
diametre diferite;

— uniformitatea strdngerii simultane a patru piese cu diametre diferite.

Se -dd, in continuare, un-exemplu -de- aplicare -a ‘inventiei, in legiturd cu fig. 1-2, care
reprezintd:
— fig. 1, vedere principala a menghinei;
-~ -fig. 2, sectiune transversald prin menghind, dupa planul /-7 din fig. 1.

Menghina autocentrants, conform inventiei, este constituiti dintr-un corp Z, in care este
1ntrodus -un surub- stAnga-dreapta 2, care este impiedicat -s& se-deplseze axial- datoriti a doui inele
clastice @ si b. Surubul 7 poate fi actionat de la ambele capete, unde prezinti nigte porfiuni cu
-sectiune pétratd, ¢-gi-d. La rotirea surubului 7 se produce deplasarea-simultand, in-sensuri -opuse, a
doud filci glisante 3 §i 4. Pe filcile 3 i 4 sunt amplasate doua parghii oscilante 5 §i 6, prin
intermediul a-doua articulatii cilindrice 7 si-8.-La extremitdtile parghiilor § §i-6 sunt pozitionate
niste talpi oscilante 9, 1¢, 11 si 12, prin intermediul a patru articulatii cilindrice 13. Tilpile oscilante
9,10,.11 §i 12 realizeazi-centrarea §i strdngerea a patru piese P. Piesele P sunt centrate §i strAnse
simultan dupd un plan de simetrie ZI-I7.
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Revendicare

Menghind autocentrantd cu talpi oscilante, -cate, in scopul centrérii-si strangerii simultanc a
mai multor piese, este caracterizati prin aceea ci este formati dintr-un corp Z, in care este introdus
-un gurub stinga-dreapta 2, la rotirea- ciruia-se produce-deplasarea-simultand a doua. filei glisante 3
st 4, pe care sunt amplasate, prin intermediul unor articulatii 7 si 8, doud parghii 5 i 6, la
extremitdtile carora sunt amplasate -patru talpi -oscilante 9,10, 11 i 12,-care produc centrarea si
strdngerea a patru piese P, dupi acelasi plan de simetrie
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