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(57)摘要

本实用新型公开了一种擦地机器人基站底

座，包括底座本体和设置于所述底座本体上的用

于容纳拖擦头的清洁槽以及设置于所述清洁槽

内的洗涤结构，所述洗涤结构包括为拖擦头清洗

供水的洗涤槽，所述洗涤槽一端与清洁槽的内侧

面连接，并连通有进液组件，另一端延伸至拖擦

头下部并设置有蓄液台阶，清洗液通过进液组件

进入并停留在洗涤槽内，最后冲洗至拖擦头上；

本实用新型的一种擦地机器人基站底座，设置洗

涤槽，利用洗涤槽存蓄清洗液，通过快速的将清

洗液浸润在拖擦头上，实现对拖擦头进行清洗，

在确保了用水量的前提下，能够完全将拖擦头浸

润，特别是拖擦头的根部位置，确保清洗效果。

权利要求书1页  说明书3页  附图3页

CN 216393982 U

2022.04.29

CN
 2
16
39
39
82
 U



1.一种擦地机器人基站底座，其特征在于，包括底座本体和设置于所述底座本体上的

用于容纳拖擦头的清洁槽以及设置于所述清洁槽内的洗涤结构，所述洗涤结构包括为拖擦

头清洗供水的洗涤槽，所述洗涤槽一端与清洁槽的内侧面连接，并连通有进液组件，另一端

延伸至拖擦头下部并设置有蓄液台阶，清洗液通过进液组件进入并停留在洗涤槽内，最后

冲洗至拖擦头上。

2.根据权利要求1所述的一种擦地机器人基站底座，其特征在于，所述洗涤槽主要由高

于清洁槽内表面的底板、一体连接于所述底板两侧的侧板、所述蓄液肩台和清洁槽的内侧

面形成，所述侧板的上表面由靠近清洁槽的内侧面端向靠近所述蓄液肩台端倾斜，所述蓄

液肩台置于两侧板之间并与所述底板连接，阻挡洗涤槽内的清洗液由底板远离清洁槽内侧

面端流出。

3.根据权利要求1所述的一种擦地机器人基站底座，其特征在于，所述进液组件包括与

洗涤槽连通的进液口。

4.根据权利要求1所述的一种擦地机器人基站底座，其特征在于，所述洗涤槽数量不少

于拖擦头上拖擦布的数量，且在每一个拖擦布下部均具有一个洗涤槽。

5.根据权利要求1所述的一种擦地机器人基站底座，其特征在于，所述洗涤结构还包括

设置在所述清洁槽内的若干清洗凸棱和若干清洗凸柱，所述清洗凸棱设置于所述清洁槽的

内表面上，且高度与所述洗涤槽高度相适应，所述清洗凸柱设置于所述清洗凸棱的上表面

上和洗涤槽的内表面上，位于洗涤槽内的清洗凸柱高度不超过侧板上表面位置。

6.根据权利要求1所述的一种擦地机器人基站底座，其特征在于，所述洗涤结构还包括

排污口，所述排污口设置于所述底座本体上并与所述清洁槽连通。

7.根据权利要求1所述的一种擦地机器人基站底座，其特征在于，所述清洁槽的内表面

平整并与洗涤槽和清洗凸棱一体连接，所述清洁槽的内表面倾斜设置，排污口设置在清洁

槽的内表面较低端位置。

8.根据权利要求1所述的一种擦地机器人基站底座，其特征在于，所述底座本体上还设

置有若干干燥进风口，所述干燥进风口吹出的干燥风朝向清洁槽内的拖擦头。
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一种擦地机器人基站底座

技术领域

[0001] 本实用新型属于清洁机器人领域，更具体的说涉及一种擦地机器人基站底座。

背景技术

[0002] 近年来，随着社会经济的发展以及家庭生活水平的提高，家居清洁逐步进入智能

化、机器化的时代，应运而生很多清洁机器人，如扫地机器人、拖地机器人、擦地机器人等

等，能够将人们从繁重的家居清洁工作中解放出来，有效减轻人们在家居清洁方面的工作

负担，缓解人们在进行家居清洁过程中的劳累程度，提高人民家居生活的幸福感。

[0003] 现有的一些清洁机器人包括拖布等拖擦头，在清洁机器人沿着地面行走的过程

中，利用拖擦头对粘附在地面上的脏污物品进行清洁，实现拖地功能。

[0004] 为了进一步的解决清洁机器人自身清洁、清洗的问题，现有技术中研发出多种结

构和清洗方式的清洁机器人基座，基座主要有两大功能，为机器人充电和清洗。现有技术

中，为了节约用水，同时也避免过多的清洗用水溢出或溅出基座，造成基座周边卫生污染

等，在基座中以及在清洗中，用水量少。同时为了确保对拖擦头清洗效果，基座上一般采用

的清洗用水或清洗液出液方式为喷射方式，即直接将水喷射至拖擦头的拖擦头上。这种方

式，因为拖擦头在清洗中是旋转的，造成很难将对喷射至拖擦头的根本，影响清洗效果。

实用新型内容

[0005] 本实用新型的目的在于提供一种擦地机器人基站底座，解决现有技术中清洁机器

人的拖擦头在清洗时存在的因用水量少导致的清洗效果不佳的问题。

[0006] 本实用新型技术方案一种擦地机器人基站底座，包括底座本体和设置于所述底座

本体上的用于容纳拖擦头的清洁槽以及设置于所述清洁槽内的洗涤结构，所述洗涤结构包

括为拖擦头清洗供水的洗涤槽，所述洗涤槽一端与清洁槽的内侧面连接，并连通有进液组

件，另一端延伸至拖擦头下部并设置有蓄液台阶，清洗液通过进液组件进入并停留在洗涤

槽内，最后冲洗至拖擦头上。

[0007] 优选地，所述洗涤槽主要由高于清洁槽内表面的底板、一体连接于所述底板两侧

的侧板、所述蓄液肩台和清洁槽的内侧面形成，所述侧板的上表面由靠近清洁槽的内侧面

端向靠近所述蓄液肩台端倾斜，所述蓄液肩台置于两侧板之间并与所述底板连接，阻挡洗

涤槽内的清洗液由底板远离清洁槽内侧面端流出。

[0008] 优选地，所述进液组件包括与洗涤槽连通的进液口。

[0009] 优选地，所述洗涤槽数量不少于拖擦头上拖擦布的数量，且在每一个拖擦布下部

均具有一个洗涤槽。

[0010] 优选地，所述洗涤结构还包括设置在所述清洁槽内的若干清洗凸棱和若干清洗凸

柱，所述清洗凸棱设置于所述清洁槽的内表面上，且高度与所述洗涤槽高度相适应，所述清

洗凸柱设置于所述清洗凸棱的上表面上和洗涤槽的内表面上，位于洗涤槽内的清洗凸柱高

度不超过侧板上表面位置。
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[0011] 优选地，所述洗涤结构还包括排污口，所述排污口设置于所述底座本体上并与所

述清洁槽连通。

[0012] 优选地，所述清洁槽的内表面平整并与洗涤槽和清洗凸棱一体连接，所述清洁槽

的内表面倾斜设置，排污口设置在清洁槽的内表面较低端位置。

[0013] 优选地，所述底座本体上还设置有若干干燥进风口，所述干燥进风口吹出的干燥

风朝向清洁槽内的拖擦头。

[0014] 本实用新型技术方案的一种擦地机器人基站底座的有益效果是：设置洗涤槽，利

用洗涤槽存蓄清洗液，通过快速的将清洗液浸润在拖擦头上，实现对拖擦头进行清洗，在确

保了用水量的前提下，能够完全将拖擦头浸润，特别是拖擦头的根部位置，确保清洗效果。

附图说明

[0015] 图1为本实用新型技术方案的一种擦地机器人基站底座结构示意图，

[0016] 图2为本实用新型技术方案的一种擦地机器人基站底座另一视角下示意图，

[0017] 图3为本实用新型技术方案的一种擦地机器人基站底座另一视角下示意图，

[0018] 图4为图3中A处放大图。

具体实施方式

[0019] 为便于本领域技术人员理解本实用新型技术方案，现结合说明书附图对本实用新

型技术方案做进一步的说明。

[0020] 如图1至图4所示，本实用新型技术方案一种擦地机器人基站底座，包括底座本体1

和设置于底座本体1上的用于容纳拖擦头100的清洁槽2以及设置于清洁槽2内的洗涤结构。

洗涤结构包括为拖擦头100清洗供水的洗涤槽3，洗涤槽3一端与清洁槽2的内侧面10连接，

并连通有进液组件。另一端延伸至拖擦头100下部并设置有蓄液台阶33。清洗液通过进液组

件进入并停留在洗涤槽3内，最后冲洗至拖擦头100上。

[0021] 基于上述技术方案，进液组件将清洗液、洗涤剂、清洁用水等加入洗涤槽3内，因洗

涤槽3一端与清洁槽2的内侧面10连接另一端设置有蓄液台阶33，清洗液能够在洗涤槽内存

蓄和停留。在拖擦头100旋转清洗中，拖擦头100上的拖布、布巾、刷毛等会与洗涤槽3内的清

洗液接触，被浸润润湿。本技术方案中，因洗涤槽3内有较高液位的清洗液，能够实现将拖擦

头100上的拖布、布巾、刷毛等浸润湿透，拖擦头100上的拖布、布巾、刷毛等能吸收更多的液

体，特别是拖擦头100上的拖布、布巾、刷毛的根部位置，均能够被浸润湿透，提高清洗效果，

同时因清洗液仅仅在洗涤槽3中存留，在清洗中，清洗液不会溢出清洁槽2。

[0022] 如图4所示，本技术方案中洗涤槽3主要由高于清洁槽2内表面的底板31、一体连接

于底板31两侧的侧板32、蓄液肩台33和清洁槽2的内侧面10形成。侧板32的上表面由靠近清

洁槽2的内侧面10端向靠近蓄液肩台33端倾斜。蓄液肩台33置于两侧板32之间并与底板31

连接，阻挡洗涤槽3内的清洗液由底板31远离清洁槽内侧面10端流出。简而言之，洗涤槽3为

一个具有四边的矩形槽，能够实现较搞液位的蓄液，使得在拖擦头100上的拖布、布巾、刷毛

等经过本洗涤槽3时，能够被洗涤槽3内的清洗液浸润湿透。高于清洁槽2内表面的底板31的

设置，使得洗涤槽3内的清洗液能够与拖擦头100上的拖布、布巾、刷毛等的根部接触，拖擦

头100上的拖布、布巾、刷毛经过洗涤槽3时，拖擦头100上的拖布、布巾、刷毛由端部至根部
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均能够被清洗液浸润湿透。同时，在拖擦件100旋转清洗中，为确保拖插件的清洗效果，进液

组件需要不断的向洗涤槽3内补充清洗液，确保在洗涤过程中洗涤槽3中始终有清洗液。

[0023] 本技术方案中，洗涤槽3结构的设计，使得清洗槽3内水位保持在高位，可以保证冲

洗到位，冲洗到拖布上半部分，无死角清洗。还可以保证拖布与水充分接触。大大提高清洁

效果。且因蓄液肩台33较低，洗涤槽3中还是有清洁液等由蓄液肩台33上流过，可以对拖擦

件100上的拖布、布巾、刷毛等进行冲洗，即水槽的水可以二次利用，通过出水口冲洗拖擦件

100上的拖布、布巾、刷毛等。可以效率利用水资源，节约用水。

[0024] 本技术方案中，进液组件包括与洗涤槽连通的进液口8，进液口后部连接有进液泵

和进液箱等，向洗涤槽内加入洗涤液。

[0025] 本技术方案中，洗涤槽3数量不少于拖擦头100上拖擦布的数量，且在每一个拖擦

布下部均具有一个洗涤槽，确保拖擦头100上的拖布、布巾、刷毛等能够快速的被浸润湿透，

提高清洗效率。

[0026] 本技术方案中，如图1至图3所示，洗涤结构还包括设置在清洁槽2内的若干清洗凸

棱6和若干清洗凸柱7。清洗凸棱6设置于清洁槽2的内表面上，且高度与洗涤槽3高度相适

应。清洗凸柱7设置于清洗凸棱6的上表面上和洗涤槽3的内表面上，具体的是洗涤槽3的底

板31上，位于洗涤槽3内的清洗凸柱7高度不超过侧板32上表面位置。清洗凸棱一方面实现

对拖擦件进行支撑，确保拖插头呈悬空状置于清洁槽2内时，机器人能够保持平衡，另一方

面实现对拖擦件上脏污等进行刮除，提高清洁效果。清洗凸柱能够深入拖擦头100上的拖

布、布巾、刷毛的根部对脏污进行刮除，进一步确保清洁效果，消除卫生死角。

[0027] 本技术方案中，洗涤结构还包括排污口5，排污口5设置于底座本体1上并与清洁槽

2连通。排污口5的设置，在拖擦头100清洗时，及时的将污水和脏污等排放出去，一方面避免

清洁槽2内污水过多，溢出基座问题，也避免过多的污水再次反向浸润拖擦头100，影响拖擦

头100的清洁效果。

[0028] 本技术方案中，清洁槽2的内表面平整并与洗涤槽3和清洗凸棱6一体连接，便于清

洁槽2内污水和脏污的顺利爬出，避免卫生死角。清洁槽2的内表面倾斜设置，排污口5设置

在清洁槽的内表面较低端位置，便于污水和脏污的顺利排出。

[0029] 本技术方案中，底座本体1上还设置有若干干燥进风口4，干燥进风口4吹出的干燥

风朝向清洁槽内的拖擦头100。在拖擦件100清洗完成后，利用干燥装置、热风装置或鼓风装

置等通过干燥进风口4向拖擦头100吹风，实现对拖擦头100上的拖布、布巾、刷毛的进行干

燥，避免拖擦件100上清洁水滴落或者使得擦地机能够及时的进行再次工作。

[0030] 底座本体1还设置有用于擦地机进入基座的引导面11，在引导面11上设置有轮槽

9，在擦地机进入基座上后，擦地机的行走轮置于轮槽9内，便于擦地机固定，也避拖擦件100

在清洗时，擦地机出现晃动移位等问题。

[0031] 本实用新型技术方案在上面结合附图对实用新型进行了示例性描述，显然本实用

新型具体实现并不受上述方式的限制，只要采用了本实用新型的方法构思和技术方案进行

的各种非实质性改进，或未经改进将实用新型的构思和技术方案直接应用于其它场合的，

均在本实用新型的保护范围之内。
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图1

图2

说　明　书　附　图 1/3 页

6

CN 216393982 U

6



图3
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图4
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