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57 Anotace:
Zpisob prenosu dat na jizdnim kole pomoci potitace, ktery
zahrnuje prvni procesn{ jednotku (110) piipojenou k jizdnimu
kolu, snima¢ nebo mnoZstvi snimadi (42, 52, 60, 70, 80),
piidemz kazdy snimag je propojen s prvni procesni jednotkou
(110) a prvni procesni jednotka (110) piijimé data ze snimace
nebo z mno¥stvi snimadt (42, 52, 60, 70) a vysila data v
sériovém formétu, kterd odpovidaji snimanym datlim, pouzdro
hlavni jednotky s vloZenou druhou procesni jednotkou (310) je
opatieno displejem (200), pfi¢emZ druh4 procesni jednotka
(310) piijima data v sériovém formatu z prvni procesni
jednotky (110) a vysila data k zobrazeni na displeji (200).
Kazdy snimag nebo mnoZstvi snimadi (42, 52, 60, 70, 80)
poskytuje snimand data v paralelnim forméatu druhé procesni
jednotce (310), pouzdro hlavni jednotky je snimatelné
namontované na jizdnim kole a hlavni jednotka (100) je pres
komunika&ni cesty k prenosu signalu pfipojena ke druhé
procesni jednotce (310), pfigemz druhd procesni jednotka
(310) a hlavni jednotka (100) jsou opatieny kontakty ke
spojeni pfenosovych cest, a druha procesni jednotka (310)
zahrnuje vystupni piikazovy terminal (336) k ovladani
mechanizmu pro automatické fazeni.
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Zptsob pienosu dat na jizdnim kole pomoci pocitace

Oblast techniky
Tento vynalez se tyka cyklického potitade pro jizdni kolo, ktery zobrazuje rizné druhy informaci

o rychlosti, otd¢kach pedalii za minutu, o zafazeném pievodovém stupni, srdenim rytmu jezdce,
teploté okoli, zemé&pisné vysce a pod.

Dosavadni stav techniky

Obecné fedeno, jelikoZ se poditad montuje na jizdni kolo a pouziva se pfedevsim venku, je nutné,
aby byl kompaktni, vodotésny, odolny proti niraziim a venkovnimu stavu pocasi. Obvykly
komer&né dostupny cyklicky poéitag, tak, jak je zndzornén na Obr. 1, zahrnuje hlavni jednotku
10, displej 20 pro zobrazeni dat, naptiklad rychlosti, ujeté vzdalenosti, doby jizdy a otacek
pedalu/min, a je umistén na &elnim povrchu hlavni jednotky 10. Tlagitko volby rezimu 12, pro
vybér riiznych zobrazovanych rezimi, je umisténo pod displejem 20. Na obr. 2 je znazornéna
zadni strana hlavni jednotky. Na obr. 2 referenéni znacka 13 oznaCuje vicko baterie, které
zakryva komiirku ke vloZeni baterie, referenéni znacka 14 oznacuje nastavovaci tlacitko pro pre-
pinani mezi jednotlivymi reZimy stanovenych dat, 15 a 16 oznacuji kovové kontakty pienosu
ptislusnych signdld o rychlosti a podtu otadek pedali/min (bude popsano pozdé€ji) do mikro-
procesoru (neni znazornén), ktery je instalovan uvnitf hlavni jednotky a referentni znacka 17
oznaduje kovovy kontakt spole¢ného uzemnéni.

Pro zamezeni kradeZe hlavni jednotky 10, je tato jednotka konstruovana jako odnimatelna a pre-
nosna jednotka. Pro tento ucel je obvykly cyklicky pocitaé vybaven drzdkem 30 (obr. 3), ktery je
upevnény na ty&i Fiditek 90 jizdniho kola pomoci §roubu (31). Hlavni jednotka 10 se vklada do
drzaku miZe ve sméru Sipky A (obr. 3) a mize se kdykoliv z drzaku 30 vyjmout. Jezdec miZe
hlavni jednotku 10 z drzaku 30 snadno vyjmout, a to kdykoliv, kdyz je jizdni kolo mimo provoz a
muze hlavni jednotku kdykoliv znovu namontovat.

Na obr. 4 je znazornéno spojem mezi drzikem 30, (obr. 3) a dvéma snimaci 42 a 52 kabelem 46 a
56. Obr. 5 znazoriiuje polohovy vztah mezi magnetem 44 namontovaném na paprsku 92 piedniho
kola a snimaéem 42 (obr. 4) namontovaném na vnitiéni strané vidlice 94, ¢elem k magnetu 44, a
na obr. 6 je znazornén polohovy vztah mezi magnetem 54 namontovaném na vnitini strané kliky
pedalu 95, a snimadem 52 (obr. 4) namontovaném na rozpéie fetézu 96 Celem k magnetu.

Mezi raznymi daty, ktera jsou na displeji 20 hlavni jednotky 10 zobrazovana, kromé asového
adaje, ktery je poskytovan hodinovym obvodem zabudovanym v hlavni jednotce 10, jsou
véechna data v&etn& rychlosti, vzdalenosti, otalek pedalu/min atd., ziskdvana ze signali dodava-
nych snimadi 42 a 52 namontovanymi na vidlici 94 a rozpéfe fetézu 96. Snimace 42 a 52 snimaji
polet otatek predniho kola a kliky pedalu 95 snimanim pfidruzenych magnetii 44 a 54. Snimace
42 a 52 prenadi takto sejmuté signaly kabelem 46 a 56 k drzaku 30. Signaly se potom pienasi do
mikroprocesoru (neni zndzornén) v hlavni jednotce pres kovové kontakty 35 a 36 na drzaku 30,
kde jsou tyto kontakty elektricky spojeny s kontakty 15 a 16 na zadni stran€ hlavni jednotky 10,
jestlize je hlavni jednotka 10 na drzéku 30 namontovana. Mikroprocesor provadi napfiklad iden-
tifikaci, na¢itani a vypocet dat na zdkladé udajii o poltu otacek kola a pedalu za minutu a zpra-
covana data jsou pak zobrazena na displeji 20.

Mikroprocesor hlavni jednotky 10 vypogitavéa napiiklad rychlost vynasobenim poctu otacek kola
obvodovou délkou predniho kola a vypogitava ujetou vzdalenost na zikladé vypocitané rychlosti.
Kromé toho, b&Zné otatky pedalu/min a praimé&rné otatky pedalu/min, se mohou zobrazit na dis-
pleji k usnadnéni sefizovani.
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Pokud jde o hlavni jednotku 10 cyklického pocitace se dvéma snimacdi 42 a 52, je nutné mit k
dispozici dva kontakty 15 a 16 pro pienos signall, ziskanych ze snimadt, pfislu$né kontaktu 15
do mikroprocesoru v hlavni jednotce a kontaktu 16 do kontaktu 17 pro spole¢né uzemnéni. Je
nutné mit alespoii tfi kontakty na zadni strané hlavni jednotky 10. Kazdy z té€chto kontaktt 15, 16
a 17, musi byt umistén na zadni stran¢ hlavni jednotky 10, ve vodotésném usporadani, aby se
zabranilo pronikani vody do vnitfniho prostoru hlavni jednotky 10, a tim vzniku zkratu. Typické
usporadani zajistujici vodotésnost je znazornéno na obr. 7. Otvory 15a, 16a a 17a se nachazi na
spodku pouzdra hlavni jednotky 10. Vodotésné krouzky 15b, 16b a 17b ve tvar O jsou piislusné
umistény v otvorech 15a, 16a, 17a. Kontaktni koliky 15¢, 16¢, 17¢ jsou vlozeny tak, ze prochazi
odpovidajicimi krouzky O a vy€nivaji z pfisluSnych otvori. Pro poskytnuti predpéti odpovidaji-
cim kolikiim 15¢, 16c a 17¢c smérem ven, jsou mezi koliky a deskou tisténych obvodi 102 umis-
tény pruziny 15d, 16d a 17d. Je ziejmé, Ze vodotésné uspotadani pro kontakty je relativné kom-
plikované, a tim i vyrobni naklady jsou pomérné vysoké.

Nedavno, po vyvoji fadiciho zafizeni umisténého na ty¢i fiditek a elektronického fadiciho zafi-
zeni, byl vysloven poZadavek na novou generaci cyklického pocitace, ktery by kromé zobrazeni
zminénych dat tykajicich se rychlosti, ujeté vzdalenosti, doby jizdy a otafek pedalu/min, byl
schopny zobrazovat data o zafazeném prevodu, krouticim momentu na klikovém htideli, o ven-
kovni teploté, nadmoiské vysce a dokonce o srde¢nim rytmu jezdce. Tento pozadavek znamena
vyznamné zvy$eni poctu snimacl a kovovych kontaktii na zadni stran¢ hlavni jednotky, stejné
jako kovovych kontaktl na drzaku. Vlivem zvy$eného poctu kovovych kontakti je obtizné zajis-
tit kompaktnost hlavni jednotky. Kromé& toho je nutné zajistit vodotésné usporadani pro kazdy
kontakt, coz vede k velmi komplikované konstrukci a ke zvySovani vyrobnich nakladi.

Podstata vynalezu

Z hlediska uvedenych problému je cilem tohoto vynalezu poskytnuti cyklického pocitale pro
jizdni kolo, ktery by byl schopny zobrazit vice druhu informaci ve srovnani s konventnim cyk-
lickym poditadem, aniz by pfitom do$lo ke zvySeni poctu kontaktii hlavni jednotky.

Za i¢elem splnéni zminéného cile, podle tohoto vynalezu, se poskytuje cyklicky pocita¢ zahrnu-
jici hlavni jednotku s prvni procesni jednotkou, s displejem a tfemi kontakty, drzak namontovany
na jizdnim kole, na kterém je odnimatelné namontovéana hlavni jednotka, dale mnoZstvi snimaca
véetn& snimade rychlosti kola, snimade otacek pedalu/min, snimace predniho pfevodového sou-
koli a snimade zadniho pfevodového soukoli, které jsou namontovany na jizdnim kole, a dale
snimade umisténé na téle jezdce, k detekci riznych fyziologickych podminek jezdce, a s druhou
procesni jednotkou, umisténou na drzdku a zapojenou mezi mnoZstvim snimal a hlavni jed-
notku, jejiz alohou je ptijimat paralelni signaly vychazejici z mnozstvi snimact, pfiCemz zmi-
nény druha procesni jednotka pievadi pfijaté paralelni signaly na sériové signaly a generuje syn-
chronni hodinovy signal, kdy zminéné signaly jsou pfendSeny do hlavni jednotky pfes dva kon-
takty hlavni jednotky, pfi¢emZ jsou zpracovany prvni procesni jednotkou a jsou zobrazeny na
displeji.

Cile tohoto vynalezu 1ze rovnéz dosdhnout zavedenim cyklického pocitace, ktery zahrnuje hlavni
jednotku s prvni procesni jednotkou, displej a tfi kontakty, mnoZstvi snimaci vCetné snimace
rychlosti kola, snimade otacek pedalu/min, snimace predniho prevodového soukoli a snimace
zadniho prevodového soukoli, které jsou namontovany na jizdnim kole, a dale snimace piipojené
k télu jezdce, které slouzi k detekci riiznych fyziologickych stavii jezdce, dale druhou procesni
jednotku umist&nou na jizdnim kole a zapojenou mezi mnozstvim snimacii a hlavni jednotkou za
adelem piijmu paralelnich signali vychazejicich z mnozstvi snimadi, kde druha procesni jed-
notka pfevadi piijaté paralelni signaly na sériové signaly a generuje hodinovy signal, pficemz
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zminéné signaly jsou pfenaseny do hlavni jednotky pfes dva kontakty hlavni jednotky, jsou zpra-
covany prvni procesni jednotkou a jsou zobrazeny na displeji.

Cile tohoto vynalezu 1ze rovnéZ dosahnout zavedenim cyklického pocitace, ktery zahrnuje hlavni
jednotku s prvni procesni jednotkou, displej a tii kontakty, drzak namontovany na jizdnim kole,
ke kterému je odnimatelné pfipojena hlavni jednotka, dale mnoZstvi snimacd véetné snimade
rychlosti kola, snimade otacek pedalu/min, snimace pfedniho prevodového soukoli a snimade
zadniho pfevodového soukoli, které jsou namontovany na jizdnim kole, a dale snimace pfipojené
k télu jezdce, které slouzi k detekci riiznych fyziologickych stavil jezdce, dale druhou procesni
jednotku umisténou na drzaku a zapojenou mezi mnozstvim snimacd a hlavni jednotkou za uce-
lem piijmu paralelnich signalii vychéazejicich z mnozstvi snimaci, kde druha procesni jednotka
pievadi pfijaté paralelni signly na sériové signaly a generuje hodinovy signal, pfi¢emZ zminéné
signaly jsou pfenaseny do hlavni jednotky ptes dva kontakty hlavni jednotky, jsou zpracovany
prvni procesni jednotkou a jsou zobrazeny na displeji, pfiCemZ prvni procesni jednotka vysila
fidici signal, zaloZeny na sériovém signalu, a pienasi ho do elektronického automatického radi-
ciho zafizeni za i¢elem realizace fazeni ptes druhou procesni jednotku, kde sériovy signal a
fidici signal je pfena$en mezi prvni a druhou procesni jednotkou pies stejny kontakt.

Na ty¢i fiditek jizdniho kola je dale s vyhodou zajist€na samostatna krabicka s kliCovymi tla-
Citky, ktera je spojena s druhou procesni jednotkou za ucelem dalkového ovladani hlavni jed-
notky, tak aby jezdec mohl zvolit zobrazovany rezim, aniZz by pustil ¥iditka.

Displej hlavni jednotky zobrazuje jeden nebo soucasné vice udaji o rychlosti, otackach

pedalu/min, zafazeném prevodovém stupni, Case, ujetych kilometrech a fyziologickém stavu
jezdce.

Piehled obrazki na vykresech

Obr. 1 znizoriiuje &elni pohled na hlavni jednotku konvenéniho cyklického pocitace jizdniho
kola,

Obr.2  znazoriiuje zadni pohled na hlavni jednotku konvencéniho cyklického pocitace jizdniho
kola z obr. 1,

Obr.3  znazorfiuje boni pohled na hlavni jednotky z obr. 1, v namontovaném stavu na drzéku,
Obr. 4  je pohledem z perspektivy na propojeni mezi drzakem z obr. 3 a dvéma snimaci,

Obr.5 je pohled z boku na montaZni uspofadani pfipojeni snimace rychlosti kola a magnetu
kola,

Obr. 6  znazoriiuje perspektivni pohled na zpiisob montdze snimade otadek pedalu/min a mag-
netu pedalu,

Obr. 7  znazoriiuje fez vodotésnym uspofadanim kovovych kontaktl hlavni jednotky,

Obr. 8 znazorfiuje blokovy diagram cyklického pocitade jizdniho kola podle prvniho prove-
deni tohoto vynalezu,

Obr.9 je vinové grafické znazornéni signalu sériovych dat a synchronniho hodinového sig-
nalu,

Obr. 10 znazortiuje blokovy diagram cyklického pocitate podle druhého provedeni tohoto
vynalezu,

Obr. 11 znazoriiuje blokovy diagram cyklického poéitade podle tretiho provedeni tohoto vyna-
lezu, a

Obr. 12 znazoriiuje blokovy diagram cyklického pocitade podle Etvrtého provedeni tohoto
vynalezu.
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Ptiklady provedeni vynalezu

Obr. 8 znazoriiuje blokovy diagram cyklického pocitace podle prvniho provedeni tohoto vyna-
lezu. Podle obr. 8, cyklicky podita¢ 1000 zahrnuje hlavni jednotku 100 a drzék 300. Hlavni jed-
notka 100 je odnimatelné pripojena k drzaku 300, tak, jak to jiz bylo popséno u obr. 3. Podobné
jako u konvenéni hlavni jednotky znazornéné na obr. 1 a 2, zahrnuje hlavni jednotka 100 prvni
procesni jednotku 110 a displej 200, slouzici k zobrazeni riznych dat zpracovanych a dodava-
nych prvni procesni jednotkou 110. Kromé toho je zde zafazeno tla¢itko 120 reZimu, které slouzi
pro vybér riznych zobrazovanych rezimi, a je umist€éno na pfednim povrchu hlavni jednotky
100. Na zadni strané hlavni jednotky 100 jsou umistény kovové kontakty 170, 180 a 190 spojené
s prvni procesni jednotkou pomoci pfenosovych linek signalii 171, 181 a 191. Kontakt 170 slouzi
jako zemnici termindl, zatimco kontakt 180 je vstupnim terminalem pro piijem synchronniho
hodinového signélu a kontakt 190 je vstupnim termindlem pro piijem sériovych datovych signali
(bude popsan podrobnéji). Vodotésné usporadani znazornéné na obr. 7 je realizovano u kazdého
kontaktu 170, 180 a 190.

Tvar drzaku 300 je v podstaté stejny jako tvar konvenéniho drzaku 30 z obr. 3 a 4. Podle tohoto
vynélezu je do drzédku 300 zabudovana druhé procesni jednotka 310. Na povrchu drzaku 300 se
nachazi t¥i kovové kontakty 370, 380 390 a je-li hlavni jednotka 100 pfipojena k drzaku 300
kontakty 170, 180 a 190 hlavni jednotky 100 se dostanou do styku s kontakty 370, 380 a 390 na
drzaku 300 v piislusném potadi. Kontakty 370, 380 a 390 jsou spojeny pfenosovymi linkami
signal 371, 381 a 391 s vystupnimi terminaly jednosmérného paralelniho/sériového pievodniho
obvodu 320, (bude podrobné&ji popsan pozdg&ji) ve druhé procesni jednotce 310. Kontakt 370
slouzi jako zemnici terminal obvodu 320. Kontakt 380 se pouZziva jako vystupni terminal syn-
chronniho hodinového signalu pro obvod 320 a kontakt 390 je vystupnim terminalem sériovych
datovych signald pro obvod 320.

Tak, jak je to znizornéno na obr. 8, krom& jednosmérného paralelniho/sériového pievodniho
obvodu 320, druh4 procesni jednotka 310 dale zahrnuje vstupni obvod 314, vstupni obvod 315
snimade otadek pedalu, vstupni obvod 316 snimade predniho prevodového soukoli a vstupni
obvod 317 snimade zadniho pfevodového soukoli a tlagitka vstupniho obvodu 318. Vystupni
signaly z t&chto obvodi 314, 315, 316, 317 a 318 jsou pienaSeny do jednosmérného paralel-
niho/sériového prevodniho obvodu 320 signald.

Snimag& 42 rychlosti kola, namontovany zpisobem znazornénym na obr. 5, je pfipojen ke vstup-
nimu obvodu 314 snimade rychlosti kola ptes dvé linky pfenosu signali 46 a snima¢ 52 otacek
pedalu/min, namontovany zptisobem podle obr. 6, je pfipojen ke vstupnimu obvodu 315 snimace
ot4lek pedalu/min pies dvé linky 56 pfenosu signali.

Snimag& 60 piedniho pfevodového soukoli, namontovany v blizkosti jednoho konce tyCe fiditek
jizdniho kola, je t¥ipolohovy rotagni spina¢ pfipojeny ke vstupnimu obvodu 316 snimace pred-
niho prevodového soukoli pfes tfi pfenosové linky 66, 67, 68 signali a zemnicim dratem 69.
Snimag 60 ptedniho ptevodového soukoli je pfipojen k pfednimu fadicimu zafizeni (neni zna-
zornéno) za Gcelem detekce predniho zafazeného pievodu a dodéni zjisténého signalu do obvodu
316.

Snima¢ 70 zadniho pfevodového soukoli, ktery je namontovany v blizkosti druhého konce tyce
fiditek jizdniho kola, je deviti polohovy rotaéni spinaé pfipojeny ke vstupnimu obvodu 317 sni-
made zadniho prevodového soukoli pomoci deviti linek 71 aZ 79 pro pienos signald a pfes zem-
nici drat 79°. Snima¢ 70 zadniho pfevodového soukoli je uréen k detekci zadniho zafazeného
pfevodu a k dodani zjisténého signalu do obvodu 317.




10

20

25

30

35

40

45

50

CZ 297059 B6

Krabicka 80 s tladitky, umisténa blizko jednoho konce tyce fiditek, ma dve tladitka 81 a 82 pro
dalkové ovladani. Prvni tladitko 81 provadi vybér zobrazovaného rezimu displeje 200 a druhé
tlagitko 82 ma funkci tladitka start/stop pro spusténi nebo zastaveni funkce hlavni jednotky 100.
Krabitka 80 tladitek je pripojena ke vstupnimu obvodu 318 kli¢ovych tlaéitek pomoci dvou linek
83 a 84 a pres zemnici drat 85.

Déle bude popsana &innost cyklického pocitace obsahujictho zminéné komponenty.

Je-li hlavni jednotka 100 namontovana na drzaku 300 kontakty 170 180 a 190 na zadni strané
hlavni jednotky 100 jsou ve spojeni s kontakty, 370, 380 a 390 na drzéku 300 ptisluSnym zpiiso-
bem jak nasleduje jejich uvedeni, ¢imz dojde ke spojeni prvni procesni jednotky 110 v hlavni
jednotce 100 s druhou procesni jednotkou 310 zabudovanou v drzaku 300.

Jestlize cyklista jede na kole vybaveném cyklickym poéitatem podle tohoto vynalezu, je signal
rychlosti kola zji$tény snimacem 42 rychlosti kola pfenaSen do vstupniho obvodu 314 snimace
rychlosti kola linkou 46 a pak do jednosmérného paralelné/sériového obvodu 320 pro pievod
signalti. Podobné je signal otacek pedalu/min, zjistény snimacem 52 zaslan do vstupniho obvodu
315 snimade otalek pedalu/min, a to linkou 56 a dale do jednosmérného paralelniho/sériového
obvodu 320 k prevodu signald.

Kromé toho, signal fazeni pfedniho soukoli, zjistény snimaéem 60 predniho pfevodového sou-
koli, ktery je spojeny s Fadicim zafizenim ptedniho pfevodového soukoli, je pfenasen do vstup-
niho obvodu 316 snimade predniho pfevodového soukoli a dale do pievodového obvodu 320.
Podobng je signal fazeni zadniho soukoli, zjidtény snimacem 70 zadniho pfevodového soukoli,
spojeny s fadicim zafizenim zadniho pfevodového soukoli, pfenaSen do vstupniho obvodu 317
snimade zadniho pfevodového soukoli, a déle do ptevodového obvodu 320.

Signal vybéru rezimu je ptenaSen do vstupniho obvodu 318 tlaCitek a pak do prevodového
obvodu 320 jestlize je tlagitko 81 krabiCky 80 ve stlaené poloze. Na druhé strané, je-li tlacitko
stlateno, signal start/stop je vysilan z krabi¢ky 80 tlaitek a je pfenaSen do vstupniho obvodu
318 tladitek a dale do pfevodniho obvodu 320.

Jednosmérny paralelni/sériovy pfevodovy obvod 320 piijima paralelni vstupni signaly ze sni-
made 42 rychlosti kola, ze snimade 52 otatek pedalu/min, ze snimace 60 piedniho pfevodového
soukoli, ze snimae 70 zadniho pievodového soukoli a krabicky 80 tlalitek, a potom prevadi
ptijaty paralelni signal na sériovy signdl pomoci paralelni/sériové konverze signalu. Sériovy
signal, ziskany konverzi, je pfenaSen z druhé procesni jednotky 310 do prvni procesni jednotky
ciho sériového signalu. Ve stejnou dobu generuje jednosmérny paralelni/sériovy ptevodovy
obvod 320 synchronni hodinovy signél, ktery je pfenasen do prvni procesni jednotky 110 pies
vystupni terminal 380 synchronniho hodinového signalu 180.

Signaly prenaené z pievodového obvodu 320 druhé procesni jednotky 310 do prvni procesni
jednotky 110 jsou znazornéné na obr. 9. Sériovy signal zahrnuje sadu dat, ktera napfiklad obsa-
huji BIT1 reprezentujici data rychlosti kola ziskana ze snimace 42 rychlosti kola, nebo BIT2
reprezentujici data otalek pedalu/min ziskana snimacem 52 otaCek pedalu/min, nebo BIT3 repre-
zentujici Fidici data pfenasend ze skiitiky 80 tladitek. BIT4 reprezentujici data pfedniho prevodo-
vého soukoli ziskana snimagem 60 pfedniho pfevodového soukoli, nebo BITS reprezentujici data
zadniho pfevodového soukoli ziskana snimacem 70 zadniho pfevodového soukoli, atd.

Prvni procesni jednotka 110 provadi identifikaci, nagitani, vypodty a dal3i procesy na pfijatych
datech, tak, jak je to znazornéno na obr. 9, a dale zobrazuje zpracovana data, podle poZadavku
jezdce, na displeji 200 hlavni jednotky 100. Dva druhy dat, nebo i vice, se mohou na displeji 200
zobrazit soucasné.
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Jelikoz dodavané signaly ze snimadi 42, 52, 60 a 70 a skiiikou 80 tlacitek jsou pfevedeny na
sériové signaly (obr. 9) jednosmérnym paralelnim/sériovym pievodovym obvodem 320 signalt
ve druhé procesni jednotce 310 na drzaku 300 pied pfenesenim do prvni procesni jednotky 110
na hlavni jednotce 100, pro realizaci elektrického spojeni mezi drzakem 300 a hlavni jednotkou
100 jsou potiebné pouze tii pary kontakti, to znamena par kontakti 390 a 190 pro pfenos sério-
vych kontaktd, par kontaktii 380 a 180 pro pfenos synchronniho hodinového signalu a par kon-
takt 370 a 170 pro zemnici drét. Jinymi slovy, hlavni jednotka 100 m4 pouze tfi kontakty 170,
180 a 190. Proto cyklicky poéitaé, podle tohoto provedeni predloZzeného vynalezu, obsahuje vice
snimadl a tim poskytuje vice dat pfi srovnani s konvencnim cyklickym pocitacem, aniz by se
zvySoval podet kontaktii na zadni stran¢ hlavni jednotky 100. V disledku toho, je konstrukéni
uspofadani hlavni jednotky kompaktni a jednoduché.

Kromé toho, pomoci oddélené skiiiiky kliovych tlacitek, ktera je umisténa na ty¢i fiditek jizd-
niho kola a je spojena s druhou procesni jednotkou, jezdec si miiZze zvolit zobrazovany rezim,
aniz by musel pustit fiditka.

Obr. 10 znazortiuje blokovy diagram cyklického pocitade podle druhého provedeni tohoto vyna-
lezu. Cyklicky po&ital 1000A na obr. 10 se od pocitace 1000 na obr. 8 1isi tim, ze drzak 300, s
vestavénou druhou procesni jednotkou 310 podle prvniho provedeni, je u druhého provedeni
vynechan. U druhého provedeni hlavni jednotka 100 je namontovana piimo na ty¢i fiditek a
druhd procesni jednotka 310 je vestavéna do vhodné ¢4sti jizdniho kola. Zminéné snimace vCetné
snimade rychlosti kola 42, snimade otacek pedalu/min 52, snimace 60 piedniho prevodového
soukoli, snimade 70 zadniho pievodového soukoli a skfiiika kli¢ovych tlaitek 80, jsou spojeny s
druhou procesni jednotkou 310 pies pfislusné pienosové linky 46, 56, 66 az 69, 71 az 79" a 83 az
85, tak, jak je to popsano u prvniho provedeni. Druha procesni jednotka 310 je potom pfipojena
k prvni procesni jednotce 110 pomoci tif linek 371, 381 a 391.Podobné jsou signaly, zndzornéné
na obr. 9, prenaseny z jednosmérného paralelniho/sériového pievodového obvodu 320 signali
druhé procesni jednotky 310 do hlavni jednotky 100 ke zpracovani, a po jejich zpracovani jsou
zpracovana data zobrazena na displeji 200, na zaklad€ zobrazeného rezimu podle volby jezdce.

V soudasnosti bylo vyvinuto zafizeni pro automatické fazeni. U tohoto zafizeni se pouZzil snimac
krouticiho momentu na klikovém hfideli, a mikroprocesor je pouzivan pro urceni skutecnosti,
zda zjistény kroutici moment je vy3$i nez pfedem stanovena hodnota. Je-li zji$téna hodnota vySsi
neZ pfedem stanovena hodnota, znamen4 to, Ze vyvolany kroutici moment na klikovém htideli je
ptili§ velky, a proto je Zadouci piefazeni smérem nahoru, aby se tim sniZilo zatiZzeni plsobici na
jezdce. V souhlase s tim je vyslan z mikroprocesoru fidici signal pro piefazeni smérem nahoru a
je prenesen do zafizeni automatického Fazeni pro realizovani zminéné Cinnosti. Podobné to plati
pro fazeni smérem dold, kdy signal je z mikroprocesoru pfenesen do zafizeni automatického
fazeni, kde se pozadovana operace realizuje.

Zminéné zafizeni automatického ¥azeni se v praxi jiz pouzilo, pfitom mikroprocesor u takového
zafizeni je integrovan s prvni procesni jednotkou v hlavni jednotce cyklického pocitae podie
predlozeného vynalezu se muZe v takovém zafizeni Integrovat s primarnim mikroprocesorem
v hlavni jednotce.

Obr. 11 znazortiuje blokovy diagram cyklického pocitace tfetiho provedeni podle tohoto vyna-
lezu. Kromé jiz popsanych snimadi u prvniho provedeni (obr. 11), zahrnuje cyklicky pocita¢
1000B podle tietiho provedeni snimag 150 krouticiho momentu ke zjisténi hodnoty krouticiho
momentu na klikovém hiideli. Zjistény signdl vyslany snimaCem 150 krouticiho momentu je
ptenasen do vstupniho obvodu 350 snimade kroutictho momentu linkami 156 a dale do jedno-
smérného paralelniho/sériového obvodu 330 k pfevodu signalii ve druhé procesni jednotce 310
vestavéné v drzaku 300. Signal ze snimade 150 kroutictho momentu je pieveden spolecné se
signaly z ostatnich snimadd (42, 52, 60, 70) na sériovy signal, ktery je dale pfendSen z jedno-
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smérného paralelniho/sériového obvodu 330 k pfevodu signdli do prvni procesni jednotky 110
v hlavni jednotce 100, a to pies vystupni terminal sériovych signalii 390. Prvni procesni jednotka
110 uréuje, zdaje hodnota krouticiho momentu na klikovém hiideli vy3si nebo niz§i neZ pfedem
stanovena hodnota na zaklad¢ signélu ziskaného ze snimace 150 kroutictho momentu. Jestlize je
stanovena hodnota kroutictho momentu vy$3i nez pfedem stanovend hodnota, potom je kroutici
moment na klikovém hiideli p¥ili§ velky a vyzaduje se fazeni smérem nahoru. Ridici signal je
vyslan z prvni procesni jednotky 110 do druhé procesni jednotky 310, ktery nasledné vysila
fidici signal OP, pro fazeni smérem nahoru, do soukoli fadiciho mechanismu 450 elektronického
zafizeni automatického fazeni 400, kde se realizuje operace fazeni smérem nahoru, a to pfes pre-
nosové linky 336 a 456 signalu. Pokud je hodnota krouticiho momentu mensi neZ predem stano-
vena hodnota, indikuje to nutnost pfefadit smérem dold. Prvni procesni jednotka 110 vysil4 Fidici
signal pro fazeni smérem dolii, ktery se pak pfena$i do mechanismu fazeni 450 elektronického
zafizeni pro automatické fazeni 400 kde se realizuje operace fazeni smérem dold.

V tomto pripadé jsou signaly pro fazeni smérem nahoru a dolii vysilany z prvni procesni jed-
notky 110 a jsou pienaseny do druhé procesni jednotky 310 pies linky 191 a 391 a pies kovové
kontakty 190 a 390.

Cyklicky pogitad podle tretiho provedeni tohoto vynalezu, miiZe sdilet stejny mikroprocesor s jiz
existujicim elektronickym zafizenim automatického fazeni, ¢imZz se zvysi funkce cyklického
pocitace.

Obr. 12 znazortiuje blokovy diagram cyklického pocitate podle ¢tvrtého provedeni tohoto vyna-
lezu. Cyklicky po&itad 1000C na obr. 12 se lisi od cyklického pocitace 1000B na obr. 11 tim, Ze
je vynechéan drzék 300. U &tvrtého provedeni je hlavni jednotka 100 namontovana pfimo na tyci
fiditek a druhd procesni jednotka 310 je vestavéna do vhodnych &asti jizdniho kola. Zminéné
snimade véetnd snimade 42 rychlosti kola, snimace 52 otacek pedalu/min, snimace 60 pfedniho
prevodového soukoli, snimate 70 zadniho pfevodového soukoli, snimale 150 krouticiho
momentu a sk¥ifiky 80 kliovych tlagitek, jsou spojeny s druhou procesni jednotkou 310 pfes
ptislusné linky 46, 56, 66 az 69, 71 az 79, 156 a 83 az 85 k pienosu signalg tak, jak je to
popsano u tfetiho provedeni. Druh4 procesni jednotka 310 je dale spojena s prvni procesni jed-
notkou 110 pies linky 371, 381 a 391 &imz se dosahne stejné funkce, tak, jak to bylo popsano v
souvislosti s tietim provedenim.

Adkoliv nejsou u &tvrtého provedeni uvedeny snimade pro zjistovani fyziologického stavu
jezdce, ani snimage pro zjistovani venkovnich podminek, jako je teplota a tlak, ptidani a pouZiti
t&chto snimadéa a daldich snimadd je odbornikim ve stejné oblasti, ve svétle vyse zvefejnéného
vykladu ziejmé.

Tento vynalez byl podrobn& popsan ve spojeni s provedenimi, kterd jsou posuzovana jako pred-
nostni, a to znamen4, Ze tento vynalez neni omezen pouze na zobrazené detaily provedeni. Pied-
poklada se moZnost riiznych zm&n, modifikaci a zlepSeni, aniZ by doslo k odklonu od rozsahu a
podstaty tohoto vynélezu.
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PATENTOVE NAROKY

1. Zpisob prenosu dat na jizdnim kole pomoci pocitace, ktery zahrnuje

- prvni procesni jednotku (110) ptipojenou k jizdnimu kolu, snima¢ nebo mnozstvi snimacu
(42, 52, 60, 70, 80), pricemz kazdy snima¢ je propojen s prvni procesni jednotkou (110) a prvni
procesni jednotka (110) piijima data ze snimace nebo z mnozstvi snimaci (42, 52, 60, 70) a vysi-
14 data v sériovém formatu, ktera odpovidaji snimanym dattim,

- pouzdro hlavni jednotky s vlozenou druhou procesni jednotkou (310) je opatieno displejem
(200), pti¢emz druh4 procesni jednotka (310) pfijima data v sériovém formatu z prvni procesni
jednotky (110) a vysila data k zobrazeni na displeji (200),

vyznadujici se tim, Ze kazdy snima¢ nebo mnoZstvi snimaci (42, 52, 60, 70, 80) pos-
kytuje snimand data v paralelnim formatu druhé procesni jednotce (310), pouzdro hlavni jed-
notky je snimatelné namontované na jizdnim kole a hlavni jednotka (100) je pfes komunikacni
cesty k pienosu signalu piipojena ke druhé procesni jednotce (310), pfiCemz druha procesni jed-
notka (310) a hlavni jednotka (100) jsou opatieny kontakty ke spojeni pfenosovych cest, a druha
procesni jednotka (310) zahrnuje vystupni piikazovy terminal (336) k ovladani mechanizmu pro
automatické fazeni.

2. Zpisob prenosu dat na jizdnim kole podle naroku 1, vyznadujici se tim, Ze prvni
procesni jednotka (110) pfenasi data v sériovém formatu do druhé procesni jednotky (310) pfes
prvni kontakt zajistény na pouzdru hlavni jednotky.

3. Zpisob pienosu dat na jizdnim kole podle naroku 1 nebo 2, vyznacujici se tim,
Ze pouze prvni jednotlivy kontakt pfenasi data v sériovém formatu z prvni procesni jednotky
(110) do druhé procesni jednotky (310).

4. Zpusob pienosu dat na jizdnim kole podle kteréhokoliv z predchozich narokd, vyzna -
Cujici se tim, Ze druhd procesni jednotka (310) pienasi ridici informace k vysilani
fidicich ptikazh ptes prvni kontakt do prvni procesni jednotky (110).

5. Zpisob prenosu dat na jizdnim kole podle naroku 1 nebo 2, vyznacdujici se tim,
7e prvni procesni jednotka (110) generuje synchronni hodinovy signal, ktery se pienasi do druhé
procesni jednotky (310) pies druhy kontakt zajistény na pouzdru hlavni jednotky.

6. Zptsob pienosu dat na jizdnim kole podle ndroku 1 nebo 2, vyznacdujici se tim,
7e pouze jediny druhy kontakt pfenasi hodinovy signal z prvni procesni jednotky (110) do druhé
procesni jednotky (310).

7. Zplsob pfenosu dat na jizdnim kole podle naroku 1 nebo 2, vyznacujici se tim,
7e tfeti kontakt je zajiStén na pouzdru hlavni jednotky k prenosu zemniciho signélu z prvni pro-
cesni jednotky (110) do druhé procesni jednotky (310).

8. Zpusob pfenosu dat na jizdnim kole podle naroku 1 nebo 2, vyznacujici se tim,
Ze uspofadani prvni procesni jednotky (310) umoZiuje spojeni se snimaci, zahrnujicimi snimag
rychlosti kola, nebo/a snimag otadek pedalu/min, nebo/a snima¢ piedniho pfevodového soukoli,
nebo/a snima¢ zadniho prevodového soukoli, nebo/a alespoti snimac ptipojeny k télu jezdce
k detekei riznych fyziologickych stavii jezdce.
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9. Zplsob pienosu dat na jizdnim kole podle naroku 1 nebo 2, vyznadujici se tim,
Ze presné tfi komunikaCni cesty pienasi signaly z druhé procesni jednotky (310) do prvni pro-
cesni jednotky (110).

8 vykresi
10
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Obr. 1 Obr. 2
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Obr. 6
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