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(57) Die Erfindung bezieht sich auf ein

Bodenbearbeitungsgerat, Insbesondere ein
landwirtschaftliches  Bodenbearbeitungsgerat mit
einem Fahrzeug und mit diesem verbunden ein
Heckgerat mit einer Zusatzeinrichtung fur Saatgut
oder Dungemittel.

Insbesondere In Inneralpinen Lagen mit steilen
Flachen erfordert eine Neusaat oder Dungung ein
landwirtschaftliches  Bodenbearbeitungsgerat mit
hochster Wendigkeit, geringem Gewicht und bester
Bodenanpassung, was erfindungsgemald dadurch
erreicht wird, dass das Heckgerat (H) einen Lenkbock
(63) aufweist, der mittels eines Drehbolzens (64) im
Wesentlichen horizontal schwenkbar mit einem
Lenkbockaufnehmer (6) in Verbindung steht, welcher
Lenkbockaufnehmer (6) mit zwel distanzierten
Unterlagern (61) und einem zentrischen Oberlager
(62) vertikal schwenkbar mit dem Fahrzeug losbar
verbunden ist, wobel der Lenkbock (63) kontrolliert
durch Distanzmittel (65), wie Hydraulikzylinder und
dergleichen, um den Drehbolzen (64) zum
Lenkbockaufnehmer (6) schwenkbar und mit einem
gewunschten Schwenkwinkel festlegbar ist.
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Zusammenfassung

Die Erfindung bezieht sich auf ein Bodenbearbeitungsgerat, insbesondere ein
landwirtschaftliches Bodenbearbeitungsgeréat mit einem Fahrzeug und mit

diesem verbunden ein Heckgerat mit einer Zusatzeinrichtung flir Saatgut oder
Dungemittel.

Insbesondere in inneralpinen Lageh mit steilen Flachen erfordert eine Neusaat
oder Dungung ein landwirtschaftliches Bodenbearbeitungsgerat mit hochster
Wendigkeit, geringem Gewicht und bester Bodenanpassung, was
erfindungsgemal dadurch erreicht wird, dass das Heckgerat (H) einen
Lenkbock (63) aufweist, der mittels eines Drehbolzens (64) im Wesentlichen
horizontal schwenkbar mit einem Lenkbockaufnehmer (6) in Verbindung steht,
welcher Lenkbockaufnehmer (6) mit zwei distanzierten Unterlagern (61) und
einem zentrischen Oberlager (62) vertikal schwenkbar mit dem Fahrzeug I6sbar
verbunden ist, wobei der Lenkbock (63) kontrolliert durch Distanzmittel (65), wie
Hydraulikzylinder und dergleichen, um den Drehbolzen (64) zum
Lenkbockaufnehmer (6) schwenkbar und mit einem gewlnschten
Schwenkwinkel festlegbar ist.

Fig. 4
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Bodenbearbeitungsgerat

Die Erfindung bezieht sich auf ein Bodenbearbeitungsgerat, insbesondere ein
landwirtschaftliches Bodenbearbeitungsgerat, festgelegt an einem Fahrzeug
und nachgeordnet mit diesem verbunden ein Heckgerat im Wesentlichen
gebildet mit Saatzinken, mit einer Bodenzusatzeinrichtung fur Saatgut oder

Dungemittel und mit Prismenwalzen.

Dauergrunland ist von groRer Bedeutung besonders in inneralpinen Lagen und
stellt oft die einzige Moglichkeit, Futter fur Nutzvieh bereitzustellen, dar. Durch
immer intensivere Nutzung des Bodens und durch Umwelteinflisse wie eine
Klimaanderung werden oft wichtige Futterpflanzen verdrangt, was zu einer
Verschlechterung der Ausbildung des Pflanzenbestandes fuhren kann.

Es sind Bodenbearbeitungsgerate bekannt, zum Beispiel ,Green Mater 600
ALPIN“, die GUTTLER Systemldsung fir ihre Griinlandpflege, Nachsaat,
Sanierung und Neusaat im Oktober 2017 im Internet veréffentlichte, welche fur
grofRflachigen und weitgehend ebenflachigen Einsatz konzipiert sind una
entsprechend schwere und starke Fahrzeuge beziehungsweise Zugmaschinen

erfordern.

Insbesondere auf steilen und/oder kleineren Flachen erfordern eine Neusaat
und eine Dlingung besondere Ausfiihrungsformen von landwirtschaftlichen

Bodenbearbeitungsgeraten mit gegeniber dem Stand der Technik geringem
Eigengewicht, hochster Wendigkeit und bester Bodenanpassung bei

wirtschaftlichem Einsatz.

Die Erfindung setzt sich zum Ziel, die Nachteile der bekannten
landwirtschaftlichen Bodenbearbeitungsgerate zu tberwinden und die
Ausflihrung derartiger Einrichtungen neu zu gestalten, so dass mit hoher
Sicherheit und Wendigkeit des Gerates auch kleinere, teilweise unebene
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Nutzflachen in Hanglagen mit hoher Wirtschaftlichkeit mit kleineren

schwacheren Fahrzeugen bearbeitet werden kdnnen.

Dieses Ziel wird dadurch erreicht, dass ein landwirtschaftliches
Bodenbearbeitungsgerat gemaf} der Erfindung flr eine umfassende Funktion
durch ein dem Fahrzeug flr eine Bodenaufbereitung nachgeordnetes
Heckgerat fur eine DUngung und/oder Nachsaat des Erdreiches gebildet ist.

Ein Heckgerat weist daflr in gunstiger Weise einen Lagerbock auf, der mittels
eines Drehbolzens im Wesentlichen horizontal schwenkbar mit dem
l.agerbockaufnehmer in Verbindung steht. Der Lagerbockaufnehmer selbst hat
zwei distanzierte Unterlager und ein bewegbares zentrisches Oberlager und ist

vorteilhaft um die Unterlager vertikal schwenkbar mit dem Fahrzeug verbunden.

Derart kann ein Heckgerat mit geringerem Gewicht in weitgehend
.schwimmender Art" Uber den zu bearbeitenden Boden mit gleichem Abstand
verbracht werden. Ein Losen des Heckgerates vom Fahrzeug ist, wenn

gewunscht, ebenso leicht moglich.

In einer vorteilhaften Weiterbildung der Erfindung, insbesondere bei steilen
Gelandeformationen, kann der Lenkbock kontrolliert durch Distanzmittel, wie
Hydraulikzylinder und dergleichen, um den Drehbolzen zum
Lenkbockaufnehmer schwenkbar und mit einem gewlinschten Schwenkwinkel
festlegbar sein. Eine derartige Einstellbarkeit der Langsaxen jeweils von
Fahrzeug und Heckgerat hat sich bei schrager Bodenform als hervorragend

funktionell herausgestelit.

Wenn der Lenkbock mit einer Saatzinkenhalterung mit Zinken, mit einer
Bodenzusatzeinrichtung fir beispielsweise Samen und/oder Dungemittel und

mit einer Prismenwalzenflihrung mit dergleichen Walzen in Verbindung steht,
kann in glnstiger Weise eine kleinflachige Intensivbearbeitung mit Lockern, mit

Samen- oder Dingemittelreinbringung und Einarbeitung derselben in das

3/9




10

135

20

23

30

Erdreich erhalten werden, was eine hohe Flexibilitat des erfindungsgemanen
Bodenbearbeitungsgerates begriindet.

Weil auf Grund der Schwerkraft bei einer variierenden Neigung vom Behalter
fur Samen und/oder Diingemittel und von sensiblen Teilen der
Bodenzusatzeinrichtung in unebenem Gelande vom System unterschiedliche
Zusatzmengen ermittelt werden kdnnen, ist es von Vorteil, wenn die
diesbezuglichen sensiblen Teile am Heckgerat schwenkbar gebildet sind und
jeweils selbsttatig eine vertikale Position beim Betrieb aufweisen.

Weiters kann es von Vorteil sein, wenn ein Ausmal} des Bodenzusatzes von
der Umdrehungsgeschwindigkeit einer Prismenwalze steuerbar ist und ein
Mittel, beispielsweise eine RohrfUhrung, eines Zusatzes unmittelbar nach dem
Saaatzinkeneingriff in den Boden bewerkstelligt , weil derart eine weitgehend
gleich hohe ortliche Beaufschlagung der Bodenflache mit Zusatzmittel erfoigt.

Im Folgenden soll die Erfindung an Prinzipskizzen, die allenfalls nur einen
Ausfuhrungsweg darstellen, naher erlautert werden.

Es zeigen:

Fig. 1: Lenkbockaufnehmer und Lenkbock eines Heckgerates
Fig. 1A: Lenkbock und Lenkbockaufnehmer aus anderer Sicht
Fig. 2: Heckgerat in umfassender Darsteliung

Zur leichteren Zuordnung der Teile und Komponenten eines
erfindungsgemalen landwirtschaftlichen Bodenbearbeitungsgerates
soll die nachfolgende Bezugszeichenliste dienen:

H Heckgerat

6 Lenkbockaufnehmer

61 Unterlager

62  Oberlager

63  Lenkbock

64  Drehbolzen
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65  Distanzmittel
66  Saatzinkenhalterung
67  Bodenzusatzeinrichtung

68  Prismenwalzenflihrung

In Fig. 1 und 1A ist eine Befestigung des Heckgerates H an einem Fahrzeug
schematisch dargestelit.

Ein Lenkbockaufnehmer 6 ist mit zwei Unterlagern 61 vertikal schwenkbar und
einem Oberlager 62 am Fahrzeug |6sbar befestigt.

Im Lenkbockaufnehmer 6 ist mittels eines Drehzapfens 64 der Lenkbock 63 im
Wesentlichen horizontal schwenkbar gelagert. In einer Kurvenfahrt wird derart
der Lenkbock 63 gleich einem Anhanger vom Drehbolzen 64 gezogen, wobei
die Langsaxen des Fahrzeuges und jene des Heckgerates H einen Winkel

zueinander einschliefRen.

Weil dies fur schrages Gelande und schwere Ausfuhrungen eines
Bodenbearbeitungsgerates zu ungtinstigen und gefahrvollen Situationen fuhren
kann, wird dem Stand der Technik gemaR durchwegs eine starre

Langsverbindung zwischen Fahrzeug und Heckgerat vorgesehen, wodurch eine

Flexibilitat des Gerateeinsatzes gering ist.

Gemal einer Ausbildungsform der Erfindung ist zwischen Lenkbockaufnehmer
6 und Lenkbock 63 ein steuerbares Distanzmittel 65 angeordnet, wodurch die
Langsaxen vom Fahrzeug und vom Heckgeréat H zueinander eingeregelt und
fixiert werden konnen. Dies kann auf einfache Weise durch
Hydraulikeinrichtungen handisch oder automatisch erfolgen und sichert einen

flexiblen einfachen Einsatz leichter Gerate in schwierigem Gelande.

Fig. 2 zeigt eine Zusammenstellung eines Heckgerates, wobei darauf zu

verweisen ist, dass die Bodenzusatzeinrichtung 67 schwenkbar ist und die
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sensiblen Teile fur eine Samen- und/oder Dingemittelverteilung automatisch in
eine vertikale Position einstellbar sind.
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Patentanspruche

1. Bodenbearbeitungsgerat, insbesondere ein landwirtschaftliches
Bodenbearbeitungsgerat festgelegt an einem Fahrzeug und nachgeordnet mit
diesem verbunden ein Heckgerat im Wesentlichen gebildet mit Saatzinken, mit
einer Bodenzusatzeinrichtung fur Saatgut oder Diingemittel und mit
Prismenwalzen, dadurch gekennzeichnet, dass das Heckgerat (H) einen
Lenkbock (63) aufweist, der mittels eines Drehbolzens (64) im Wesentlichen
horizontal schwenkbar mit einem Lenkbockaufnehmer (6) in Verbindung steht,
welcher Lenkbockaufnehmer (6) mit zwei distanzierten Unterlagern (61) und
einem zentrischen Oberlager (62) vertikal schwenkbar mit dem Fahrzeug l6sbar
verbunden ist, wobei der Lenkbock (63) kontrolliert durch Distanzmittel (65), wie
Hydraulikzylinder und dergleichen, um den Drehbolzen (64) zum
Lenkbockaufnehmer (6) schwenkbar und mit einem gewtinschten

Schwenkwinkel festlegbar ist.

2. Landwirtschatftliches Bodenbearbeitungsgerat nach Anspruch 1

dadurch gekennzeichnet, dass der Lenkbock (63) mit einer
Saatzinkenhalterung (66) mit Zinken, mit einer Bodenzusatzeinrichtung (67) fur
beispielsweise Samen und/oder Dungemittel und nachgeordnet mit einer an
sich bekannten Prismenwalzenfuhrung (68) fur dergleichen Walzen in

Verbindung steht.

3. Landwirtschatftliches Bodenbearbeitungsgerat nach einem der Anspruche 1
oder 2, dadurch gekennzeichnet, dass ein Behaltnis (69) fur Samen und/oder
Dungemittel und sensible Teile der Bodenzusatzeinrichtung (67) betreffend das
Heckgerat (H) schwenkbar gebildet sind und jeweils selbsttatig eine vertikale

Position aufweisen.
4. Landwirtschaftliches Bodenbearbeitungsgerat nach einem der Anspruche 1

bis 3, dadurch gekennzeichnet, dass ein Ausmal} des Bodenzusatzes von der

Umdrehungsgeschwindigkeit der Prismenwalzen steuerbar ist und ein Mittel,
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beispielsweise eine Rohrflihrung, fir eine Zufihrung unmittelbar nach einem

Saatzinkeneingriff im Boden angeordnet ist.
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