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Eskalator pro projizdéni zatacek
Oblast techniky
Prihla§ovany vynalez se vztahuje k eskalatoru pro projizdéni zatacek.

Dosavadni stav techniky

Eskalatory jsou dobfe znimé stroje pro piemistovani péfich osob a jejich zavazadel
zjedné Grovné na jinou trove. AvSak dosavadni konstrukini struktury eskalatorii jsou
z pohledu pidorysu pouZitelné jen pro pfimé cesty a tato skutenost vyznamné omezuje mozny
rozsah jejich uplatnéni v praxi.

Vice neZ 50 % jejich stupiifi se pokazdé nevyuZiva, protoZe se pravé vraceji pod stupni,
které jsou pravé piistupné pro pési. To také znamena, Ze velkd &ast technického vybaveni se
nachézi pod piistupnou cestou, takZe idrzba miiZze byt obtizna a nakladna.

WO 91/06501 popisuje kruhovy eskaldtor, ktery obihda po uzaviené smydce majici
zakiivené a piimé Gseky. Naslapné plochy stupiili eskalitoru se svazuji ve sméru vnitiniho
poloméru oblouku takovym zplisobem, aby stuptiim usnadiiovaly projizdéni zatacky. SloZity
pevodovy mechanismus vynucuje zeSikmeni &asti vnitfnich koncll vn&j§im smérem v Zajmu
projizdéni zatatek. Vysledkem toho je viak skuteCnost, Ze mezi stupni se vytvafeji mezery a
v diisledku toho ne ni takovy eskalator pouZitelny pro pfepravovani cestujicich na pfimych
tisecich. Navic polomér obloukovych usekit musi byt po délce celého zakiiveni stejny, pfiCemZ
tento polomér je dan rozsahem zuZovani naSlapnych ploch stupiiii. Proto by se popisovany
eskalitor nemohl pouZivat pro Gely projizdéni takové drahy, kterd by méla urcity pocet
obloukovych seki a rozdilnym polomérem.

Jiné patenty nebo patentové aplikace popisuji dalfi obloukové eskalatory, aviak tyto
eskalatory se piiklangji bud’ k pouZivani zuZujicich se stupiil, jak bylo zminéno v pfedchozim
odstavei (viz napiiklad patent USA 5158167), coZ vede k vytvafeni nebezpeénych mezer na
piimych Gsecich, nebo k pouZivani stupfii, jejichZ tvar umoZiuje projizdéni obloukir se
stejnym polomérem, ale nembife se piizplisobit pro ucely projizdéni obloukd, které maji

rozdilné poloméry. Napiiklad patent USA 5544729 uplatiiuje sloZity vzorec pro vypolet tvaru
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kazdého schodu nebo stupné, aviak vysledné stupné se mohou pouZvat pro projizdéni
jediného konkrétniho oblouku. Ponékud jednodussi systém lze nalézt v patentu USA 5165513,
aviak tvar zde pouZivanych stupiii by mohl zplisobovat vytvaeni mezer, pokyn by tyto stupné
byly pouZivany na jiné drize, neZ je kruhova driha.

Popisy dalfich eskalatort s tmito nedostatky jsou obsaZeny v patentech USA 3878931,
4809840, 4746000, 4662502, 4895239 a 4411352.

Podstata vynalezu

V souladu s prvnim znakem piihlagovaného vynilezu je vyvinut eskalator pro projizdéni
zatadek majici urdity podet schodovych stupiili, které jsou rozmistény postupné za sebou na
zakiivené draze, kdy kazdy schodovy stupefi ma nalapnou plochu s viid¢im a zadnim okrajem
z hlediska sméru pohybu eskaldtoru, a prostiedky pro pohon schodovych stupiii po draze,
pficemz naslapné plochy jsou tvaroviny tak, aby se zakiiveny tvar zadniho okraje naslapnc
plochy jednoho schodového stupné pfizplisoboval odpovidajicimu zakiiveni viidCiho okraje
naslapné plochy nasledujiciho schodového stupné, vysledkem &ehoZ je vzijemna spoluprace
fetenych schodovych stuptiti pii jejich pohybu podle zakiiveni drahy eskalatoru.

Na ziklad€ spoluprice sousednich schodovych stupiii v pfihlaSovaném vyndlezu je
vyvinut takovy eskalator, ktery mé zanedbatelné mezery mezi sousednimi schodovymi stupni
bez ohledu na to, jaky oblouk tyto schodové stupné projiZzdéji (v rozsahu daného konstrukéniho
vymezeni) bez potieby sloZitého systému pro zvét§ovani nebo zmenSovani velikosti schodovych
stupiiti pfi vypliiovani mezery v souvislosti se zm&nami rozsahu zakfiveni.

Kady schodovy stuperi je vyhodn€ piizpiisoben pro pootaceni kolem svislé osy, kterd
prochazi schodovym stupném tak, aby napoméhala projizdéni zakiivené dréhy.

Alkoli zak¥ivena draha mtze mit vodorovné aseky, pfihlaSovany vynalez se obzviasté
zam&fuje na drahu s pfingjmensim jednim stoupajicim nebo klesajicim asekem. Ve vyhodném
provedeni ma zakfivena drdha podobu smylky, takZe schodové stupné nekonecn€ obihaji
kolem této smyc¢ky. Ma-li draha podobu smycky, pak se¢ kazdy schodovy stupesi eskalitoru
bude po projeti jednoho Gplného okruhu vracet na tutéZ Groveni. MiiZe se uplatnit i schopnost
zpétného chodu.




Kazdy schodovy stupefi vyvhodné obsahuje svisly hiidel a pouzdro pro pfijimani
otoéného Cepu hiidele na sousednim schodovém stupni, kdy toto konstrukCni uspofadani
hiidele a pouzdra umoZiuje vzajemné pfemistovani sousednich schodovych stupiii svistym
smérem tehdy, kdyZ sousedni schodové stupné stoupaji nebo klesaji, a také umoZiuje vzajemny
pohyb schodovych stupfiti ve svislé roving, kdyZ se feCeny §ikmy profil méni. Timto zpsobem
ma kaZda naslapna plocha schopnost udrzovat celkové vodorovnou polohu jak pfi stoupani, tak
i pfi klesani po Sikmé draze. Toto konstrukéni uspofadani rovnéZ umoZiuje otoény pohyb
schodového stupné kolem hiidele na sousednim schodovém stupni, coZ umoZziuje tomuto
schodovému stupni jizdu po oblouku drahy eskaltoru.

Sousedni schodové stupné se mohou pfipojovat k sobé pomoci prostiedkii linearniho

loZiska, které se umistuje na svislou podpéru, kterou pienasi jeden ze schodovych stupiii,

naslapné plochy sousedniho schodového stupné.

Konstrukéni uspofadani hiidele a pouzdra miize vytvatet jediné spojeni mez sousednim
schodovymi stupni, popiipadé se miiZe pficlenit pfidavné spojeni. I kdyZ pouzdro miiZe mit
béhy kruhovych loZisek pro styk s otoénym &epem hiidele, ma toto pouzdro ur€ity pocet béhi
linearnich loZisek, protoZe vzajemny pohyb schodovych stupfiti se kona ve svislé rovin€.

Ve vyhodném provedeni se¢ viidéi konmec naslapné plochy pohybuje po kruhovém
oblouku, jehoZ stfedem prochdzi podélna osa hfidele, pfiCemZ feenad osa prochazi stfedem
zakiiveni fe¢eného oblouku.

Eskalator vyhodné obsahuje vodici trat, ktera vymezuje drahu eskalatoru, a ke kazdému
schodovému kroku vyhodné patii pfingjmen§im jeden valeCek (jako je kolecko) pro neseni
schodového stupné na vodici trati a pro pojiZdéni po trati pfi pfemistovani schodového stupné
na draze eskalatoru.

V obzviasté vyhodném provedeni ma kazdy schodovy stupefi prvni a druhé kolecko a
pro neseni feeného prvaiho a druhého koleCka je vytvofena prvni a druhd trat, piiemZ
vzijemné svislé piemistovani prvni a druhé trati se méni v zijmu vymezeni poZadovaného
svaZovani drahy eskaldtoru pii udrzovani vodorovnosti nalapnych ploch. Jako nejvyhodnéjsi
se jevi to, kdyZ je prvni a druhé kolec¢ko umisténo celkové na vodorovné roviné schodového

stupné (to znamena rovnob&Zné s rovinou naslapné plochy), takze v piipad¢ klesajici drahy




eskalatoru je prvni trat’ vySe nez druha trat a v pfipadé stoupajici drahy niZe neZ druha trat),
zatimco v pfipadé vodorovné drahy eskalatoru jsou obé trati na stejné Grovni.

Existuje moZnost vytvoieni urcitého poc¢tu prvnich a druhych trati. Napiiklad na kazdé
stran¢ stfedové osy kazd¢ho schodového stupné se mohou vytvofit dv€ prvni a dvé druhé trati.
Z divodu piidavného podpoieni stability se prvni trat vyhodné umistuje blize ke stiedu
schodového stupné neZ druha trat’.

Prvni a druha kolecka se vyhodné umistuji u dolnitho konce kazdého schodového
stupné. U vys§iho konce schodového kroku (v blizkosti naslapné plochy) se miZe umistit tfeti
kolecko nebo kolecka.

Velkou vyhodou pfihlasovaného vynilezu je skuteCnost, Ze schodové stupné se vidy
nachézeji nad tratémi, na nichZ jsou neseny, a proto existuje moznost snadné Gdrzby. Jako
priklad 1ze uvést, Ze¢ jednotlivé schodové stupné se mohou odpojovat od sousednich
schodovych stupfii a odnaset pro ucely adrzby nebo vymény. V souladu s druhym znakem
tohoto vynalezu je vyvinut schodovy stupeti pro eskalator, ktery byl popsan v piedchozim textu,
a tento schodovy stupefi ma naslapnou plochu se zakfivenym viidéim okrajem a odpovidajicim
zplisobem zakiivenym zadnim okrajem. Je vyhodné, Ze schodovy stupeti ma valecek (valecky),
ktery byl zminén v pfedchazejicim textu a ktery nese schodovy stupefi na trati (tratich)
eskalatoru, a dile ma hiidel a pouzdro, jak jiZ bylo uvedeno v pfedchazejicim textu.

Vyhodné provedeni tohoto vynalezu obsahuje eskalatorovou sestavu, ktera se sklada ze
za sebou sefazenych, poticbné tvarovanych jednotek pro neseni zatéZe, na nichZz mohou stat
lidé, a ktera ma takové spoje mezi sousednimi jednotkami, jeZ umoziiuji vzajemny pohyb nejen
ve smyslu svislého pfemistovani pfi vytvafeni schodii, ale také ve smyslu otiCeni, aby se
stuptiové jednotky pii udrZovani podminky zapadani do sebe mohly pohybovat jako zobecnény
typ eskaldtoru, ktery vykazuje schopnost piizplisobovat se pfechodovym posloupnostem
pfimych a zakfivenych drah, do nichZ mohou byt vilenény stoupajici, klesajici a vodorovné
useky, a ve kterém schodové stupné zlistavaji pouZtelné v prib¢hu pfemist'ovani jak po drize
tam i zpatky. Pro Gdely pohanéni eskalatoru se mohou pouZivat rizné znamé prostiedky, aniz
by existovalo nebezpeci, Ze eskalator nevydrZ svou schopnost projizdét posloupnost pfimych a
zakfivenych drah, které mohou také stoupat a klesat.

K eskalatoru se muZe (mohou) namontovat externi motor (motory), ktery (které)

ovladaji pohon (napiiklad soukoli hicbenového typu) pfipojeny k eskalatoru. Alternativne se




motory mohou pienaset na soupravé eskalatoru. V takovém piipadé mohou pohon zaji§tovat
elektromotory, které se pienaseji na viastnich nosnych jednotkach. Motory by byly vyhodné
pfipojeny ke koledkiim, jeZ jsou ve styku s trati. Elektricky proud by se mohl do motori
privadét z elektrické rozvodné soustavy, ktera by v tomto pfipadé byla umisténa ve sbérném
koryté s pouZitim jednoho ze zplsobi, jeZ jsou viéto oblasti techniky dobfe zndmé.
V idedlnich podminkich by motory nemusely byt umistény na kazdém schodovém stupni,
nybrZ na kaXdém druhém, tietim, Stvrtém atd. takovym zplisobem, aby sila, ktera je k dispozici
byla iméma poZadavkim délky, stoupani a celkového konstrukEniho uspofadani eskalitoru.

Alternativné se pro ely pohonu nosnych jednotek mohou pouZivat hydraulické motory
nebo linearni motory.

Bez ohledu na pouZity typ pohonu se uplatiiuji technické prostfedky, které eskalator
bezpedné zastavuji v piipadé vypadku elektrického proudu nebo v reakci na signal upozorfiujici
na poruchu. Pro tento 0&el jsou k dispozici dobfe znamé systémy, jako jsou napfiklad systémy
elektromagnetick¢ho typu.

Ve vyhodném provedeni ma kazdy schodovy stupeii a zejména jeho naslapna plocha na
jednom konci tvar vypuklého kruhového oblouku a na druhém konci (odd€leném od prvniho
konce rovnou &asti s jakoukoli pouZitelnou délkou) tvar vydut¢ho kruhového oblouku s tymz
polomérem, takZe po sestaveni zapada vypukla ¢ast naslapné plochy pfesné do vyduté Casti
daliiho stupné vrozsahu pomémého dhlu (az do maxima, které konstrukini uspofddani
umo#iuje) mez jejich stfedovymi osami.

Kazdy schodovy stupeii lze vybavit béhouny, které pfi pohybu umoZiiuji udrZzovani
zakfivené, stoupajici nebo klesajici draze eskalatoru.

Eskalitor miiZe byt zabudovan vnosné struktufe, kterou je vyhodn€ tvarovany,
pouZitelny Zlab, jenZ se vyhodng zhotovuje z kovu nebo betonu.

Prevenci proti piipadnym Grazim pfepravovanych osob mohou zajiSfovat vhodné
bezpetnosti dily. Eskalator miiZe mit napfiklad zabradli, které se pfipevituje bud’ k nosné
struktui'e nebo ke kazdému schodovému stupni.

Ve vyhodném provedeni ma kaZdy schodovy stupeti eskalitoru piidavné, svislé
ochranné mantinely na ka?dé strané naslapné plochy, pfiCemZ kazdy ztéchto mantineld

schodového stupné se nachazi v postacujici blizkosti odpovidajicich ochrannych mantinel na
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sousednich schodovych stupnich a ma postacujici tloustku (vyhodné v rozsahu od 10 mm do
45 mm), aby mez témito ochrannymi mantinely existovala minimalni mezera v kterémkoli
miste na feCené zakiivené draze.

V jednom provedeni se feené ochranné mantinely pohybuji mezi prvni, zvySenou
polohou a druhou, sniZenou polohou, aby schodovy stupefi mohl prochazet pod vodorovnou
platformou pfi udrZovani minimalni mezery mezi hornim povrchem néSlapné plochy a
platformou. Ochranné mantinely se mohou napfiklad umistit na podvozku, ktery pojizdi na
trati, pfiemZ vy$ka trati se snizuje, kdyZ schodovy stupefi prochizi pod fecenou vodorovnou
platformon, v diisledku &ehoZ se fetené ochranné mantinely pfemistuji z prvni polohy do druhé
polohy. Pro druhou polohu je vyhodné, kdyZ se vrch ochrannych mantineld nachizi v podstaté
na stejné Grovni s hornim povrchem naslapné plochy nebo pod drovni povrchu néaslapné
plochy.

Alternativné se schodové stupné mohou sniZovat natolik, aby umoZiiovaly prichod
schodovych stupiiti a zvySenych ochrannych mantinelii pod vodorovnou platformou.

Na ka?dou stranu naslapné plochy se mohou umistit pfidavné ochranné zabrany
(umist'uji se mezi zvySené ochranné mantincly a misto, na némZ stoji uZivatel eskalatoru),
pfi¢em? tyto pridavné ochranné zabrany se upeviiuji nezivisle na zvySenych ochrannych
mantinelech a zfistavaji bez pohybu, kdyZ se schodové stupné pohybuji po draze eskalatoru.

Schodové stupné se mohou dodatené nebo alternativné vybavit koleCky, kterd se
otadeji na svistych nebo Sikmych osich a pojizdéji po celé délce nebo usecich stén nosného
Zlabu v zajmu zaji¥tovani stability eskalatoru proti pohybtim do stran.

Eskalator vyhodn& obsahuje vodorovnou &ast s nepohyblivou podlahou, kterd ¢isteéné
piekryva pohybujici se schodové stupné, aby lidé mohli bezpené nastupovat a vystupovat.

Eskalator se miiZze umistit a nasledné pfipevnit na stavajici, obycejné schodisté.

Pichled obrazkii na vykrese

Nyni bude proveden popis konkrétniho provedeni piihla§ovaného vyndlezu s pouZitim
piikladu a s odkazem na pfipojena vyobrazeni, na nichZ:

Obr. 1 je pidorys n&kolika spojenych jednotek na pfimém a navazujicim, zakfivendm
useku drahy;
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Obr. 2 pfedvadi promitnuti obr. 1 v pfiéném fezu;

Obr. 3 piedvadi piiény fez jednotky u obr. 2;

Obr. 4 pfedvadi konstrukéni uspofadani trati pro klesajici drahu, drahu na stejné arovni
a stoupajici drahu, po nichZ se mohou jednotky pohybovat;

Obr. 5 predvadi perspektivni pohledy predvadéjici jednotky pfi klesani a stoupani;

Obr. 6 je schematické vyobrazeni znazorfiujici situaci, v niZ je tento vyndlez instalovan
na stavajicim schodisti;

Obr. 7 je schematické vyobrazeni mazorfiujici volné umisténi upevnéného eskalatoru
pro projizdéni zatadek, ktery pfejiZdi z jednoho poschodi do dalsiho a miZe kopirovat podobné
nebo rozdilné drahy pii stoupani a klesan;

Obr. 8 je schematické vyobrazeni znazorifiujici tento vynalez v innosti jako mechanicky
prechod pro chodce nad nebo pod silnicemi, Zelezni¢nimi tratémi nebo jinymi pfekaZkami;

Obr. 9 je schematické vyobrazeni znazoriujici tento vyndlez jako prosifedek piepravy
chodcii na vicetiroviiové trase ve vystavnim aredlu, tématickém parku atd.;

Obr. 10 je pidorys konstrukiniho uspofadani krytli, které se pfipeviiuji ke kaZdému
schodovému stupni, aby poméhaly ochrannym zibranam proti uvaznuti pfepravované osoby;

Obr. 11 je pfiny fez konstrukéniho uspofddani nakresleného na obr. 10;

Obr. 12 je narys konstrukéniho uspofadani nakresleného na obr. 10;

Obr. 13 je nalrtek znzortiujici pohyb krytl z obr. 10 na vrchu eskalatoru; a

Obr. 14 piedvadi alternativni zptisob zakryti kazdého schodového stupné.

Priklady provedeni vynilezu

Konstrukéni uspofadani pro projizdéni zatacek. S odkazem na vyobrazeni lze uvést,
¥¢ obr. 1 pfedvadi pidorys piimého a zakfiveného dscku drihy piikladu nového typu
eskalatoru. Naslapné plochy 1 maji na jednom konci tvar vypukiého kruhového oblouku a na
druhém konci tvar vydutého kruhového oblouku, pfi¢emZ poloméry obou kruhovych oblouki
jsou stejné.

Po sestaveni zapada vypukla ¢ast naslapné plochy piesné do vyduté Casti dalSiho stupné

v rozsahu pomémého thlu (aZ do maxima, které konstrukéni uspofadani umoZiiuje) mezi jejich
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stfedovymi osami. Tento Ghel se miiZze ménit od jedné dvojice naslapnych ploch k dalsi dvojici
naslapnych ploch.

Takovy eskalator pro projizdéni zata¢ek miize byt sestaven v podobé oteviené smycky
se schopnosti zpéiného pohybu nebo muZe byt sestaven jako nekonena smycka s pfipadnou
moznosti zpétného chodu.

Spoje mezi jednotkami. Typ spoje mezi jednotkami, ktery spliiuje poZadavky na
vzajemny pohyb nahoru a dold v kombinaci s pootaCenim do stran je zndzornén na obr. 2, jenZ
pfedvadi v promitnuti pii¢ny fez odpovidajici plidorysu na obr. 1. Na tomto vyobrazeni je
vidét, Ze Osek drahy eskalatoru vpravo je veden na stejné Grovni a po ném navazuje klesani
vievo (nebo stoupani, jestliZe pozorovatel pfistupuje zleva). Kazda jednotka ma ty¢, nebo-li
hlavni vzpéru 4, ktera je vkaZzdé jednotce umisténa tak, aby jeji stiedova osa prochézela
sttedem kruhu, jez vymezuje vypukly oblouk naslapné plochy. Hlavni vzpéra je uloZena
v linearnim loZisku 5, které je pfipojeno ke konzole 6, kterou nese sousedni jednotka. Linearni
loZisko, kterym muZe byt jeden typ loZiska zcelé fady typt linearnich loZisek, umoZiuje
pozadovany vzajemny pohyb nahoru a doli a poZadovany pootacivy pohyb mez sousednimi
jednotkami.

Aby se sousedni schodové stupné mohly pohybovat nad a pod sebou v dusledku
postupného stoupani a klesani drdhy eskaldtoru, existuje nutnost udrZovani tiistupfiového
vzajemného pohybu na vysku mezi jednotlivymi jednotkami. Jak lze z obr. 2 vypozorovat,
v¢lenéni linedrniho loZiska takovy rozsah svisiého pohybu umoZiuje.

Konstrukéni uspofadani pro svisly pohyb pFi projizdéni zatacek. V zijmu
udrZovani vodorovné polohy naslapnych ploch ma vtomto provedeni kazda jednotka pod
sebou dvé dvojice kolecek, a to vnejsi kolecka 7 a vnitini kolecka 8, jak je to také nakresleno na
vyobrazeni pii¢ného fezu na obr. 3. V tomto pfipadé se koleCka podle pistuSnosti umist'uji na
vnéjSi a nitini strané bocnich stén 9.

V tomto smyslu vnéj§i a vnitini sady koleCek pojizd€ji po zvlast’ vedenych tratich nebo
koleCka pojiZzdéji po samostatné trati 11. Na ziklad¢ nastavovani téchto trati na piiméfené
rozdilnych Grovnich po délce vedeni eskalatoru ziistavaji naslapné plochy 1 vidy ve vodorovné

poloze.




Pomoci prostiedkil, které se pfizplisobuji konstrukénim poZzadavklim na projiZzdéni
zatacek, a s vyuzitim zminéného nastavovani Urovni trati mohou jednotky tvofit takovy
eskalator, ktery stoupa, klesa, kopiruje vodorovnou drahu, pohybuje se piimo nebo zatili
v jakémkoli pfedem stanoveném pofadi vramci danych konstrukénich parametrd. Kazda
horni sadé piiméfené vyrovnanych trati nebo kolejnic 3, jak je to vidét na obr. 1.

Existuje moZznost vyuZiti dalSich konstrukCnich uspofadani nebo kombinaci kolecek a
trati, které spoledné s vlastnostmi spojii mezi jednotkami, znichZ jeden byl popsin vyse,
umoziuji, aby vrchy jednotek udrZovaly vodorevnou polohu a navazovaly t¢sn€ na sebe za
viech konstrukénich podminek. Je idealni, Ze kazdé koleCko ma svou viastni, samostatnou osu
otaceni, a proto se¢ miiZe pfizplisobovat rozdilnym zakfivenim trati nebo kolejnic.

Obr. 5 predvadi perspektivni pohledy na jednotky pii stoupani a klesani. Pii jejich
sestavovani se hlavni vzpéra 4 zavadi do linearniho vodi¢e 5 na nasledujici jednotce, takZe se
miiZze konat jak svisly, kluzny pohyb, tak i vodorovny otocny pohyb.

UloZeni eskalatoru. S odkazem na obr. 3 a 4 lze uvést, Ze celé zafizeni je uloZeno
v nosné struktufe, kterym je v tomto pfipadé Zlab 13, jenZ se mize zhotovovat z kovu nebo
betonu. Zlab je vybaven vhodnymi bezpeénostnimi dily 14, které slou# jako zdbrany chranici
uzvatele pied nehodami. Celek sloZeny z pracovnich dilli (nejsou piedvedeny) se miize
umistovat nad dvéma dolnimi tratémi, aby se usnadnilo instalovani a wdrZovani eskalatoru.
Zabradli 15 se muZze pfipeviiovat ke Zlabu 13, avSak v zavislosti na daném konstrukénim
zaméru se miZe piipeviiovat zvlast ke kazdé naslapné plose.

K jednotkam se také mohou pfipeviiovat kolecka (nejsou predvedena), kterd se otaceji
kolem svislych nebo §ikmych os a pojiZzdé€ji po sténé nosného Zlabu 13 v zdjmu stabilizovani
eskalatoru proti pohybu do stran po celé draze nebo Casti jeji délky.

Nastupovani na eskalitor a vystupovani z eskalatoru. P&Si osoby mohou nastupovat
na eskalator a vystupovat z eskalitoru obdobnym zpiisobem, jaky je bémy pii pouZivani
znamych eskalatord. Vodorovny Giseck pohybujicich se schodovych stupfiti, ktery se nachazi
pod nepohyblivou, vodorovnou podlahovou &asti majici ,hieben” s odpovidajicimi draZkami
vkazdém schodu, usnadfiuje péS§im osobiam opuSténi eskalatoru. Pfi provadéni opacného
postupu by se eskalator vynofoval, takze lidé by mohli nastupovat bezpecné. Piiklad umisténi

eskalatoru je pfedveden na obr. 6.
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K alternativnim provedenim piihla§ovaného vynalezu patii nasledujici:

Obr. 6 piedvadi alternativni provedeni vynélezu pfizpiisobené pro umisténi na existujici
schodisté 16 a majici nepohyblivon podlahu oznacenou jako 17 a hiebeny oznacené jako 18.

Obr. 7 piedvadi alternativni provedeni tohoto vynalezu v podob€ schematického
vyobrazeni znazoriujiciho volné umisténi upevnéného eskalatoru pro projizdéni zatalek, kdy
tento eskalator piejiZzdi z jednoho poschodi do dal§iho a miiZe kopirovat podobné nebo rozdilné
drahy pfi stoupani a klesani.

Obr, 8 pfedvadi alternativni provedeni tohoto vynilezu, které se miiZze pouzivat jako
mechanicky pfechod pro chodce nad nebo pod silnicemi, ZelezniCnimi tratémi nebo jinymi
piekazkami;

Obr. 9 predvadi alternativni provedeni tohoto vynalezu, které se miize pouZivat jako
prostiedek pfepravy chodcil na vicetiroviiové trase ve vystavnim arealu, tématickém parku atd.

Instalace mantineli mezi nepohyblivymi a pohyblivymi dily. Na viech eskalatorech
jsou piepravované osoby vystaveny nebezpeli zachyceni odévu, chodidel, zavazadel atd. mezi

pohybujicimi se chody a nehybnymi stranami. Na eskalatorech pro projizdéni zataek je tento

napfiklad vidét na obr. 1.

Reseni je pfedvedeno na obr. 10 (piidorys) a 11 (narys), kde kazda naflapna plocha
nese dvojici vyhodné postavenych, svislych mantineld 19, jejichz umisiéni a tvar se
piizplisobuje tomu, aby tehdy, kdyZ se stfedové osy sousednich naslapnych ploch vzijemné
zeSikmuji, jak je to vidét na obr. 10, udrZovaly feené mantincly podobu skuten€ souvislé
zAbrany mezi piepravovanymi osobami a pevnou, nepohybujici se sténou eskalatoru.
Dodateénou ochranu poskytuji pevné zabrany 20, které jsou na obr. 10 a 11 vyznaleny
Sarkované a kieré jsou také vidét z pohledu narysu na obr. 12, kde tvofi jeden celek spolecné se
strukturou zabradli.

V zijmu maximalni bezpetnosti maji feené pevné zibrany 20 takovy tvar, ktery se
prizplisobuje mistnimu zakfiveni drahy eskalatoru a také jeho Ghlu nebo sklonu v kazdém misté
na draze eskaldtoru.

Na obr. 13 je znazornéna situace na vodorovnych usecich, kde lidé vystupuiji
z eskalatoru. Tak, jak je to v praxi obvyklé, hiebeny spolupracuiji s trati tak, aby pfepravovanym
osobam byl umoZnén pfistup k nehybné podlaze 17. Pohybujici se mantinely 17 zbstivaji za
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pevnymi zabranami 20, aviak eskalator se nofi pod podlahu o pfinejmen§im hloubku jednoho
schodového stupné, takZe mantinely 19 pokracuji v pohybu pod podlahou a umoZituji
piepravovanym osobam opustit oblast eskalatoru.

Nasledng se objevuje opaény pohyb schodovych stupiit a pohybujicich se mantineld,
takZe lidé mohou na eskalator nastupovat.

Alternativni  provedeni, jeZ se vyhyba této komplikaci v mist€ nastupovini a
vystupovani, ne predvedeno na obr. 14. V tomto provedeni pohyblivé mantinely 21 prochazeji
skrze §térbiny 22 v odpovidajicich naslapnych plochach a jsou neseny pomoci podvozki 23,
které jsou namontovany na samostatné sestavé kole¢ek a trati 24. Ve vodorovnych mistech pro
nastupovani a vystupovani se trat€ nesouci podvozek nachazeji pfiméfene niZe, takZe vrchy
mantineld 21 jsou na stejné Grovni s na§lapnymi plochami. Za této situace mohou prochazet
pod pevnym, nehybnym hiebenem, ktery je umistén v misté nastupovéni a vystupovani.

V piipadé obou provedeni, kiera byla pfedvedena na obr. 12 a 14, a vsouladu se
soutasnou praxi lze také pouZivat kartale, které se umistuji podél spodniho okraje pevnych
zabran 20, aby tak vytvafely varovné a psychologické upozoméni ve vztahu k pfepravovanym

osobam.
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PATENTOVE NAROKY

Eskalator pro projizdéni zatd¢ek majici urity pofet schodovych stupiili, které jsou
rozmistény postupné za sebou na zakfivené draze, kdy kazdy schodovy stupei ma
naslapnou plochu s viidéim a zadnim okrajem z hlediska sméru pohybu eskalatoru, a
prostiedky pro pohon schodovych stupiiti po draze, vyznacujici s¢ tim ,Zc
naslapné plochy jsou tvarovény tak, aby se zakiiveny tvar zadniho okraje naSlapné plochy
jednoho schodového stupné pfizpisoboval odpovidajicimu zakfiveni vidéiho okraje
naslapné plochy nasledujiciho schodového stupngé, vysledkem CehoZz je vzajemna
spoluprice felenych schodovych stupiii pfi jejich pohybu podle zakfiveni drahy

eskalatoru.

Eskalator pro projizdéni zatddek podie naroku 1, vyznadujici se tim ,Z
kazdy schodovy stupefi je pfizpiisoben pro otaleni kolem svisié osy, kierd prochézi
schodovym stupném tak, aby napomahala projizdéni zakfivené drahy.

Eskalator pro projizdéni zatadek podle ndroku 1 a2, vyznacujici se tim ,Ze
zakfivena draha ma podobu smy&ky, a proto schodové stupné nekoneéné obihaji kolem

této smycky.

Eskalator pro projizdéni zatéek podle kteréhokoli z piedchdzejicich naroki 1 az 3, vy -
znadujici se tim |, Ze kazdy schodovy stupeii obsahuje svisty hfidel a pouzdro
pro pfijimani otoéného &epu hfidele na sousednim schodovém stupni, pfiCemZ toto
konstrukéni uspofadani hiidele a pouzdra umoZiuje vzajemné pfemistovani sousednich
schodovych stuptifi svislym smérem tehdy, kdyZ sousedni schodové stupn€ stoupaji nebo

klesaji.

Eskalator pro projizdéni zatadek podle ndroku 4, vyznacujici se tim ,zZ
ka?dé pouzdro ma urdity podet chodii linearnich loZisek pro spolupraci s otoénym Cepem

hiidele.
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Eskalator pro projizdéni zatacek podle naroku 4 nebo S, vyznadujici se tim ,
Ze viud¢i konec naslapné plochy se pohybuje po kruhovém oblouku, jehoZ stiedem
prochazi podélna osa hiidele, pfiCemz feCena osa prochazi stfedem zakiiveni feceného

oblouku.

Eskalator pro projizdéni zatacek podle kteréhokoli z pfedchazejicich naroku 1 a2z 6, vy -
znacujici se tim , Ze kazdy schodovy stupeti ma prvni a druhé kolecko a Ze
pro neseni feCeného prvniho a druhého koleCka je vytvofena prvni a druha trat’, piiCemz
vzajemné svislé premistovani prvni a druhé trati se méni v zajmu vymezeni poZadovaného
svazovani drahy eskalidtoru pfi udrZovani vodorovnosti naslapnych ploch schodovych

stupriti.

Eskalator pro projiZzdéni zatacek podle naroku 7, vyznacdujici se tim , Zejak
prvni kole¢ko, tak i druhé kolecko je umisténo celkové na vodorovné roviné a ¢ v piipadé
klesajici drahy eskalatoru je prvni trat vySe neZ druha trat, v piipadé€ stoupajici drahy je
niZze neZ druha trat’ a v pfipadé vodorovné drahy eskalitoru je na stejné Grovni s druhou

trati,

Eskalator pro projiZzdéni zataéek podle kteréhokoli z pfedchazejicich narokti 1 a2 8, vy -
znacujici se tim , Ze kazdy schodovy stupeni eskalatoru ma piidavné, svislé
ochranné mantinely na kazdé stran¢ naslapné plochy, pficemz kazdy mantinel schodového
stupné se nachdzi v pfiméfené blizkosti odpovidajicich ochrannych mantineli na
sousednich schodovych stupnich a ma natolik postacujici tloustku, aby mezi feCenymi
ochrannymi mantinely existovala minimalni mezera v kterémkoli misté na fecené zakiivené
draze.

Eskalator pro projizdéni zataCek podle naroku 9, vyznacujici se tim ,Ze

feSena tloustka feGenych ochrannych mantinelii je v rozsahu od 10 mm do 45 mm.

Eskalator pro projiZzdéni zatacek podle naroku 9 nebo 10, vyznacujici se tim ,

Z¢ ochranné mantinely se pohybuji mezi prvni, zvysenou polohou a druhou, snizenou
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polohou, aby schodovy stupefi mohl prochazet pod vodorovnou platformou pii udrzovani

minimalni mezery mezi hornim povrchem naslapné plochy a platformou.

Eskalator pro projiZzdéni zataek podle naroku 11, vyznadujici se tim ,Zeve
druhé poloze se vrch ochranného mantinelu nachazi v podstaté na stejné Grovni s hornim

povrchem naslapné plochy nebo pod trovni povrchu naslapné plochy.

Eskalator pro projizdéni zatiéek podle naroku 11 nebo 12, vyzmnacujici se
tim , Ze ochranné mantinely se umistuji na podvozku, ktery pojizdi na trati, pfiemz
vyska trati se snizuje, kdyZ schodovy stupefi prochazi pod fefenou vodorovnou
platformou, v disledku &ehoZ se feené ochranné mantinely premistuji z prvni polohy do

druhé polohy.

Eskalator pro projizdéni zatidek podle naroku 9 nebo 10, vyznadujici se
tim , e schodové stupné se sniZuji, aby umoZiiovaly priichod schodovych stupiili a

vzpiimenych ochrannych mantineli pod vodorovnou platformou.

Eskalator pro projizdéni zatalek podle kteréhokoli z pfedchazejicich narokd 9 az 14, vy -
znadujici se tim ,Ze ma pfidavné ochranné zébrany na kazdé strané naslapné
plochy, pii¢emZ tyto pifidavné ochranné zabrany se vytvafeji nezavisle na feCenych
vzpfimenych ochrannych mantinelech a pii pohybu schodovych stupfii po drize

eskalatoru zlstavaji nehybné.

Eskalator pro projizdéni zataSek podle niroku 15, vyznaclujici se tim ,7Ze
pfidavné ochranné zibrany se nachdzeji mezi fedenymi vzpfimenymi ochrannymi

mantinely a uZivatelem eskalatoru.

Eskalator pro projizdéni zatadek podle kteréhokoli z pfedchazejicich narokl 1 a2 16, vy -
znadujici se tim , e ma nalapnou plochu se zakfivenym vidcim okrajem a

odpovidajicim zpisobem zakiivenym zadnim okrajem.
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