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Die Erfindung betrifft einen Maishéicksler mit einem Einzugsapparat an den ein beiderseits jeder Erntereihe
sich in Fahrtrichtung verjiingender Reihenteiler mit einem aufgesetzten Reihenteilerschuh als Spitze anschlieft,
wobei die Reihenteiler benachbarter Reihen zu einem gemeinsamen Reihenteiler zusammengefaBt sind und der
seitlich vom Einzugsapparat in Richtung zur Spitze angeordnete #uBere Reihenteiler eine drehbar gelagerte,
umlaufend antreibbare Stengelheberschnecke aufweist, deren vorderes Ende im Bereich innerhalb des
Reihenteilerschuhes gelagert ist.

Maishécksler mit Reihenteilern, die mit Stengelheberschnecken ausgeriistet sind, sind seit langem bekannt
FR-PS 14 63 630 (Benac). In der zitierten Druckschrift wird ein Maishicksler behandelt, dessen rechter
Reihenteiler durch eine solche Stengelheberschnecke in oben beschriebener Anordnung gebildet wird.

Dieser Stand der Technik wird auch in der GB-PS 684.829 (Fahr) beschrieben, die sich auf einen Reihenteiler
mit angetriebener Schneckenwindung fiir Pfliickmaschinen bezieht, die mit dem vorderen Ende in einem
Reihenteilerschuh des Reihenteilers gelagert und an ihrem oberen, hinteren Ende iiber ein Riemengetriebe
angetrieben ist.

In dhnlicher Weise sind in der US-PS 29 33 876 (Davin Jr.) und in der DE-OS 15 82 208 (Eberhardt) solche
Anordnungen angegeben, bei denen der Antrieb der Stengelheberschnecke iiber eine Gelenkwelle bzw. zusitzlich
Schiebewellen erfolgt.

Weitere sehr dhnliche Anordnungen an Maiskolbenerntern zeigen die US-PS 17 77 112 (Baker) und die US-
PS 35 84 444 (Samman et al). Schlielich soll noch die DE-PS 605.504 (HEAG) angefiihrt werden, die eine
Stengelheberschnecke in #hnlicher Anordnung an einer Getreidemihmaschine behandelt. Die
Stengelheberschnecke weist an ihrem maschinenseitigen Ende ein kurzes Stiick einer gegenl4ufigen
Schneckenwindung auf und einen Abstand zwischen dieser und der ersten Schneckenwindung, sodaB das Halmgut
vor dem Ende der Schnecke zuriickgehalten wird, wodurch Stérungen durch Einklemmen oder Wickeln von
Halmen am oberen Schneckenende vermieden werden.

In den vorgenannten Druckschriften werden Anordnungen beschrieben, bei denen die Stengelheberschnecken an
den Reihenteilern starr gelagert sind. In der DE-OS 15 82 208 (Eberhardt) ist die Stengelheberschnecke in einem
eigenen Rahmen starr gelagert, wobei dieser Rahmen dem zugeordneten Reihenteiler im Abstand vorgelagert ist
und an Armen parallel nach oben hinten, in bezug auf die Fahrtrichtung verschwenkbar an Rahmen und
Reihenteiler angelenkt ist. '

In der GB-PS 14 39 648 (Jourdan) ist eine Stengelheberschnecke beschrieben, die mit ihrem vorderen unteren
Ende in einem Reihenteilerschuh des Reihenteilers gelagert ist und an dem oberen hinteren Ende mit einer
Antriebswelle gelenkig gekuppelt ist, die ihrerseits im Maschinenrahmen gelagert und von einem Riemengetricbe
angetrieben ist.

Gewdhnlich soll die Stengelheberschnecke am Maishiicksler nur dann angebracht werden, wenn Lagermais
auftritt. Seitens des Herstellers von Maishiickslern besteht der Wunsch mit einem Typ einer
Stengelheberschnecke mehrere Typen Maishéicksler ausriisten zu kénnen.

Dies ergibt eine Reihe von Problemen, die durch die vorliegende Erfindung gelost werden.

Bei leichter Bauart eines Maishickslers, die notwendigerweise angestrebt wird, verwendet man
hdhenverschwenkbare Reihenteilerschuhe zur besseren Bodenanpassung und um den Rahmen des Reihenteilers zu
entlasten.

Wegen der Art der Anwendung sollen MaBabweichungen zwischen Maschinen und Maschinentypen
tiberbriickt werden, ohne die Funktion zu schmilern.

Bei mehrreihigen Maschinen schlielich muB eine Anpassung an unterschiedliche Reihenabstinde moglich
sein, da Schwierigkeiten auftreten, wenn die Schwenkachsen der Reihenteiler und der Stengelheberschnecke nicht
zusammenfallen.

SchlieBlich soll die Stengelheberschnecke in einfacher Weise und rasch anbringbar oder abnehmbar ausgefiihrt
sein.

Die Losung dieser Probleme besteht darin, daB die Stengelheberschnecke an ihrem in Fahrtrichtung vorderen .
Ende mit einer Profilwelle versehen ist, die in einem vorderen, als Pendel-oder Schwenklager ausgebildeten Lager
gegen die Kraft einer Feder verschiebbar gelagert ist.

Sollen neben MaBabweichungen auch unterschiedliche Neigungswinkel iiberwunden werden ist es besonders
giinstig, wenn die Stengelheberschnecke an ihrem hinteren Ende mit einer Antriebswelle, die als Wellenstummel
ausgebildet ist, in einem hinteren, als Pendel- oder Schwenklager ausgebildeten Lager gelagert ist.

Zur Anpassung an die unterschiedlichen Reihenabstinde bei mehrreihigen Maishéickslern ist es besonders
vorteilhaft, wenn das Lager am hinteren Ende der Stengelheberschnecke auf einer Konsole angebracht ist, die mit
dem Maschinenrahmen des Maishickslers an drei Punkten 1osbar befestigt ist, wobei die Konsole um den in
Fahrtrichtung vordersten Befestigungspunkt schwenkbar ausgebildet ist.

Eine besonders einfache Gestaltung des Antriebes ergibt sich dann bei Verwendung eines selbstindigen,
insbesonders eines hydraulischen Antriebes, der auf der Konsole starr befestigt ist.

Die Kupplung zwischen dem Antrieb und der Antriebswelle der Stengelheberschnecke erfolgt zum Ausgleich
von Winkelabweichungen mittels einer an sich bekannten gelenkigen Kupplung.

Fiir den Fall, daB ein vom Hickslerantrieb abgeleiteter mechanischer Antrieb Anwendung findet, ist es
besonders vorteilhaft, wenn die Schwenkachse der Konsole den Knickpunkt der Achse der Antricbswelle
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durchsetzt.

In der Zeichnung ist die Erfindung beispielhaft wiedergegeben. Es zeigt:

Fig. 1 einen einreihigen Maishécksler in Draufsicht, mit einer Stengelheberschnecke, schematisch.

Fig. 2 einen mehrreihigen Maishicksler in Draufsicht, mit je einer Stengelheberschnecke, schematisch.

Fig. 3 einen Schnitt durch die Anordnung in Seitenansicht, wobei die Stengelheberschnecke auf dem
Reihenteiler gelagert ist.

Fig. 4 einen Schnitt durch die Anordnung in Seitenansicht, wobei die Stengelheberschnecke im
Reihenteilerschuh gelagert ist.

Fig. 5 in Seitenansicht im Schnitt Einzelheiten der Konstruktion der Lagerung der Stengelheberschnecke,
ihres Antriebes, sowie ihrer Befestigung auf dem Maschinenrahmen.

Fig. 6 einen Schnitt (A-B) durch die Befestigung der Stengelheberschnecke auf dem Maschinenrahmen.

In der Zeichnung sind die Anwendungsbeispiele fiir den ein- und mehrreihigen Maishécksler, mit den
Moglichkeiten der Lagerung von Stengelheberschnecken, behandelt.

Einem Maishécksler (1) ist ein Einzugsapparat (2) vorgeschaltet an den in Fahrtrichtung (3) Reihenteiler
(4, 5, 6, 7) anschlieflen, die je nach Bauart noch Teile des Einzugsapparates aufnehmen k&nnen.

Die Reihenteiler (4, 5, 6, 7) sind der Hohe und der Breite nach sich verjiingend ausgefiihrt und laufen nach
vorne zu in eine Spitze aus, die insbesondere durch einen Reihenteilerschuh gebildet ist.

Bei einreihigen Maishéckslern sind fiir jede Halmreihe zwei Reihenteiler (4, 5) vorgesehen, wihrend bei
mehrreihigen Maishiickslern die Reihenteiler (6, 7) innenliegender Reihen paarweise zu je einem Reihenteiler
zusammengefaBt sind. Um Lagermais befriedigend ernten zu konnen, geniigen diese Reihenteiler jedoch nicht,
weil die ineinanderverschlungenen Stengel bei bloBem Anheben durch den Reihenteiler eher abreiBen und
insbesondere die Kolben verloren gehen. Fiir diesen Fall ist eine Stengelheberschnecke (9) vorgesehen, die einen
vorzugsweise kegeligen K6rper mit darauf angebrachten Schneckenwindungen (25) aufweist und die mit ihrem
vorderen Ende (10) im Bereich des Reihenteilerschuhes (8) innerhalb desselben auf dem Reihenteiler (4, 5) oder
auf dem Reihenteilerschuh (8) gelagert ist.

Der Reihenteilerschuh (8) ist um einen Winkel (27) héhenverschwenkbar am Reihenteiler (4, 5, 6, 7)
angebracht und kann sich auf diese Weise dem Boden anpassen ohne die Rahmenkonstruktion des Reihenteilers
wesentlich zu belasten. An ihrem hinteren Ende (14) ist die Stengelheberschnecke (9) mittels einer
Antriebswelle (15), die als Wellenstummel in den Schneckenkérper (24) eingeschweiBt ist, in einem hinteren
Lager (16) auf einer Konsole (19) antreibbar gelagert, die ihrerseits am Maschinenrahmen (28) des
Maish#ckslers 1osbar befestigt ist.

Die Stengeiheberschnecke (9) ist mit ihrer Antriebswelle (15) mit dem Antrieb (17), fiir den ein
Hydromotor vorgesehen ist, iiber eine an sich bekannte Kupplung (18) verbunden.

Die Lagerung am vorderen Ende (10) der Stengelheberschnecke (9) geschieht so, daB im Schneckenkorper
(24) eine Profilwelle (11), beispielsweise mit Vierkantprofil, eingeschweiBt ist, die in einem vorderen Lager
(12) zum Lingenausgleich axial verschiebbar gelagert ist, wobei fiir das Lager (12) ein Pendel- oder
Schwenklager angewandt wird, durch das Winkelabweichungen, die besonders beim Hohenverschwenken des
Reihenteilerschuhes (8) auftreten, wenn die Lagerung der Stengelheberschnecke (9) auf diesem erfolgt,
ausgeglichen werden.

Zwischen dem vorderen Lager (12) und dem Schneckenkorper (24) ist auf der Profilwelle (11) eine Feder
(13) angebracht, welche die Stengelheberschnecke (9) gegen das hintere Lager (16) driickt und bei Lagerung der
Stengelheberschnecke (9) auf dem Reihenteilerschuh (8) diesen in seine untere Grundstellung zu driicken
bestrebt ist.

An jhrem hinteren Ende (14) ist im Schneckenkorper (24) der Stengelheberschnecke (9) die Antriebswelle
(15) eingeschweiBt, die im hinteren Lager (16) gelagert ist, das zum Ausgleich von Winkelabweichungen
ebenfalls als Pendel- bzw. Schwenklager ansgebildet ist.

Die Verbindung zwischen Antrieb (17) und Antriebswelle (15) erfolgt mit der an sich bekannten Kupplung .
(18), die zum Ausgleich von Winkelabweichungen wenigstens zwei zueinander senkrechté Schwenkachsen
aufweist (Fig. 5).

Bei mehrreihigen Maishéickslern ist der Abstand der Reihenteiler (4, 5, 6, 7) auf die Reihenabstéinde
(30, 32) der Stengel einzustellen. Die Stengelheberschnecke (9) muB diesen seitlichen Einstellbewegungen um
den Winkel (31) folgen konnen. Die Konsole (19) ist dazu an drei Befestigungspunkten (20, 29) mittels
Schrauben am Maschinenrahmen (28) Iosbar verbunden. Im vorderen Befestigungspunkt (20) ist die Konsole
(19) um eine Schwenkachse (21) verschwenkbar angeordnet, wihrend fiir die hinteren Befestigungspunkte (29)
auf der Konsole (19) Langlécher vorgesehen sind (Fig 6).

Wenn ein Antrieb gewihlt wird, der vom Hickslerantrieb abgeleitet ist, so muB bei der Verschwenkung der
Stengelheberschnecke (9) der Antrieb auch bei einem Knickpunkt (22) in der Antriebsachse (23) méglich sein.
Fiir diesen Fall soll die Schwenkachse (21) des vorderen Befestigungspunktes (20) die Antriebsachse (23) in
diesem Knickpunkt (22) schneiden,

Die Profilwelle (11) ist in einer Lagerhiilse (33) des vorderen Lagers (12) verschiebbar eingesetzt, das
gleichzeitig als Abstiitzung der Feder (13) dient, die zwischen dem Schneckenkérper (24) und dem vorderen
Lager (12) eingesetzt ist.
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Wird der Reihenteilerschuh (8) hochgeschwenkt, so wird die Feder (13) zusammengepreBt bis sie als
Anschlag wirkt, worauf die Stengelheberschnecke (9), die auf dem Reihenteilerschuh (8) gelagert ist, als
Stiitzstrebe fiir die Rahmenkonstruktion des Reihenteilers (4, 5) wirksam ist,

PATENTANSPRUCHE

1. Maishiicksler mit einem Einzugsapparat, an den ein beiderseits jeder Erntereiche sich in Fahrtrichtung
verjiingender Reihenteiler, mit einem aufgesetzten Reihenteilerschuh als Spitze anschlieBt, wobei die Reihenteiler
benachbarter Reihen zu einem gemeinsamen Reihenteiler zusammengefaBt sind und der seitlich vom
Einzugsapparat in Richtung zur Spitze angeordnete duBere Reihenteiler eine drehbar gelagerte, rotierend
antreibbare Stengelheberschnecke aufweist, deren vorderes Ende im Bereich innerhalb des Reihenteilerschuhes
gelagert ist, dadurch gekennzeichnet, daB die Stengelheberschnecke (9) an ihrem, in Fahrtrichtung (3)
vorderen Ende (10) mit einer Profilwelle (11) versehen ist, die in einem vorderen, als Pendel- oder
Schwenklager ausgebildeten Tréger (12) gegen die Kraft einer Feder (13) verschiebbar gelagert ist.

2. Maishécksler nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, daB die Stengelheberschnecke (9) an ihrem
hinteren Ende (14) mit einer Antriebswelle (15), die als Wellenstummel ausgebildet ist, in einem hinteren, als
Pendel- oder Schwenklager ausgebildeten, Lager (16) gelagert ist.

3. Maishécksler nach Anspruch 2, dadurch gekennzeichnet, daB das hintere Lager (16) am hinteren Ende
(14) der Stengelheberschnecke (9) auf einer Konsole (19) angebracht ist, die mit dem Maschinenrahmen (28)
wenigstens an drei Befestigungspunkten (20, 29) 16sbar befestigt ist.

4. Maishicksler nach Anspruch 2 oder 3, dadurch gekennzeichnet, daB die Stengetheberschnecke (9) mit der
Konsole (19) um die Schwenkachse (21) des in Fahrtrichtung (3) vorderen Befestigungspunktes (20)
schwenkbar ausgebildet ist.

5. Maishicksler nach einem oder beiden Anspriichen 3 und 4, dadurch gekennzeichnet, daB auf der Konsole
(19) ein selbsténdiger, insbesondere ein als hydraulischer Antrieb ausgebildeter, Antrieb (17) angebracht ist.

6. Maishicksler nach einem der Anspriiche 2 bis 5, dadurch gekennzeichnet, daB zwischen der Antriebswelle
(15) und dem Antrieb (17) in an sich bekannter Weise eine gelenkige Kupplung (18) eingeschaltet ist.

7. Maishicksler nach einem der Anspriiche 4 bis 6, dadurch gekennzeichnet, daB die Schwenkachse (21) der
Konsole (19) den Knickpunkt (22) der Achse (23) der Antriebswelle (15) durchsetzt.
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