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Description

[0001] L'invention a trait a un procédé d'installation
d'un dispositif d'entrainement de volet roulant, a un dis-
positif d'entrainement de volet roulant et a un volet rou-
lant comprenant un tel dispositif.

[0002] Dans les volets roulants de I'art antérieur, il est
connu d'installer un arbre d'enroulement d'un tablier a
I'intérieur d'un caisson disposé dans la partie supérieure
d'une ouverture d'un batiment, telle qu'une fenétre ou
un portail. Cet arbre d'enroulement doit étre animé d'un
mouvement de rotation pour déplacer le tablier vers le
haut ou vers le bas selon les souhaits de I'utilisateur.
[0003] |l est connu de commander le mécanisme
d'entrainement de I'arbre d'enroulement d'un volet au
moyen d'une manivelle fixée a unrenvoid'angle etreliée
au mécanisme par une tige de liaison. Par la demande
de brevet EP-0 641 914, il est connu de ménager un
trou dans un doublage d'isolation pour le passage de la
tige de liaison et de fixer le renvoi d'angle de la manivelle
directement sur ce doublage de liaison.

[0004] Dans ce cas, latige de liaison doit étre insérée
dans cet orifice a I'aveuglette pour étre raccordée au
mécanisme d'entrainement du volet, ce qui rend délicat
et long le travail de l'installateur. De plus, le renvoi d'an-
gle qui porte la manivelle peut étre soumis a des efforts
mécaniques importants alors qu'il est fixé sur un élé-
ment dont les caractéristiques mécaniques ne sont pas
adaptées a cet usage. En outre, lorsqu'un espace existe
entre le gros de mur dans lequel est installé le caisson
du volet roulant et la cloison d'habillage, de I'air froid
peut circuler dans cet espace et parvenir jusqu'a l'inté-
rieur du local a travers cet orifice et le renvoi d'angle.
De méme, les bruits qui parviennent de I'extérieur jus-
qu'au mécanisme d'entrainement sont facilement trans-
mis jusqu'a l'intérieur de I'habitation ou du local, car le
trou ménagé dans le matériau d'isolation constitue aussi
un pont phonique. Enfin, il arrive que les difficultés que
rencontre l'installateur pour relier cinématiquement la ti-
ge de liaison au mécanisme d'entrainement du volet
soient telles qu'il est nécessaire d'élargir le trou de pas-
sage de la tige de liaison de fagon significative, ce qui
augmente d'autant les inconvénients mentionnés ci-
dessus. Pour toutes les raisons qui précédent, les dis-
positifs connus de I'art antérieur ne donnent pas entie-
rement satisfaction.

[0005] L'invention vise a résoudre ces problemes et
a proposer un procédé d'installation d'un dispositif d'en-
trainement de volet roulant permettant une mise en pla-
ce aisée de la tige de liaison d'une manivelle au méca-
nisme d'entrainement correspondant sans créer de pont
phonigue ou thermique entre le caisson du volet roulant
et l'intérieur du local.

[0006] Dans cet esprit, I'invention concerne un procé-
dé d'installation d'un dispositif d'entrainement de volet
roulant comprenant un arbre d'enroulement logé dans
un caisson fixé dans un mur dont une paroi est doublée
d'une cloison d'habillage, caractérisé en ce qu'il consis-
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te a monter, entre ledit caisson et ladite cloison, une en-
tretoise d'épaisseur variable et a fixer sur ladite entre-
toise, a travers ladite cloison, une platine de renvoi d'an-
gle d'une manivelle de commande d'un mécanisme
d'entrainement dudit volet roulant portant une tige de
liaison dudit renvoi d'angle audit mécanisme, ladite tige
de liaison traversant ladite entretoise de part en part.
[0007] Gréace a l'invention, I'entretoise peut avoir des
dimensions tranversales suffisamment importantes
pour permettre un accés facile de la tige de liaison au
mécanisme d'entrainement. De plus, I'entretoise qui est
montée sur le caisson mobile supporte la platine de ren-
voi d'angle, de sorte que celle-ci est efficacement main-
tenue en position quelles que soient les propriétés mé-
caniques de la cloison d'habillage qui peut étre réalisée
en placoplatre ou en briques d'épaisseur variable. La
géométrie de l'entretoise peut étre choisie de fagon a
ce qu'elle permette une isolation phonique et/ou thermi-
que, entre le caisson et I'intérieur du local, et mécanique
par rapport au matériau d'isolation qui I'entoure.
[0008] Selon un premier aspect avantageux de l'in-
vention, le procédé consiste a monter I'entretoise sur le
caisson avant la mise en place de la cloison d'habillage
et a définir dans cette cloison, lors de sa mise en place,
une ouverture, de fagon a laisser dépasser un canon de
percage de I'entretoise a I'extérieur de la cloison. Ainsi,
une fois la cloison d'habillage montée a l'intérieur du mur
dans une ouverture duquel est installé le caisson du vo-
let roulant, I'installateur peut facilement repérer I'empla-
cement ou il doit installer la platine de renvoi d'angle.
De plus, le canon de pergage sert de guide pour agran-
dir l'ouverture ainsi ménagée jusqu'a des dimensions
permettant une introduction aisée de la tige de liaison
dans I'entretoise jusqu'au mécanisme d'entrainement.
[0009] Selon un autre aspect avantageux de l'inven-
tion, le procédé consiste a insérer I'arbre d'enroulement
dans le caisson et a déplacer axialement un axe support
de cet arbre entre une position rétractée, ou il ne s'op-
pose pas au déplacement de l'arbre perpendiculaire-
ment a son axe de rotation, et une position déployée ou
il pénétre dans un orifice axial de I'arbre de fagon a le
soutenir. Grace a cet aspect de l'invention, I'arbre d'en-
roulement est facilement mis en place dans le caisson
aprés que celui-ci a été incorporé a la magonnerie du
local. Ainsi, il est possible de prévoir que le caisson soit
installé, par un magon, comme linteau d'une fenétre ou
d'un portail au cours de la construction du gros oeuvre
du batiment, et que I'arbre d'enroulement et le dispositif
de commande incorporant la manivelle soient mis en
place a un stade ultérieur par un installateur spécialiste.
[0010] L'invention concerne aussi un dispositif per-
mettant de mettre en oeuvre le procédé de l'invention
et, plus spécifiquement, un dispositif d'entrainement de
volet roulant comprenant un arbre d'enroulement logé
dans un caisson fixé dans un mur dont une paroi est
doublée d'une cloison d'habillage, caractérisé en ce qu'il
comprend une entretoise d'épaisseur variable fixée sur
ledit caisson et disposée entre ledit caisson et ladite cloi-
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son, ladite entretoise s'étendant jusqu'au voisinage de
ladite cloison, et une platine de renvoi d'angle d'une ma-
nivelle de commande d'un mécanisme d'entrainement
dudit volet montée sur ladite entretoise et portant une
tige de liaison dudit renvoi d'angle audit mécanisme
d'entrainement, ladite tige de liaison traversant ladite
entretoise de part en part.

[0011] L'épaisseur variable de l'entretoise de l'inven-
tion permet de I'adapter aux dimensions de I'espace li-
bre entre le mur et la cloison d'habillage, cet espace
étant éventuellement rempli d'un matériau d'isolation.
Ceci permet d'éviter que des particules du matériau
d'isolation tels que de la laine de verre ou du polystyréne
ne pénétrent a l'intérieur de l'entretoise, ne s'accumu-
lent autour de la tige de liaison et ne génent sa rotation.
L'entretoise permet donc une isolation de son volume
intérieur par rapport au matériau d'isolation qui I'entou-
re. De plus, la platine du renvoi d'angle est, grace au
dispositif de l'invention, fermement maintenue en posi-
tion quelles que soient les propriétés mécaniques du
matériau utilisé pour la réalisation de la cloison d'habilla-
ge.

[0012] Selon un aspect avantageux de l'invention,
I'entretoise est formée de deux manchons aptes a cou-
lisser I'un dans l'autre, ce qui permet d'adapter facile-
ment I'épaisseur de I'entretoise a son environnement.
[0013] Selon un autre aspect avantageux de l'inven-
tion, I'un des manchons comprend un voile de fond dont
la partie centrale porte un canon de pergage. Ainsi, la
position de I'entretoise, qui est masquée, lors d'une éta-
pe d'installation du dispositif, par la cloison d'habillage,
peut étre facilement repérée par un installateur qui peut
se servir du canon de pergage comme d'un guide pour
ménager dans la cloison d'habillage une ouverture de
dimensions suffisantes pour permettre le passage de la
tige de liaison.

[0014] Selon un autre aspect avantageux de l'inven-
tion, le dispositif comprend un axe support de l'arbre
d'enroulement mobile entre une position rétractée ou il
ne s'oppose pas au déplacement de I'arbre perpendicu-
lairement a son axe de rotation, et une position déployée
ou il pénétre dans un orifice dudit arbre de fagon a le
soutenir. Cette construction permet une mise en place
de I'arbre d'enroulement dans le caisson sur site et fa-
cilite les opérations de maintenance.

[0015] L'invention concerne enfin un volet roulant
comprenant un dispositif d'entrainement tel que décrit
précédemment ou installé selon le procédé de l'inven-
tion.

[0016] L'invention sera mieux comprise et d'autres
avantages de celle-ci apparaitront plus clairement a la
lumiere de la description qui va suivre d'un mode de réa-
lisation d'un dispositif d'entrainement de volet roulant et
de son procédé d'installation, donnée uniquement a titre
d'exemple et faite en référence aux dessins annexés
dans lesquels

- lafigure 1 est un schéma de principe en coupe d'un
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mur comprenant une fenétre équipée d'un volet
roulant ;

- lafigure 2 est une vue en coupe selon le plan II-l|
alafigure 1;

- lafigure 3 est une vue de détail en coupe d'un dis-
positif d'entrainement de volet roulant conforme a
l'invention lors d'une premiére étape de son
installation ;

- lafigure 4 est une figure analogue a la figure 3 lors
d'une seconde étape d'installation ;

- la figure 5 est une vue analogue a la figure 3 lors
d'une troisieme étape d'installation ;

- lafigure 6 est une vue analogue a la figure 3 lors
d'une quatrieme étape d'installation ;

- la figure 7 est une vue analogue a la figure 3 lors
d'une cinquiéme étape d'installation ;

- la figure 8 est une vue analogue a la figure 3 lors
d'une sixieme étape d'installation ;

- lafigure 9 est une vue partielle en perspective avec
arrachement partiel du dispositif de I'invention en
position montée ;

- la figure 10 est une vue analogue a la figure 3 du
dispositif de l'invention utilisé avec un mécanisme
d'entrainement a moteur électrique ;

- lafigure 11 est une vue partielle en coupe d'un mé-
canisme d'entrainement et d'un arbre d'enroule-
ment en cours de mise en place dans le plan de la
figure 2 et

- lafigure 12 est une vue analogue a la figure 11 alors
que l'arbre d'enroulement est en position de travail.

[0017] Alafigure 1, un caisson 1 comprenant un mé-
canisme d'entrainement en rotation de I'arbre d'enrou-
lement 2 du tablier 3 d'un volet roulant est logé dans un
mur 4 au-dessus d'une fenétre 5, l'intérieur du local dont
le mur 4 définit une des parois étant situé sur la droite
de la figure 1. Le mur 4 est doublé d'une cloison d'ha-
billage 6 réalisée en briques ou en placoplatre alors
qu'un matériau d'isolation thermique et phonique 7, tel
que de la laine de verre, est disposé entre le mur 4 et
la cloison 6. Une manivelle 8 est placée a l'intérieur du
local et permet de commander le mécanisme d'entrai-
nement 9, visible a la figure 2, grace a un renvoi d'angle
10 et a une tige de liaison 11.

[0018] Au début du montage du dispositif d'entraine-
ment de l'invention, celui-ci est dans la situation de la
figure 3 ou I'arbre d'entrainement 2 est en position dans
le caisson 1, le tablier 3 entourant I'ensemble du méca-
nisme d'entrainement 9.

[0019] Le caisson 1 est pourvu d'un orifice 1a sensi-
blement circulaire dont I'axe de révolution est perpendi-
culaire a 'axe de rotation de l'arbre 2. L'orifice 1a peut
aussi étre réalisé sur place, par pergage du caisson 1,
au début de l'installation du dispositif de I'invention.
[0020] Pour installer le dispositif d'entrainement de
I'invention, on monte une entretoise 12 sur le c6té du
caisson 1 en insérant une jupe 13a formant I'extrémité
d'un premier manchon 13 dans l'orifice 1a, comme cela
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apparait a la figure 4. Un second manchon 14 est dis-
posé a l'intérieur du manchon 13 et a des dimensions
extérieures lui permettant de coulisser par rapport au
manchon 13 de sorte que I'entretoise 12, formée des
manchons 13 et 14, a une épaisseur variable. On peut
noter que le manchon 14 est pourvu d'une extension en
forme de colonnette creuse formant canon de percage
14a dont I'utilité apparaitra plus clairement ci-apres.
[0021] L'entretoise étant montée sur le caisson 1, il
est possible de procéder a la mise en place de la fenétre
5, de la cloison d'habillage 6 et du matériau d'isolation
7 selon une configuration qui apparait a la figure 5. Lors
de la mise en place de la cloison 6, on définit dans celle-
ci une ouverture 6a qui permet de laisser dépasser le
canon 14a vers l'extérieur de la cloison 6, c'est-a-dire
vers l'intérieur du local. Lorsque I'emplacement de la
cloison 6 a été approximativement déterminé par la pla-
trier, I'épaisseur de I'entretoise 12 peut étre définie de
telle sorte qu'elle s'étende jusqu'au voisinage de la cloi-
son 6, ainsi que cela apparait a la figure 5.

[0022] Lorsque lacloison esten place et qu'il convient
d'installer le systtme de commande du mécanisme
d'entrainement 9, on perce la cloison 6 au moyen d'une
scie-cloche 15 dont le foret central 15a est inséré dans
le canon 14a. Ainsi, la position que doit avoir la scie-
cloche 15 lors du percage de la cloison 6 est correcte-
ment déterminée par la coopération du canon 14a et du
foret 15a. L'installateur, qui n'a pas eu a sonder la cloi-
son pour trouver la positon exacte de l'entretoise 12,
peut donc travailler de fagon rapide et sdre.

[0023] Lorsque cette opération, qui est représentée a
la figure 6, est réalisée, le dispositif est dans I'état de la
figure 7 dans lequel on note que le voile 14b du man-
chon intérieur 14a, au centre duquel était situé le canon
de percage 14a, a été découpé par la scie 15 de facon
a ménager dans l'entretoise 12 un orifice 17 de dimen-
sions adaptées au passage d'une tige de liaison et au
contrdle visuel du positonnement de celle-ci, cet orifice
ayant des dimensions identiques a celles de l'ouverture
6a de la cloison 6.

[0024] Le voile 14b a des dimensions perpendiculai-
res a I'axe de percage de la scie 15 supérieures a celles
de l'ouverture 17, de sorte qu'une partie de celui-ci de-
meure a proximité de la cloison 6 dans |'état de la figure
7. En effet, la partie extérieure du voile 14b constitue
une collerette externe par rapport au manchon 13, qui
sert, dans un sens, de butée contre I'enfoncement du
manchon 14 a l'intérieur du manchon 13, et, dans l'autre
sens, de surface d'appui du manchon 14 contre la cloi-
son 6.

[0025] Lorsque l'ouverture 17 est ménagée, on peut
procéder a I'étape qui est représentée a la figure 8 dans
lagquelle une platine 18 de renvoi d'angle est fixée sur le
manchon intérieur 14 a travers a la cloison 6 grace a
des vis de liaison 19, de sorte que cette platine est fer-
mement maintenue en position quelles que soient les
propriétés mécaniques de la cloison 6 et en particulier
s'il s'agit d'un matériau peu résistant tel que ceux qui
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sont généralement employés pour cette fonction dans
le domaine de la construction. De plus, l'invention per-
met de fixer fermement la platine 18 quelle que soit
I'épaisseur de la cloison 6 dans la mesure ou les vis 19
sont serrées jusqu'a obtention d'une fixation efficace par
pincement de la cloison 6 entre le manchon 14 et |a pla-
tine 18.

[0026] La platine 18 porte la tige de liaison qui a déja
été mentionnée en référence a la figure 1 et qui permet
de commander le mécanisme d'entrainement 9 a partir
de lamanivelle 8, car elle traverse I'entretoise 12 de part
en part et permet de relier le renvoi d'angle 10 porté par
la platine 18 au mécanisme 9.

[0027] Lafigure 9 est une vue en perspective qui per-
met d'apprécier la position relative des différents élé-
ments lorsque le dispositif est en place. On note que
I'entretoise a une section tranversale sensiblement car-
rée, ce qui, lorsque le matériau d'isolation 7 est en place,
permet de créer un arrét en rotation de I'entretoise 12
lorsqu'un couple lui est appliqué par la scie-cloche au
cours de 'opération de pergage de la figure 6.

[0028] A lafigure 10, on a illustré une autre utilisation
de I'entretoise appartenant a l'invention dans le cas ou
le mécanisme d'entrainement de Il'arbre 2 est pourvu
d'un moteur électrique. Ce moteur électrique doit étre
alimenté en courant électrique et I'entretoise de l'inven-
tion peut servir de boite de raccordement dans la me-
sure ou elle est munie d'un orifice latéral 20 de passage
d'un cable électrique 21. Dans ce cas, un capuchon 22
d'obturation de I'ouverture 6a est prévu pour améliorer
I'aspect esthétique du dispositif.

[0029] Aux figures 11 et 12, on a représenté une par-
ticularité avantageuse de l'invention. Ces figures cor-
respondent a une vue de détail agrandie de la figure 2
a proximité de l'extrémité gauche de I'arbre d'enroule-
ment 2.

[0030] Selon cet aspect avantageux de l'invention, un
axe support 30 est mobile entre une position rétractée
visible a la figure 11 ou il permet le déplacement de I'ar-
bre 2 dans une direction F perpendiculaire a I'axe de
rotation XX' de I'arbre 2 et une position visible a la figure
12 ou il pénétre dans un orifice axial 31 de I'arbre 2 de
fagon a soutenir celui-ci, c'est-a-dire a empécher ses
mouvements dans une direction perpendiculaire a I'axe
XX', en particulier sous I'effet de son propre poids et de
celui du tablier 3. Le déplacement de I'axe 30 entre ses
positions des figures 11 et 12 est obtenu au moyen d'un
treuil auxiliaire 32 commandé par une tige 33 reliée a
une manivelle non représentée.

[0031] Gréce a cet aspect de l'invention, I'arbre 2 et
le tablier 3 peuvent étre mis en place aprés l'installation
du caisson 1 dans le mur et le positionnement du mé-
canisme d'entrainement a une extrémité du caisson,
comme cela apparait a la figure 2.

[0032] L'arbre 2 est entrainé en rotation grace au mé-
canisme 9 a travers I'axe support 30.

[0033] En outre, les opérations de maintenance sont
facilitées car, lorsqu'il est nécessaire de démonter le vo-
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let roulant de I'invention, il suffit de commander le treuil
33 au moyen de la manivelle appropriée pour rétracter
I'axe 30 de la position de la figure 12 a position de la
figure 11 et permettre ainsi le déplacement de I'arbre 2
perpendiculairement a I'axe XX'.

[0034] Il est a noter que les deux tiges 10 et 33 peu-
vent étre sélectivement reliées a une unique manivelle
8, la manivelle étant démontée du renvoi d'angle 10 vi-
sible a la figure 1 pour étre montée sur un renvoi d'angle
correspondant, non représentg, relié a la tige 33. Avan-
tageusement, la tige 33 traverse aussi l'entretoise 12 ou
une entretoise équivalente.

Revendications

1. Procédé d'installation d'un dispositif d'entrainement
de volet roulant comprenant un arbre d'enroule-
ment (2) logé dans un caisson (1) fixé dans un mur
(4) dont une paroi est doublée d'une cloison d'ha-
billage (6), caractérisé en qu'il consiste a monter,
entre ledit caisson et ladite cloison, une entretoise
(12) d'épaisseur variable et a fixer sur ladite entre-
toise, a travers ladite cloison, une platine (18) de
renvoi d'angle (10) d'une manivelle (8) de comman-
de d'un mécanisme d'entrainement (9) dudit volet
roulant portant une tige de liaison (11) dudit renvoi
d'angle audit mécanisme, ladite tige de liaison tra-
versant ladite entretoise de part en part.

2. Procédé d'installation selon la revendication 1, ca-
ractérisé en ce qu'il consiste a monter ladite en-
tretoise (12) sur ledit caisson (1) avant la mise en
place de ladite cloison (6) et a définir dans ladite
cloison, lors de sa mise en place, une ouverture (6a)
de fagon a laisser dépasser un canon de pergage
(14a) de ladite entretoise a I'extérieur de ladite cloi-
son.

3. Procédé d'installation selon la revendication 2, ca-
ractérisé en ce qu'il consiste a agrandir ladite
ouverture (6a) par pergage au moyen d'un outil (15)
centré sur ledit canon de pergage (14a), ledit per-
cage permettant de ménager, dans un voile (14b)
de ladite entretoise situé a proximité de ladite cloi-
son, un orifice (17) de dimensions adaptées au pas-
sage de ladite tige de liaison (11).

4. Procédé d'installation selon l'une des revendica-
tions précédentes, caractérisé en ce qu'il consiste
a insérer ledit arbre d'enroulement (2) dans ledit
caisson (1) et a déplacer axialement un axe support
(30) dudit arbre entre une position rétractée ou il ne
s'oppose pas au déplacement dudit arbre perpen-
diculairement (F) a son axe de rotation (XX') et une
position déployée ou il pénétre dans un orifice axial
(31) dudit arbre de fagon a le soutenir.
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5. Dispositif d'entrainement de volet roulant compre-
nant un arbre d'enroulement (2) logé dans un cais-
son (1) fixé dans un mur (4) dont une paroi est dou-
blée d'une cloison d'habillage (6), caractérisé en
ce qu'il comprend une entretoise (12) d'épaisseur
variable fixée sur ledit caisson et disposée entre le-
dit caisson et ladite cloison, ladite entretoise s'éten-
dantjusqu'au voisinage de ladite cloison, et une pla-
tine (18) de renvoi d'angle (10) d'une manivelle (8)
de commande d'un mécanisme d'entrainement (9)
dudit volet montée sur ladite entretoise et portant
une tige de liaison (11) dudit renvoi d'angle audit
mécanisme d'entrainement, ladite tige de liaison
traversant ladite entretoise de part en part.

6. Dispositif d'entrainement selon la revendication 5,
caractérisé en que ladite entretoise (12) est for-
mée de deux manchons (13,14) aptes a coulisser
I'un dans l'autre.

7. Dispositif d'entrainement selon la revendication 6,
caractérisé en ce qu'un desdits manchons (14)
comprend un voile (14b) de fond dont la partie cen-
trale porte un canon de percage (14a).

8. Dispositif d'entrainement selon la revendication 6,
caractérisé en ce qu'un desdits manchons (13)
comprend une jupe (13a) apte a pénétrer dans un
orifice (1a) dudit caisson.

9. Dispositif d'entrainement selon la revendication 5,
caractérisé en que ladite entretoise (12) est pour-
vue d'un orifice latéral (20) de passage d'un céble
électrique (21).

10. Dispositif d'entrainement selon la revendication 5,
caractérisé en qu'il comprend un axe support (30)
dudit arbre d'enroulement (2) mobile entre une po-
sition rétractée ou il ne s'oppose pas au déplace-
ment dudit arbre perpendiculairement (F) a son axe
de rotation (XX') et une position déployée ou il pé-
nétre dans un orifice (31) dudit arbre de fagon a le
soutenir.

11. Dispositif d'entrainement selon la revendication 10,
caractérisé en ce qu'il comprend un treuil auxiliai-
re (32) de commande du déplacement dudit axe
support (30) entre lesdites deux positions.

12. Volet roulant comprenant un dispositif d'entraine-
ment selon |'une des revendications 5 a 11.

Patentanspriiche

1. Montageverfahren einer Antriebsvorrichtung fur ei-

nen Rollladen mit einer Aufwickelwelle (2), die in ei-
nem in einer Wand (4) befestigten Gehausekasten
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(1) gelagert ist, dessen eine Wandung (4) durch ei-
ne Verkleidungswand (6) gedoppelt ist, dadurch
gekennzeichnet, dass es darin besteht, zwischen
dem Gehausekasten und der verkleidungswand ei-
ne Hilse (12) variabler Dicke zu befestigen und auf
der Hulse durch die Verkleidungswand hindurch ei-
ne Halteplatte (18) eines Winkelgetriebes (10) einer
Steuerkurbel (8) eines Antriebsmechanismus (9)
des Rollladens zu befestigen, die einen Verbin-
dungsstab (11) des Winkelgetriebes zum Mecha-
nismus tragt, wobei der Verbindungsstab die Hilse
vollstédndig durchquert.

Montageverfahren nach Anspruch 1, dadurch ge-
kennzeichnet, dass es darin besteht, die Hilse
(12) vor der Instellungbringung der Verkleidungs-
wand (6) an dem Gehausekasten (1) zu befestigen
und in der Verkleidungswand bei ihrer Instellung-
bringung eine Offnung (6a) zu definieren, um eine
Bohrbiichse (14a) der Hilse nach auf3en in Bezug
auf die Verkleidungswand hindurchgehen zu las-
sen.

Montageverfahren nach Anspruch 2, dadurch ge-
kennzeichnet, dass es darin besteht, die 6ffnung
(6a) durch Bohren mittels eines auf die Bohrblichse
(14a) zentrierten Werkzeugs (15) zu vergroRern,
wobei das Bohren ermdglicht, in einer in der Nahe
der Verkleidungswand angeordneten Abdeckung
(14b) der Hulse ein Loch (17) mit an den Durchgang
des Verbindungsstabes (11) angepassten Dimen-
sionen einzuarbeiten.

Montageverfahren nach einem der vorhergehen-
den Anspriche, dadurch gekennzeichnet, dass
es darin besteht, die Aufwickelwelle (2) in den Ge-
hausekasten (1) einzusetzen und axial eine Stiitz-
achse (30) der Welle zwischen einer zuriickgezo-
genen Stellung, bei der sie sich nicht der Verschie-
bung der Welle senkrecht (F) zu seiner Drehachse
(XX") widersetzt und einer ausgefahrenen Stellung,
bei der sie in ein axiales Loch (31) der Welle ein-
greift, um sie zu halten, zu verschieben.

Antriebsvorrichtung fiir einen Rollladen mit einer
Aufwickelwelle (2), die in einem in einer Wand (4)
befestigten Gehausekasten (1) gelagert ist, dessen
eine Wandung mit einer Verkleidungswand (6) ge-
doppeltist, dadurch gekennzeichnet, dass sie ei-
ne Huilse (12) variabler Dicke umfasst, die an dem
Gehausekasten befestigt und zwischen dem Ge-
hausekasten und der Verkleidungswand angeord-
netist, wobei die Hilse sich bis in die Nahe der Ver-
kleidungswand erstreckt und eine Halteplatte (18)
eines Winkelgetriebes (10) einer Steuerkurbel (8)
eines Antriebsmechanismus (9) des Rollladens an
der Hilse befestigt ist und einen Verbindungsstab
(11) des Winkelgetriebes zum Antriebsmechanis-
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mus tragt, wobei der Verbindungsstab die Hulse
vollstandig durchquert.

Vorrichtung nach Anspruch 5, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die Hiilse (12) aus zwei Buchsen
(13, 14) gebildet ist, die ineinandergleiten kénnen.

Vorrichtung nach Anspruch 6, dadurch gekenn-
zeichnet, dass eine der Buchsen (14) eine Boden-
abdeckung (14b) umfasst, deren Mitteilteil eine
Bohrblichse (14a) tragt.

Vorrichtung nach Anspruch 6, dadurch gekenn-
zeichnet, dass eine der Buchsen (13) eine Schiirze
(13a) umfasst, die in eine Offnung (1a) des Gehau-
sekastens eingreifen kann.

Vorrichtung nach Anspruch 5, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die Hilse (12) mit einem seitlichen
Durchgangsloch (20) fiir eine elektrische Leitung
(21) versehen ist.

Vorrichtung nach Anspruch 5, dadurch gekenn-
zeichnet, dass sie eine Stitzachse (30) der Auf-
wickelwelle (2) umfasst, die zwischen einer zurtick-
gezogenen Position, bei der sie sich nicht der Ver-
schiebung der Welle senkrecht (F) zu ihrer Dreh-
achse (XX') widersetzt und einer ausgefahrenen
Position, bei der sie in eine Offnung (31) der Welle
eingreift, um sie zu stitzen, beweglich ist.

Vorrichtung nach Anspruch 10, dadurch gekenn-
zeichnet, dass sie eine Hilfshubwelle (32) fir die
Verschiebung der Stitzachse (30) zwischen den
zwei Position umfasst.

Rollladen mit einer Antriebsvorrichtung nach einem
der Ansprliche 5 bis 11.

Claims

A method of installing a roller shutter drive mecha-
nism including a spindle (2) housed in a box (1)
adapted to be fixed into a wall (4) one face of which
carries a lining (6), which method is characterised
in that a variable length spacer (12) is mounted be-
tween said box and said lining and a plate (18) of
an angle transmission (10) for a crank (8) for oper-
ating a drive mechanism (9) of said roller shutter
and carrying a connecting rod (11) passing com-
pletely through said spacer to connect said angle
transmission to said mechanism is fixed to said
spacer through said lining.

An installation method according to claim 1, char-
acterised in that said spacer (12) is mounted on
said box (1) before fitting said lining (6) and, when
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fitting said lining, an opening (6a) is made in it
through which a bush (14a) for drilling said spacer
can pass to the outside of said lining.

An installation method according to claim 2, char-
acterised in that said opening (6a) is enlarged by
means of a drilling tool (15) which is centred by said
drilling bush (14a) and which also forms an orifice
(17) with dimensions such that said connecting rod
(11) can pass through it in a web (14b) of said spac-
er situated in the vicinity of said lining.

An installation method according to any preceding
claim, characterised in that said spindle (2) is in-
serted into said box (1) and a support shaft (30) for
said spindle is moved axially between a retracted
position in which it does not oppose movement of
said spindle in a direction (F) perpendicular to its
rotation axis (XX') and a deployed position in which
it enters an axial opening (31) in said spindle to sup-
port it.

Aroller shutter drive mechanism including a spindle
(2) housed in a box (1) adapted to be fixed into a
wall (4) one side of which carries a lining (6), which
mechanism is characterised in that it includes a
variable length spacer (12) fixed to said box, dis-
posed between said box and said lining, and ex-
tending as far as the vicinity of said lining, and a
plate (18) of an angle transmission (10) for a crank
(8) for operating a drive mechanism (9) of said shut-
ter mounted on said spacer and carrying a connect-
ing rod (11) passing completely through said spacer
to connect said angle transmission to said drive
mechanism.

A drive mechanism according to claim 5, charac-
terised in that said spacer (12) comprises two
sleeves (13, 14) adapted to slide one within the oth-
er.

A drive mechanism according to claim 6, charac-
terised in that one of said sleeves (14) has an end
web (14b) with a central portion that carries a drilling
bush (14a).

A drive mechanism according to claim 6, charac-
terised in that one of said sleeves (13) has a skirt
(13a) adapted to enter an orifice (1a) in said box.

A drive mechanism according to claim 5, charac-
terised in that said spacer (12) has a lateral orifice
(20) through which an electrical cable (21) can be
passed.

A drive mechanism according to claim 5, charac-
terised in that it includes a support shaft (30) for
said spindle (2) which is mobile between a retracted
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position in which it does not oppose movement of
said spindle in a direction (F) perpendicular to its
rotation axis (XX') and a deployed position in which
it enters an orifice (31) in said spindle to support it.

A drive mechanism according to claim 10, charac-
terised in that it includes an auxiliary winch (32) for
moving said support shaft (30) between said two
positions.

Aroller shutter including a drive mechanism accord-
ing to any of claims 5 to 11.
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