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Przedmiotem wynalazku jest mechanizm do uru-
chamiania bijaka w urzadzeniu do rytowania wi6-
kienniczych wzoréw drukarskich. W dotychczas
stosowanych urzgdzeniach do rytowania widkien-
niczych wzoréw drukarskich czynnosci uderzania
bijakiem o reliefke dokonywal sam rytownik, naj-
czesciej bezposrednio silg swej reki. Réwniez usta-
wienie jak i przemieszczenie narzedzia z bijakiem
wzgledem reliefki odbywalo sie za poérednictwem
prostych wzorcoOw-szablonéw, lub polegano na
umiejetnosciach pracownika. " Taki sposéb nano-
szenia wzoréw powodowal popelnianie przez obstu-
ge bhledow i omylek, niedokladne odwzorowanie
a ponadto byl on nadmiernie pracochlonny. Czyn-
nos$ci nancszenia wzoru na reliefke wymagaly zatem
obstugi pracownika wysoko kwalifikowanego
i z duzg praktykg w tej specjalnosci.

Celem wynalazku jest zastgpienie wykonywa-
nych dotychczas recznie czynnosci ukladem zme-

_chanizowanym, uniezalezniajagcym te czynno$ci od

wysokich umiejetnoSci pracownika obstugujacego
cale urzadzenie oraz umozliwiajgcym znaczne skro-
cenie czasu wykonywania zabiegu rytowania wlo-
kienniczych wzoréw drukarskich. '
Mechanizm stanowigcy istote wynalazku sktada
sie .z umieszczonych przesuwnie wewngtirz wydra-
zonej prowadnicy zebatki, zespolu lancucha i spre-
zyny, z osadzonego na zewnetrznym dolnym koncu
prowadnicy mechanizmu krzywkowego oraz z kola
zebatego osadzonego na osi stanowigcej przegu-
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bowe zamocowanie dzwigni na kohcu ktorej
umieszczony jest bijak. Zebatka wykonana w po-
staci walca opiera sie gornym koncem o zderzak,
potozenie ktérego regulowane jest za pomocg na-
kretki a dolnym koncem poprzez uklad lancucha
i sprezyny polaczona jest z mechanizmem krzyw-
kowym, ktéory stanowi tarczowa krzywka oraz
diwignia wykonana W ksztalcie zblizonym do réw-
noramiennego tréjkata.

Pozostale zespoly calego urzadzenia do rytowa-
nia stanowig typowe, spotykane w obrabiarkach
elementy i mechanizmy jak korpus z prowadni-
cami i umieszczonym nan wrzeciennikiem i ko-
nikiem, mechanizmy obrotu wrzeciona i posuwu.
suportu oraz naped elektryczny i odpowiednio do-
stosowana do potrzeb skrzynka przekladniowa.

Konstrukcja mechanizmu uderzania wedlug wy-
nalazku wykazuje szereg cennych w eksploatacji

-zalet. Zapewniona jest zawsze jednakowa sila ude-

rzania bijaka, ktéra przy tym moze byé regulo-
wana w pewnym zakresie i w zalezno$ci od pozg-
danej gleboko$ci nanoszonego na reliefke wzoru.
Dzigki wprowadzeniu w uklad elementu sprezy-
stego istnieje mozliwos¢ Dbezstopniowej regulacji
sity uderzania bijaka, za$ tancuch likwiduje sile
reakcji sprezyny w czasie opadania bijaka. )

Wynalazek jest przedstawiony blizej w przykla-
dzie wykonania na rysunkach, na ktérych fig. 1
przedstawia urzgdzenie do rytowania w widoku
ogolnym, fig. 2 przedstawia uklad kinematyczny
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mechanizméw, a fig. 3 mechanizm do urucha-

miania bijaka w. przekroju pionowym. ,

" . Urzadzenie do rytowania wykonane jest w postaci
-matej, stolowej obrabiarki. Sklada sie ona z na-
stepujacych zespoléw — korpusu 1 ustawionego na
stole 2, wrzeciennika 3 z mechanizmem obrotu 4,
",w;’zeciona 5, konika 6, mechanizmu posuwu 7, me-
chanizmu 8 uderzania bijaka oraz skrzynki -prze-
kladniowej 9. Naped elektryczny w postaci sil-
" nika 10 oraz przekladnia 11 umieszczone sg pod
blatem stotu 2. - ’

Usytuowanie i dzialanie mechanizméw i ich ele-
mentéw zostanie omoéwione w oparciu o schemat
ukiadu kinematycznego (fig. 2). .

Reliefka mocowana jest w klach wrzeciona 5
oraz konika 6. Wrzeciono 5 otrzymuje przerywany
ruch obrotowy z kola zapadkowego 13 osadzonego
na koncu wrzeciona. Kolo zapadkowe 13 otrzymuje
ruch obrotowy za po$rednictwem zapadki osadzo-
nej obrotowo na diwigni 14 wykonujgcej ruch
wahadlowy dzieki I!gcznikowi 15 polgczonemu
z dzwignia 14 oraz z czopem mechanizmu ‘mimo-
Srodowego 16. Skok mechanizmu mimos$rodowego
15, ktory wplywa na wielko§é obrotu kola zapad-
kowego 13 reguluje sie za pomocsg Sruby 17.

Mechanizm mimosSrodowy 16 jest osadzony na
koncowce waltka 18, ktory otrzymuje naped z sil-
nika elektrycznego 10 poprzez przekladnie S$lima-
kowg 11, skrzynke przekladniowa 9 i przekladnig
taricuchowg 19. Dziewieciobiegowa skrzynka prze-
kladniowa 9, skladajgca sie z dwoch trdjek prze-
suwnych, umozliwia otrzymanie obrotéw wrzeciona
w zakresie od 22 do 140, przy ilorazie. postepu
geometrycznego @ = 1,25. Przelozenie przekladni
tancuchowej 19 wynosi 1:1 i wskutek tego walek
18 ma obroty réwne obrotom wyjsciowym skrzynki
przekladniowej 9, ktéra z kolei jest polgczona prze-
kladnig lancuchowsg 20 z przekladnig §limakowg 11
o przelozeniu 1:40. Stozkowe kolo zebate 21 osa-
‘dzone na watku 18 przenosi naped na walek 22,
z ktérego obroty poprzez przekladnie stozkowa 23
przenoszone s3 na watek 24, na ktérym jest osa-
dzona- tarczowa krzywka 25 mechanizmu krzyw-
kowego 26.

Mechanizm 8 sklada sie z zebatki 27 przesuwa-
jacej si¢ wewnatrz prowadnicy 28 za posrednic-
twem lancucha 29 oraz sprezyny 30 nacigganej
przez dzwignie 31. Przesuw zebatki 27 powoduje
obrét wispolpracujgcego z nig kola zebatego 34 uno-
szac polgczony z nim bijak 35 osadzony na diwi-
eni 36.

Od gbéry zebatka 27 jest w swym ruchu ograni-
czona przez zderzak 32, ktorego polozenie wzgle-
dem prowadnicy 28 reguluje nakretka 33. Opada-
jacy bijak uderza ostrzem osadzonego w nim na-
rzedzia 37 w powierzchnie reliefki i nacina frag-
ment wzoru. W czasie ponownego podnoszenia
bijaka, nastepuje czeSciowy obroét wrzeciona 5
a wraz z nim i reliefki. Opadajgcy bijak uderza
~ W mowe miejsce na powierzchni reliefki. Powta-
rzanie tych czynno$ci za kazdym obrotem walka 18
‘umozliwia naniesienie pozadanego wzoru ma obwo-
dzie reliefki. i

Nanoszenie wzoru wzdtuz linii Srubowej lub linii
‘prostej umozliwia ruch suportu 38, na ktérym
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umieszczony jest mechanizm 8. Ruch .suportu do-’
konuje si¢ za poSrednictwem S$ruby pociagowej 39
i nakretki 40 przytwierdzonej do suportiz. Sruba 39
otrzymuje naped od mechanizmu zapadkowego 41
skiladajgcego sie z podwdjnego kola zapadkowego,
ktére posiada naciete zeby w dwéch przeciwnych
kierunkach oraz z podwojnej zapadki. Zapadka jest
zamocowana obrotowo na diwigni 42 wykonujgcej
ruch wahadlowy. Dzigki temu ruchowi dzwigni 42
Sruba pociagowa 39 wykonuje przerywany ruch
obrotowy.

W zalezno$ci od ustawienia zapadki $ruba 39
przesuwa suport w prawo lub w lewo. Ruch wa-
hadlowy diwigni 42 uwarunkowany jest wsp6l-
pracg zebatki 43 wykonujgcej ruch posuwisto-
-zwrotny z segmentem kola zebatego stanowigcego
obudowe lozyska dzwigni 42. Zebatka 43 otrzymuje
naped od mechanizmu mimo$rodowego 44 osadzo-
nego na watku 18. Mechanizm ten umozliwia re-
gulacje kata obrotu $ruby pociggowej 39, ktéremu
odpowiada okreslona wielko§é posuwu suportu 38.
Mechanizmy mimosrodowe 16 i 44 sg tak usytuo-
wane w stosunku do walka 18, ze obr6t wrzeciona 5
wraz z reliefkag oraz przesuw suportu 38 wraz
z mechanizmem uderzenia 8 odbywa sie w czasie,
gdy bijak 35 jest podnoszony do gory. Uderzenie
bijaka nastepuje w czasie bezruchu wrzeciona
i suportu. Na S$rubie pociggowej 39 zamocowany
jest hamulec 12 wyhamowujacy sily bezwladno$ci
elementéw osadzonych na tej $rubie i wykonujg-
cych ruch obrotowy. Réwniez na wrzecionie 5 osa-
dzone jest kolo hamulca tasmowego 46, ktérego
zadaniem jest wyhamowanie bezwladno$ci czeSci
obrotowych.

Na powierzchni zewnetrznej prowadnicy 28
wykonane sg zeby, ktore wspdlpracujg z zebatka
45. Reczny obroét tej zebatki powoduje przesuwanie
sie prowadnicy 28 w korpusie 46 co umozliwia
prawidlowe ustawienie bijaka 35 wraz z narze-
dziem w stesunku do nacinanej reliefki. Krzywka
25 wraz z korpusem 47-i waltkiem 24 stanowi uklad
sztywny. Zmieniajgc polozenie prowadnicy 28
zmienia sie odleglo§é walka 24 od walka 18.

W celu uniknigcia wyzebienia stozkowych ko6t
zebatych 21 lub 23 walek 22 wykonany jest jako
teleskopowy z mozliwo$ciag wychylania katowego
wzgledem osi obrotu waltka 24.

Przedstawione powyzej rozwigzanie konstruk-
cyine urzgdzenia do rytowania wldkienniczych
wzoré6w drukarskich zapewnmia jego prawidlowa

‘prace z mozliwosciag dobrania zadanych obrotéow

i posuwdéw oraz umozliwia dobranie potrzebnej sily
vderzenia bijaka.

Zastrzezenia patentowe

1. Mechanizm do uruchamiania bijaka w urzag-
dzeniu do rytowania wldékienniczych wzoréw dru-
karskich, wykonywanym w postaci stolowej obra-
biarki, zawierajgcej korpus z wrzeciennikiem i ko-
nikiem, znamienny tym, ze sklada sie z osadzonych
przesuwnie wewnatrz wydrgzonej prowadnicy (28)
zebatki (27), lanicucha (29) ze sprezyna (30), oraz
z osadzonego na zewnetrznym dolnym koncu pro-
wadnicy (28) mechanizmu krzywkowego (26), przy



czym w gornej czeSci prowadnicy, na osi stano-
wigcej przegubowe zamocowanie dzwigni (36) na
koncu ktérej umieszezony jest bijak (35), osadzone
jest kolo zebate (34).

2. Mechanizm wedtug zastrz. 1, znamienny tym,
ze zgbatka (27) poprzez uklad lancucha (29) i spre-
Zyny (30) polaczona jest z mechanizmem krzywko-
wym (26), a gérnym koncem przylega do zderza-
ka (32).
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3. Mechanizm wedlug zastrz. 1 i 2, znamienny

tym, ze na prowadnicy (28) osadzona jest nakretka

(33) regulujaca polozenie zderzaka (32) wzgledem
prowadnicy (28). '

4. Mechanizm wedlug zastrz. 1—3, znamienny
tym, ze mechanizm krzywkowy (26) stanowig tar-
czowa krzywka (25) oraz dZwignia (31) wykonana
w ksztalcie zblizonym do trojkata.
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