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(54) Kloubovy podvozek rypedle - nekladate

Vynélez se tyké kloubového podvozku rypedla - nekladade, u kterého je k pitedni
g4sti rému uchycen neklédac{ mechenizmus & k zadn{ &4sti rému je uchycen rypaci mecha-

nizmus.

Dosud znémé rypedla - nakladale s kloubovym podvozkem maj{ vedle svislého kloubu
usporddén 1 vodorovng kloub, ktery umo¥fuje vzéjemné neklépin{ predni & zadni d4sti
rému. Tim je p¥i j1zd& stroje po nerovnostech zerufen stdly styk vdech kol obou néprev
8 terénem. Usporédéni Je provedeno tak, Ze predn{ népreva je pevn¥ spojens & pfedni ‘
%4st{ rému a zedni néprave je pevné spojens se zadni %4st{ rému. Stroje v takovémto
provedenf maji velmi dobré menévrovaci vlastnosti, mohou se pohybovet i pracovet v ne-
- povném terénu, nemejf viak dobrou p¥fZnou stebilitu. Uvedeny nedostatek omezuje moZnoet

jejich nesezent k neklédecim precem na svazich. Zmindny nedostatek lze p¥i préei s ry-
pacim zarizenim, kdy stoji stroj na nistd, eliminovet pouZitim ereteZntho zaffzeni,

' které pii rypéni znehybnuje vodarovny kloub. Toto aretadnf zaffzeni musi byt pfi ne~
klédecfch pracfch a pri jizd& stroje vyrazeno z funkce., Déle jsou znémd rypadle - ne-
klsdade s kloubovym podvozkem, kterd meji ob& néprevy vykyvné; Tyto stroje viak nusi
byt vybaveny dvima aretadnimi zafizenimi, které podle drvhu pracujictho néstroje zne—-
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hybiu,ji pPednf nebo zsdni g&ﬁm, ?@Emé aapéi‘édﬁn-—i ﬁodv’ozku’ia‘ruéuje dobré menévro~
vaci vlastnosti, stdlf +1lak véesh kel ne podloZku i dobrou stabilitu, Jejich nevyhodou
Je viak sloiitost vyplyvajiel ge dvou aretainich zaﬁzmi e dvou ovlédacich okruhl téch-"
to aretaei, '

Uvedené nedostatiy edgtrahuje kloubovy podvazel: podle vynélezu, Jehoﬁ podstata
sposivé v tom, ¥e jeo ivoFen zadni Eéati rému, kterd je pevn& spojena se zadni népravou ‘
a predni ¥4st{ pémy, k ni% Jo vikyvné piipejens pi*edni néprave, Prcpo.jeni prednf népre- -
vy s pbedni Bdsti rému je provedeno fepem, pi'ipadné dvojici souosych Eepﬁ které jsou
vytvoleny p¥imo na ‘sk¥{ny predni pdpravy, Bep, pi‘ipadné avojice Sepl, Jje ulo¥en v loZis-
k4ch uchycenyeh v pPednl ¥dsti pému, Podélné osa ¥epu ,je piﬁitom rovnob&%né s podélnou _
osou stroje. Prepejeni piedni d4eti rémy e piednf népravou mi%e byt téz provedeno pomo- :
ci yshadla ulofeného na Zepu, kterd jo pevnd spojeno & pfednl népravou.

UspoFéddnt klevwhevéhe podvozku podle vyndlezu zax-uéu,je v doetateané m{fe dobré ma-
néyrovaci viestnesti streje & schepnost jiwdy po nerovném: terénu. Vedle toho Je dosaZe-
no leps{ p¥i¢né stability, cof umoinuje nasazeni stroje jeko nakladaée ine avazich. '
P¥i préei s rypecin ze¥{zenim nent nutné aretedni seffzent, nebo% atabil.tzazsni moment
stroje je dostatedny pre bespednou préci s r¥pacin zai*izenim. g

Ne prilofengch vyk;-esggh Je schematicky gnézoméno nékolik pi‘:(kladﬁ provedenf.
kloubového podvozku pedle wyndlezu, kde
na otv. 1 je pohled na selkové usporddéni pedvozku,
na obr, 2 je Zelni pohled na uchyeeni predni ndpravy pomoci vehedls,
ne obr, 3 je bo¥n{ pohled na prfedni &4st rému e népravou 8 ééeteénym fezem v miaté ulo-
| fen{ Sepu v loXiskéeh,
na obr, 4 Je Zelnt pohlaed na epojeni népravy s predni &4eti rému pomci Sepd um:‘.sténych
prige ne mdpravé,
ne obr. 5 Je bodnt pohled ma apejeni predni %4sti rému 8 népravou s Gdqtednym fezem
v mfatd uchycent Zepd,
ne obr, 6 je delni pehled na apejeni prednt S4sti rémy s ndprevou pomoei ok,
na obr. 7 je bo¥n{ pohled ne epojeni prednf &dsti rému 8 népravou 8 édateénym i"&zom

v nietd ulojent Jepu v lo¥iskéch.

‘Kloubovy pedvesek pedle vynélezu ne obre ) Je ‘tvoren zedni &éots{ rdmu J, na ni¥
Je znénym zplsoben uepelddéno rypact zei{gens J & k n¥mu¥ je pevnd uchycens zadnf né-
prava 4. Pomoof swieléhe kloubu J Je zadn{ &ést rému 1 vykyvnd spojena s pFedni ¥detl
rémy 2, ne nif jo uepeldddne naklédect zeffzent 6. Predn{ nédprava 3 Je wvzhledem k pifed- .
nf Séets rémy 2 wHRé kolem Yepu 12 (obr. 2, 3, 6, 7), Jeho¥ osa je revnqbd¥iné & po-
délnoun osew atreje. Prvel elternativni uchycend pfedni néprevy 5 a predni &dsti rdmu 2
predstavuje okRe 2, 3. K phedni népravd J Je pevn§ pripojenc vehsdle )3, v n¥m¥ je ulo-
¥en vodorovny Zep 12, uloZeny svimi konei v lo¥iskéch 8, 9 uchycenych v piedni Zdstl
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'_rém'u 2. Tekové provedeni je vhodné p¥i rousitd b&Znych néprev, kde vahedlo lze pfipo—
iljit dddateéné, néprave nemusi byt predem nijak ﬁpravovaxié. Druhou moinost uchyceni né-
.pravy 5 k p¥ednf #dsti rdmu 2 neznaluje obr. 4, 5. V tomto pfipadd je skfin pi‘edni né-
,pravy 5 p¥{mo opatiena dvojict vodorovnych ‘depd 10, 11, které jsou obdobn¥ jako Zep 12
v predchéze jicim pripadd, oto¥n¥& uloZeny v loZiskéch 8, 9 pifednf &4sti rému 2. Osa kj-
:Véni pledni népravy 5 Jje totoZnd s.JeJi podélnou osou soum&rnosti. Takové vzdjemné spo-
;jeni pi‘edn:(vnép'ravy 5 8 predni ¥4st{ rdému ,,g‘umozﬁuje zisket véhov® nejvyhodns j81 se-
fsta_veni, Je pf‘itom vyhodné, kdy¥ néprava neni hnah;é. Dal3{ piiklad proveden:t_ podle vy~
nélezu zobrazuje .obr. 6, 1. U této a'lternat‘i'vy Je nsl:rézeno va_hacﬁo 15 (z obr. 2, 3)
?Elvo,jici ok s vodorovnyml lofisky 13, 14, kterd jsou pevnd spo,jena se skiinf prenf né-
'pravy 2. Loﬁiaky 43, 14 prochédzdi ?Sep 12, ulozeny v loziskéch » 9 predni &4sti rédmu 2.
Pro toto proveden: ;)e no%né té% pouZit népravy béiného typu s tim, %Ze se oka s loZisky
‘zhotovi dodatedns.

Kloubovy podvozek podle vyndlezu lze pouZit u strojd typu rypadlo - nakladad,

PREDNMET®D VYNALEZU

i. Kloubovy podvozek i‘ypadla'- nakladage, kde k predni &4sti rému Jje uchycen naklédact
- mechanizmus a k zadni 8ésti rému Je uchycen ry¥paci mechenizmus, vyznadujici se tim,
~ %e je tvoien zadni ¥dstf rému (1), kterd je pevn& spojena se zadnf népravou (4) a
prednf ¥4stf rdmu (2), k ni% je vykyvnd pFipojens pfedni ndprave (5) Zepem (12), pii-
padné dvo,jici %epd (10, 11), uloXenym v loziékéch (8, 9) uchycengch v predni S&sti
rému (2), pfi¥em’ podélnd ose ¥epu (12) i dvojice Zepd (10, 11) je rovnobd%né s po-
délnou osou atroje. '

-:2'. Kloubovy podvoszek podle bodu 1, vyznadujicf se tim, %¥e na &epu (12) Je otoéné upev-
n&no vshadlo (15), které je pevnd spojeno s piednt népravou (5), pripadn® je prednf
néprava (5) opatfena dvojic{ vodorovn¥ orientovanych loiisek (13, 14), v nichi Je
gep (12) uloZen.

3. Kloubovy podvozek podle bodu 1, v_yznaéujiéi se tim, %e dvojice &epl (10, 11) je vy-
tvofena pifimo na ski¥ini predni népravy (5).
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