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【発行日】平成22年6月24日(2010.6.24)

【公表番号】特表2008-505544(P2008-505544A)
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   Ｈ０４Ｊ  99/00     (2009.01)
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【ＦＩ】
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【誤訳訂正書】
【提出日】平成22年4月26日(2010.4.26)
【誤訳訂正１】
【訂正対象書類名】特許請求の範囲
【訂正対象項目名】全文
【訂正方法】変更
【訂正の内容】
【特許請求の範囲】
【請求項１】
　無線多入力多出力（ＭＩＭＯ）通信システムにおける空間フィルターマトリックスを導
く方法であって、
　初期空間フィルターマトリックスを決定すること、および
　複数の伝送スパンに対する複数の空間フィルターマトリックスを、初期空間フィルター
マトリックスと前記複数の伝送スパンに使用される複数のステアリングマトリックスとに
基づいて導くこと
　を含む方法。
【請求項２】
　初期空間フィルターマトリックスは、ＭＩＭＯチャンネルに関するチャンネル応答マト
リックスに基づいて決定される、請求項1の方法。
【請求項３】
　　複数の伝送スパンの各々に対する空間フィルターマトリックスは、初期チャンネル応
答マトリックスおよび伝送スパンに使用されるステアリングマトリックスに基づいて導か
れる、請求項２の方法。
【請求項４】
　　初期空間フィルターマトリックスは、さらに複数の伝送スパンのうちの1つに対する
ステアリングマトリックスに基づいて決定される、請求項２の方法。
【請求項５】
　　複数の伝送スパンの各々に対する空間フィルターマトリックスは、初期チャンネル応
答マトリックス、初期空間フィルターマトリックスを決定するために使用されるステアリ
ングマトリックス、および伝送スパンに対して使用されるステアリングマトリックスに基
づいて導かれる、請求項３の方法。
【請求項６】
　　データは、ＭＩＭＯチャンネルの直交空間的チャンネル上に送信され、および、初期
チャンネル応答マトリックスは、フルチャンネル状態情報（ｆｕｌｌ－ＣＳＩ）技術に従
って決定される、請求項１の方法。
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【請求項７】
　　データは、ＭＩＭＯチャンネルの直交空間的チャンネル上に送信され、および、初期
チャンネル応答マトリックスは、最小平均２乗誤差（ＭＭＳＥ）技術に従って決定される
、請求項１の方法。
【請求項８】
　　データは、ＭＩＭＯチャンネルの空間的チャンネル上に送信され、および、初期チャ
ンネル応答マトリックスは、チャンネル相関マトリックスインバージョン（ＣＣＭＩ）技
術に従って決定される、請求項１の方法。
【請求項９】
　　データは、ＭＩＭＯチャンネルの空間的チャンネル上に送信され、および、初期チャ
ンネル応答マトリックスは、最小平均２乗誤差（ＭＭＳＥ）技術に従って決定される、請
求項１の方法。
【請求項１０】
　　複数のステアリングマトリックスは、送信ダイバシティを実現するためにデータを空
間的に処理するため送信エンティティによって使用される、請求項１の方法。
【請求項１１】
　　複数のステアリングマトリックスのエレメントは、＋１、－１、＋ｊ、および－ｊを
含むセットのメンバーであり、ここでＪは－１の平方根である、請求項１の方法。
【請求項１２】
　　複数の伝送スパンは、複数のシンボル期間に対応する、請求項１の方法。
【請求項１３】
　　複数の伝送スパンは、複数の周波数サブバンドに対応する、請求項１の方法。
【請求項１４】
　　複数の伝送スパンについて受信されたシンボルに対して複数の空間フィルターマトリ
ックスを用いて空間的処理を実行することをさらに含む請求項１の方法。
【請求項１５】
　　無線多入力多出力（ＭＩＭＯ）通信システムにおける装置であって、
　　複数の伝送スパンに対する複数の空間フィルターマトリックスを、初期空間フィルタ
ーマトリックスと前記複数の伝送スパンに使用される複数のステアリングマトリックスと
に基づいて導くように動作する処理装置と、および
　　複数のステアリングマトリックスを記憶するように動作するメモリと
　　を含む装置。
【請求項１６】
　　初期空間フィルターマトリックスは、ＭＩＭＯチャンネルに対するチャンネル応答マ
トリックスに基づいて決定され、および複数の伝送スパンの各々に対する空間フィルター
マトリックスは、初期チャンネル応答マトリックスおよび伝送スパンに対して使用される
ステアリングマトリックスに基づいて導かれる、請求項１５の装置。
【請求項１７】
　　初期チャンネル応答マトリックスは、フルチャンネル状態情報（ｆｕｌｌ－ＣＳＩ）
技術、最小平均２乗誤差（ＭＭＳＥ）技術、またはチャンネル相関マトリックスインバー
ジョン（ＣＣＭＩ）に従って決定される、請求項１５の装置。
【請求項１８】
　　複数のステアリングマトリックスのエレメントは、＋１、－１、＋ｊ、および－ｊを
含むセットのメンバーであり、ここでｊは－１の平方根である、請求項１５の装置。
【請求項１９】
　　複数の空間フィルターマトリックスによって複数の伝送スパンに関して受信されたシ
ンボルについて空間的処理を実行するように動作する空間的処理装置をさらに含む請求項
１５の装置。
【請求項２０】
　　無線多入力多出力（ＭＩＭＯ）通信システムにおける装置であって、
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　　初期空間フィルターマトリックスを決定する手段と、および
　　複数の伝送スパンに対する複数の空間フィルターマトリックスを、初期空間フィルタ
ーマトリックスと複数の伝送スパンに対して使用される複数のステアリングマトリックス
とに基づいて導く手段と
　　を含む通信システム。
【請求項２１】
　　初期空間フィルターマトリックスは、ＭＩＭＯチャンネルに対するチャンネル応答マ
トリックスに基づいて決定され、および、複数の伝送スパンの各々に対する空間フィルタ
ーマトリックスは、初期チャンネル応答マトリックスおよび伝送スパンに対して使用され
るステアリングマトリックスに基づいて導かれる、請求項２０の装置。
【請求項２２】
　　初期チャンネル応答マトリックスは、フルチャンネル状態情報（ｆｕｌｌ－ＣＳＩ）
技術、最小２乗平均誤差（ＭＭＳＥ）技術、またはチャンネル相関マトリックスインバー
ジョン（ＣＣＭＩ）技術に従って決定される、請求項２０載の装置。
【請求項２３】
　　複数のステアリングマトリックスのエレメントは、＋１、-１、＋ｊ、およびｊを含
むセットのメンバーであり、ここでｊは-１の平方根である、請求項２０記載の装置。
【請求項２４】
　　複数の伝送スパンについて受信されたシンボルに対して複数の空間フィルターマトリ
ックスを用いて空間的処理を実行するための手段をさらに含む請求項２０記載の装置。
【請求項２５】
　　無線多入力多出力（ＭＩＭＯ）通信システムにおいて空間フィルターマトリックスを
導く方法であって、
　　第１の伝送スパンに対する第１の空間フィルターマトリックスを導くこと、
　　第２の伝送スパンに対する第１の初期空間フィルターマトリックスを第１の空間フィ
ルターマトリックスに基づいて決定すること、および
　　第２の伝送スパンに対する第２の空間フィルターマトリックスを第１の初期空間フィ
ルターマトリックスに基づいて導くこと
　を含む方法。
【請求項２６】
　　第１の空間フィルターマトリックスを決定することは、第１の伝送スパンにおけるＭ
ＩＭＯチャンネルに対して得られたチャンネル応答マトリックスに基づいて導かれ、およ
び受信機空間的処理技術にさらに従って導かれる、請求項２５の方法。
【請求項２７】
　　第１の初期空間フィルターマトリックスを決定することは、第１の伝送スパンに対し
て使用される第１のステアリングマトリックスを除去するために第１の空間フィルターマ
トリックスを処理することを含み、および、第１の初期空間フィルターマトリックスは、
除去された第１のステアリングマトリックスを有する第１の空間フィルターマトリックス
と等しい、請求項２５載の方法。
【請求項２８】
　　第１の初期空間フィルターマトリックスを決定することは、第１の空間フィルターマ
トリックスを第１の伝送スパンに対して使用される第１のステアリングマトリックスを除
去するために、および第２の伝送スパンに対して使用される第２のステアリングマトリッ
クスを含めるために処理することを含み、および、第１の初期空間フィルターマトリック
スは、第１のステアリングマトリックスが除去されおよび第２のステアリングマトリック
スが含まれる第１の空間フィルターマトリックスと等しい、請求項２５の方法。
【請求項２９】
　　第２の空間フィルターマトリックスは、第２の空間フィルターマトリックスに対する
最終解を得るために、繰り返し的に計算の組み合わせを実行する繰り返し的過程を第１の
初期空間フィルターマトリックスについて使用して導かれる、請求項２５の方法。
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【請求項３０】
　　第３の伝送スパンに対する第２の初期空間フィルターマトリックスを第２の空間フィ
ルターマトリックスに基づいて決定すること、および
　　第３の伝送スパンに対する第３の空間フィルターマトリックスを第２の初期空間フィ
ルターマトリックスに基づいて導くこと
　　をさらに含む請求項２５の方法。
【請求項３１】
　第１および第２の伝送スパンは、２つの異なるシンボル期間に対応する、請求項２５の
方法。
【請求項３２】
　　第１および第２の伝送スパンは、２つの異なる周波数サブバンドに対応する、請求項
２５記載の方法。
【請求項３３】
　　無線多入力多出力（ＭＩＭＯ）通信システムにおける装置であって、
　　第１の伝送スパンに対する第１の空間フィルターマトリックスを導き、
　　第２の伝送スパンに対する第１の初期空間フィルターマトリックスを第１の空間フィ
ルターマトリックスに基づいて決定し、および
　　第２の伝送スパンに対する第２の空間フィルターマトリックスを第１の初期空間フィ
ルターマトリックスに基づいて導く
　　ように動作する処理装置を含む装置。
【請求項３４】
　　処理装置は、第１の伝送スパンに対して使用される第１のステアリングマトリックス
を除去するために第１の空間フィルターマトリックスを処理するように動作するものであ
って、および、第１の初期空間フィルターマトリックスは、第１のステアリングマトリッ
クスが除去された第１の空間フィルターマトリックスと等しい、請求項３３の装置。
【請求項３５】
　　処理装置は、第３の伝送スパンに対する第２の初期空間フィルターマトリックスを第
２の空間フィルターマトリックスに基づいて決定し、および、第３の伝送スパンに対する
第３の空間フィルターマトリックスを第２の初期的空間フィルターマトリックスに基づい
て導くようにさらに動作する、請求項３３記載の装置。
【請求項３６】
　　無線多入力多出力（ＭＩＭＯ）通信システムにおける装置であって、
　　第１の伝送スパンに対する第１の空間フィルターマトリックスを導く手段と、
　　第２の伝送スパンに対する第１の初期空間フィルターマトリックスを第１の空間フィ
ルターマトリックスに基づいて決定する手段と、
　　第２の伝送スパンに対する第２の空間フィルターマトリックスを第１の初期空間フィ
ルターマトリックスに基づいて導く手段と
　　を含む装置。
【請求項３７】
　　第１の初期空間フィルターマトリックスを決定する手段は、
　　第１の伝送スパンに対して使用される第１のステアリングマトリックスを除去するた
めに第１の空間フィルターマトリックスを処理する手段を含み、および、第１の初期空間
フィルターマトリックスは、第１のステアリングマトリックスが除去された第１の空間フ
ィルターマトリックスと等しい、請求項３６記載の装置。
【請求項３８】
　　第３の伝送スパンに対する第２の初期空間フィルターマトリックスを第２の空間フィ
ルターマトリックスに基づいて決定するための手段と、および
　第３の伝送スパンに対する第３の空間フィルターマトリックスを導くための手段と
　をさらに含む請求項３６記載の装置。


	header
	written-amendment

